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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

m UvoD

Tato prirucka poskytuje informacie pre bezpeénu a
riadnu prevadzku a udrzbu daného zariadenia.

STRIKTNE DODRZUJTE POKYNY UVEDENE V
TEJTO PRIRUCKE!

PREDTYM, NEZ ZACNETE, NEZ BUDETE
POUZIVAT A VYKONAVAT AKUKOLVEK
OPERACIU POMOCOU ALEBO NA DANOM
STROJI, PRECITAJTE SI A POROZUMEJTE
TEJTO PRIRUCKE.

Tato prirucka je rozdelena do siedmych kapitol:

VSEOBECNE INFORMACIE
BEZPECNOST

PREVADZKOVE POKYNY

UDRZBA

ODSTRANENIE ZAVAD

NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA
TABULKY A PRILOHY

Kapitola A
Kapitola B
Kapitola C
Kapitola D
Kapitola E
Kapitola F
Kapitola G

Kapitola A obsahuje vSeobecné koncepcie, ktoré su
rozhodujuce pre znalost hlavnych &asti stroja.
Kapitola taktiez obsahuje vSetky potrebné udaje pre
spravnu identifikaciu stroja, technickych prvkov, atd'.

Kapitola B je Specialne uréena personalu, ktory bude
prevadzkovat, opravovat a uskutoChiovat servis stroja,
a v pripade spolocnosti s velkych vozovym parkom,
osobe zodpovednej za bezpecnost.

Kapitola popisuje zakladné povinné vlastnosti personalu,
ktory zodpoveda za zariadenie a ostatné délezité
informacie tykajuce sa bezpec€nosti os6b alebo veci.

Kapitola C je urCena hlavne operatorom, ktori budu
prevadzkovat dany stroj. Tato kapitola objashuje vSetky
ovladacie zariadenia.

Okrem toho kapitola C obsahuje pokyny ohladne
zakladného pouzitia—t.j. spusteniamotora, zaparkovania
stroja, skladovania stroja.

Kapitola D je ur€ena osobe/osobam zodpovednym za
udrzbu a opravarom.

Tato kapitola popisuje rozpis udrzby a jej prislusné
intervaly.

Kapitola E sa zaobera diagnostikou poruch.

Kapitola F vytvara zoznam hlavnych vymenitelnych
pridavnych zariadeni, ktoré je mozné pripojit ku
stroju: rozmery, vaha, oblast’ pouzitia a obmedzenia
pouzitia.

re;

Kapitola G obsahuje tabulky a rézne prilozené
dokumenty, akymi su grafy zatazenia, schémy zapojenia,
schémy hydrauliky, tabulka nastaveni momentového
kfuca, atd.

uvoD

Kapitoly su rozdelené do podkapitol a odsekov, ktoré
su oCislované v ramci postupnosti.

NajrychlejSou cestou vyhladania informacii je odkaz na
vSeobecny index alebo nazvy samostatnych podkapitol
a oddielov, ktoré predstavuju kld¢ k jednoduchému
poSériaenstvu.

Davajte na tuto priru¢ku pozor a uschovajte
ju na pristupnom mieste v priestoroch stroja,
dokonca aj po jej precitani, aby bola vzdy po
ruke v pripade pochybnosti.

Ak si nie ste v nieCom isty, obratte sa prosim na
Sluzbu pomoci spolo¢nosti TEREXLIFT alebo na
vasho obchodného zastupcu/sprostredkovatela:
adresy, telefénne a faxové cCisla su vytlacené na
obale a na titulnej strane tohto manualu.

DOLEZITE

Akékolvek rozdiely medzi obsahom tohto manualu
a skutoénym funkénym charakterom stroja je mozné
pripisat’ bud’ tomu, Ze bol stroj vyrobeny pred
vydanim tohto manualu alebo tomu, Ze sama manual
aktualizovat’ po urcitych zmenach vykonanych na
danom stroji.

VZdy kontaktujte sluzbu pomocispoloc¢nosti Terexlift
ohladne akejkol'vek aktualizovanej verzie tohto
manudlu a ohl'adne akychkolvek dodatoénych
informacii.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

H SYMBOLY

Pri pouzivani stroja operatori mozno budu musiet
Celit’ niektorym situaciam, ktoré si vyzaduju osobitnu
starostlivost’ a Specialne vedomosti.

Ked sa takéto situacie tykaju bezpe&nosti operatorov
alebo prizerajucich, vykonnosti stroja a jeho riadneho
vyuzitia, tato priru¢ka zdoraznuje tieto Specifické pokyny
formou SPECIALNYCH SYMBOLOV.

V tomto manuali sa uvadza Sest Specialnych (alebo
bezpecénostnych) symbolov, vzdy v kombinacii s
kfu€ovym slovami, ktoré zaSériaia situacie podla ich
stupnia nebezpedenstva.

Za tymito symbolmi vzdy nasleduje text vysvetlfujuci
situaciu, ktora sa zohladfuje, pozornost, ktoru treba
venovat takejto situacii, metédu a spravanie, ktoré
je potrebné prijat. Ked je to potrebné, zdbrazfiuju sa
zakazy alebo pokyny ohladne dodavok, aby nedoslo
k ohrozeniam.

Niekedy mdézu po tychto symboloch nasledovat
ilustracie.

NiZSie v texte uvadzame zoznam Specialnych (alebo
bezpecnostnych) symbolov podla im prislichajucej
zavaznosti rizikovej situacie:

A\ |NEBEZPECENSTVO

Smeruje pozornost’ na situdcie, ktoré sa tykaju
vasej vilastnej bezpecénosti alebo bezpecénosti
inych a ktoré mézu vyustit do zdvazného alebo
smrtel'ného udrazu.

RIZIKO PORANENIA
ELEKTRICKYM PRUDOM

Smeruje pozornost’ na situdcie, ktoré sa tykaju
vasej vlastnej bezpecnosti alebo bezpecnosti
inych a ktoré mézu vyustit do zavazného alebo
smrtel'ného urazu.

A |UPOZORNENIE

Smeruje pozornost’ na situdcie, ktoré sa tykaju
vasejvlastnejbezpecnostialebo bezpecnostiinych
a ktoré mézu vyustit do menej zavaznych alebo
bezZnych drazov alebo na situacie, ktora sa tykaju
vykonnosti stroja.

re)

Smeruje pozornost na situdcie, ktoré sa tykaju
vykonnosti stroja.

SYMBOLY

DOLEZITE

Smeruje pozornost na délezité technické udaje
alebo prakticku Sériau, ktora umozriuje bezpecnejsie
alebo efektivnejSie pouZitie stroja.

CHRANTE ZIVOTNE

PROSTREDIE

Smeruje pozornost'na délezité informacie tykajuce
sa Zivotného prostredia.

POCAS CITANIATOHTO MANUALU VENUJTE
CO NAJVACSIU POZORNOST TYMTO
SPECIALNYM SYMBOLOM A VYSVETLENIU
SITUACII, NA KTORE KLADU DORAZ.

Tento manual v elektronickej podobe obsahuje taktiez
nasledovny symbol:

ktory umoznuje uzivatefovi navrat do
@ obsahu.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
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UHRNNY INDEX

UHRNNY INDEX

]

VSEOBECNE INFORMACIE Kap. A
BEZPECNOST Kap. B
PREVADZKOVE POKYNY Kap. C
UDRZBA Kap. D
ODSTRANENIE ZAVAD kKap. E
NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA Kap. F
TABULKY A PRILOHY Kap. G
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Tato strana je zdmerne ponechana prazdna.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
° B0

VSEOBECNE INFORMACIE

Kapitola A

VSEOBECNE INFORMACIE

OBSAH
A-1 TRADICNE ODKAZY ...t A-2
A-1.1 UMIESTNENIE STrOJA ...t a e e e e A-2
A-1.2 Oznacenia a Stitky s varovanim aplikované na stroj...........ccccccovviiieeeeiiiiee e A-3
A-1.3 Vysvetlenie rdznych symbolov pouzivanych na stroji ... A-8
A-2 IDENTIFIKACIA ZARIADENIA ........oooieieeeeeeeeeeeeee e A-10
A-2.1 [ oTe L= A= I 1 o ISP A-10
A-2.2 VPPODCA ...ttt A-10
A-2.3 Stitok s UdajMi 0 ZANAAENI............eveeeeeececeeeeeeee et A-11
A-2.4 CE OZNACENIE. ...ttt A-11
A-2.5 SEriOVE CiSIO POAVOZKU .....evveviiiiii e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeeeeeeeaees A-11
A-2.6 Stitky s Gdajmi 0 hlavnych Komponentoch ..............c.cccveveeeveeeeeeceeeeeeeee e A-11
A-3 DOVOLENE POUZITIE ...ttt A-12
A-3.1 DOVOIENE POUZITIE ...ttt e e e e e e e e A-12
A-3.2 NESPIAVNE POUZITIE ....eeeieiiieie ettt e e e e e e e e A-12
A-3.3 ZVYSNE TIZIKA ... A-12
A-3.4 L P L L= T g Y PSSR TRT A-13
A-3.5 Bezpelnostné Zariadenia. ........oooo i A-14
A-4 VSEOBECNY POPIS......ciiiiiiiieieiieieieise ettt A-18
A-4.1 Zoznam hlavnych KOMPONENTOV ........ccoiiiiiiiiiiiiiiiie e A-18
A-4.1.1  Model GIrolift 3514 ...ttt e et e e et e e e enee e e ree e e aneeeeaneeea A-18
A-4.1.2  Model GIrolift 518 ..ottt e et e e e e r e e e anaeeennaeen A-19
A-4.1.3  Model GIrolift BO22.........oeiiiiiii it A-20
A-4.2 Popis hlavnyCh Casti.........e i e A-21
A-4.3 NEPOVINNE PriSIUSENSIVO.......eiiiiiiiiiii e A-21
A-5 TECHNICKE UDAJE A VYKON ..ottt A-22
A-5.1 HIQVNE FOZMEBIY ...ttt e e e e e e e e e e e e e e e e aaeaeeeeannnnes A-22
A-5.2 ODbMEAZENE POUZIVANIE ...ttt e e A-22
A-5.3 VANt e e A-23
A-5.4 RYCIIOST ...ttt et e st e e et e e s b e e e e e e sneeeenneas A-23
A-5.5 Hmotnost nakladu @ dOSah............eoiiiiiiie e A-23
A-5.6 Vidlice (PONYDIIVY TYD) weeeeiiieeeei it a e e e e e A-23
A-5.7 N E= Y014 03T ] (o SRR TPERR A-23
A-5.8 EleKtriCKY SYSTEM ... A-23
A-5.9 HIQINY ZVUKU STFOJ8 .....ceiiieieeie et A-24
A-5.10 HIAAINY VIDFACIH. ..ot A-24
A-6 DODAVANE POLOZKY ...ttt en et n e A-24
A-6.1 D oTo E=T o= W11 (=T = (1] = PRSPPI A-24
A7 ZIVOTNOST .o A-25
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VSEOBECNE INFORMACIE

EEEE A-1 TRADICNE ODKAZY

M A-1.1 UMIESTNENIE STROJA

Za tradi¢né umiestnenie stroja by sa malo povazovat
miesto, ako je to zobrazené na danom obrazku.
Tatotradicia je potrebna na ucely odkazov tejto prirucky
na roézne Casti stroja (predna Cast, zadna Cast, atd’.), a
to jasne a nezamenitelne.

Akakolvek vynimka z tohto pravidla bude vzdy
Specifikovana.

HORNA CAST

PREDNA CAST

m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

PRAVA STRANA

Sm——

LAVA STRANA

DOLNA CAST

Strana A-2
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

B A-1.2 OZNACENIA A STITKY S VAROVANIM
APLIKOVANE NA STROJ

Tento odsek uvadza zoznam oznaceni a Stitkov s
varovanim Standardne aplikovanych na r6zne modely
stroja alebo na Specialne pridavné zariadenia pripojené
k tymto modelom.

Niektoré z nalepiek nainstalovanych na modeloch
Girolift 3514-3518 sa mozu lisit od nalepiek pouzitych
na modeli Girolift 5022.

DOLEZITE

Oboznamene sa s tymito oznaceniami nie je nikdy
stratou c¢asu.

Uistite sa, Ze su l'ahko cCitatel'né. Na tento ucel ich
ocistite alebo vymerite tie, ktoré sa ¢asom stali
necitatelné (bud’ grafika alebo text).

Na ocistenie oznaceni pouZivajte médkkua handru,
vodu a mydlo. Nikdy nepouzZivajte rozpustadla,
benzin, atd".

Ked’ sa oznacenie aplikuje na diel, ktory sa ma
vymenit, uistite sa, Ze vymenena c¢ast je uz
oznacenad, tak ako sa to vyzaduje alebo aplikujte
nové oznacenie.

VSEOBECNE INFORMACIE

ZDRZUJTE SA MIMO

PRACOVNEHO
PRIESTORU STROJA

Popis:
Cerveno-biele oznacCenie “Zdrzujte sa mimo
pracovného priestoru stroja”.

Vyznam:
Ked je stroj v chode, je zakazané vstupovat do
pracovného priestoru stroja.

Umiestnenie:
Na teleskopickom vyloZniku, napravo.

re;

Popis:
Cerveno-biele oznacenie “Zdrzujte sa mimo
pracovného priestoru stroja”.

Vyznam:
Ked je stroj v chode, je zakdzané vstupovat do
pracovného priestoru stroja.

Umiestnenie:
Jeden §&titok na pravej strane v kryte priestoru na

motor.
Jeden §&titok na lavej strane na kabine riadenia.

) L
XXdg

Oznacenie na zltom podklade a s Ciernym napisom
ukazujuce "Hladinu akustického vykonu".

Vyznam:
Indikuje garantovanu hladinu akustického vykonu v
sulade so smernicou 2000/14/EC.

Umiestnenie:
V kabine, na zadnom skle na lavej strane.

Strana A-3
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

Graf zat'azenia pre prevadzku smerom dopredu
so stabilizatormi

Graf zat’azenia pre prevadzku smerom dopredu
bez stabilizatorov
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Popis: Popis:

Oznacenie na priesvitnom podklade “Grafzat'azenia pre
prevadzku smerom dopredu so stabilizatormi”.

Vyznam:

Definuje presné pracovné limity stroja (v zmysle
hmotnosti nakladu a dosahu), ktoré musi operator
striktne reSpektovat polas pouZivania stroja so
spustenymi stabilizatormi.

Umiestnenie:
V kabine, vo vnutri vodiaceho zariadenia pripevneného
k vrchnej rozpere pomocou magnetu.

Oznacenie na priesvitnom podklade “Graf zat'azenia
pre prevadzku smerom dopredu bez stabilizatorov”
(alebo so zdvihnutymi stabilizatormi).

Vyznam:

Definuje presné pracovné limity stroja (v zmysle
hmotnosti nakladu a dosahu), ktoré musi operator
striktne reSpektovat po€as pouzivania stroja bez
stabilizatorov (alebo so zdvihnutymi stabilizatormi).

Umiestnenie:
V kabine, vo vnutri vodiaceho zariadenia pripevneného
k vrchnej rozpere pomocou magnetu.

DOLEZITE

Schémy zat'aZzenia zobrazené na tychto strandch su
poskytnuté iba ako priklad. Vid’ schémy zataZenia
odkazujuce na Specificky model stroja ohladne
limitov hmotnosti nakladu.
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Graf zat’azenia pre prevadzku do stran so
stabilizatormi

21625

Graf zat'azenia pre prevadzku do stran bez
stabilizatorov
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Popis: Popis:

Oznacenie na priesvithom poklade “Schéma zat'azenia
pre operaciu smerom do stran bez stabilizatorov”
(alebo so zdvihnutymi stabilizatormi).

Vyznam:

Definuje presné pracovné limity stroja (v zmysle
hmotnosti nakladu a dosahu), ktoré musi operator
striktne reSpektovat poCas prevadzky stroja smerom
do stran bez stabilizatorov (alebo so zdvihnutymi
stabilizatormi).

Umiestnenie:
V kabine, vo vnutri vodiaceho zariadenia pripevneného
k vrchnej rozpere pomocou magnetu.

Oznacenie na priesvitnom podklade “Schéma
zat'azenia pre prevadzku smerom do stran so
stabilizatormi”.

Vyznam:

Definuje presné pracovné limity stroja (v zmysle
hmotnosti nakladu a dosahu), ktoré musi operator
striktne reSpektovat’ po€as operacii stroja do stran so
spustenymi stabilizatormi.

Umiestnenie:
V kabine, vo vnutri vodiaceho zariadenia pripevneného
k vrchnej rozpere pomocou magnetu.
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A UPOZORNENIE
NA UCELY VYHNUTIA SA POSKODENIU
VNUTORNYCH HADIC VYLOZNIKA MUSIA BYT
JEDNOTLIVE DIELY VYLOZNIKA VYSUVANE
ROVNOMERNE, INAK SA BUDE VYZADOVAT
NOVE ZORADENIE. VID PREVADZKOVY
MANUAL OHLADNE DALSICH INFORMACII.

Popis:
Oznacenie na bielom podklade “Nové usporiadanie
teleskopického vyloznika”.

Vyznam:

Odkazuje uzivatela na prevadzkovy manudl ohladne
spravneho nového zoradenia dielov teleskopického
vyloznika.

Umiestnenie:

V kabine, na Celnom skle, napravo od miesta
riadenia.

LEN VTEDY PREHODTE
MANUALNE RYCHLOSTNY
STUPEN, KED JE STROJ V
POKOJI.

Popis:
Oznacenie na zltom podklade "Neprehadzujte
manualne rychlost, ked’ je stroj v chode".

Vyznam:
Prehadzovanie rychlosti po€as chodu stroja moéze mat
za nasledok vazne poskodenie prevodovky.

Umiestnenie:
V kabine, na vrchnej rozpere.

NEBEZPECENSTVO

ELEKTRICKE KABLE A ELEKTRICKE VEDENIA
ZACHOVAVAJTE VZDIALENOST VSETKYCH CASTI
STROJA, NAKLADU A PRISLUSENSTVA
PRINAJMENSOM 6 METROV OD NADZEMNYCH
ELEKTRICKYCH VEDENI.

Popis:
Oznacenie na priehladnom podklade “Dodrziavajte
hranice, ked’ ste v blizkosti elektrickych vedeni”.

Vyznam:

Definuje minimalnu vzdialenost, ktoru je treba dodrzat,
ked je pouzivané zariadenie blizko nadzemnych
elektrickych vedeni.

Umiestnenie:
V kabine, na ¢elnom skle, napravo od miesta
riadenia.

VSEOBECNE INFORMACIE

re;

55

Vyznam:
Aplikované na tych povrchoch, ktoré sa mézu pocas
prevadzky zohriat a sposobit popaleniny.

Popis:

Oznacenie na zltom podklade s
Ciernym obrazkom

"Horuce povrchy. Riziko
popalenia".

Umiestnenie:
Na vSetkych dieloch, ktorych sa to tyka, ako su timi¢
vyfuku, tepelny motor, vymennik tepla.

! Popis:
Oznacenie na zltom podklade s
. giernym obrazkom
SQ° "Velmi opatrne odskrutkujte
i zatku: horuca voda. Riziko
popalenia!".
Vyznam:

Varuje operatora ohladne rizika popalenia pocas
odskrutkovavania zatky kompenzacCnej nadrze
vymennika tepla.

Umiestnenie:
Aplikované na kvapalinou naplneniu kompenzaénu
nadrz vymennika tepla.

Strana A-6
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Popis:
Oznacenie na Zltom podklade
"Maximalny tlak na zem".

YYYYYYYY

P max kg/cm?2

XXX

Vyznam:

Hodnota naznaduje maximalny tlak podpier podvozku
na zem, pri ktorom eSte nedochadza k preboreniu sa
stroja do zeme ani k strate stability.

Umiestnenie:
Blizko kazdej podpery podvozku.

Popis:

Nalepka s Ciernym napisom na
Zltom podklade varujuca ohladne
pritomnosti pohyblivych ¢asti.

Vyznam:
Budte extrémne opatrni po€as manipulacie s podperami
podvozku. Pritomnost pohyblivych €asti.

Umiestnenie:
Blizko kazdej podpery podvozku.

Popis:

Nalepka s diernym napisom na Zltom
podklade varujuca ohladne rizika
pomliazdenia ruk.

Vyznam:

Budte extrémne opatrni po€as manipulacie s podperami
podvozku. Pritomnost’ pohyblivych &asti a riziko
pomliazdenia ruk.

Umiestnenie:
Blizko kazdej podpery podvozku.

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

VSEOBECNE INFORMACIE

re;

~

VIETATO APRIRE CON MOTORE IN MOTO
DO NOT OPEN WHILE ENGINE IS RUNNING
N'OUVRIR QU'A L'ARRET DU MOTEUR
OFFNEN NUR BEI STILLSTEHENDEM MOTOR
ABRIR SOLO CON MOTOR PARADO
PROIBIDO ABRIR COM O MOTOR LIGADO
VERBODEN KOFFERBAK TE OPENEN WANNEER DE MOTOR DRAAIT.
\ NEOTVARAT POCAS CHODU MOTORA. )

Popis:
Oznacenie nazltom podklade “Neotvarat’ po¢as chodu
motora”.

Vyznam:

Neotvarajte kapotu motora po¢as chodu motora, pretoze
to moze vyustit do zavazného poranenia spdsobeného
pohyblivymi ¢astami alebo hortcimi komponentmi.

Umiestnenie:
Na kapote motora.
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

VSEOBECNE INFORMACIE

B A-1.3 VYSVETLENIE ROZNYCH SYMBOLOV
POUZIVANYCH NA STROJI

Tento odsek objasriuje tie symboly, ktoré sa Standardne

aplikuju na hlavné ovladacie zariadenia a pristroje -
Standardného zariadenia a tie symboly, ktoré sa mézu DO L EZIT E
aplikovat’ na prisluSenstvo alebo Specialne pridavné

zariadenia. Ide hlavne o (ISO) Standardizované symboly,
ktoré su v dnesnych ¢asoch sucastou bezného zZivota.
Povazujeme vSak za uzito&né vysvetlit tieto este raz.

Venujte potrebny ¢as na to, aby ste sa oboznamili s
tymito symbolmi a aby ste sa naucili ich vyznam.

Popis Popis

Nabitie batérie Zaistena rotacia oto¢nej nadstavby

Tiak motorového oleja Odistena rotacia oto¢nej nadstavby

Zaneseny vzduchovy filter Zarovnana oto¢na nadstavba

N -N:Wol

T
I
I

Es

Zaneseny olejovy filter Zaistenie pridavnych zariadeni

Parkovacia brzda

©

Zaisteny diferencial

Brzdovy tlak Vysunutie/zasunutie teleskopu vyloznika

@]

Vystrazné svetla Naklananie vidlice dopredu/dozadu

Diafkové svetlo Rotacia pridavnych zariadeni

Smerovky Pridavné zariadenia zrovnané do jednej

urovne so zemou

Polohové svetla Nezaisteny

> 00000 O

L0000

Predné (nepovinné) pracovné svetlo Zaisteny

Strana A-8
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

VSEOBECNE INFORMACIE

re;

Symbol

Popis

Symbol

Popis

AN EE

E@‘%w

B

onon
11

I e

Zaisteni diferencial

Ovladanie naklanania zariadenia

Zaistenie oto¢nej nadstavby

Ovladanie vystraznych svetiel

Ovladanie pomocného ¢erpadla

Hmlové svetlomety

Ovladanie lavych podpier podvozku

Ovladanie pravych podpier podvozku

Ovladacie prvky mechanickej
prevodovky

Spinace osvetlenia

Ventilator kabiny

Zaradeny rychlostny stuper 1

Zaradeny rychlostny stuper 2

Stiera¢ ¢elného skla

Ostrekovac ¢elného skla

Naklonit doprava

e ml Ly Ey €

DIESEL|

PR oa

Strana A-9

Naklonit dolava

Ovladacie prvky kabiny

Ovladacie prvky ploSiny

Cestné nastavenie

Spinac rezimu riadenia

Klakson

Teplota vody naftového motora

Hladina paliva

Miesto zdvihu

Palivova zatka

Olejovy filter motora

Ty€ na meranie hladiny motorového oleja

Slimak. Nizka rychlost hydrauliky

Zajac. Vysoka rychlost hydrauliky
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

VSEOBECNE INFORMACIE

EEEN A-2 IDENTIFIKACIA ZARIADENIA

DOLEZITE

Overte si, Ze sa operatorska prirucka vztahuje na
dodané zariadenie.

V pripade poZadovania informdcii alebo technickej
pomoci vZdy Specifikujte model, typ a sériové ¢islo
stroja.

B A-21 MODELATYP

Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom
vybaveny podperami podvozku:

model GIROLIFT 3514 d
model GIROLIFT 3518 d
model GIROLIFT 5022 a

B A-2.2 VYROBCA

TEREXLIFT srl
Zona Industriale - 1-06019 UMBERTIDE (PG) - ITALY

Zapisana v obchodnom registri sudu Perugie pod
Cislom 4823

C.C.ILA.A. &. 102886
DIC / IC DPH. 00249210543

Strana A-10
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W A-2.3 STITOK S UDAJMI O ZARIADENI
Na stroji su aplikované tri identifikacné Stitky. Ide o:

0© Stitok s Gdajmi o zariadeni

Je umiestneny na podstavci sedadla Soféra na
mieste dobre viditefnom pri otvoreni dveri kabiny
alebo namiesto Stitku s udajmi o cestnej premavke
na strojoch uréenych pre zahrani¢né trhy.

IdentifikaCny &titok obsahuje zakladné identifikacné
Udaje zariadenia, ako model, sériové C&islo a rok
vyroby.

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT

VSEOBECNE INFORMACIE

go|

@ Stitok schvalujuci typ kabiny ROPS-FOPS

Je umiestneny na podstavci sedadla Soféra na
mieste dobre viditefnom pri otvoreni dveri kabiny.

® Stitok s Gdajmi o cestnej premavke
Je umiestneny na pravej prednej strane podvozku
(len pre zariadenia urené pre taliansky trh). Tento
Stitok obsahuje udaje tykajuce sa cestnej premavky
a vahy konkrétnych modelov stroja.

B A-2.4 CE OZNACENIE

Tento stroj spifia bezpednostné poziadavky smernice
o strojnych zariadeniach. Zhoda bola osvedcCena a
umiestnenie CE oznacenia na stroj dokazuje zhodu s
regulaénymi poZiadavkami.

CE oznacenie sa umiestni priamo naidentifikacny Stitok
0 stroja.

4 N\
o o B A-2.5 SERIOVE CiSLO PODVOZKU

I E REXI. |--'.'|_|'| s.rl. Sériové Cislo ® podvozku je vyrazené na lavej prednej
ZONA INDUSTRIALE - 06019 UMBERTIDE (PG) - ITALY Casti postranného nosnika ramu pOdVOZkU.
Tel. +39 075 941.811 Fax +39 075 941.53.82
MODELLO - MODEL - MODELE - TYP - MODELO I:l
e - 200 BMA26 STITKY S UDAJMI O HLAVNYCH
MATRICOLA - SERIAL N. - N. DE SERIE - FZ.-IDENT NR. - NO. DE SERIE I:l "
B LS P s o s s ke KOMPONENTOCH
O AST o R ST 26 PESO MAK EJE POSTERIOR o ATHIERE kg Stitky s Gdajmi o hlavnych komponentoch nie priamo
PESO TOTALE - TOTAL WEIGHT - POIDS TOTAL - ZUL. GESAMTGEWICHT N. ST VZO _m " - 5 ”
:“Z:.;‘.‘f%ﬂfsga"ﬁ;$sxﬁ?a5:‘;‘::.:‘;&%:—;%25‘““ VerbenXCh SPOI,OcnO?tOU TERE),(LIF-.’.- stl (naprlk!ad
FOTEN WoroR TGS BAGIE POWER - PUSSANGE HOTEUR T motory, Cerpadla, atd.) sa nachadzaju tam, kde ich
ST R B e vyrobcovia povedne umiestnil
ESFUERZO VERTICAL SOBRE EL GANCHO DE TRACCION
MASSA MAX. RIMORCHIABILE - MAX.DRAWBAR PULL AT THE COUPLING HOOK ,—l
ZUGBEANSPRUGHUNG AM ZUGHAKEN-MAXIMO ESFUERZO DE TRAGGION EN EL kg
GANCHO DE TRACCION

O FABBRICATO IN ITALIA - MADE IN ITALY c € O
- J
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

EEEE A-3 DOVOLENE POUZITIE

B A-3.1 DOVOLENE POUZITIE

Manipulaéné zariadenia radu GIROLIFT boli navrhnuté
a vyrobené na dvihanie, manipulaciu a prepravu
polnohospodarskych a priemyselnych produktov
pomocou Specialnych pridavnych zariadeni (vid kapitola
F) vyrobenych spolo¢nostou TEREXLIFT.

Akékolvek iné pouzitie sa povazuje za odporujuce
stanovenému pouzitiu a z toho titulu aj za nespravne.
Zhoda s podmienkami pre prevadzku, udrzbu a opravu
indikovanymivyrobcom ako ajich striktné reSpektovanie
predstavuju nevyhnutnu sucast dovoleného pouZitia.

Manipulacné zariadenie smu pouzivat a obsluhovat
len operatori, ktori do hibky ovladaju charakteristické
vlastnosti zariadenia a bezpe&nostné postupy.

Je taktiez nevyhnutné plnit zakony vztahujuce
bezpecnost na pracovisku, predbezné opatrenia
tykajuce sa bezpecnosti a na pracovné lekarstvo, ako
aj miestne a narodné smernice tykajuce sa cestnej
premavky.

Vykonanie zmien alebo realizdcia zasahov do stroja,
ktoré su iného charakteru ako rutinna udrzba,
su vyslovne zakazané. Akakolvek modifikacia
stroja, ktoru uskutocni niekto iny ako spolo¢nost’
TEREXLIFT alebo oprdavnené centrum pomoci,
zahrfna automatické zrusenie platnosti zhody
zariadenia so smernicou 98/37/EC.

VSEOBECNE INFORMACIE

B A-3.2 NESPRAVNE POUZITIE

Nespravne pouzitie znamena vyuzitie manipulaéného
zariadenia podla pracovnych kritérii, ktoré nie su
v zhode s pokynmi tohto manualu a to méze vo
vSeobecnosti vyustit do rizik tak pre operatorov ako aj
pre prizerajucich.

A\ |NEBEZPEGENSTVO

NizSie uvadzame najcastejSie a najrizikovejSie

situdcie nespravneho pouZitia:

- prevazanie pasaZierov na stroji,

- iné ako striktné plnenie pokynov tejto priru¢ky
ohladne prevadzky a udrzby,

- prdaca presahujuca pracovné tolerancie
manipulaéného zariadenia,

- prdca na nestabilnych okrajoch prikopov,

- Soférovanie naprie¢ svahmi alebo vrchmi,

- prdaca pocas burky,

- praca na strmych svahoch,

- pouzivanie pridavnych zariadeni, ktoré nie su
odportcané,

- pouzivanie pridavnych zariadeni neschvalenych
alebo nevyrobenych priamo spolo¢nostou
Terexlift,

- prdca v miestach potencialneho vybuchu,
- prdca v stiesnenom a nevetranom prostredi.

H A-3.3 ZVYSNE RIZIKA

Hoci bolo zariadenie navrhnuté a vyrobené v sulade
s najnovSou technolégiou a vSetky predpokladané
rizika boli odstranené, niektoré operacie vykonavané
operatorom zariadenia mdzu vyustit do potencialne
nebezpelnych situacii. Medzi ne patria:

*  rizika vychadzajuce s prili§ vysokej pracovnej alebo
prenosovej rychlosti vo vztahu k nakladu, s ktorym
sa naraba alebo voci stavu povrchu miesta vykonu
prace.

»  rizika vychadzajuce z pracovnych postupov prijatych
pocas kontroly alebo vymeny oddelovacieho ventilu
(zvyskovy tlak - nekontrolované pohyby).

»  rizika vychadzajuce z pracovnych postupov prijatych
po€as rozoberania Casti stroja, napr. valcov, bez
nalezitého podoprenia pohyblivych Casti (riziko
nekontrolovaného padu pohyblivej Casti).

* riziko vychadzajuce z nahodného prevratenia sa
stroja v pripade, Zze operator nepouzil bezpecnostné
pasy.

Strana A-12
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

VSEOBECNE INFORMACIE

B A-3.4 PLATNE NORMY

Pocas vyhodnocovaniarizikamanipulaéného zariadenia
vybaveného teleskopickym vyloznikom boli dodrzané
nasledovné normy z titulu bezpecénosti operatora:

Smernica Nazov

98/37/ES Smernica o strojnych zariadeniach
89/336/EEC Elektromagneticka kompatibilita
2000/14/ES Okolné zvukové emisie

Norma Nazov

EN 1459:1988

EN 281:1988

EN 1175-2:1998

Harmonizovana norma. Bezpeénost
priemyselnych nékladnych vozidiel -
Nékladné vozidla s vlasthym pohonom
a menitefnym dosahom

Priemyselné nakladné vozidla s viastnym
pohonom a sediacim vodi¢om. Pravidla
pre prevedenie a usporiadanie pedalov

PoZiadavky suvisiace s elektrickou
energiou - V8eobecné poziadavky
nakladnych vozidiel pohananych motormi
s vnutornym spalovanim

prEN ISO 13564.:1996 SkuSobné metddy merania vyhladu

ISO 2330:1995

ISO/DIS 3287

ISO 3449:1992

EN 13510: 2002

ISO 3776:1989

ISO 3795:1989

ISO 5053:1987

z nakladnych vozidiel s vlastnym
pohonom

Vysokozdvizné voziky - ramena vidlice
- Technicka charakteristika a testovanie

Riadené priemyselné nakladné vozidla.
[lustrované znacenia. Ovladacie
symboly.

Strojové vybavenie na zemné prace -
Konstrukcie chraniace pred padajucimi
predmetmi - Laboratérne skusky a
poziadavky na vykon.

Strojové vybavenie na zemné prace. -
Ochranné konstrukcie proti preklopeniu
- Laboratérne skusky a poziadavky na
vykon.

Traktory pre polnohospodarstvo -
Ukotvenia bezpec€nostnych pasov.

Cestné vozidla, traktory a strojové
vybavenie pre polfnohospodarstvo a
lesnictvo - Stanovenie spravania sa
interiérovych materialov pri horeni.

Riadené priemyselné nakladné vozidla
- Terminoldgia

ISO 6292:1996

EN 13059:2002

EN 50081-1: 1997

EN 50082-1: 1997

EN 60204-1:1998

Strana A-13
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Riadené priemyselné nakladné vozidla
a traktory - UCinnost brzdy a pevnost
komponentov.

Bezpecnost' priemyselnych nakladnych
vozidiel - Testovacie metddy pre meranie
vibracie

Elektromagneticka kompatibilita -
VSeobecné poziadavky ohladne emisii
- Cast' 1

Elektromagnetickd kompatibilita -
VSeobecné poziadavky ohladne odolnosti
- Cast1

Bezpecénost' strojového vybavenia -
Elektrické zariadenia strojov - Cast' 1

Zéakon 57.0009.0455 - 05/2007



B A-3.5 BEZPECNOSTNE ZARIADENIA

MICMAC-ST-02 systém hlasenia pretazenia je
nainstalovany na pristrojovej doske kabiny vodica.
Toto obmedzovacie zariadenie automaticky rozpozna
prevadzkovy rezim, t.j. prevadzku smerom dopredu
alebo do stran s alebo bez podpier podvozku a
definuje pracovnu vzdialenost.

Zozbierané udaje su skombinované s typom
pridavného zariadenia, ktory sa pouzil a sustavne
porovnavané s grafom zatazenia obsiahnutym v
systémovom programe. Spracovanie dat méze
vytvorit’ tri mozné situacie:

Zelena svetelna didéda zapnuta

Stabilny stav. ZvySené zatazenie nepresahuje 90%
maximalneho povoleného zatazenia grafu v danej
zadefinovanej pracovnej pozicii.

ZIta svetelna diéda zapnuta

Stav pred poplachom. ZvySené zatazenie prevysuje
90% maximalneho povoleného zatazenia. ESte vzdy
je vdak pod urovrou tohto maxima. Hukacka vydava
preruSovany zvuk.

Cervena svetelna diéda zapnuta

Stav poplachu. ZvySené zatazenie prevySuje
maximalne povolené zatazZenie, hukacka vydava
nepretrzity zvuk a pohyby stroja sa zastavia, okrem
tych, ktoré umoznuju navrat zataZzenia do medze
bezpecénosti.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT

VSEOBECNE INFORMACIE

re;

Tladidlo nidzového zastavenia: ked sa toto tlacidlo
zatlagi, zastavi motor stroja.

Pred opatovnym spustenim najdite a napravte
pric¢iny, ktoré si vynutili nidzové odstavenie.
Nasledne opatovne nastavte tlaCidlo do neutralnej
polohy, a to jeho zatlaCenim so subeznym ota¢anim
v smere hodinovych ruciciek.

Bezpeclnostné tlaCidlo na pake ru¢ného riadenia
(tlacidlo mftveho muza). Toto tlaCidlo je potrebné
zatlaCit a podrzat' v tejto polohe pocas vykonu
funkcie s ovladacou pakou. Ked sa tlacidlo uvolni,
prebiehajuci pohyb sa zablokuje.
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT
¢ Il

VSEOBECNE INFORMACIE

* Mikrospina¢ na podperach podvozku. Ked sa « Tlakovy spinac na parkovacej brzde. Ked sa pouzije
podpery spustia na uroven zeme, tento spinac parkovacia brzda, stroj sa nemdze pohnut, avSak
zabrani pouzitiu prenosu a nastavi systém hlasenia motor sa moze spustit’.
pretazenia na prislusnu skalu.

» V prevodovke su dva mikrospinace.
- Spina¢ vo vnutri skrine prevodovky sa spusti,
ked je zaradena rychlost.
- Spina¢ mimo skrine prevodovky kontroluje pohyb
kardanového hriadela a zabrarfiuje akejkolvek
zmene rychlosti po€as pohybu stroja.
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

re;

VSEOBECNE INFORMACIE

* Oddelovacie ventily namontované na vsetkych
valcoch:

A Oddelovaci ventil na valci pripojenia pridavného
zariadenia

B Oddefovaci ventil na zdvihacom valci
C Oddefovaci ventil na vyrovnavacom valci

D Oddelovaci ventil na valci vysunutia vyloZznika

E Oddelovaci ventil na valci naklanania pridavného
zariadenia

Strana A-16
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

re;

VSEOBECNE INFORMACIE

F Oddelovaci ventil na podperach podvozku

G Oddelovaci ventil na valci natoenia stroja

H Oddelovaci ventil na Cape proti rotacii otoCnej
nadstavby

Strana A-17
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

VSEOBECNE INFORMACIE

BN A-4 VSEOBECNY POPIS

H A-41 ZOZNAM HLAVNYCH KOMPONENTOV

B A-4.1.1 Model Girolift 3514

O©COoONOOAWN-=-

1. diel vyloznika

Spéatné zrkadlo, prava strana

2. diel vyloznika

3. diel vyloznika

Valec pre teleskopicky vyloznik

Spatné zrkadlo, lava strana

Kabina vodi¢a podla ustanoveni ROPS-FOPS
Priestor olejovej a palivovej nadrze

Lava zadna podpera podvozku

Istenie pre vidlicami zdvihané bremena

FEM 3 vidlice pre naklady ukladané na palety
Upinaci ram na pridavné zariadenia

Lava predna podpera podvozka

Predna naprava

Pristupovy schod

Na lavej strane umiestneny prie€inok na nastroje
Zadna naprava
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re;

Zéakon 57.0009.0455 - 05/2007



m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT
¢ Il

VSEOBECNE INFORMACIE

H A-4.1.2 Model Girolift 3518

Priestor na motor
- Spatné zrkadlo, prava strana

- Valec pre teleskopicky vyloznik
- Spatné zrkadlo, lava strana
1. diel vyloZnika
- 2. diel vyloZnika
- 3. diel vyloznika
- 4. diel vyloZnika

O~NOOGOAPRWN -
1

9 - Prava zadna podpera podvozku
10 - Predna naprava
11 - Prava predna podpera podvozku
12 - Valec zaistenia pridavnych zariadeni
13 - Upinaci ram na pridavné zariadenia
14 - Ochranna mriezka kabiny
15 - Horn4 Cast dveri kabiny
16 - Priestor olejovej a palivovej nadrze
17 - Na lavej strane umiestneny prie€inok na nastroje
18 - Pristupovy schod
19 - Otocny veniec
20 - Zadnanaprava
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

VSEOBECNE INFORMACIE

B A-4.1.3 Model Girolift 5022

©COoO~NOOOAWN-=

Vidlice pre naklady ukladané na palety /‘i

Upinaci ram na pridavné zariadenia \

Valec na otacanie pridavnych zariadeni /E
4. diel vyloznika

3. diel vyloznika

2. diel vyloznika

1. diel vyloznika

Priestor olejovej a palivovej nadrze

Prava zadna podpera podvozku

Lava zadna podpera podvozku

Zadna naprava

Na lavej strane umiestneny prie€inok na
naradie

Pristupovy schod

Predna naprava

Lava zadna podpera podvozku

Valec na dvihanie vyloznika

Kabina vodi¢a podla ustanoveni ROPS-
FOPS

Spétné zrkadlo, prava strana 16
Spatné zrkadlo, lava strana
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

B A-4.2 POPIS HLAVNYCH CASTI

Hydrostaticka prevodova jednotka

Tato jednotka pozostava z Casti, ktoré pohanaju radenie

rychlosti stroja, konkrétne:

- regulovatelného objemového Cerpadla pripojeného
k tepelnému motoru pomocou pruzného spoja,

- regulovatelného objemového motora aplikovaného
na prevodovku s dvomi pracovnymi polohami
(minimalny a maximalny obsah)

- hydraulicky olejovy filter umiestneny na vytlacné
potrubie nadrze

- tepelny vymennik vody/oleja na chladenie obvodu

Redukény prevod/dvojrychlostna prevodovka
Redukény prevod/prevodovka ma dve rychlosti:
pracovnu a pojazdnu. Rychlosti je mozné navolit
za vyuzitia Specialneho ovladacieho prvku z kabiny.
Manualny vyber prevodového stupria je mozny len
vtedy, ked je stroj v pokoji. Pomocou dvoch kardanovych
hriadelov sa pohyb prenasa z prevodovky na predné a
zadné napravy vybavené diferencialnym prevodom.

Napravy riadenia/diferencialne prevody (predny a
zadny)

Diferencialne napravy prenasaju pohyb na kolesa.
Poistné zariadenie pbsobiace na zadnu napravu
umoznuje stroju aj pohyb v teréne s nizkou prilnavostou
povrchu. Obe napravy su typu riadiaceho a odpruzeného.
Ked sa zaradi vysoky rychlostny stupen, je mozné len
dvojkolesové riadenie, zatial o sa zadna odpruzena
naprava automaticky zaisti v polohe, v ktorej sa vyloznik
zdvihne nad prednastavenu vysSku riadenu systémom
hlasenia pretazenia.

Pneumatiky

Stroj je vybaveny pneumatikami s rozmermi vhodnymi
pre maximalne zatazenie manipulacného zariadenia.
V pripade opotrebenia musia byt pneumatiky vymenené
za nove, ktoré maju rovnaké rozmery a nakladaciu
kapacitu.

Systém hlasenia pretazenia

Vo vyrobe vstavany systém hlasenia pretazenia
umozriuje operatorovi pracovat za Uplne bezpecnych
podmienok.

Vdaka zabudovanym snimacom systém automaticky
urCi zvySené zatazenie (vo vztahu k pouzitému
pridavnému zariadeniu a vysunutiu vyloznika).
Ziskané hodnoty sa porovnaju so Specialnymi grafmi
zatazenia a vysledok sa zobrazi pomocou troch
svetelnych indikatorov (bezpecnost — stav pred
poplachom — poplach) zabudovanych do pristrojove;j
dosky.

VSEOBECNE INFORMACIE

re;

Ked systém zisti stav poplachu, vSetky pohyby sa
zastavia a systém umozni len to, aby sa vyloznik vratil
spat, a to za bezpecnych podmienok.

Hydraulicky obvod vyloZnika

Pozostava z ¢erpadla so snimacom zatazenia
pripojeného k tepelnému motoru, ktory cez ventil so
snimacom zatazenia, vydava olej do hydraulického
pohonu a do rozdelovaca, a to pre nasledovné
funkcie:

- zdvihnutie/spustenie vyloznika,

- vysunutie/zasunutie teleskopu vyloznika,

- rotacia pridavnych zariadeni,

- natoCenie stroja,

- rotacia oto¢nej nadstavby,

- zaistenie pridavnych zariadeni,

- prevadzka podper podvozku.

Pomocny hydraulicky obvod

Pozostava z ¢erpadla pripojeného k tepelnému motoru,
ktoré dodava olej do brzdového ¢erpadla hydraulickych
motorov, ktoré pohanaju ventilatory vymennika tepla.

Brzdovy okruh

Brzdovy systém lamelového typu v olejovom kupeli je
samo-nastavovaci a je zabudovany do prednej napravy.
Pozostava z nezavislého okruhu: pedal priamo pdsobi
na brzdové Cerpadlo, ktoré dodava olej do blokovacich
valcov.

Kabina vodica
Kabina vodi¢a schvaleného typu v zhode s normami
ISO 3449 a EN 13510 (ROPS a FOPS).

B A-4.3 NEPOVINNE PRISLUSENSTVO

Stroj mbdze byt vybaveny Sirokym sortimentom
nepovinného prisluSenstva: obratte sa na predajnu siet
spolo¢nosti Terexlift.

DOLEZITE

Skontrolujte prosim prislusenstvo, ktoré je k
dispozicii pre vas stroj.
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BN A-5 TECHNICKE UDAJE A VYKON

VSEOBECNE INFORMACIE

m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

B A-5.1 HLAVNE ROZMERY

Popis m.j. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
A Celk. vyska mm 2970 2940 3050
A1 Celk. vy8ka so spustenymi stabilizatormi mm 3260 3260 3300
B Vy8ka po volant mm 2180 2180 2280
C Celkova Sirka mm 2480 2500 2500
D Vnutorna Sirka kabiny mm 910 910 910
E Stopa mm 1950 1950 2020
F Razvor kolies mm 3030 3030 3500
G Dizka po podpery podvozku mm 4860 4860 6060
H Dizka vog&i upinacej doske pridavného zariadenia mm 5790 6680 7600
| Svetla vySka mm 350 350 420
L Maximalna Sirka s nosnikmi spustenymi na

uroven zeme mm 3900 3900 5000
M Predny dosah od stredu rotacie mm 3200 3830 4030
N Zadny dosah od stredu rotacie mm 2260 2260 2875
B A-52 OBMEDZENE POUZIVANIE
» Uhol pristupu (so stabilizatormi) 26° 26° 17°
» Zadny najazdovy uhol 26° 26° 17°
+ Teplota okolia °C -20°/+40° -20°/+40° -20°/+40°
» Maximalny tlak podpier podvozku na zem kg/cm? 10 10 10
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

VSEOBECNE INFORMACIE

re;

Popis m.j. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
N A-53 VAHA
. Vaha v prevadzkyschopnom stave kg 11700 12900 17700
W A-54 RYCHLOST
- Pracovna rychlost’ (*) km/h 9 9 9
- Pojazdna rychlost (*) km/h 30 30 28
- Maximalny svah pri plnom zatazeni % 56 56 40
(*) = Ide o pohyb vpred alebo vzad.
B A-55 HMOTNOST NAKLADU A DOSAH
- Maximalna vyska zdvihu:
so stabilizatormi mm 13550 17300 21800
bez stabilizatorov mm 13225 17000 21625
- Dosah pri maximalnej vyske mm 2915 3700 4100
- Maximalny dosah vpred mm 11290 15200 19000
- Rotacia upinacej dosky pridavného zariadenia 146° 146° 131°
- Hmotnost nakl. pre max. vyske so stabilizatormi kg 2500 2300 2500
- Hmotnost nakl. pri max. prednom dosahu
so stabilizatormi kg 400 350 400
- Hmotnost nakl. pri max. boénom dosahu
so stabilizatormi kg 200 100 200
M A-5.6 VIDLICE (POHYBLIVY TYP)
- Rozmery 1200x130x50 1200x130x50 1200x130x50
- Vaha 70 70 70
- Upinacia doska vidlice - trieda FEM I FEM III FEM Il
W A-5.7 NAFTOVY MOTOR
- Znacka PERKINS PERKINS PERKINS
- Model 1104C-44T 1104C-44T 1106D-E66TA
- Typ Preplfiovany  Prepliiovany Preplfiovany
- Prvky: Nafta Nafta Nafta
4-taktovy 4-taktovy 4-taktovy
Priame vstrek. Priame vstrek. Priame
vysokotlaké
vstrek.
- Valce 4 v rade 4 v rade 6 v rade
- Zdvihovy pomer mm 105 x 127 105 x 127 105 x 127
- Celkovy objem cc 4400 4400 6600
- Vykon pri 2300 giri/min (*) kW 74,4 74,4 116,5
(*) = Suhrnny vykon vypocitany podla normy DIN 70020
B A-5.8 ELEKTRICKY SYSTEM
- Napatie \Y, 12 12 12
- Samo regulovany alternator (na naftovom motore) V 14 14 14
- Nastartovanie motora (vykon) kW 3 3 3
- Batéria Ah 155 155 180
Strana A-23

Zéakon 57.0009.0455 - 05/2007



m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

VSEOBECNE INFORMACIE

Popis m.j. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022

B A-5.9 HLADINY ZVUKU STROJA

- Garantovana hladina akustického vykonu dB Lwa =106 Lwa = 106 Lwa = 106
(v sulade so smernicou 2000/14/ES)
- Namerana hladina akustického tlaku dB Lpa=75 Lpa=75 Lpa =77

(v sulade so smernicou 98/37/ES)

W A-5.10 HLADINY VIBRACII
- Prenesené vibracie (*) m/s? <25 <25 <25

(*) = Hodnoty vypocitane v sulade s normou prEN 13059.

DOLEZITE

Ide o zariadenie triedy A. V obytnej zone takéto zariadenie m6zZe sp6sobit rusenie radia. V takych pripadoch
sa vyZaduje od operatora, aby uskutocCnil ndlezité opatrenia.

BN A-6 DODAVANE POLOZKY

Spolu so strojom sa dodavaju nasledovné polozky:

Rad Girolift

Popis 3514 | 3518 | 5022

- Maticovy kfu¢ CH 19 . . .
(na polohovanie vidlice)

- Francuzsky klu¢ CH 6 . . .
(na polohovanie vidlice)

- 12V lampy . . .
(nahradné)

H A-6.1 DODANA LITERATURA

Stroje su dodavané spolu s nasledujucou literattrou:
- Operatorska prirucka stroja

- Manual k pouzivaniu a udrzbe PERKINS motorov
- Katalég nahradnych dielov

- Registracia zaruky
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

VSEOBECNE INFORMACIE

B A-7 ZIVOTNOST

Zivotnost stroja je 10000 hodin za predpokladu, Ze
sa vSetky kontroly, servisné prace a generalne opravy
uskuto€nia podla planu.

A\ | NEBEZPECENSTVO

Po uplynuti tejto doby musi vyrobca stroj povinne
skontrolovat’a odskusat’, a to pred jeho opdtovnym
pouZzitim.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

VSEOBECNE INFORMACIE

Tato strana je zdmerne ponechana prazdna.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

BEZPECNOST @

Kapitola B

BEZPECNOST
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

B B-1 VSEOBECNE POZNAMKY

Vacsina nehéd, ku ktorym dbjde pocas prace,
opravy alebo udrzby vyrobnych strojov je spdsobena
nedodrzanim zakladnych predpokladov bezpecnosti.
Preto je potrebné venovat neustalu pozornost
potencialnym rizikam a vplyvom, ktoré mézu vzniknut
na zaklade operacii uskuto€riovanych na stroji.

DOLEZITE

Ked'’ rozpoznate rizikové situdcie, mézete predist’
nehodam!

Napriklad tato priru¢ka vyuziva Specialne bezpe€nostné
symboly na zddraznenie potencialne rizikovej
situacie.

A |UPOZORNENIE

Pokyny uvedené v tejto prirucke su pokynmi,
ktoré vytvorila spoloénost' TEREXLIFT. Nevylucuju
iné bezpecné a ¢o najprimeranejSie spésoby na
instalaciu stroja, jeho prevadzku a udrzbu, ktoré
beru do uvahy dostupné priestory a prostriedky.

Ak sa rozhodnete postupovat podla inych pokynov, ako

su tie uvedené v tomto manuali, musite:

* sibyt absolutne isti, Ze operacie, ktoré sa chystate
vykonat nie su vyslovne zakazané;

+ si byt absolutne isti, Ze metddy su bezpecné,
povedzme, v zhode s pravidlami a ustanoveniami
uvedenymi v tejto kapitole;

* si byt absolutne isti, ze tieto metdody nembzu
priamo ani nepriamo poskodit’ stroj alebo ho spravit
nespolahlivym;

* kontaktovat sluzbu pomoci spolo¢nosti TEREXLIFT
ohfadne navrhu a potrebného pisomného
povolenia.

DOLEZITE

V pripade pochybnosti je vZzdy lepSie sa spytat’!
Na tento ucel kontaktujte spoloénost’ TEREXLIFT:
sluzba pomocije vam k dispozicii. Adresy, telefonne
a faxové cisla su uvedené na obale a na uvodnej
strane tohto manualu.

re;

BEZPECNOST

B B-2 PREDPOKLADY
ZODPOVEDNEHO
PERSONALU

PREDPOKLADY U OPERATOROV
STROJOV

Operatori, ktori pouzivaju stroj pravidelne alebo
prilezitostne (t.j. na prepravné Ggely) musia spifat
nasledovné predpoklady:

Zdravie:

Pred a poCas akékolvek operacie operatorinesmu nikdy
pozivat alkoholické napoje, lieky alebo iné latky, ktoré
md&zu zmenit ich psycho-fyzicky stav a nasledne aj ich
pracovné schopnosti.

Fyzické predpoklady:

Dobry zrak, dobry sluch, dobra koordinacia a schopnost’
vykonavat’ vSetky pozadované operacie bezpecnym
spésobom, podla pokynov tohto manualu.
Psychické predpoklady:

Schopnost porozumiet a aplikovat uplatiiované
pravidla, predpisy a bezpecnostné opatrenia. Musia
byt opatrni a rozumni pre ich vlastni bezpecénost, ako
aj bezpecnost inych a musia chciet’ vykonavat pracu
spravne a zodpovednym spdsobom.

Emocionalne predpoklady:

Musia zachovat pokoj a byt vzdy schopni ohodnotit
svoj vlastny fyzicky a psychicky stav.

Skolenie:

Musia si precitat a oboznamit sa s touto priruckou, s
v nej prilozenymi grafmi a diagramami, identifikacnymi
Stitkami a Stitkami s varovanim pred rizikami. Musia byt
kvalifikovani a Skoleni ohfadne pouzitia stroja.

W B-2.1

DOLEZITE

Operator musi mat’ licenciu (alebo vodi¢sky
preukaz), ak si to vyZaduju zakony platné v
krajine, kde sa stroj pouziva. Opytajte sa prosim
kompetentnych organov. V Taliansku musi mat’
operator prinajmensom 18 rokov.
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H B-2.2 PREDPOKLADY U UDRZBAROV

Personal povereny udrzbou stroja musi byt kvalifikovany,
Specializovany na udrzbu strojov na zemné prace a
musi spifiat nasledovné predpoklady:

Fyzické predpoklady:

Dobry zrak, dobry sluch, dobra koordinacia a
schopnost vykonavat vSetky pozadované udrzbarske
operacie bezpecnym spésobom, podla pokynov tohto
manualu.

Psychické predpoklady:

Schopnost porozumiet a aplikovat uplatiiované
pravidla, predpisy a bezpecnostné opatrenia. Musia
byt opatrni a rozumni pre ich vlastnu bezpec¢nost, ako
aj bezpecnost inych a musia chciet’ vykonavat pracu
spravne a zodpovednym spdsobom.

Skolenie:

Musia si precitat a oboznamit sa s touto priruckou, s
v nej prilozenymi grafmi a diagramami, identifikacnymi
Stitkami a Stitkami s varovanim pred rizikami. Musia byt
kvalifikovani a Skoleni ohladne fungovania stroja.

DOLEZITE

Z technického pohladu bezna udrzba stroja nie je
zlozitym zasahom a mézZe ju vykonavat’ aj operator
stroja za predpokladu, Ze ma zdkladné znalosti z
mechaniky.

N B-2.3 PRACOVNE OBLECENIE

Pocas prace a osobitne po€ad udrzby alebo opravy

stroja musia mat operatori obleCené vhodné ochranné

oblecenie:

» kombinézy a akykolvek iny pohodiny odev. Operatori
by nemali nostit odev s velkymi rukavmi a ani
predmety, ktoré sa mézu zachytit v pohybliych
Castiach stroja.

» ochrannu prilbu,

» ochranné rukavice,

» pracovné topanky.

DOLEZITE

Pouzivajte len pracovné oblecenie schvaleného
typu, ktoré je v dobrom stave.

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

re;

H B-2.4 PROSTRIEDKY OSOBNEJ OCHRANY

V osobitnych pracovnych podmienkach by sa mali

pouzivat nasledovné prostriedky osobnej ochrany:

+ sada na ochranu dychania (alebo protiprasny
respirator),

« chraniCe sluchu alebo rovnocenné zariadenie,

» okuliare alebo ochranné masky tvare.

BEZPECNOST

DOLEZITE

Pouzivajte len pracovné oblec¢enie schvaleného
typu, ktoré je v dobrom stave.

8
co
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

B B-3 BEZPECNOSTNE OPATRENIA

H B-3.1 MIESTO VYKONU PRACE
Vzdy zvazte charakteristiku miesta vykonu prace, kde
budete pracovat’

» Vzdy preverte pracovné miesto a porovnajte ho s
rozmermi stroja v rozli¢nych konfiguraciach.

RIZIKO PORANENIA

ELEKTRICKYM PRUDOM

Venujte maximalnu pozornost nadzemnym
elektrickym vedeniam.

VZdy dodrzujte minimalnu bezpe¢nu vzdialenost’ od
teleskopického vyloznika a zdvihnutého nakladu.
Pozor, nebezpecenstvo zasiahnutia elektrickym
pradom!

RIZIKO PORANENIA

ELEKTRICKYM PRUDOM

KONTAKT S ELEKTRICKYM VEDENIM MOZE
SPOSOBIT URAZ ALEBO AJ SMRT.

VZDY ~SA, OBRATTE NA  MAJITELA
ELEKTRICKEHO VEDENIA. ELEKTRICKY PRUD
MUSI BYT ODPOJENY ALEBO ELEKTRICKE
VEDENIE MUSI BYT PREMIESTNENE ALEBO
IZOLOVANE PREDTYM AKO SA SPUSTI
PREVADZKA ZARIADENIA.

ELEKTRINCKE NAPATIE POZADOVANY ODSTUP|
od 0 do 50 kV 300 m q0ft

od 50 do 200 kV 460 m 15 ft
0d 200 do 350 kV 610 m 20 ft
0d 350 do 500 kV 762 m 25 ft
0d 500 do 750 kV 10,67 m 35 ft
od 750 do 1000 kV 13,72 m 45 ft

A |UPOZORNENIE

Uistite sa, Ze stroj (kolesa alebo podpery podvozku)
su umiestnené na pevnom podklade, aby ste sa
vyhli nestabilnym rizikovym podmienkam.

Ak podklad nie je dostato¢ne pevny, umiestnite pod
podpery podvozku alebo kolesa nejaké podperné
dosky. Tieto dosky musia poskytnut’ Specificky
tlak 1,2 az 1,5 kg/cm? (500x500mm dosky su
postacujuce).

re;

» Najdite si najlepSiu moznu cestu na miesto vykonu
prace.

+ Ked'je stroj v chode, nikto nesmie vstupovat do jeho
pracovného priestoru.

* Poclas prace udrzujte na pracovisku poriadok.
Nikdy nenechavajte predmety rozhadzané, mohli
by prekazat pohybom stroja a predstavovat
nebezpecenstvo pre personal.

» V pripade vyskytu prikopov spustite nosniky a to v
bezpectnej vzdialenosti od okraja prikopu.

BEZPECNOST

-

(@)

0]

)
A=B

I
=

A\ | NEBEZPECENSTVO

Za zZiadnych okolnosti nepouZivajte stroj pocas
burky.
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N B-3.2 PRIPRAVA NA PRACU

Pred akoukolvek operaciou je potrebné uskutocCnit

nasledovné opatrenia:

* V prvom rade sa uistite, Ze udrzbarske zasahy boli
starostlivo vykonané v sulade s vypracovanym
rozpisom (vid kapitola D - Udrzba).

A |UPOZORNENIE

Nastavte stroj na konfiguraciu prevadzky a natocte
ho. Pouzite Specialny inklinometer napravo od
miesta riadenia, aby ste skontrolovali, ¢i je stroj vo
vodorovnejpolohe polohe, predtym nez ho zacnete
obsluhovat.

+ Uistite sa, Ze mate dostatok paliva, aby nedoslo k
nahlemu zastaveniu stroja, hlavne po¢as zasadnych
manévrov.

» Dobkladne ocistite pristroje, Stitky s udajmi, svetla a
Celné sklo kabiny.

+ Skontrolujte spravne fungovanie vSetkych
bezpecnostnych zariadeni nainstalovanych na stroji
a v mieste vykonu prace.

* V pripade problémov alebo tazkosti okamzite
informujte predaka. Nikdy nezacinajte pracovat za
podmienok, ktoré nie su bezpecné.

* NeuskutoCnujte zZiadnu opravu v provizéornym
spésobom, aby sa mohla praca zacat!

B B-3.3 POCAS PRACE ALEBO UDRZBY

PocCas prace a hlavne poc€as udrzby vzdy venujte

maximalnu pozornost’ nasledovnému:

* Nepohybujte sa a ani nezastavujte pod visiacim
nakladom alebo pod €astami stroja podopretymi
hydraulickymi zdvihakmi alebo lanami.

+ Dbajte na to, aby na drzadlach na stroji a
pristupovych schodoch nebol vyliaty olej, mazivo
alebo neboli Spinavé, aby sa tak predislo padu alebo
poSmyknutiu.

re;

Pri vstupe alebo opusteni kabiny alebo inych
vyvySenych Casti budte vzdy otoceni ¢elom a nie
chrbtom k stroju.

Pocas vykonu operacii v rizikovych vyskach
(viac ako 1,5 metra nad zemou) pouzivajte vzdy
bezpecnostné pasy alebo zariadenia chraniace pred
padom, a to schvaleného typu.

L L#
&l |

BEZPECNOST

Nevystupujte na stroj alebo neopustajte stroj pocas
jeho chodu.

Neopustajte miesto riadenia po€as chodu stroja.
Nikdy neprestavajte s realizaciou zasahov pod alebo
medzi kolesami stroja, ked je stroj v chode. Ked sa
vyzaduje udrzba v tejto oblasti, odstavte stroj.

Neuskutoc€fiujte udrzbu alebo opravu bez
dostato€ného osvetlenia.

Pri pouzivani svetiel stroja by mal byt 14¢
nasmerovany tak, aby neoslepoval personal pri
praci.

Pred aplikaciou napéatia do elektrickych kablov alebo
komponentov skontrolujte ich pripojenie a riadne
fungovanie.

NeuskutoCniujte zasahy do elektrickych komponentov
s napatim nad 48V.

Nepouzivajte navihnuté zastréky alebo zasuvky.
Stitky a nalepky s varovanim pred rizikami sa
nesmu nikdy odoberat, skryvat a musia byt vzdy
Citatefné.
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Neodstranujte bezpecnostné zariadenia, ochranné
§tity, ochranné puzdra, atd., s vynimkou ucelu
udrzby. Ak je ich odobratie nevyhnutné, odstavte
stroj, odoberte ich, a to ¢o najstarostlivejSie a
vzdy pamatajte, ze ich musite opatovne pripevnit
predtym, nez nastartujete motor a opat zacnete stroj
pouzivat.

Pred zacatim udrzbarskych alebo opravarenskych
prac odstavte motor a odpojte batérie.

Nemazte, necistite a ani nenastavujte pohyblivé
Casti.

Neuskutocriujte operacie manualne, ak su na tento
ucel poskytnuté Specifické nastroje.

Uplne sa vyhybaijte pouzivaniu nastrojov, ktoré su
v zlom stave alebo ich pouZzivaniu nespravnym
spOsobom, t.j. klieSte namiesto nastavitefnych
kla€ov, atd.

Pred realizéciou operéacii na hydraulickych vedeniach
pod tlakom alebo pri odpéajani hydraulickych
komponentov sa uistite, Ze prislusné vedenie bolo
predtym odtlakované a neobsahuje Ziadne horuce

médium.

BEZPECNOST

re;

A\ | NEBEZPECENSTVO

Akékolvek zasahy do hydraulického obvodu méze
vykonavat’ len opravneny personadl.

Hydraulicky obvod tohto stroja je vybaveny
tlakovymi zasobnikmi. Vy aj ostatni sa mézu vazne
zranit, ak zasobniky nie su uplne odtlakované .
Na tento ucel odstavte motor a stlacte brzdovy pedal
na 8 az 10 minat.

Nefajcite alebo nepouzivajte otvoreny plamen v
miestach, ktoré prestavuju riziko poziaru a v pripade
pritomnosti paliva, oleja alebo batérii.
Nenechavajte palivové kanistre alebo ffaSe na
nevhodnych miestach.

Vi
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BEZPECNOST

* Nevyprazdnujte katalytické konvertory alebo iné W B-3.4 BEZPECNOSTNE ZARIADENIA
nadoby, ktoré obsahuju horfavé materialy bez toho,

aby ste uskutocnili potrebné opatrenia. ) 4
+ Budte opatrni pri manipulacii so vSetkymi horfavymi m NEBEZPECENSTVO
alebo nebezpelnymi latkami.
* Nerobte zasahy do hasiacich pristrojov alebo Na stroj bolo namontovanych niekolko

tlakovych zasobnikov. Pozor nebezpeéenstvo bezpecnostnychzariadeni. Nikdydonichnezasahujte
vybuchul! ani ich neodoberajte (vid’ kapitola A-3.5).

Pravidelne kontrolujte ucinnost takychto zariadeni
(vid’ Kontrola karty, kapitola G-5).

V pripade poruch prestarite okamZite pracovat a
prikrocte k vymene poruchového zariadenia.

Ohladne preverenia si postupov si precitajte
kapitolu D-3.19.

* Po ukonc&eni udrzbarskych alebo opravarenskych
prac sa uistite, ze v ramci prie€inkov stroja s
pohyblivymi Castami alebo tam, kde cirkuluje
nasavany alebo chladiaci vzduch neostalo ziadne
naradie, handry alebo iné predmety.

+ Pocas vykonu prace nedavajte pokyny alebo
znamenia viacerym fudom naraz. Pokyny a
znamenia musite davat’ len jednej osobe.

* Vzdy venujte patricnu pozornost pokynom, ktoré
vam dava predak.

» Nikdy neruste operatora v ¢ase prace alebo pocas
zasadnych manévrov.

* Nikdy nahle nevolajte na operatora, ak to nie je
nevyhnutné.

» Za Ziadnych okolnosti nefakajte operatora a
nehadzZte predmety.

* Po praci nikdy nenechavajte stroj v potencialne
nebezpecnom stave.
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BEZPECNOST

Tato strana je zdmerne ponechana prazdna.
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PREVADZKOVE POKYNY
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BN UVOoD

Tato kapitola poskytuje operatorovi prakticky navod na
postupné oboznamovanie sa s pouzitim stroja.

Operator by mal vojst’ do kabiny riadenia a uskuto¢nit

predbezné nastavenia a nasledne sa naucit' polohu
réznych ovladacich prvkov a pristrojov.

Oboznamenie sa s ovladacimi prvkami nezaisti len
spravne pouzitie poCas pracovnych etap, ale ajokamzity
a vCasny zasah operatora, ked ma tento vykonavat
nahle manévre, aby sa zabezpecila jeho bezpecnost
a neporusenost stroja.

Je potrebné naudit sa ako vyuZzivat a predvidat reakcie
stroja. Naucte sa ako prevadzkovat ovladacie prvky
strojanabezpecnom a otvorenom mieste, bez prekazok
a bez toho, aby niekto stal naokolo. Nevrazajte do
ovladacich prvkov. Narabajte s nimi pomaly, aby ste
pochopili ich vplyv na stroj.

PREVADZKOVE POKYNY

re;

H C-1 PRED VYSTUPOM NA STROJ

Kontroly a Cistenie

+ Vycistite skla, svetla a spatné zrkadla.

»  Skontrolujte, i su Capy, spoje a skrutky utiahnuté.

»  Skontrolujte, ¢i nedochadza k unikom oleja, paliva
alebo chladiaceho média.

Kontrola pneumatik

»  Skontrolujte, ¢i sU pneumatiky spravne nahustené.;
vid odsek “Nahustenie pneumatik”’ v kapitole
Udrzba.

+ Uistite sa, Ze vloZky v pneumatike nie su prerezané
alebo opotrebované.

A\ |NEBEZPECENSTVO

Prasknutie pneumatiky méze vyustit do zavazného
poranenia; nikdy nepouZivajte stroj, ak su
pneumatiky opotrebované, zle nahustené alebo
poskodené.
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BN C-2 VYSTUP NA STROJ

B C-2.1 VSTUP DO KABINY

A UPOZORNENIE

Predtym, nez vstupite do kabiny riadenia, sa vzdy
uistite, Ze st vase ruky a podrazky vasich topanok
Cisté a suché. Pri vystupe na stroje alebo zostupe
zo stroja bud'te k stroju vZdy ¢elom a drite sa
prislusnych rucok.

Kabina manipulaéného zariadenia je na lavej strane
vybavena vstupnymi dverami.

Otvaranie dveri zvonku:
*  VlozZte kfu€ a odomknite zamok 1.
»  Otvorte dvere potiahnutim za zabudovanu rucku.

A

Zatvaranie dveri zvnutra:
» Stlacte tlacidlo 2 na odomknutie dveri.
* Dvere silno potiahnite: automaticky sa zamknu.

Otvaranie dveri zvnutra:
* Potiahnite paku 3 smerom nadol a odomknite zamok
na ucely uplného otvorenia dveri.

Na otvorenie hornej casti dveri

» Otocte ruckou 4 na uvolnenie hornej Casti dveri,
otvarajte dvere, az kym nezapadne zapadka na
nachadzajuca sa mimo kabiny riadenia.

PREVADZKOVE POKYNY

go|

4

Ak zapadka na zachytenie hornej ¢asti dveri
nezapadne do spodnej ¢asti dveri, uplne otvorte
hornédvere azaistiteich do Specialnejbezpec¢nostnej
zapadky.
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B C-2.1.1 Opustenie kabiny v pripade nidzového
stavu

V pripade nudzového stavu pouzite zadné okno kabiny
ako bezpecnostny unikovy vychod.

Toto okno ma Specialne zaistovacie rucky s ¢ervenou
umelohmotnou zavlackou, ktora ked sa zlomi, umozni
otvorenie skla.

B C-2.2 NASTAVENIE SEDADLA

Nastavte si polohu sedadla tak, aby ste pohodlne dosiahli
na vSetky ovladacie prvky. Sedadlo manipulacného
zariadenia je vybavené pristrojmi, ktoré vam umozZznia

nastavit pruZenie sedadla, jeho vySku a vzdialenost -
od ovladacich prvkov, uhol operadla na chrbat a vysku m N E B EZP EC E N STVO
operadla na ruky.
« Nastavenie vzdialenosti od oviddacich prvkov ~ * Sedadlo je urcené len pre jednu osobu.
Na posunutie sedadla dopredu alebo dozadu otoéte ~ * Nenastavujte sedadlo, ked’ sa stroj pohybuje.
pakou A a zatlatte sedadlo Zelanym smerom.

Nasledne uvolnite ty€ a uistite sa, Ze je sedadlo
zaistené v danej polohe.

* Nastavenie vySky sedadla a jeho pruzenia
Uvolnite paku kluky B a otolte fiou v smere
hodinovych ruciciek alebo proti smeru hodinovych
ru€iiek, az kym nedosiahnete Zelané pruZenie.
Potom, o ste sa uz spravne usadili na sedadle,
skontrolujte, Ci je ZIty indikator C v zelenom poli.

» Nastavenie uhla operadla na chrbat
PouZite paku D, stlacte ju silno proti operadlu a dajte
operadlo do Zelaného uhla, potom paku uvolnite.

* Nastavenie vysSky operadia na ruky
Zdvihnite operadlo E a otocte koliesko F tak, aby
sa operadlo dostalo do vysky, ktoru chcete.

Strana C-4
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B C-2.3 ZAPNUTIE BEZPECNOSTNYCH PASOV

Riadne sa usadte na sedadlo Soféra a nasledne:

PREVADZKOVE POKYNY

re;

Bl C-2.4 NASTAVENIE STLPIKA RIADENIA

Nastavenie uhla

Bezpecnostné pasy su vybavené navijacim
stahovaCom. Na ucely zapnutia pasu potiahnite
prichytku 1 a zatlacte ju do spony 2.

Na ucely uvolnenia pasu, zatlacte tlaidlo 3 a
vyberte prichytku zo spony.

Uistite sa, Ze je spona spravne umiestend v mieste
bokov a nie na bruchu.

Upravte koncové regulatory, aby ste dosiahli dizku,
ktoru si zelate a uistite sa, ze je spona vzdy v
strede.

Na ucely nastavenia uhla volantu odistite paku 1
a potiahnite alebo zatlacte volant do pozadovanej
polohy a nasledne paku 1 zaistite.

A\ |NEBEZPECGENSTVO

Predtym, neZz zacnete strojom pohybovat),
skontrolujte, ¢i je volant v danej polohe riadne

zaisteny.

a[ﬂﬂﬂa Ljd
% B8
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B C-2.5 NASTAVENIE SPATNYCH ZRKADIEL
Stroj je vybaveny dvomi spatnymi zrkadlami.

+ Spatné zrkadlo 2 sa nachadza na $pecialnej
nosnej konzole vo vy383ej polohe a umoZziuje
kontrolu priestoru za strojom, na pravej strane. Na
nastavenie polohy manualne to¢te spojom, ktorym
je zrkadlo vybavené.

» Spatné zrkadlo 3 sa nachadza na lavom hornom
stipe Gelného skla a umozZfiuje kontrolu priestoru za
strojom, a to na lavej strane. Na u&ely nastavenia
polohy manualne to¢te spojom, ktorym je zrkadlo
vybavené.

PREVADZKOVE POKYNY

go|

B C-2.6 ZAPNUTIE INTERIEROVEHO SVETLA
KABINY

Fiting na strope kabiny A ma trojpolohovy spinac¢ B,
ktory vam umozni:

Zapnut interiérové svetlo
+ Stla¢te spodny okraj vypinaca na zapnutie
interiérového svetla.

Vypnuat svetlo
« Zatlacte vypinaC v strede na vypnutie svetla.

Zapnut interiérové svetlo, ked’ su dvere otvorené

» ZatlaCte horny okraj vypinaca interiérového svetla
na ucely zapnutia alebo vypnutia interiérového
svetla, ked su dvere otvorené/zatvorené.
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EE C-3 MIESTO RIADENIA

B C-3.1 OVLADACIE PRVKY A PRISTROJE

Zaklopka na privod ¢erstvého vzduchu

2 Lavy zadny selektor stabilizatora (len pre model
Girolift 5022)

3 Lavy predny selektor stabilizatora (Girolift
5022) a lavy predny/zadny stabilizator (Girolift
3514/3518)

4 Pravy predny selektor stabilizatora (Girolift
5022) a pravy predny/zadny stabilizator (Girolift
3514/3518)

5 Pravy zadny selektor stabilizatora (len pre model
Girolift 5022)

6 Zaistovacia paka - nastavenia uhla stipika
riadenia

7 Vypinac¢ : smerovky - svetld - ostrek ¢elného skla
- stierace ¢elného skla

Spinac¢ zapalovania
Indikator teploty chladiacej zmesi motora
10 Svetelné indikatory pocCas prace
11 Displej systému hlasenia pretazenia
12 Svetelné indikatory a vystrazné svetla
13 Indikator teploty hydraulického oleja
14 Palivomer
15 Casomer
16 Spinac volby riadenia
17 Mechanicke tlacidlo rychlosti
18 Tlacidlo pomocného Cerpadla
19 Vypina€ vystrazného svetla
20 Tlacidlo na zaistenie diferencialu
21 Vypinac ventilatora klimatizacie kabiny
22 \VypinacC cestnych svetiel
23 Vypina¢ hmlového svetlometu
24 \odovaha
25 \Vypina¢ nudzového zastavenia
26 Vypina¢ na prerusSenie systému hlasenia
pretaZenia
27 Plynovy pedal
28 Brzdovy pedal

Strana C-7
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29
30
31

32
33

34
35
36

37
38
39
40
41

re;

Nadrzka s vodou na ostrek ¢elného skla
Odkladacia priehradka

Regulator elektronického ovladania plynu (len pre
model Girolift 5022)

Viacucelova ovladacia paka

Plynova paka (len pre model Girolift 3514 a
3518)

Priecinok na rukavice

Spinac volby natoc€enia stroja

Tlagidlo na zaistenie/odistenie rotacie otocnej
nadstavby

Spinac kabina - cesta - ploSina

Paka na navolenie rychlosti vpred/vzad
Skrifia s poistkami a s relé a Danfoss karta
Parkovacia brzda

Nastavitelné sedadlo
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PREVADZKOVE POKYNY

B C-3.2 OVLADACIE PRVKY A PRISTROJE

W C-3.21

MOTORA

Spina¢ zapalovania (ref. 8)

5-polohovy spinac:

O
I

@

o

Pod napatim nie je Ziaden obvod, kI't¢ je mozné
vytiahnut' a zastavit' tak motor.

Obvody pod napatim; pripravené na nastartovanie
motora. Ovladacie prvky a pristroje na palubnej
doske su aktivované.

Tepelny Startér len pre studené klimatické
podmienky (len Girolift 3514-3518). Otocte a
drzte kIu€ v tejto polohe 10+15 sekund, potom
ho otocte na doraz a nastartujte motor. Pri Girolift
5022 sa pri klu&i v tejto polohe neaktivuje Ziadna
funkcia (automatické predhrievanie).

NaStartovanie motora; ked sa kla¢ uvolni,
automaticky skoci spat do polohy I.

Poloha kfu€a zapalovania na prepnutie ovladania
z kabiny na ploSiny.

POZOR

Ked’je spinac 37 Cesta— Kabina— Plosina nastaveny

v polohe Plosina, motor nenastartuje.

re;

M C-3.2.2 Funkcia pridavaniarychlosti vpred/vzad

- Funkcia zmeny rychlosti hydrauliky
(ref. 38)

Funkcia vyberu rychlosti vpred/vzad

3-polohova paka:

N
(F]

R}

Neutral; bez zaradenej rychlosti

Zaradenim paky do polohy @ sa navoli rychlost
vpred.

Zaradenim do polohy @ sa navoli rychlost
vzad.

Funkcia zmeny rychlosti hydrauliky

2-polohova paka:

Rotaciou otocného kolieska na SpiCke paky
do tejto polohy zvolite POMALU rychlost
hydrauliky.

Rotaciou oto¢ného kolieska na épiéke paky
do tejto polohy zvolite VYSOKU rychlost
hydrauliky.
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
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B C-3.2.3 \Viacucelova paka (ref. 7) na zapnutie @ H Svetla:
Smeroviek - Ostrekovanie ¢elného skla  Paka ovlada prepinanie svetiel a pouziva sa v spojeni
- Stiera& &elného skla - Svetla s tlacidlom 22.

B Funkcia smeroviek:
Presun paky do polohy @ naznacuje bocenie vlavo,
posun do polohy @ naznacuje boc¢enie vpravo.

22 Prepinac cestnych svetiel

=0 Pevny 3-polohovy prepinac vpravo

na palubnej doske:
© =3

B Funkcia ostrekovania ¢elného skla: ()
ZatlaCenim druhej Casti paky nasmerujete prud vody
na Celné sklo kabiny.

Tladidlo v polohe 1:
+ Paka v polohe @ alebo @: Svetla vypnuté

Tladidlo v polohe 2;
« Paéka v polohe @: Polohové svetla zapnuté
+ Paéka v polohe @: Stretavacie svetla zapnuté

Tlacidlo v polohe 3:
» Paka v polohe @: Stretavacie svetla zapnuté

B Funkcia klaksénu:
» Paéka v polohe @: Dialkové svetla zapnuté

Postvanim paky pozdiZ svojej osi sa klaksén
zapne, a to nezavisle od inych prednastavenych
funkcii. Bez ohl'adu na polohu prepinaca 22, paka v polohe @
aktivuje prerusované signalizovanie dialkovych svetiel
(uvolnenim paky prepne spéat do polohy @).

B Funkcia stiera¢ ¢elného skla:
Stiera¢ ¢elného skla ovladate tocenim kolieska na
Spicke paky do jednej zo Styroch pozicii:

(1] Stierac vypnuty

(0] Stiera¢ vypnuty

(U] Nizka rychlost

(1) Vysoka rychlost
7
0/«
J
\
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B C-3.2.4 Brzdy

28 Pedal prevadzkovej brzdy

Na spomalenie a zastavenie stroja postupne stlacajte
brzdovy pedal. Pedal funguje na hriadefoch napravy
oboch naprav.

40 Parkovacia brzda
Na aktivaciu parkovacej brzdy zatiahnite paku nahor,
kym nezapadne do prislusnej polohy.

Brzdu uvolnite tak, Ze nadvihnete zaistovaciu zapadku
a stiahnete paku na doraz smerom dolu.

Na spomalenie stroja nikdy nepouZivajte parkovaciu
brzdu. Pouzite ju len v pripade nudze. Inak to méze
znizZit jej vykonnost.

m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT
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M C-3.2.5 Ovladanie akceleratora

27 Plynovy pedal

Stla¢anim plynového pedala ovladate pocet otacok
motora/min. a spolu s prevodovkou, rychlost stroja. Je
vybaveny nastavitelnou zarazkou v dolnej ¢asti.

31 Elektronické oviladanie plynu (len pre model
5022)

Otaganim regulatora Bl v smere hod. rugi¢iek mozete
zvysit pocet otaCok/min motora.

Otacanim regulatora proti smeru hod. ruciciek mézete
znizit poCet ota€ok/min motora.

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

PREVADZKOVE POKYNY

go|

33 Mechanicka plynova paka (len pre modely
3514 a 3518)

Postupnym postvanim paky EE vpred zvysite pocet
otacok/min motora. Ked paku uvolnite, zostane v
navolenej polohe.

Posunutim paky spat znizite pocet otacok/min
motora.

Strana C-12
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PREVADZKOVE POKYNY

B C-3.26 Mechanické ovladacie prvky M C-3.2.7 Ovladanie zaistenia diferencialu

prevodovky
20 Tlacidlo zaistenia diferencialu
17 Mechanické tlacidlo rychlosti Zatlagenim a pridrzanim tlacidla zaistite
e Pre preradovanie medzi 1. a 2. rychlostnym diferencialny hriadel.
stupriom. Zaistenie diferencialu signalizuje
+  Stlacte tlagidlo na vyber pozadovanej rychlosti. zabudovany svetelny indikator.

« Kazdé stlacenie odpoveda vyberu novej

ychlosti.
. rKy(:d’Ozsalradite 1. rychlostny stupen, svetelny m UPOZORNENIE

indikator na tlacidle je vypnuty. Zasvieti vtedy, ked
zaradite 2. rychlostny stupen. Zariadenie na zaistenie diferencidlu je mozné

pouzivat’ len na priamociarych trasdach a dovtedy,
POZOR

kym dochadza k priliSnému Smykaniu kolies.
Nepreradzujte za chodu stroja.

Predtym, nez za¢nete pracovat’s tymto ovladanim,
spomal’te motor.

by

]
J
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B C-3.2.8 Navolenie rezimu riadenia B C-3.2.9 Prepina¢ kabina/cesta/plosina

16 Spinac volby riadenia 37 Prepinac

3-polohovy prepinac, ktory sluzi na vyber rezimu  3-polohovy prepinac, ktory sluzi na vyber rezimu
riadenia - je umiesteny vpravo na palubnej doske: riadenia, je umiesteny vlavo na palubnej doske:

1 Riadenie v8etkych $tyroch kolies natoéenych * OtoCenim prepinaca v polohe 1 navolite nastavenie
jednym smerom miesta vykonu prace a aktivuje sa ovladanie z

kabiny.
0 Dvojkolesove riadenie «  Otocenim prepinac¢a do polohy 0 navolite cestné
nastavenie.
+ Ked je prepina¢ otoCeny do polohy 2, je mozné
vytiahnut' klu¢ zapalovania. Aktivuje sa ovladanie
z ploSiny. Rozsvieti sa zeleny indikator A.

2 Stvorkolesové riadenie

POZOR

Pred prepnutim ovladania z kabiny na plosinu,
otocte prepina¢ zapalovania do polohy PloSina
(vid’ C-3.2.1)

Strana C-14
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

B C-3.2.10 Ovladanie pohonu pridavnych
zariadeni

19 Prepinac vystraznych svetiel

. Prepina¢ On-Off ( Zapnuté-Vypnuté) na

subezné zapinanie vystraznych svetiel.
21 Prepinac klimatizacie v kabine

3-smerny prepinac:

0 Vypnuté
18 Prepina¢ nudzového cerpadla

1 Nizka rychlost

2 \Vysoka rychlost

Prepina€ na zapinanie a vypinanie umiesteny
na lavej strane palubnej dosky:

0 Cerpadlo vypnuté

1 Cerpadlo zapnuté (&erveny svetelny
indikator zapnuty)

Pri pouzivani manualneho ovladania
rozdelovaga musi byt tla€idlo zatlagené.
Ked tlacCidlo uvolnite, Cerpadlo zastane.
Spravne poradie prevadzkovych krokov:

* Motor sa zastavil.

» Zapalovanie do polohy 1.

» Nastavte ovladaciu paku do pozadovanej polohy

» Stlacte tlagidlo nudzového &erpadia.

A |UPOZORNENIE

Nespustajte nudzové cerpadlo pred vykonanim
pohybu riadiacou pakou. Nidzové ¢erpadlo poharna
elektricky motor. Preto sa odporuca najprv nechat’
motor bezat’ asi 30 sekund, potom ho vypnut asi na
2 minaty, ¢im umoznite motoru vychladnat.

POZOR

Funkénost' nudzového cCerpadia otestujte kazdy
tyzden, pretoZe jeho nepouzZivanim mézZe déjst’ k
poskodeniu.

PREVADZKOVE POKYNY

re;

22 Spina¢ cestnych svetiel

= Tento prepinac je umiesteny nad spinaCom
\ﬁ zapalovania, a pouziva sa v spojeni s pakou
- 7 (vid C-3.2.3).
23 Prepina¢ hmlovych svetiel

2-polohovy prepinac je umiestneny na
pravej strane palubnej dosky nad spinaCom

zapalovania:

0 Hmlové svetla vypnuté

1 Hmlové svetla zapnuté (indikator prepinaca
sa rozsvieti).

50 Kohutik ohrevu kabiny

Umiesteny na lavej strane podstavca sedadla vodica.

» Otocenim kohutika v smere hod. ruciCiek vypnete
ohrievany vzduch.

» Otocenim kohutika v smere hod. ruci¢iek zapnete
ohrev kabiny

+ Spinatom 21 ventilatora nastavite intenzitu
ohrievaného vzduchu do kabiny.

4 )

0
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-
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B C-3.3 PRISTROJE A SVETELNE INDIKATORY

B C-3.3.1 Pristroje

9 Indikator teploty chladiacej zmesi motora
Signalizuje teplotu chladiacej zmesi. Ked je ruci¢ka
v Cervenej zéne a rozsvieti sa svetelny indikator,
stroj zastavte, vyhladajte zdroj problému, a problém
napravte.

13 Indikator teploty hydraulického oleja
Signalizuje teplotu hydraulického oleja v nadrzi.
Ked je teplota nad maximalnou povolenou hranicou,
ale svieti Cerveny svetelny indikator, stroj zastavte,
vyhladajte zdroj problému, a problém napravte.

14 Palivomer
Signalizuje hladinu paliva v nadrzi.
Ked je hladina paliva nizka, zasvieti svetelny
indikator.

15 Casomer
Zobrazuje celkovy pocet hodin prevadzky stroja.
Tento indikator pouZivajte ako referenény ukazovatel
pri rutinnej udrzbe.

o[oloojo
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B C-3.3.2 Svetelné indikatory (ref. 12)

61

62

63

64

65

66

67

Nizky stav batérie
Alternator signalizuje nizky stav batérie.

Zaneseny filter hydraulického oleja
Ked sa rozsvieti tento indikator, ihned vymerite
olejovy filter pri spatnom vedeni k nadrzi.

Zaneseny vzduchovy filter
Ked sa rozsvieti tento indikator, vycistite alebo
vymernite zloZky filtra.

Nizky tlak motorového oleja
Tento indikator sa rozsvieti vtedy, ked je tlak
motorového oleja prilis nizky.

Aktivovana parkovacia brzda
Tento indikator sa rozsvieti vtedy, ked je zatiahnuta
parkovacia brzda.

Nizky brzdovy tlak

Tento indikator sa rozsvieti vtedy, ked je tlak
brzdného obvodu prili§ nizky nato, aby fungoval
spravne.

Dialkové svetla
Modry svetelny indikator signalizuje, Ze su dialkové
svetla zapnuté.

V

0/0/0jojo|

PREVADZKOVE POKYNY

68

69

70

71

6635

Signalizovanie smeru

Zeleny svetelny indikator signalizuje, ze je
signalizacia smeru zapnuta.

Polohové svetla
Zeleny svetelny indikator signalizuje, Ze su polohové
svetla zapnuté.

VSeobecny vystrazny svetelny indikator

V pripade poruchy stroja, zasvieti ¢ervené svetlo.
Kontaktujte Technicku podporu spolo¢nosti
TEREXLIFT.

Svetelny indikator - predhrievaju sa zapal'ovacie
svieCky (len pre model 3514 a 3518)

Oranzovy svetelny indikator signalizuje, Ze prebieha
predhrievanie zapalovacich svieCok. Prv nez
nastartujete motor, vyckajte kym tento indikator
nezhasne.

/
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B C-3.4 OVLADACIE PAKY

Manipulacné zariadenia zo série Girolift su vybavené
elektro-proporcnou viacucelovou pakou, ktord umozriuje
ovladat vsetky pohyby stroja.

V hornej ¢asti je paka vybavena dvomi tlacidlami (El a
H), ktoré sluzia na navolenie danej funkcie, kolieskom
na ovladanie vysunutia teleskopu vyloznika, a predné
tlacidlo B pre ucelové oviadanie.

Ovladaciu paku je nutné posunut do jedného zo Styroch
smerov —t.j. vpred, vzad, vpravo, vlavo, aby ste vykonali
prislusnu funkciu.

Tlacidlo B je nutné drzat zatlacené dovtedy, kym sa
neukonci dany pohyb.

Ak nie je toto tlaCidlo zatlacené, paka, aj napriek tomu,
Ze sa s flou manipuluje, nevykonava ziadne funkcie.

DOLEZITE

Ovladaciu paku chytte spravne a manipulujte riou
zl'ahka.

Rychlost chodu pohariacich zariadeni zavisi od
polohy paky: kratky pohyb aktivuje pomaly chod
pohanacich zariadeni; a naopak, plny rozsah pohybu
paky zodpoveda maximalnej rychlosti pohariacich
zariadeni.

A |UPOZORNENIE

Ovliadacou pakou je mozné manipulovat, len ak ste
spravne usadeni v sedadle vodica.

A |UPOZORNENIE

Pred manipulaciou s ovladacou pdkou sa uistite,
Ze sa v pracovnom priestore stroja nenachdadza
Ziadna ina osoba.

Strana C-18
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Ml C-3.4.1 Navolenie funkcii

Ked je stroj uvedeny do prevadzky, ovladacia paka sa
automaticky nastavi na posun vyloznika. Ak chcete
navolit iné funkcie, postupujte nasledovne:

. Skontrolujte, €i je paka v centralnej polohe.

. Stlacte tlacidla B4 a pridrzte ho.

. Navolte pozadovanu funkciu stlaéenim tlacidla [l
alebo H1. Ked je funkény klaves zatlaceny, a dany
krok navoleny, rozsvieti sa jeden zo svetelnych
indikatorov H.

. Vykonajte prisludny pohyb plynulym posuvanim
paky az do pozadovanej pozicie alebo manipulaciou
kolieska E na vysunutie teleskopu.

«  Rozsvieti sa svetelny indikator i}, ktory signalizuje
prave vykonavany pohyb.

Naklananie vidlice vpred/vzad
Vysuvanie/Zasuvanie teleskopu vyloznika
Otacanie pridavného zariadenia
Zaistenie/Odistenie pridavného zariadenia

Zaistenie otoCnej nadstavby

00006

Diferencial zaisteny

™
E;
ST

Odistenie oto€nej nadstavby

Otocna nadstavba je zarovnana na zastréenie
poistného kolika

Oranzovy svetelny indikator — Diagnostika
motora Perkins (vid’ E-1.2 str. E-5)
Cerveny svetelny indikator - Diagnostika
motora Perkins (vid’ E-1.2 str. E-5)

LI X OX

POZOR

Ak je poéas pohybu stroja tlacidlo B uvolnené
dlhsie nez 0,5 sekundy, déjde k zastaveniu
navolenej funkcie.

Pohyb stroja restartujete tak, Zze funkciu znovu
navolite.

PREVADZKOVE POKYNY

go|

2

()
)

U

e

DOLEZITE

Funkény klaves H je mozné uvolnit hned’, ked’
navolite prislusnu funkciu.

Funkény klaves H je nutné driat’ zatlaceny do
ukoncenia pohybu.
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B C-3.4.2 Ovladacie prvky vyloznika

Ked’ je stroj uvedeny do prevadzky a nie je
zatlac¢eny Ziaden klaves, aktivuju sa oviadacie prvky
vyloZnika.

ABBASSA

RICHIAMA ROVESCIA

SOLLEVA

Stlacéenie funkéného kldvesu lll umozriuje naklopenie
upinacej dosky pridavného zariadenia dopredu/
dozadu alebo otdcanie oto¢nej nadstavby.

Stlaéenie funkéného klavesu Bl umozriuje zaistenie/
odistenie pridavného zariadenia alebo prevadzku
so Specialnymi pridavnymi zariadeniami, akymi su
napr. predlZovacie rameno, navijak, atd'.

B <> o

@QE>

PREVADZKOVE POKYNY

re;

B C-3.4.3 Nudzové zastavenie

Stlaenim nudzového tlacCidla 25 sa zastavia vSetky
navolené funkcie.

Stlacenim tohto tlacidla sa zablokuju vSetky pohyby
stroja a vypne sa motor.

Tlacidlo resetujete tak, ze ho otocite v smere hod.
ruciciek.

Pred resetovanim tohto tlacidla vyhladajte zdroj
problému a problém, ktory spdésobil nudzové
zastavenie napravte.

E2E
=
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B C-3.4.4 Spustenie/zdvihnutie vyloznika

A |UPOZORNENIE

Pred manipulaciou s vyloznikom sa uistite, Ze sa
v pracovnom priestore stroja nenachddza Ziadna
ina osoba.

Pri zdvihani alebo spustani vyloZnika postupujte
nasledovne:

. Nastavte ovladaciu paku do centralnej polohy a
stlacte tlacidlo 4

. Plynulym postvanim paky do polohy ® vyloznik
zdvihnete; postvanim paky do polohy @ ho
spustite. Rozsvieti sa svetelny indikator I, ktory
zodpoveda za signalizaciu prave vykonavaného
pohybu.

o,
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @

B C-3.4.5 Vysuvanie/zasuvanie teleskopu
vyloznika

A UPOZORNENIE

Pred manipuldciou s vyloZznikom sa uistite, Ze sa
v pracovnom priestore stroja nenachddza Ziadna
ina osoba.

Pri vysuvani alebo zasuvani teleskopu vyloZznika
postupuijte nasledovne:

. Nastavte ovladaciu paku do centralnej polohy a
stlacte tlacidlo E1

. Otocenim kolieska E do polohy @ teleskopické
rameno vysuniete, otoéenim do polohy ® ho
zasuniete. Rozsvieti sa svetelny indikator fli, ktory
zodpoveda za signalizaciu prave vykonavaného
pohybu.
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B C-3.4.6 Naklopenie upinaciehoramu pridavného
zariadenia dopredu/dozadu

UPOZORNENIE

Pred manipuldciou s vyloZznikom sa uistite, Ze sa
v pracovnom priestore stroja nenachddza Ziadna
ina osoba.

Pri klopeni upinacieho ramu dopredu/dozadu postupujte
nasledovne:

. Nastavte ovladaciu paku do centralnej polohy a
stlacte tlacidlo E1

«  Plynulym posuvanim paky do polohy ® naklopte
upinaci ram dopredu; posuvanim paky do polohy
® ho naklopite dozadu. Rozsvieti sa svetelny
indikator i, ktory zodpoveda za signalizaciu prave
vykonavaného pohybu.
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B C-3.4.7 Rychle pripajanie pridavného
zariadenia

A UPOZORNENIE

Pred manipuldciou s vyloZznikom sa uistite, Ze sa
v pracovnom priestore stroja nenachddza Ziadna
ina osoba.

Pridavné zariadenia zaistite nasledovne:

. Nastavte ovladaciu paku do centralnej polohy a
stlacte tlacidlo E1

. Stlacenim tlacidla F navolite zaistenie pridavného
zariadenia — drzte ho zatlacené dovtedy, kym sa
dany pohyb neukongi.

. Plynulym postvanim paky do polohy ® pridavné
zariadenie zaistite; postvanim paky do polohy ®
ho odistite. Rozsvieti sa svetelny indikator i, ktory
zodpoveda za signalizaciu prave vykonavaného
pohybu.

) q ) @
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PREVADZKOVE POKYNY

B C-3.5 OVLADANIE NATACANIA STROJA

UPOZORNENIE

Ovladanie natacania neobsluhujte v pripade, Ze je
vylozZnik zdvihnuty mimo vodorovnej polohy.

Pri natacani postupujte nasledovne:

. Nastavte ovladaciu paku do centralnej polohy a
stlacte tlacidlo

. Stlagenim tlagidla BB navolite nataganie stroja -
drZte ho zatlatené dovtedy, kym sa neukon¢i plny
rozsah daného pohybu.

. Plynulym postvanim paky do polohy ® nadvihnete
lavu stranu stroja; postvanim paky do polohy ®
lavu stranu stroja spustite.

UPOZORNENIE

Uistite sa, Ze je podla vodovahy 6 stroj vo
vodorovnej polohe. Vzduchova bublina musi byt
presne v strede pristroja.

Natacanie aplikujte jedine vtedy, ak je oto¢na
nadstavba zaistena v centralnej polohe a vyloznik
je maximdlne dva metre nad zemou.

olofololol
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H C-3.6 OVLADANIE PODPIER PODVOZKU

GIROLIFT 3514 A GIROLIFT 3518

Obsluha stabilizatorov je nasledovna:

+ Stlacdenim tlacidla 3 posuvate lavé stabilizatory
nadol/nahor

+ StlaCenim tlacidla 4 posuvate pravé stabilizatory
nadol/nahor

Tieto tlagidla su dvojpolohové a skocia spat do
centralnej neutralnej polohy, ked ich uvornite. Preto ich
pridrzte zatlaené dovtedy, kym sa neukonci navoleny
pohyb.

© Stlacenim tladidla do polohy @ posuvate prednu
podperu podvozku nadol/nahor

©®© Stlacenim tlacidla do polohy © posuvate zadnu
podperu podvozku nadol/nahor

@ Centralna poloha @ odpoveda neutralnej polohe
(t.j. nie je navolena ziadna funkcia).

Ked si navolite pozadovanu funkciu, postupujte
nasledovne:

. Nastavte ovladaciu paku do centralnej polohy a
stlacte tlacidlo E1

. Plynulym postvanim péaky do polohy @ posuvate
podperu podvozku nadol; posuvanim paky do
polohy ® posuniete podperu podvozku nahor.

Podperami podvozku mézete manipulovat, len ak
je vyloznik vo vodorovnej polohe.
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H C-3.7 OVLADANIE PODPIER PODVOZKU
GIROLIFT 5022

Pri posuvani podpery podvozku nadol/nahor zatlacte
jedno zo Styroch tlacidiel 2 - 3 - 4 - 5, ktoré v tomto
poradi ovladaju:

2  Zadny lavy stabilizator

3 Predny lavy stabilizator
4  Predny pravy stabilizator
5  Zadny pravy stabilizator
Tieto tlacCidla su dvojpolohové a skocéia spat do
centralnej neutralnej polohy, ked ich uvolnite. Preto

je potrebné pridrzat ich zatlaené dovtedy, kym sa
neukonci navoleny pohyb.

© Stlacenim tlacidla do polohy @ posuvate nohu
podpery podvozku nadol/nahor

© Stlacenim tladidla do polohy © posuvate podperu
podvozku nadol/nahor

@ Centralna poloha ) odpoveda neutralnej polohe
(t.j. nie je navolena ziadna funkcia).

Ked si navolite poZzadovanu funkciu, postupujte
nasledovne:

. Nastavte ovladaciu paku do centralnej polohy a
stlacte tlacidlo E1

. Plynulym postvanim paky do polohy @ spustite
stabilizatory alebo vysuniete ich nohy; postvanim
paky do polohy @ stabilizatory nadvihnete alebo
zasuniete ich nohy.
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PREVADZKOVE POKYNY
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Sprdavne spustenie stabilizatorov dosiahnete

nasledovnymi krokmi:

e Vysurite nohy teleskopu na doraz

* Spustite stabilizatory a uistite sa, Ze stoja na
pevnom povrchu.

Stabilizatory zdvihnete nasledovne:

* Nadvihnite stabilizatory na doraz a zasurite nohy
teleskopu.
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Zoznam ovladacich prvkov pohybu stabilizatorov:

Tlacidlo 3 v polohe @ + tlacidlo B zatlacené, paka v
polohe O:

Vysunutie nohy predného l'avého stabilizatora

Tladidlo 3 v polohe @ + tlacidlo Bl zatlaGené, paka v
polohe @:

Spustenie predného l'avého stabilizatora

Tlacidlo 4 v polohe @ + tladidlo EY zatlacené, paka v
polohe @:

Vysunutie nohy predného pravého stabilizatora

Tlacidlo 4 v polohe © + tladidlo EY zatlacené, paka v
polohe @:

Spustenie predného pravého stabilizatora

Tlacidlo 5 v polohe @ + tladidlo B zatlacené, paka v
polohe O:

Vysunutie nohy zadného pravého stabilizatora

Tlacidlo 5 v polohe @ + tladidlo B zatlacené, paka v
polohe O:

Spustenie zadného pravého stabilizatora

Tlacidlo 2 v polohe @ + tlacidlo B zatlacené, paka v
polohe O:

Vysunutie nohy zadného l'avého stabilizatora

Tladidlo 2 v polohe @ + tlacidlo Bl zatlaGené, paka v
polohe @:

Spustenie zadného lavého stabilizatora

Tlacidlo 3 v polohe @ + tladidlo EY zatlacené, paka v
polohe O:

Zasunutie nohy predného l'avého stabilizatora

Tlacidlo 3 v polohe © + tladidlo EY zatlacené, paka v
polohe O:

Zdvihnutie predného lavého stabilizatora

Tlacidlo 4 v polohe @ + tlacidlo B zatlacené, paka v
polohe @:

Zasunutie nohy predného pravého stabilizatora

Tlacidlo 4 v polohe @ + tladidlo B zatlacené, paka v
polohe O:

Zdvihnutie predného pravého stabilizatora

Tlacidlo 5 v polohe @ + tladidlo B zatlacené, paka v
polohe O:

Zasunutie nohy zadného pravého stabilizatora

Tladidlo 5 v polohe @ + tlacidlo Bl zatlaGené, paka v
polohe O:

Zdvihnutie zadného pravého stabilizatora

Tlacidlo 2 v polohe @ + tladidlo EY zatlacené, paka v
polohe O:

Zasunutie nohy zadného lavého stabilizatora

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT

PREVADZKOVE POKYNY

re;

Tladidlo 2 v polohe @ + tlacidlo Bl zatlaGené, paka v
polohe O:

Zdvihnutie zadného l'avého stabilizatora

So stabilizatormi nepracujte, ak nie je vyloznik vo
vodorovnej polohe.
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B C-3.8 OVLADANIE OTACANIA OTOCNEJ

NADSTAVBY @

Pred otdcanim oto¢nej nadstavby sa uistite, Ze je 5
funkcia otacania odistena (vid’ C-3.9). F

Pri otd€ani oto€nej nadstavby postupujte nasledovne:

» Stlacenim tlacidla [l na ovladacej pake sa aktivuje
funkcia otaCania. Rozsvieti sa prislusny svetelny

indikator .

* Nastavte ovladaciu paku do centralnej polohy a
stlacte tlacidlo 4

«  Plynulym posuvanim paky smerom k ® otacate
oto€nou nadstavbou v smere hod. ruciciek;
postvanim paky smerom k @ otacate nadstavbou
proti smeru hod. ruciciek.
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B C-3.8.1 Ovladacia paka otacania nalavej strane
(doplinkova)

Doplnkova ovladacia paka umiestnena po lavej strane
sedadlavodiCa sa pouziva vylu¢ne pre otacanie oto€nej
nadstavby stroja. Ak nie je tato paka namontovana,
funkciu nie je mozné aktivovat z hlavnej ovladacej paky
umiestnenej po pravej strane.

Otacanie aktivujete nasledovne:

. Stlacte tla€idlo mftveho muza na hlavnejovladacej
pake a drzte to stlacené, kym sa neukonci cely
rozsah pohybu.

. Zdvihnite mechanicku zarazku na ovladacej pake
otaCania a posurfite paku doprava alebo dolava
- podla toho, ktory smer otacania poZadujete:

- Paka doprava: otacanie v smere hod.
ruCiCiek

- Péka dolava: otacanie proti smeru hod.
ruciciek.
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B C-3.9 OVLADANIE ZAISTENIA OTOCNEJ
NADSTAVBY

Zaistenie/odistenie funkcie otaCania otocnej nadstavby
vykonate nasledovne:

Zaistenie otacania

+ Otacajte oto¢nu nadstavbu dovtedy, kym sa
nerozsvieti svetelny indikator, ktory signalizuje, Ze
je stroj zarovnany.

«  Stlac¢enim tlac¢idla 1 na ovladacej pake a nastavenim
tlacidla 36 do polohy @ (podrzte v tejto polohe par
sekund) zaistite otaCanie otoCnej nadstavby. Na
paneli sa rozsvieti sa svetelny indikator fil, ktory
upozornuje, ze je otacanie zaistené.

Odistenie otdCania

+  Stlac¢enim tlacidla 1 na ovladacej pake a nastavenim / \
tlacidla 36 do polohy @ odistite funkciu otac¢ania

oto€nej nadstavby. Na paneli sa rozsvieti sa g

svetelny indikator @, ktory upozoriiuje, Ze je

otacanie odistené.
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BN C-4 UVADZANIE STROJA DO
PREVADZKY

B C-41 PRED TYM NEZ SPUSTITE STROJ

» Bezpelné podmienky pre operatorov a okolostojacich,
ako aj dIhSiu Zivotnost vasho stroja zaistite tak, ze
pred spustenim stroja vykonate obhliadku stroja.

» Odstrarite vetky nedistoty alebo smeti z vnutrajska
kabiny; obzvlast to plati pre pedale a ovladacie
paky.

» Odstrarite olej, mazivo a blato z pedalov a ovladacich
pak.

» Skontrolujte, ¢i su vaSe ruky a podrazky topanok
suché a Cisté.

» Skontrolujte, €i sU bezpe€nostné pasy funkéné.

» Skontrolujte, &i su svetld, indikatory, boéné/zadné
svetla, vystrazné svetla, stierace a klakson funkéné
a schopné prevadzky.

» Nastavte sedadlo vodi¢a tak, aby ste dosiahli na
v3etky ovladacie paky, a vedeli plne dotladit brzdovy
pedal bez toho, aby ste museli odtiahnut chrbat zo
sedadla.

* Nastavte spatné zrkadla tak, aby vam poskytovali
dobry vyhlad bezprostredne za strojom vtedy, ked
ste spravne usadeni v sedadle vodic¢a.

» Uistite sa, Ze je zatiahnuta parkovacia brzda.

B C-41.1 Ovladanie systému pri spustani

stroja
Pri spusteni stroja, vykona obmedzovacé zatazenia
sekvencnu kontrolu.
V priebehu 3/4 sekundy sa zobrazi datum a model
stroja, po ¢om nasleduje vyzva o potvrdenie zvolenych
pridavnych zariadeni (zobrazi sa posledné pouzité
pridavné zariadenie). Na potvrdenie stlacte ENTER.
Ak stale svietizelena LED-ka, stroj je pripraveny k praci.
Ak ale stale svieti zlta LED-ka, operator musi pracovat
opatrne, pretoze naklad presahuje 90% maximalne
pripustného zatazenia.
Ak svieti éervena LED-ka, naklad presahuje maximainu
pripustnd mieru zatazenia; vSetky pohyby stroja sa
zablokuju, az na tie, ktoré umoznuju uviest naklad opat
do stavu bezpec€nej miery zatazenia.
Skontrolujte tiez vykonnost bezpe&nostnych zariadeni,
podla kap. D-3.19, konkrétne:
+ Systém hlasenia pretazenia
» Tlacidlo paky ruéného riadenia
* Nudzové tlacidlo
» Ovladanie spustania stroja
* Nudzové Cerpadlo

PREVADZKOVE POKYNY

H C-42 NASTARTOVANIE MOTORA

+ Zaradte mechanicku preradovaciu paku do
neutralu.

« Stlacte nohou plynovy pedal.

* Motor nastartujete tak, Ze
otodite spina¢ zapalovania

do polohy 6 a povolite
ho, ked motor naskodi.
Ak motor nenaskoéi do
20 sekund, pustite klu¢ a
pocCkajte aspofi 2 minuty,
nez sa o spustenie motora
opat pokusite. ~

* Po na$tartovani motora zniZte pocet otdok/min a
pockajte niekolko sekund, kym zaradite rychlost’ -
umoznite tak pozvolné zahriatie motorového oleja
a lepSie mazanie.

* V pripade, Ze musite motor nastartovat’ pouzitim
batérie iného stroja, odstrarte spojovacie kable (vid
nasledovna kapitola).

A UPOZORNENIE

Ak sa svetelné indikatory po nastartovani motora
nerozsvietia/nezhasnu, ihned’ stroj zastavte,
vyhl'adajte problém a napravte ho.

A\ | NEBEZPECENSTVO

Ked’ po spusteni stroja opustate miesto riadenia,
motor beZi aj nad’alej. NEOPUSTAJTE MIESTO
RIADENIABEZ TOHO,ABY STE PREDTYMNEVYPLI
MOTOR, NESPUSTILI VYLOZNIK NA ZEM A

NEZATIAHLI PARKOVACIU BRZDU.
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B C-4.3 NASTARTOVANIE MOTORA POUZITIM
BATERIE INEHO STROJA

A\ |NEBEZPEGENSTVO

Ked'’ Startujete motor pouzitim batérie iného stroja,
uistite sa, Ze neméze déjst ku stretu oboch vozidiel,
¢o by mohlo spésobit’ iskrenie. Batérie prepustaju
horlavy plyn - iskry by ho mohli zapalit' a spésobit’
tak vybuch.

Pri kontrole hladiny elektrolytu nefajéite.

Ku kladnej (+) svorke batérie nepriblizujte Ziadne
kovové predmety ako napriklad pracky opasku,
remienky hodiniek, atd’. M6zu spésobit’ skrat medzi
svorkou a kovom a popalit’ pritom operatora.

Napdjanie pomocného generatora musidisponovat’

rovnakym napétim a vykonom ako batéria, ktoru
montujete do manipulacného zariadenia.

Motor pouzitim batérie iného stroja nasStartujete
nasledovne:

* Vypnite vSetky obvody, ktoré riadia Specialne
ovladanie paky.

» Zaradte rychlostni paku do neutrélu a zatiahnite
parkovaciu brzdu.

+ Uistite sa, Ze batéria stroja A je pripojena na
uzemnovaci ram, svorky su dobre utiahnuté a
hladina elektrolytu zodpoveda normalu.

* Spojte obe batérie podla nacrtu. Pripojte najprv
kladné svorky oboch batérii, nasledne zaporné
svorky pomocného generatora B k uzemnovaciemu
ramu stroja.

* Ak je pomocny generator instalovany v druhom
vozidle, uistite sa, Zze sa nedotyka manipulaéného
zariadenia; potom nastartujte vozidlo a nabehnite
na pocet otacok/min, ktoré zodpovedaju 1/4 plného
plynu.

+ Otoclte kfu€om zapalovania a manipulacné
zariadenie nastartujte; potom postupujte podla
postupu uvedeného v kapitole C-4.2 ,NaStartovanie
motora“.

» Odpojte spojovacie kable. Najprv odstrarite zapornu
svorku od uzemnovacieho ramu, nasledne od
pomocného napajania. Odpojte kladnu svorku od
batérie stroja, potom od pomocného napajania.

PREVADZKOVE POKYNY

Ep

RIZIKO PORANENIA

ELEKTRICKYM PRUDOM

Pouzivajte vyluéne 12V batériu; iné pristroje ako
nabijacky bateérii, atd’. mé6Zu sp6sobit vybuch batérie
alebo poskodenie elektrického systému.
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B C-4.3.1 STARTOVANIE PRI NiZKYCH

TEPLOTACH

Pri Startovani v chladnych podmienkach pouzite olej s
viskozitou SAE primeranou vonkajsej teplote.

Prezrite si prosim manual na pouzivanie a udrzbu
motora.

Stroj je dodavany s olejom SAE 15W/40.
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Motor pri chladnych podmienkach nastartujete
nasledovne:

Mechanicku rychlostnu paku zaradte do neutralu.
Girolift 3514-3518: Prepinac zapalovania otocte do

polohy @ a pockaijte, kym sa nerozsvieti lampa 71
(C-3.3.2, str.C-17), ktora upozorfiuje, zZe prebieha
predhrievanie zapalovacej sviecky.

Girolift 5022: Prepinac zapalovania otoc¢te do polohy
| a pocCkajte, kym nezaznie zvukové znamenie, ktoré
signalizuje ukonc&enie predhrievania zapalovacej
svieCky.

Stlacte plynovy pedal a nastartujte motor otocenim

spinaCa zapalovania do polohy 6 Uvolnite ho,
ako nahle motor nastartuje.

Pred zaradenim rychlosti nechajte motor par sekind
volne bezat — umoznite tak pozvolné zahrievanie
motoroveho oleja a lepSie mazanie.

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
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B C-44 ODPOJENIE BATERIE

Vzdy ked je strojnecinny, alebo €aka na tdrzbu €iopravu,
aobzvlast pred zvaranim, vypnite hlavny vypinac batérie
umiesteny za priehradkou pravého zadného kolesa.

Strana C-34

Zéakon 57.0009.0455 - 05/2007



=

M C-4.5 SPUSTENIE STROJA

Ked stroj dosiahne prevadzkovu teplotu, uistite sa, ze

su vSetky Casti v polohe presunu a paka prevodovky je

v neutrale. Potom postupuijte nasledovne:

» Uistite sa, Ze su stabilizatory zdvihnuté.

» Navolte rychlost’ primeranu pracovnému vykonu a
podmienkam miesta prace.

» Navolte pozadovany rezim riadenia.

* Navolte poZadovanu rychlost’ (vpred alebo spat).

* Uvolnite parkovaciu brzdu.

* Na aktivaciu pohybu pomaly stlaajte plynovy
pedal.

A\ |NEBEZPECENSTVO

Ak stroj bezi, nemanipulujte rychlostnou pakou ani
vpred ani vzad. Stroj méZe neocakavane zacuvat’ a
moéze vds vazne zranit.

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

PREVADZKOVE POKYNY

re;

M C-4.6 ZASTAVENIE A PARKOVANIE STROJA

Vzdy, ked je to mozné, zastavte stroj na suchej, rovnej
a pevnej zemi. Potom:

» Stroj privedte k hladkému zastaveniu pozvolnym
uberanim plynu a stlacanim brzdového pedala.

» Zaradte rychlostnu paku do neutralu.

« Zatiahnite parkovaciu brzdu a uistite sa, Ze svieti
prisludny svetelny indikator.

* Uvolnite pedal prevadzkovej brzdy.

* Ulozte pridavné zariadenie pripojené k vylozniku
rovno na zem.

+ Otocte klu¢om zapalovania do polohy “0” a vytiahnite
ho.

» Vystupte z kabiny a zamknite za sebou dvere.

* Prepnite vypinaciu poistku batérie na OFF
(vypnuté).

A\ | NEBEZPECENSTVO

Privystupovani zo stroja bud’te vZdy otoc¢eni ¢elom
ku kabine; uistite sa, Ze mate podrazky topanok a
ruky cisté a suché, a drzte sa zabradlia, aby ste
predisli padu alebo poSmyknutiu.

A\ | NEBEZPECENSTVO

Po zastaveni stroja vidy zatiahnite parkovaciu
brzdu, aby ste tak predisli moznému nahodnému
pohybu vozidla.
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B C-4.7 NUDZOVE OVLADANIE

Verzie GIROLIFT 3514 a 3518

Ak je ovladacia paka chybna alebo nie je mozné danu
funkciu vykonat, je mozné pouzit nidzové ovladanie
rozdelovaca.

Rozdelova¢ obsahuje 5 malych ovladacich pak, ktoré
vykonavaju nasledovné funkcie:

Paka1 Nahordo A Teleskop vyloznika zasunuty
Nadoldo B Teleskop vyloznika vysunuty
Paka2 Nahordo A VyloZnik spusteny
Nadoldo B  VyloZnik zdvihnuty
Paka3 Nahordo A Doska naklopena dopredu
Nadol do B Doska naklopena dozadu
Paka4 Nahordo A Pridavné zariadenie zaistené
Nadol do B Pridavné zariadenie odistené
Paka5 Nahordo A Oto¢na nadstavba oto¢ena v
smere hod. ruciCiek
Nadol do B  Oto¢na nadstavba otocena proti

smeru hod. rudi¢iek

Na to, aby bolo mozné vykonat funkciu prostrednictvom
nudzového ovladania, je nevyhnutna pomoc dalSej

PREVADZKOVE POKYNY

NEBEZPECENSTVO

e Ked' prevadzkujete nudzové ovladanie v
manualnom reZime, neaktivuje sa obmedzovac
zat'aZenia.

* PrepakuH (naklapanie vpred/vzad) nepouzivajte
manualne ovladanie.

w

NEBEZPECENSTVO

Pri pouzivani nudzového ovlddania zachovajte
nasledovnu postupnost’ krokov:

Pdka H v polohe ®  VylozZnik plne zasunuty
Pdka A v polohe @  VylozZnik spusteny

Verzia GIROLIFT 5022

Rozdelovag obsahuje 5 malych ovladacich pak, ktoré
vykonavaiju nasledovné funkcie (vid fotografiu na dalSej
strane):

osoby, ktora bude obsluhovat manualne paky Paka1 Nahordo A Teleskop vyloznika vysunuty
rozdelovaca. Nadoldo B  Teleskop vyloznika zasunuty
Paka2 Nahordo A Vyloznik zdvihnuty
Postupuijte nasledovne: Nadoldo B Vyloznik spusteny
- Otvorte zadny kryt @ od rozdelova&a, nadvihniteho ~ Paka3  Nahordo A Doska naklopen:%\ dozadu
a zafixujte do spravnej polohy pouzitim $pecialnej Nadol do B Doska naklopena dopredu
zapadky. Paka4 Nahordo A Pridavné zariadenie odistené
«  Operator v kabine manipuluje s nidzovym &erpadlom Nadoldo B Pridavne zariadenie zaistené
tak, Ze pridrzi tlagidlo 18 zatlacené. Paka5 Nahordo A Oto¢na nadstavba otoéena proti
» Operator mimo kabiny prevedie pozadovany pohyb smeru hod. ruciciek
ch)uzitim paky rozdeI’Z\E)aéa P ypohy Nadoldo B  Oto¢na nadstavba otoCena v
' smere hod. rudiGiek
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Na to, aby bolo mozné vykonat funkciu prostrednictvom
nudzového ovladania, je nevyhnutna pomoc dalSe;j

osoby, ktora bude obsluhovat manualne paky
rozdelovaca.

Postupujte nasledovne:

» Krozdelovacu sa dostanete tak, Ze sa postavite na
nadrz.

* Operator v kabine manipuluje s nidzovym Cerpadlom
tak, ze pridrzi tlaCidlo 18 zatlacené.

» Operator mimo kabiny prevedie poZzadovany pohyb
pouzitim paky rozdelovaca.

NEBEZPECENSTVO

* Ked'prevadzkujete niudzové ovladanievmanualnom
reZime, neaktivuje sa obmedzovac zatazenia.

* PrepakuH (naklapanie vpred/vzad) nepouZivajte
manualne ovladanie.

NEBEZPECENSTVO

Pri pouzivani nudzového ovldadania zachovajte
nasledovnu postupnost’ krokov:

Péaka Kl v polohe ®  VyloZnik plne zasunuty
Paka A v polohe @  Vyloznik spusteny

PREVADZKOVE POKYNY

re;

EEEE C-5 POUZIVANIEMANIPULACNEHO
ZARIADENIA

Tato kapitola opisuje niektoré postupy a poskytuje
inStrukcie k bezpetnému pouzivaniu stroja, ktory je
vybaveny Standardnymividlicami. Pred pouzitim réznych
pridavnych zariadeni si dokladne precitajte kapitolu
oznacenu ,Doplnkové pridavné zariadenia".

A UPOZORNENIE

Pred pouzitim stroja si najprv obhliadnite miesto
vykonu prdce a uistite sa, Ze nehrozia potencialne
nebezpecné podmienky. Presvedcte sa, Ci sa
tu nevyskytuju diery, pohyblivé ndsypy alebo
nanosy, ktoré by mohli spésobit’ stratu kontroly
nad strojom.

RIZIKO PORANENIA
ELEKTRICKYM PRUDOM

Bud'te mimoriadne opatrni pri praci v blizkosti
elektrickych rozvodov. Skontrolujte ich umiestnenie
a uistite sa, Ze sa Ziadna cast’ stroja nenachadza
menej nez 5 metrov od elektrickych drétov.

A |UPOZORNENIE

Bezpecéné pouZivanie stroja zarucite tak, Ze vZdy
skontrolujete hmotnost’ nakladov pred tym, nez s
nimi zaéneme manipulovat.

Vychadzajte vzdy z grafov zataZenia uvedenych na
¢elnom skle kabiny.
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B C-51 POUZIVANIE GRAFOV ZATAZENIA

Rychly prehlad pouzivania, ktory ilustruje hlavné funkcie
a uvadza grafy pripustného zatazenia v spojitosti s
teleskopom a prevadzkou s/bez podpery podvozku je
pripevneny magnetom na vrchnu rozperu kabiny.
Diagram A je nutné pouzit pri operaciach smerom
dopredu bez stabilizatorov.

Diagram B je nutné pouzit pri operaciach smerom
dopredu so stabilizatormi.

Diagram C je nutné pouzit pri operaciach do stran bez
stabilizatorov.

Diagram D je nutné pouzit’ pri operaciach do stran so
stabilizatormi.

Aby sa zarulila maximalna miera bezpecnosti,
vychadzajte prosim vzdy z tychto diagramov.

A |UPOZORNENIE

Grafy zatazZenia uvedené v tomto manuali su len
prikladmi. Pri definovani hmotnostnych medzi
vychadzajte z grafov zataZenia uvedenych vo vasej
kabine.

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

PREVADZKOVE POKYNY

A UPOZORNENIE

Grafy zataZenia uvedené na ¢elnom skle vychadzaju
zo stojaceho stroja umiestneného na pevnej a
rovnej zemi.

Pred uplnym zdvihnutim ndkladu ho najprv
zodvihnite o par centimetrov a skontrolujte jeho
stabilitu.

SO STABILIZATORMI
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mC-52 MICMAC-ST-02 OBMEDZOVAC
ZATAZENIA

Obmedzovaczatazenia MICMA C-ST-02je nainstalovany
vkabine vodi¢a. Toto zariadenie automaticky rozpoznava
aktualny prevadzkovy rezim — t.j. operaciu smerom
dopredu alebo do stran s/bez stabilizatorov a definuje
vzdialenost nakladu. Zozbierané udaje sa kombinuju
s typom pouzitého pridavného zariadenia a nepretrzite
porovnavaju s udajmi grafu zatazenia, ktorymi systém
zariadenia disponuje. Spracovanie Udajov sa prejavitroch
moznych spésobmi:
@ Zelena LED-ka svieti
Oznaduje stabilny stav. Zdvihnuty naklad nepresahuje
90% maximalneho zatazZenia diagramu v tejto
definovanej pracovnej polohe.

© Zitd LED-ka svieti
Stav pred poplachom. Zdvihnuty naklad presahuje
90% maximalneho zatazZenia, ale je stale niz8i nez
maximalne povolena hranica. Hukacka vydava
preruSovany zvuk.

© Cervend LED-ka svieti
Stav poplachu. Zdvihnuty naklad presahuje
mieru maximalneho zataZenia, hukacka vydava
neprerusovany zvuk, zastavia sa v8etky pohyby
stroja okrem tych, ktoré umoznuju ktoré umoZzniuju
navrat zatazenia do medze bezpecnosti.

Displej obmedzovaca zatazZenia je rozdeleny na Styri
oblasti:
Oblast’' LT : Prevadzkové rezimy
1 Prevadzka smerom dopredu so stabilizatormi
2 Prevadzka do stran so stabilizatormi
3 Prevadza smerom dopredu bez stabilizatorov
4 Prevadzka do stran bez stabilizatorov
Oblast’s LED-kami:
Na zmeny pracovnych podmienok upozornuju 3
LED-ky:
zelena LED-ka - stroj stabilny
H zlta LED-ka - stroj v stave pred poplachom
cervena LED-ka - stroj v stave poplachu

(B) (F) !

i34 1234 dg3q 1 F

IDRI-S

PREVADZKOVE POKYNY

...................

234 1234 1234 1 F

DOLEZITE

Tieto udaje sluzZia len ako referené¢né informacie.
NepouZivajte ich na zadefinovanie pouZzivanych
zataZeni a vzdialenosti.

Displej a oviladacie klavesy

Displej ® Oznacuje zdvihani hmotnost pre
kalibraciu systému

Oznaduje maximalnu hmotnost, ktora
méze byt zdvihana

Oznaduje vzdialenost nakladu od osi
oto¢ného venca

Oznacuje prevadzkovy rezim (1-2-3-4)
Oznacuje pouzivané pridavné
zariadenia (F-P-W-J-R)

Klavesy INDEX Na zmenu prevadzkového rezimu 1
(na displeji je Q).
ENTER Na potvrdenie
W Na aktivaciu hukacky.
Hukacka sa aktivuje automaticky v
stave poplachu alebo v stave pred
poplachom.

O © @

Oblast’'I: pridavné zariadenia

F vidlica na palety

P ploSina

W navijak

J  predlzovacie rameno
R robot

Pripouzivanipridavného zariadenia, ktoré je odlisné
od vysSsie uvedenych, ale je od TEREXLIFT, navol'te
“F”- prevadzkovy rezim pre vidlicu na palety.
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B Prevadzka

Pri spusteni stroja vykona obmedzoval zatazenia
sekvencnu kontrolu.

V priebehu 3/4 sekundy sa zobrazi datum a model
stroja, po ¢om nasleduje vyzva o potvrdenie zvolenych
pridavnych zariadeniach (zobrazi sa posledné pouzité
pridavné zariadenie). Na potvrdenie stlacte ENTER.
Ak sa bude pouzivat iné pridavné zariadenie, stlacajte
INDEX dovtedy, kym sa v okne @ nezobrazi pismeno
odpovedajuce danému pridavnému zariadeniu.

Na potvrdenie stlatte ENTER.

Stroj je teraz pripraveny na prevadzku.

A |UPOZORNENIE

Klaves ENTER stlacte len vtedy, ked’sa zobrazivyzva
na potvrdenie posledného pridavného zariadenia:
VvV

XXxX POTVRDIT

Ak tento klaves stlacite pred zobrazenim vyzvy
tohto druhu, na displeji sa zobrazi chybny kéd 4477.
V tom pripade, resetujete obmedzovac zatazZenia
tak, Ze stroj zastavite a znovu ho naStartujete.

A\ |NEBEZPEGENSTVO

Pred pouzitim stroja sa uistite, Ze SVIETI prva zelena
LED-ka, a prevadzkovy reZzim uvedeny v okne @ sa
zhoduje s druhom pridavného zariadenia uvedeného
v okne Q.

Obmedzovaé¢ zatazenia nesluzi na kontrolu
nakladu, s ktorym chcete manipulovat’: sluzi len
ako zariadenie, ktoré upozorriuje na nestabilny
stav stroja.

Nestabilny stav stroja méze tiez spésobit’ prudka
manipuldcia s ovladacou pakou poc¢as manipuléacie
s nakladom. Ak pocas vasej prace svieti niekol'ko
LED lamp zaroven, pracujte s pakami jemnejsie.

PREVADZKOVE POKYNY

re;

Deaktivacia obmedzovaca zat'azenia

W C-5.21

A\ | NEBEZPECENSTVO

PREVADZKASDEAKTIVOVANYMOBMEDZOVACOM
ZATAZENIA MOZE MAT ZA NASLEDOK
PREVRATENIE STROJA A VAZNY URAZ.

Len pre model Girolift 5022: Odpojenie momentového
obmedzovaca podlieha ¢asovaniu - po 10 sekundach
sadeaktivuje. Zaznie zretelné zvukoveé znamenie, ktoré
trva dovtedy, kym sa nedosiahne stabilny stav.

Priklady pouZivania systému ohlasovania pretaZenia

Viysunutie vyloZnika bez stabilizatorov

\

Systém ohlasovania pretazZenia
spusti poplach

\

Vyloznik sa zasunie - Poplach stichne

v

Pouziju sa stabilizatory

v

VyloZnik sa vysunie
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PREVADZKOVE POKYNY

B C-5.3 MANIPULACIA S NAKLADOM

W C-5.3.1 Nastavenie vidlice m U POZO RN E N I E

Pri pevnych vidliciach » Tazisko ndkladu musi byt vzdy v polovici medzi

Vidlice musia byt rozlozené tak, aby vyhovovalinakladu, vidiicaml,
ktory budu prenasat. Preto: » Uistite sa, Ze poznate presni hmotnost nakladu

predtym, nez zacnete s jeho manipuldciou.

* Nadvihnite upinaciu paku vidlic.

e PrivysuvanivylozZnika neprekracujte hmotnostnu
» Posunte vidlice do zelanej polohy a paku opat medzu.
zaistite.

* Vychadzajte s medzi zatazenia uvedenych v
grafe zataZenia na ¢elnom skle alebo v rychlej
priru¢ke pouZivatela.

e Vidlice rozostupte tak nasiroko ako je mozné,
aby vyhovovali nakladu, ktory budu prenasat.

Pri pohyblivych vidliciach
Pohyblivé vidlice nastavite nasledovne:

* Uvolnite maticu zaistovacich skrutiek.

» Nadvihnite vidlice a nasurite ich na €ap tak, aby ste
dosiahli spravny rozstup.

» Zaistite skrutky a utiahnite maticu.
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M C-5.3.2 Pracovna faza

Ked su vidlice v spravnom rozstupe, manipulacné
zariadenie je pripravené k praci. Pracu je mozné rozdelit
na tri menSie fazy: nakladanie, presun a vykladanie.

Faza nakladania

» Uistite sa, Ze naklad vyhovuje medziam, ktoré
uvadzaju grafy zataZenia pre dany pracovny ukon
(Celné/bolné zataZenie, s/bez stabilizatorov)

* Podidte k nakladu, s ktorym je potrebné manipulovat

zvisle a skontrolujte na sklonomere, Ze je stroj
zarovno.

» Zasunte vidlice pod naklad a nadvihnite ho par
centimetrov od zeme.

* Naklopte vidlice dozadu a uistite sa, Ze su LED-ky
systému hlasenia pretazenia v norme.

Faza presunu
* Nepohynajte sa ani nebrzdite prudkym spésobom.

* Presuvajte sa k bodu vykladania opatrne a
udrziavajte naklad 20+30 cm nad zemou.

» Prispbsobujte rychlost stroja podmienkam terénu,
¢im sa vyhnete nebezpe&nym prechodom, bo€nym
Smykom vozidla a moZznému padu nakladu.

* Ak jazdite po svahu alebo naklonenej ploSine,
pohybujte sa s nakladom smerom k vrchu.

A\ |NEBEZPECENSTVO

Po svahu nikdy nejazdite boc¢ne; tento nespravny
postup je jednou z najéastejSich pricin nehéd, ku
ktorym dochadza prevrhnutim vozidla.

Faza vykladania

» Presunte sa k bodu vykladania s kolesami zarovno a
zastavte stroj plynulo tak, aby ste ponechali dostatok
miesta na obsluhu vyloznika

» Zatiahnite parkovaciu brzdu a prevodovku zaradte
do neutralu.

* VyuZivajte naklananie stroja.
» Naklad umiestnite niekolko centimetrov nad Zelanu
polohu a vyrovnajte vidlice.

» Spustite naklad a uistite sa, Zze je umiesteny
zarovno.

PREVADZKOVE POKYNY

re;

* Opatrne vytiahnite vidlice ovladanim zasuvania
vyloznika, a ak je to nevyhnutné, nadvihnite alebo
spustite vyloznik pri vytahovani vidlic.

» Ked su vidlice mimo nakladu, nastavte ich do polohy
presunu.

» Uvornite parkovaciu brzdu a za&nite novy pracovny
cyklus.

Nepohynajte sa ak je naklad zdvihnuty vyssie nez
20+30 cm nad zemou. Riziko prevratenia alebo padu
nakladu.
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B C-54 VYMENA PRIDAVNEHO ZARIADENIA

POZOR

Pouzivajte len tie pridavné zariadenia, ktoré pre sériu
Girolift priamo vyrobil alebo odporucil Terexlift;
podrobnosti ndjdete v ¢asti “Doplnkové pridavné
zariadenia”.

Pri vymene pridavného zariadenia postupujte
nasledovne:

Presurite sa k miestu, kde uvolnite primontované
pridavné zariadenie (ak je to mozné, stabilné a
chranené miesto).

Ak je to potrebné odpojte rychle pripojky pridavného
zariadenia a pripojte hydraulické zaistovacie hadice
pridavného zariadenia do spojenia A.

UloZte pridavné zariadenie tak, aby spocivalo rovno
na zemi.

DrzZe spojovaci ram pridavného zariadenia naklopeny
dopredu a spustite vyloZnik, aby ste odistili hornu
zamku pridavného zariadenia.

Posurite sa so strojom (alebo s vyloznikom) dozadu
a presunte sa k novému pridavnému zariadeniu,
ktoré chcete napoijit.

Pridrzte ram naklopeny dopredu a prichytte hornu
zamku k novému pridavnému zariadeniu.

Zasunte a nadvihnite pridavné zariadenie o niekolko
centimetrov. Automaticky sa vycentruje na rychle
spoje ramu.

Ovladacou pakou pridavné zariadenie zaistite.

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

PREVADZKOVE POKYNY

'AA|UPOZORNENIE

VZdy, ked’menite alebo pripdjate pridavné zariadenie
k vylozniku, je potrebné ho vizualne skontrolovat.
Nespravne pripojené pridavného zariadenia méze
spésobit’ materidlne Skody alebo osobnu ujmu.
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* Napojte pripojky pridavného zariadenia, ak je to
potrebné k rychlym spojom ramu.

* Naprogramujte varovny systém pri pretazeni
podla pouzZitého pridavného zariadenia.

A\ |NEBEZPEGENSTVO

Po pripojeni pridavného zariadenia, vizudlne
skontrolujte, ¢i je pripojené spravne k vyloZniku.
AzZ potom pristupte k obsluhuje stroja. Nespravne
pripojené pridavného zariadenia mézZe spésobit’
materialne $kody alebo osobnu ujmu.

PREVADZKOVE POKYNY

re;

B C-5.5 POUZIVANIE PLOSINY

Pri pouzivani ploSiny postupuijte nasledovne:
1 Pripojte ploSinu k upinaciemu rdmu pridavného
zariadenia.

2 Naklonte stroj; operaciu skontrolujte na vodovahe
v kabine.

3 Odistite otacanie protiramu/oto¢nej nadstavby (vid’
C-3.9 str. C-31).

4 Otocte klu€om zapalovania do polohy P (vid'C-3.2.1
str. C-9).

5 Otocte prepina¢ kabina/cesta/ploSina do polohy
plosina (rozsvieti sa zeleny indikator).

6 Vytiahnite kfu€ z prepinaCa kabina/cesta/ploSina;
pouzijete ho pri ovladani ploSiny.

7 Otvorte ochranny kryt elektrickej zasuvky na
vyloZniku a zasurite do nej zastréku ploSiny.

8 Presurite sa naploSinu, vlozte kU, ktory ste pouZili
predtym, do hlavného vypinaca.

A |UPOZORNENIE

Ak po vioZeni kl'i¢a zostane ovldadanie plosiny
neaktivne, skontrolujte spravnu polohu senzorov,
ktoré reguluju pridavné zariadenie a pripojnu
zdvlacCku stabilizatorov (vid’ D-3.16, strana D-18).

DOLEZITE

Pre informdcie o pouZivani a udrzbe plosiny vid’
Specificky kéd 57.0300.1200 v manuali.
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I C-6 PRESUN STROJA

B C-6.1 POHYB S NECINNYM STROJOM

K odtiahnutiu stroja pristupujte len v pripade, ak
neexistuje ziadnaina alternativa, kedze pri tejto operacii
mbéze déjst k vaznemu poskodeniu prevodovky. Vzdy
ak je to mozné, opravte stroj priamo na mieste vykonu
prace.

V pripade, Ze je uplne nevyhnutné stroj odtiahnut:

» Odtahujte ho stale po kratkych usekoch a len pri
nizkej rychlosti.

» Pouzite neohybnu taznu zrd.

» Navolte dvojkolesové riadenie.

» Odistite negativnu brzdu.

* Odmontujte kardanovy hriadel.

* Ak je to mozné, nastartujte motor a pouzite
hydraulické riadenie s posiliovaom a brzdovy
systém.

PREVADZKOVE POKYNY

A|UPOZORNENIE

Neodtahujte stroj, ak ste neodmontovali kardanovy
hriadel’ a neuvolnili parkovaciu brzdu.

M C-6.2.1 Odistenie negativnej brzdy (Girolift

5022)

Pri odistovani negativnej brzdy necinného stroja

postupujte nasledovne:

« Zmerajte dizku L skrutiek @ podla nakresu
(nezabudnite ich vratit do tejto polohy pred stlacenim

brzdy) a uvolnite poistni maticu .

LTI
..'%SFA' .

«-\ «\
|\@. /. L

lAN e

(rrerrs

L\.J

«  Utiahnite dve naprotivné skrutky zadnejnapravy tromi
otoeniami a skontrolujte, i je brzda odblokovana.
Ak nie je, utiahnite skrutky eSte dva razy, aby tak
boli disky Uplne navolno.
Upozornenie: ked disky déjdu na doraz, skrutky
sa zastavia. Neutahuijte ich prili§, aby ste predisli
poskodeniu.

Ked presuniete necinny stroj na bezpecné miesto,
aktivujte opat negativnu parkovaciu brzdu tym, ze
skrutky @ povolite natolko, aby do$li na pévodnu dizku.
Zaistite poistni maticu @.
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B C-6.2.2 Odistenie negativnej brzdy (Girolift
3514-3518)

Pri odistovani negativnej brzdy necinného stroja

postupuijte nasledovne:

«  Zmerajte dizku L $krtiacej zaklopky @.

« Uvolnite poistné matice ® a vytahujte spojovaciu
zrd zaklopky @, kym nepovolite lano. Nasledne
odistite brzdu.

Ked presuniete necdinny stroj na bezpecné miesto,
aktivujte opat negativnu parkovaciu brzdu tym, ze
znovu utiahnete zaklopku @ na pévodnu dizku. Zaistite
poistni matice @.

m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT
¢ Il

PREVADZKOVE POKYNY

Hl C-6.2.3 Odmontovanie kardanového hriadefa

Pred odtiahnutim necinného stroja odmontujte dva
(predny a zadny) kardanové hriadele tak, ze uvolnite
skrutky, ktorymi su pripevnené k naprave aredukénému
prevodu - vid obrazok.
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT
¢ Il

PREVADZKOVE POKYNY

H C-6.3 PRESUN NA CESTE ALEBO NA MIESTE
VYKONU PRACE

Pri jazde na verejnych cestach strikine dodrziavajte
miestne a narodné nariadenia cestnej premavky.
Okrem toho tiez uplatnite nasledovné vSeobecné
bezpecnostné opatrenia:

* Vyrovnajte zadné kolesa.

» Navolte dvojkolesové riadenie.

* VyuZivajte naklananie stroja.

» Zaistite otacanie otoCnej nadstavby.

» Zakrytie zuby konvenénych vidlic Specialnymi krytmi;
pripadne pohyblivé vidlice stiahnite a zafixujte ich do
polohy Specialnymi svorkami.(vid fotografiu).

« Zasunte vyloznik ako aj pridavné zariadenie do
polohy presunu.

« Zaistite stroj tak, ako sa uvadza v Evidencnej
karte:
Zaistite Casti vyloZnika, zdvihaci valec, oto¢ny valec
pridavného zariadenia (vid fotografiu).

* Nastavte prepina¢ Kabina-Cesta-Plosina na
“CESTA”.

» Zapnite majak.

» Uistite sa, Ci su svetla, klaksén a smerovky vo
funkénom stave.

e Zaradte rychlost.

* Po spusteni stroja uz mechanické preradovanie
nemente.

* Rychlost presuvania vozidla bude zavisiet od poctu
otacok/min motora a polohy ovladacej paky.

Jazdapo verejnych cestachje povolendlenv pripade
presuvania nenaloZeného stroja.
Nepouzivajte tento stroj na odtahovanie privesov.

Strana C-47
Zakon 57.0009.0455 - 05/2007




H C-6.4 NADVIHOVANIE STROJA

V pripade, ze potrebujete stroj nadvihnut, pouzite na
to prostriedky s vhodnou kapacitou. Potrebné udaje su
uvedené v prislusnej kapitole tohto manualu, ako aj na
identifikacnom Stitku.

Pri zdvihani stroja, ukotvite retaze do Specialnych
zavesov na stroji (oznacené nizSie zobrazenou
etiketou).

N fi

m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

PREVADZKOVE POKYNY

B C-6.5 PRESUN STROJA NA INE VOZIDLO

Pri presuvani stroja na iné vozidlo postupujte prosim
nasledovne:

UlozZte kliny ku kolesam stroja.
Naklorite stroj pouzitim Specialnej ovladacej paky.

Uistite sa, Ze su najazdové ploSiny umiestnené
spravne.

Zasufite vyloznik do polohy presunu.
Opatrne stroj preparkujte na transportné vozidlo.

Zatiahnite parkovaciu brzdu a ulozte pridavné
zariadenie zarovno na ploSinu vozidla.

Uistite sa, Ze celkové rozmery nepresahuju povolené
medze.

Vypnite motor a zatvorte kabinu stroja.

Zaistite stroj na ploSine vozidla zaistovacimi kolikmi
na kolesa.

Ukotvite stroj k transportnému vozidlu vhodnymi
retazami.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
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l C-6.6 PARKOVANIE A SKLADOVANIE

B C-6.6.1 Kratka nec¢innost’

Stroj vZdy bezpelne zaparkujte po pracovnom dni, po

pracovnej zmene a na noc.

Podniknite vSetky bezpelnostné opatrenia, aby ste

predisli ujme oséb, ktoré mézu dostat do blizkosti stroja

pocas jeho necinnosti:

» Stroj zaparkujte tak, aby nebranil inym pracovnym
¢innostiam.

» Spustite vyloznik vybaveny pridavnym zariadenim
na zem.

» Deaktivujte prevodovku a zatiahnite parkovaciu
brzdu..

» Vytiahnite klu¢ zo zapalovania a zamknite dvere
kabiny.

» Odpojte batériu prislusnym vypinacom (,Vypinacia
poistka batérie®).

PREVADZKOVE POKYNY

H C-6.6.2 Skladovanie stroja

V pripade dlhdej necinnosti stroja podniknite vysSie

uvedené bezpecnostné opatrenia. Okrem toho tiez:

» Dokladne stroj umyte. Pre lepSie vycistenie odstrarite
roSty a ochranné debnenia.

+ VSetky Casti stroja starostlivo osuste stlaenym
vzduchom.

« Dobkladne stroj namazte.

* Vykonajte obhliadku stroja a vymerite vSetky
opotrebené alebo poSkodené diely.

* Natrite vSetky poSkodené alebo opotrebené Casti
novym naterom

* \Vyberte batériu, namazte svorky vazelinou a
uskladnite ju na suchom mieste. Mézete ju pouzit
nainé ucely. V pripade, Ze tak neurobite, pravidelne
kontrolujte mieru nabitia.

* Natankujte nadrz, aby ste predisli vnutornej
oxidacii.

» Stroj uskladnite na chranenom a dobre vetranom
mieste.

» Aspori raz do mesiaca motor nastartujte priblizne na
10 minut .

* Ak je poCasie obzvlast chladné, vyprazdnite
chladi¢.

DOLEZITE

Majte vZdy na pamiti, Ze je nutné vykondvat beznu
udrzbu stroja ajvtedy, ak sa prave nepouZziva. Venujte
zvysenu pozornost hladine kvapalin a dielom,
ktoré podliehaju opotrebeniu. Pred opéatovnym
nastartovanim stroja preved’te mimoriadnu udrzbu
a starostlivo skontrolujte vSetky mechanické,
hydraulické a elektrické komponenty.
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W C-6.7 CISTENIE A UMYVANIE STROJA
B C-6.7.1 Pokyny pre &istenie stroja

Stroj Cistite podla nasledovnych pokynov:

+ Odstrante vSetky zvySky oleja alebo maziva suchym
rozpustadlom alebo prchavym mineralnym liehom

* Pred montazou nového dielu najprv odstrante vsetky
ochranné prostriedky (proti hrzdi, mazivo, vosk
atd.)

» Pred aplikaciou ochrannych prostriedkov (proti hrdzi,
nater, olej atd.) najprv odstrante vSetky znamky
hrdze z kovovych €asti pomocou brusnej utierky.

B C-6.7.2 Pokyny pre umyvanie

DOLEZITE

Pri umyvani stroja, a najmd rozdelovaca,
elektromagnetickych ventilov a elektrickych casti
nepouzivajte vodu pri vysokom tlaku.

Umyvanie vonkajsich ¢asti stroja

Pred umytim stroja sa najprv uistite, Ze je motor
vypnuty a dvere a okna zatvorené. Na Cistenie stroja
nikdy nepouzivajte palivo. Pouzite vodu alebo paru. V
studenych klimatickych podmienkach zamky po umyti
osuste alebo ich pretrite nemrznicou zmesou.

Pred pouzitim stroja po umyti skontrolujte jeho stav.

Umyvanie vnutornych ¢€asti stroja

VnutrajSok stroja umyte hubou a trochou vody.
NepouZivajte pritom vodu pri vysokom tlaku. Po umyti
vnutrajSok osuste Cistou utierkou.

Umytie motora

Pred umytim motora, zaistite ochranu saciehofiltra, aby
ste zabranili preniknutiu vody do obvodu.

PREVADZKOVE POKYNY

B C-6.8 LIKVIDACIA

CHRANTE ZIVOTNE
PROSTREDIE

Po ukoncéeni Zivotnosti stroja, zavolajte firmu, ktora
sa Specializuje na likvidaciu takychto zariadeni v
sulade s miestnymi a narodnymi predpismi.

B C-6.8.1 Likvidacia batérie

CHRANTE ZIVOTNE

PROSTREDIE

PouZzité olovené batérie nie je mozné likvidovat’ ako
bezny priemyselny pevny odpad. Ked’ze obsahuju
Skodlivé latky, podliehaju zberu a likvidacii a/alebo
recyklaciu v sulade so zakonmi EU.

V Taliansku sa pouZité alebo vyhodené batérie
klasifikuju ako “toxicky odpad” v sulade s
prezidentskym dekrétom ¢. 397 z 09/09/1988 a
Zakonom ¢. 475 O.G. ¢. 18 z 09/11/1988, pretoZe
obsahuju olovo a kyselinu sirovu. Ich likvidadciu
recyklovanim musia vykonavat’vyluéne spolo¢nosti,
ktoré viastnia oprdvnenie a patria k zdruZeniu
spoloénosti “Consorzio Obbligatorio Batterie
Esauste e deirifiutipiombosi” (Cobat), ktoré zbieraju
a likviduju pouzité olovené batérie na narodnej
urovni.

Pouzité batérie sa musia uchovavat’ na suchom a
uzavretom mieste. Uistite sa, Ze je batéria sucha
a c¢lankové zatky su utiahnuté. Umiestnite na ru
upozornenie, aby sa nepouzivala. Ak bola batéria
pred likviddciou pod Sirym nebom, bude nutné
ju najprv osusit, pretriet’ kryt a jej zloZky vrstvou
maziva a utiahnut’ zatky. Likviddciu batérie je nutné
previest’ tak rychlo ako je to mozné.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

UDRZBA

Kapitola D

UDRZBA
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

mmm UVOD

Dékladna a pravidelna udrzba udrzuje zariadenie v
bezpe&nom a vykonnom pracovnom stave.

Z tohto dévodu, je odporucené zariadenie C istit,
mazat’ a spravne udrziavat, hlavne ked je zariadenie
prevadzkované v urc€itych podmienkach (zaprasené a
zablatené prostredie, tazka prevadzka, atd’.).

VZdy sa zaistite €i suU komponenty zariadenia v dobrom
stave. Skontrolujte Unik oleja alebo uvolnené chranice, a
overte vykonnost bezpecnostného opatrenia. V pripade
nedostatkov defekty najdite a opravte, a to pred dalSim
pouzitim zariadenia.

Udrzbové zakroky su stanovené na zaklade
odpracovanych hodin zariadenia. Pravidelne kontrolujte
hodinovu ¢&itacku a pre spravne definovanie intervalov,
ju udrziavajte v dobrom stave.

Nedodrziavanie oby¢ajného udrzbového rozvrhu tohto
manualu automaticky stornuje TEREXLIFT zaruku.

DOLEZITE

Pre udrzbu motora, sa prosime obrat'te na Specificku
Prevadzkovu Priru¢ku ktora bola dodana so
zariadenim.

DOLEZITE

Odporu¢ame Vam konzultovat a aktualizovat’
kontrolnd knihu zariadenia (Zakon 57.4001.7100)
dodana spolu s tymto manualom.

re;

UDRZBA
BN D-1 MAZADLA - ZDRAVOTNE A
BEZPECNOSTNE OPATRENIA
Zdravie

Dlhodoby kontakt oleja s pokozkou méze spdsobit
podrazdenie. Pouzivajte gumové rukavice a ochranné
okuliare. Po manipulacii s olejom, si pozorne umyte
ruky s mydlom a vodou.

Skladovanie

Mazadla vzdy udrziavajte v uzatvorenom priestore,
mimo dosahu deti. Mazadla nikdy neskladujte vonku a
bez patricného oznacenia tykajuc sa obsahu.

Odstranenie
Novy alebo pouzity olej vzdy znecistuje! Nikdy
olej nevylievajte na zem. Novy olej skladujte vo
vhodnom sklade. Pouzity olej vylejte do plechovych
nadob a odneste ich do Specialnych firiem pre ich
odstranenie.

Unik oleja

V pripade nahodného uniku oleja, vyliaty olej pokryte
pieskom alebo schvalenych druhom granulatu.
Nasledovne to oSkrabte a odstrante ako chemicky
odpad.

Prva pomoc

Oc¢i: V pripade nahodnému kontaktu s
o¢ami, vyplachnite o€i s Cistou vodou.
Ak podrazdenie pretrvava, vyhladajte
lekarsku pomoc.

Prehltnutie: \ pripade prehltnutiaoleja, nevyvolavajte
zvracanie, ale vyhladajte lekarsku
pomoc.

Pokozka: V pripade dlhodobého kontaktu, umyte
miesto s mydlom a vodou.

Poziar

V pripade poziaru, pouzite kyslicnik uhli€ity, suché
chemikalie alebo penové hasi¢skeé pristroje. Nepouzivajte
vodu.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
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EEEE D-2 OBVYKLA UDRZBA

Nespravna alebo zanedbana udrzba méze spodsobit
mozné rizika pre operatora ako aj okolostojacich. Pre
bezpecné avykonné zariadenie sa zaistite, aby sa udrzba
a mazanie vykonavalo podla pokynov vyrobcu.

Udrzbové zakroky su stanovené na zaklade
odpracovanych hodin zariadenia. Pravidelne kontrolujte
hodinovu &itaku a pre spravne definovanie intervalov,
ju udrziavajte v dobrom stave. V pripade nedostatkov
defekty najdite a opravte, a to pred dalSim pouzitim
zariadenia.

VSetky operdcie ktoré st nasledovne oznacené "A"
musia byt vykonané skusenym technikom.

Pocas prvych 10 odpracovanych hodinach

1  Skontrolujte hladinu olejavredukénejadiferencidlnej
prevodovke.

2 Pravidelne skontrolujte pevnost pritiahnutia
kolesa

3  Skontrolujte tlak vzduchu v pneumatike

4  Skontrolujte pritiahnutie vSetkych skrutiek a
matic

5 Skontrolujte spojovacie ¢lanky pre unik oleja

Pocas prvych 50 odpracovanych hodinach
1 Prvy krat vymenit olej

Po kazdych 10 odpracovanych hodin alebo denne

1  Skontrolujte hladinu motorového oleja

Vycistite filter nasavania vzduchu

Vycistite nasavanie vzduchu pred filtrom

Odstrante prach z filtra stlaenim Specialnej

gumovej Casti ktora je na tomto filtri

Skontrolujte hladinu chladiacej kvapaliny motora

Vycistite radiator, podla potreby

Skontrolujte hladinu hydraulického oleja v nadrzi

Zaistite sa Ci vysuvacie Casti ramena su dobre

namazané v blizkosti kizacich vloZiek

9 Namazat proti ram/ oto¢nej nadstavby oto¢ného
kruhu

10 Namazat platfiu drziaka prislu$enstva

11 Namazat vSetky spoje vysuvacieho ramena a
stabilizatorov, predné a zadné spoje hriadelov
napravy, spojovacie hriadele a iné vybavenie
zariadenia

A ODN

o ~NOoO O

re;

12 Zaistite sa vykonnostou systému osvetlenia

13 Zaistite sa vykonnostou brzdového systému a
parkovacej brzdy

14 Zaistite sa vykonnostou blokovania diferencial

15 Zaistite sa vykonnostou systému selektora
ovladania

16 Zaistite sa vykonnostou systému mechanického
ovladania prevodovych stupriov

17 Zaistite sa vykonnostou spinaca elektro-
hydraulického ovladania prevodovych stupriov

18 Zaistite sa vykonnostou systému balansovania
vidly

19 Zaistite sa CivSetky bezpecnostné zariadenia ktoré
su inStalované, su v patri¢ne funkénom stave - vid
postup v cap. D-3.19.

UDRZBA

Kazdych 50 odpracovanych hodin alebo raz za tyzden

Dodatocne k hore uvedenym ¢innostiam vykonajte ajnasledovné

cinnosti

1 Skontrolujte napétie remena alternatora

2 Skontrolujte tlak vzduchu v pneumatikach

3 Skontrolujte pevnost pritiahnutia matic na
kolesach

4 Skontrolujte pevnost pritiahnutia skrutiek
kardanového hriadela

5 Skontrolujte pevnost pritiahnutia skrutiek z proti
ramu oto¢nej nadstavby oto&ného kruhu

6 Skontrolujte pevnost pritiahnutia teleskopickych
posuvacich blokov

7  Skontrolujte objimky ktoré spéjaju vzduchovy filter
k chladiacemu systému motora.5

8 Skontrolujte operaciu nudzového Cerpadla (ak je
indtalované).

Kazdych 250 odpracovanych hodin alebo raz za mesiac

Cinnosti ktoré treba vykonat dodatocne k hore uvedenym

¢innostiam.

1 Vymenit motorovy olej a patri¢ny filter

2 Skontrolovat hladinu oleja v prevodovke

3  Skontrolovat hladinu oleja v prednom a zadnom
diferenciali prevodovky

4  Skontrolovat’ hladinu oleja v Styroch redukénych
prevodoch kolies

5 Skontrolovat' hladinu olejav proti rame/ redukéného
prevodu rotacii otonej nadstavby

6  Skontrolovat stav vzduchovéhofiltra motora. Podla
potreby vymenit

7 Skontrolovat pripojenie kablovych koncoviek k
terminalu batérie

8  Skontrolovat stav hadic¢ky nasavania vzduchumedzi
motorom a filtrom

9 Skontrolovat stav cylindrové chrémované tyce
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

10 Skontrolovat &i nie je hydraulické vedenie
opotrebované trenim oram alebo o iné mechanické
komponenty

11 Zabezpecte elektrické kable, aby sa netreli o ram
alebo iné mechanické komponenty

12 Skontrolovat opotrebovanie kizacich vloZiek
vysuvacich Casti ramena

13 A Nastavit medzeru pohyblivych vioZiek na
vysuvacich Castiach.

14 A Nastavit parkovaciu brzdu

15 Skontrolovat hladinu elektrolytov v batérii.

Kazdé 3 odpracované mesiace

1 Skontrolovat vykonnost blokovacich ventilov - vid
cap. D-3.19

Kazdych 500 odpracovanych hodin alebo raz za 2
mesiace

Cinnosti ktoré treba vykonat dodatocne k hore uvedenym
¢innostiam.

1 Vizualne skontrolovat mnozstvo dymu z vyfuku

2 Skontrolovat pevnost pritiahnutia upinacich
skrutiek motora

3 Skontrolovat’ pevnost pritiahnutia upinacich
skrutiek kabinky

4 Skontrolovgt’ odpor medzi klinmi a vyvodkami vo
vSetkych kiboch

5 Skontrolovat medzeru otoéného kruhu

6 Vymenit Cast filtrovania vzduchu motora

B D-21 ROZVHR VYMENY OLEJA

UDRZBA

7 Vymenit filter naftového oleja motora

Vymenit filter hydraulického oleja prevodovky
9 Datskontrolovathydraulickysystémkvalifikovanému
technikovi

=<}

Kazdych 1000 odpracovanych hodin alebo kazdych
6 mesiacov

Cinnosti ktoré treba vykonat dodatocne k hore uvedenym
¢innostiam.

1 Vymenit olejv prednych a zadnych diferencialnych
prevodov

2 Vymenit olej v prevodovke

3 Vymenitolejv protirame/ oto¢nejhlavici redukéného
prevodu

4 Vymenit olej v 8tyroch kolesach redukcie
prevodu

5 Vymenit hydraulicky olej

6  Odstranit mazadlp s pohyblivého ramena, potom
znovu namazat klzacie €asti pohyblivych sekcii

7 Ocistit alebo vymenit, podla potreby, vzduchovy
filter v kabinke

Kazdych 2000 odpracovanych hodin alebo raz a rok

Cinnosti ktoré treba vykonat dodatoéne k hore uvedenym
¢innostiam.

1 Vymenit chladiacu kvapalinu motora

Cinnost’ Operacné Servisny Typ oleja
hodiny* interval®
Motor Kontrola hladiny oleja 10 denne SHELL RIMULA 15W-40
Prva vymena 50 - (API CH-4/CG-4/CF-4/CF; ACEAES3;
Nasledovné vymeny 250 mesacne MB228.3)
Osky a Kontrola hladiny oleja 250 mesacne FUCHS TITAN GEAR LS 85 W-90
I':r"ez‘f'ﬂgzigia Prva vymena - -API GL-5 LS / GL-5
Nasledovné vymeny 1000 6 mesiacov
Hydraulicky | Kontrola hladiny oleja 10 denne SHELL TELLUS T 46
olej Prva vymena - -DENISON HF-1, DIN 51524 Zast 2 a 3
Nasledovné vymeny 1000 6 mesiacov
* to ktoré nastane skor
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EE D-3 UDRZBOVE ZAKROKY

A\ |NEBEZPECENSTVO

VSetky udrzbové zakroky treba vykonavat pri
vypnutom motore, so zapnutou parkovacou brzdou
pracovné prislusenstvo polozené rovno na zemi a
riadiaca paka musi byt zaradena v neutrale.

A\ |NEBEZPEGENSTVO

Pri zdvihani komponentov z u¢elom udrzby, najprv
komponent zaistite a aZ potom vykonajte udrzbovy
zakrok.

A\ |NEBEZPECENSTVO

Akékolvek zakroky na hydraulickom obvode musia
byt vykonané odbornym personalom.
Hydraulicky obvod tohto zariadenia je vybaveny
s tlakovymi akumulatormi. Ak akumulator
neodtlakujete, tak mézZete, sebe ako aj ostatnym,
spoésobit zavazné zranenie.

Toto dosiahnete vypnutim motora a potlacenim
brzdového pedalu 8-10 krat.

A\ |NEBEZPEGENSTVO

Pred akoukolvek ¢éinnostou s hydraulickym
vedenim alebo komponentmi, sa uistite, ¢i sa v nich
nenachadza zbytkovy tlak.

Toto dosiahnete vypnutim motora, aktivovanim
parkovacej brzdy a manipulaciou ovladacich
pak distributorov v oboch pracovnych smeroch
(alternativne) pre odvzdusnenie hydraulického
obvodu.

POZOR

Vedenie vysokého tlaku musi byt vymenené
vyhradene kvalifikovanym personalom. Akékol'vek
cudzie hmoty ktoré sa dostanu do uzatvoreného
obvodu mézu spbésobit nahle posSkodenie
prevodovky.

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

UDRZBA

Kvalifikovany personal ktory ma na starosti
udrzbu hydraulického obvodu musi miesto okolo
daného zakroku riadne ocistit’ a to pred zac¢atim s
udrzbou.

CHRANTE ZIVOTNE

PROSTREDIE

Manipuldcia a odstranenie pouZitého olejaméze byt
nariadené miestnymi alebo narodnymi predpismi.
Odstranenie pouzitého oleja vykonavajte pomocou
S$pecialne opravneného strediska.
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

B D-3.1 ODPOJENIE BATERIE

Vzdy ked je strojnecinny, alebo €aka na tdrzbu €iopravu,
aobzvlast pred zvaranim, vypnite hlavny vypinac batérie
umiesteny za priehradkou pravého zadného kolesa.

W D-3.2 PRiISTUP K ODDELENIU MOTORA A
DISTRIBUTORA

(A] Otvorenie kapoty
Oddelenia motora s uzamknuté kla¢om.

Pre akukolvek operaciu vo vnutri oddelenia motora,
musia byt otvorené kapoty A a B.

Postupujte nasledovne:
* Vypnite motor a aktivujte parkovaciu brzdu.

»  Odblokujte klu€ovy zamok C kapoty, otocCte ¢im sa
uvolni a otvorte kapotu.

A UPOZORNENIE

Dbajte na opatrnost pripristupe k oddeleniu motora.
Niektoré casti motora mézu byt vel'mi horuce.

VZdy pouzivajte ochranné rukavice.

UDRZBA

Y

re;
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT
®

B D-3.3 MAZANIE

POZOR

Predtym ako vstreknete mazadlo do mazniciek,
dékladne ich vycistite ¢im predvidate vstup blata,
prachu alebo inych latok do maznicky ktoré samézu
zmiesat’ z mazadlom a tym redukovat’ alebo uplne
znicit’ efekt mazania.

Staré mazanie na teleskope odstrarte s
odmastovacim prostriedkom a potom naneste
nové mazadlo.

Zariadenie pravidelne namazte ¢im umoznite ucinné
podmienky a dlhu Zivotnost.

Pomocou Cerpadla, do mazni€iek vstreknite mazadlo.
Ako nahle nové mazadlo zaéne vytekat tak vstriekanie
zastavte.

Body mazania su zobrazené na nasledovnym
obrazkoch:

- symbol & oznaduje body mazania pomocou
Cerpadla

- symbol N oznacuje body mazania pomocou
Stetca

Chod v Ziadny
Obvykle Kazdych 10 hodin

UDRZBA =
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

PouZivajte vyhradene len PTFE INTERFLON
FIN GREASE LS 2 pre mazanie kizajucich &asti
teleskopickej sekcii. DodrZiavajte nasledovny
rozvrh:

e Po prvych 50 operacnych hodinach (1 tyzderi)

e Po prvych 250 operac¢nych hodinach (1
mesiac)

e Po kazdych 1000 operacnych hodinach (6
mesiacov)

Z vytahovacieho ramena odstrarite staré mazadlo

a naneste na kizacie miesto blokov tenku vrstvu

maziva.

UDRZBA

B D-3.4 PNEUMATIKY A KOLESA
A\ |NEBEZPEGENSTVO

Pneumatiky ktoré su preplnené alebo prehriate
moézu prasknut. Raf (kolesd) nerezte plameriom
a ani nezvarajte. Pre akékolvek opravy zavolajte
kvalifikovaného technika.

Pre plnenie pneumatik alebo nahradu si pozrite
nasledovnu tabulku:

Charakteristika Girolift 3514 Girolift 3518 Girolift 5022
Rozmery (predna/zadna strana) 18-19.5 18-19.5 445/65 R22.5
P.R. (alebo index nosnosti) 16 16 16

Raf 13x19.5 13x19.5 14 x22.5
Disk kolesa 8 dier DIN 70361 8 dier DIN 70361 8 dier DIN 70361
Tlak bar/Psi 6/87 6/87 5.5/80

Na novych zariadeniach. a ked bolo koleso rozobraté
alebo vymenené, skontrolujte moment matky na
kolesach kazdé 2 hodiny kym ostanu ako maju byt.

SERVISNY INTERVAL

Do prvych 10 hodin
Kazdych 250 hodin

Chod v
Obvykle

POZOR

VZdy pouzivajte pneumatiky s uvedenymirozmermi
na technickom preukaze vozidla.

W D-3.5 BRZDY

* Pre zakroky na brzdovom systéme(Upravy a/alebo
nahrady brzdovych diskov), zavolajte Specialneho
technika TEREXLIFT.
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT
¢ Il

UDRZBA

B D-3.6 VZDUCHOVY FILTER MOTORA
(pre Girolift 5022)

Vzduchovy filter motora vycistite kazdych 10 hodin;
podla potreby filtraCny element Cast vymerite.

Cistenie alebo vymena filtraéného elementu:
- Motor vypnite a aktivujte parkovaciu brzdu.

- Otvorte dvierka na pravej strane pre pristup ku
vzduchovému filtru.

- Odblokujte 3 svorky A krytu filtra B.

- Vyberte filtracny element C.

- Vycistite filtracnu misku.

- Kazetu ocistite na sucho( pri max. 6 barov tlaku) a
usmernite vzduchovy trysk z vnuatra von.

- Skontroluijte filtracny element pre praskliny pomocou
vloZenia lampy.
- Tesnenie filtra namazte mazadlom, potom

filtrovaciu ¢ast vlozte naspat a overte spravnost
umiestnenia.

- Kryt B vilozte naspat a uzamknite so Specialnymi
svorkami. Overte &i je gumena Cast D orientovana
nadol.

POZOR

Hned’ ako sa indikatorové svetielko 63 zapne,
vymerite filtrovaciu cast.

Vymena cyklénového pred filtra

Cyklénovy pred filter oCistit’ kazdy deri:

- Vypnite motor a aktivujte parkovaciu brzdu.

- Uvolnite kridlova maticu E a odstrante kryt F.
- Vyberte zasobnik prachu a vyprazdnite ho.

- Zasobnik prachu vlozte naspat aj s krytom a
pritiahnite kridlové matice.

o

(') SERVISNY INTERVAL

Chod v Ziadny
Cistenie Kazdych 10 hodin
Vymena filtraného elementu_ Kazdych 500 hodin
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

W D-3.7 VZDUCHOVY FILTER MOTORA
(pre Girolift 3514 a 3518)

Vzduchovy filter motora vycCistite a podla potreby
vymeirite filtraénu Cast.
1 Cistenie a vymena vonkajsejo elementu:
- Zdvihnite vyloZnik do bezpec&nej polohy.
- Motor vypnite a aktivujte parkovaciu brzdu.
- Kridlovu maticu uvolnite A a odstrarite kryt B.
- Kridlovu maticu uvolnite C a vyberte vonkajsi
element D.
- Vydistite filtraCnu misku.
- Kazetu odistite na sucho( pri max. 6 barov tlaku) a
usmernite vzduchovy trysk z vnutra von.
- Skontrolujtefiltracny element pre praskliny pomocou
vloZenia lampy.
- Tesnenie namazte mazadlom, a vloZzte naspat
element.
- Pritiahnite kridlové matice C, zavrite kryt B a
pritiahnite kridlovd maticu A.

POZOR

Hned’ ako sa indikatorové svetielko 63 zapne,
vymerite filtrovaciu c¢ast.

2 Vymena vnutorného elementu

- Vid krok 1 pre odstranenie vonkajSieho elementu.

- Kridlovu maticu uvolnite E a odstrante vnutorny
element F.

- Vydistite filtraCnu misku.

- Tesnenie namaZte s mazadlom a vloZte novy
element s overenim spravnosti umiestnenia.

- VonkajSi elementvloZte naspat a potom kryt, podla
kroku 1.

POZOR

Vnuatorny element by mal byt'vymeneny kazdy druhy
krat po vymene vonkajsieho elementu.

®

(1) SERVISNY INTERVAL

Chod v

Cistenie

Ziadny
Kazdych 10 hodin
Vymena vonkajSieho elementu  Kazdych 500 hodin

Vlymena vnitorného elementu Kazdych 1000 hodin

Strana D-10
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Vymena cyklénového pred filtra

Cyklonovy pred filter ocistit kazdy deri:

Vypnite motor a aktivujte parkovaciu brzdu.
Uvolnite kridlovi maticu G a odstrarite kryt H.
Vyberte zasobnik prachu a vyprazdnite ho.
Zasobnik prachu vlozte naspat aj s krytom a
pritiahnite kridlové matice.
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re;

UDRZBA

H D-3.7.1 VZDUCHOVY FILTER KABINKY

Vzduchovyfilter vkabinke vymenite kazdych 6 mesiacov.
Ak je filtraCna tkanina poSkodena, vymerite kazetu.

1 Cistenie a vymena kazety:

- Motor vypnite a aktivujte parkovaciu brzdu.
Vytiahnite filter A umiestneny na lavej strane
vodica.

Vycistite filtraénu misku.
Filtracnu kazetu necistite suchym spbsobom.

Nikdy, necistite filtre na sucho, vodu a/alebo
rozpustadio.

Strana D-11
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

UDRZBA

B D-3.8 SYSTEM CHLADENIA MOTORA

A\ [NEBEZPEGENSTVO

Ked’je chladiaca kvapalina hortca, tak je chladiaci
system pod tlakom. Ked’ je motor teply, uvolnite
¢ap chladica pomaly a opatrne, nevyberte ho, pre
odstranenie tlaku. PouZite ochranné rukavice a
udrziavajte v bezpecnej vzdialenosti.u

» Tyzdenna kontrola hladiny chladiacej kvapaliny
v nadobe A pred spustenim (ked je chladiaca
kvapalina studena).

» Podla potreby, pridajte Cistu vodu alebo nemrznucu
zmes cez uzaver B.

*  Nemrznucu zmes vymenit kazdé dva roky.
Vypustenie nemrznucej zmesi:
- Nechajte motor vychladnut.

- Odskrutkujte Stopel zo spodu radatora alebo
odpojte gumenu hadicu, v pripade Ze tam nie je
Stopel. Chladiacu zmes vypustite do Specialnej
nadoby.

- Hadicu vloZte naspat a nalejte novu nemrznucu
zmese (50% voda-nemrznuca zmes). Tento
pomer Vam poskytne ochranu az do -38°C.

* Denne ocistite mriezku radiatora.

o ®
SERVISNY INTERVAL

Chod v Ziadny
Obvykle Kazdych 50 hodin
Strana D-12
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UDRZBA

B D-3.9 KONTROLA HLADINY OLEJA V NADRZI

A\ |[NEBEZPEGENSTVO

Jemné striekanie hydraulického oleja pod tlakom
méZe preniknut do pokozky. Pre detkciu tniku oleja
nepoZivajte prsty ale kus krabicového papiera.

Skontrolujte hladinu hydraulického oleja (vizualne) cez
Specialnu hladinu C ktora je pripevnena do nadrze.

Podfa potreby, pridajte novy olej cez filter D.

®
9

SERVISNY INTERVAL

Chod v Do prvych 10 hodin
Obvykle Kazdych 50 hodin

POZOR

Skontrolujte hladinu oleja v nadrzi ked’ je olej teply
a cylinder su uplne stiahnuté.

CHRANTE ZIVOTNE | =

PROSTREDIE

Manipulédcia a odstranenie pouzitého olejaméze byt’
nariadené miestnymi alebo narodnymi predpismi.
Odstranenie pouZzitého oleja vykonavajte pomocou
Specialne opravneného strediska.
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT
®

B D-3.10 VYMENA FILTRACNEHO ELEMENTU
OLEJA

S vymenou filtratného elementu hydraulického oleja
spatného vedenia postupujte nasledovne:

1 Stroj odstavte na rovnom terrene a aktivujte parko-
vaciu brzdu.

2 Pod filter polozte nadobu vhodnej velkosti, pre
zachytenie oleja.

3 Odstrante kryt filtra A pre pristup k filtracnému
elementu.

4 Vymeniite filtraCny element, potom, predtym, ako

vloZite novy, dékladne vycistite a namazte sedlo
ako aj tesnenie.

5 Filtracny kryt vlozte naspat a pritiahnite.

POZOR

Filtracné elementy hydraulického oleja nesmu byt
Cistené, umyvané alebo znovu pouZité.

Musia byt vymenené s novymi a to s druhom ktory
odportca vyrobca (vid’ par. D-5.2.2).

CHRANTE ZIVOTNE
PROSTREDIE

Manipuldcia a odstranenie pouzitého olejaméze byt’
nariadené miestnymi alebo narodnymi predpismi.
Odstranenie pouZitého oleja vykondvajte pomocou
Specialne opravneného strediska.

Vymenu oleja vykonavajte ked’ je olej este horuci a
znecistujuce hmoty suspendované.

UDRZBA =

SERVISNY INTERVAL

Chod v
Obvykle

Ziadny
Kazdych 500 hodin

Ked’ sa indikator 40 zapne
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
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B D-3.11 HLADINA OLEJA V DIFERENCIALOVOM

PREVODE

Kontrola hladiny oleja v prednom a zadnom
diferencialovom prevode:

Stroj odstavte na rovnom terrene a aktivujte
parkovaciu brzdu.

Uvolnite hladinovy ¢ap A a skontrolujte &i je olej v
hladine otvoru.

Podla potreby, pridajte novy olej tym istym otvorom
az kym zacne vytekat.

Otvor A pevne uzavrite.

Vymena oleja:

Pod odtokovy otvor polozte nadobu vhodnej velkosti
B.

Odtokovy otvor a hladinovy otvor A otvorte,
nasledovne vytecie olej z rekéného prevodu.

Odtokovy otvor B pevne uzavrite.
Cez hladinovy otvor nalejte novy ole;.
Otvor A pevne uzavrite.

go|

UDRZBA

H D-3.12 HLADINA OLEJA V (prednom/zadnom)

REDUKCNOM PREVODE KOLESA

Nasledovne sa kontroluje hladina oleja v redukénom
prevode kolesa:

Stroj odstavte v rovhom terrene a aktivujte
parkovaciu brzdu a vyhladajte otvor A nachadzajuci
sa na horizontalnej osi.

Otvor ocistite, odstrante ho a skontrolujte €i je
hladina oleja zaroven s otvorom.

Podla potreby, pridajte novy olej cez otvor A kym
dosiahnete pozadovanu hladinu.

Otvor zavrite.

Vymena oleja:

Stroj odstavte a overte si umiestnenie otvoru na
zvislej osi.

Pod otvor redukéného prevodu polozte nadobu
vhodnej velkosti.

Otvorte uzaver A a vypustite olej s redukéného
prevodu.

Koleso otocte 0 90° kym ho uzaver znovu najde na
horizontalnej osi.

Pridajte novy olej do otvoru A.
Otvor A pevne uzavrite.

@

o

() SERVISNY INTERVAL

Chod v Do prvych 10 hodin

Kazdych 250 hodin

Obvykle

@

o

() SERVISNY INTERVAL

Do prvych 10 hodin
Kazdych 250 hodin

Chod v

Obvykle
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H D-3.13 HLADINA OLEJA V PREVODOVKE

Nasledovne skontrolovat hladinu olej v prevodovke:

+ Stroj odstavte na rovnom terrene a aktivujte
parkovaciu brzdu.

+ Ocistit ¢ap A zo vSetkych stran.

« Cap odstrarite a skontrolujte &i je hladina oleja na
urovni otvoru.

» Podla potreby, pridajte novy olej cez ¢ap A kym nie
je v urovni s dierov.

« Cap vlozte naspéat a pevne uzavrite.

Vymena oleja:
» Odstrarite hladinovy Cap A.
* Pod ¢ap B vloZte nadobu vhodnej velkosti.

+ Odstrante odtokovy ¢ap B a vypustite
prevodovku.

« Cap B vloZte naspat do odtoku a uzavrite.

Pridajte novy olej cez hladinovy ¢ap A kym je v dovni
otvoru.

Hladinovy ¢ap A vlozte naspat a uzavrite.

go|

UDRZBA

N D-3.14 NASTAVENIE NAPATIA RETAZE
VYLOZNIKA

Ak na retaziach teleskopického prediZzenia musi
byt upravené, tak odporu€ame sa skontaktovat s
vyrobcom alebo s najbliz§im opravnenym po-predajnym
strediskom firmy Terexlift.

SERVISNY INTERVAL

SERVISNY INTERVAL
Chod v Do prvych 10 hodin Chod v Ziadny
Obvykle Kazdych 250 hodin Obvykle Kazdych 50 hodin
Strana D-16
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

B D-3.15VYROVNANIE HRIADELOVEHO
VEDENIA

Pocas prevadzky, je nastavenie prednej a zadnej osi
stroja vystavené variaciam. Toto méze zalezat na
presakovanie oleja s obvodu riadiaceho ovladania,
alebo z riadenia oboch osi ked predné a zadné kolesa
nie su perfectne vyrovnané.

Pre opravu tohto problému, namiesto vizualnej kotnroly
vyrovnania, postupujte podla nasledovnych pokynov:

1) Presunte san a rovny terén

“ X

2) Riadiaci spinac prepnite na 16 t.j. “Stvor kolesové
riadenie” (poloha 2)

3) Riadenie otocCte az kym sa zastavi (bud do prava
alebo do lava)

4) Riadiaci spinac¢ prepnite na “dvoj kolesové
riadenie” (poloha 0)

5) Riadenie otocCte az kym sa zastavi (otocCte do toho
istého smeru ako hore)

“ X

6) Resetujte riadiaci spina¢ na “Stvor kolesové

riadenie” (poloha 2)

7) Riadenie oto¢te(opacne akobod 3)azkym sazadna
0s zastavi

8) Resetujte riadiaci spina¢ na “dvoj kolesové
riadenie” (poloha 0)

9) Riadenie otocte (tak isto ako v bode 7) az kym sa
predna os zastavi

“ X

10) Resetujte riadiaci spina¢ na “Stvor kolesové

riadenie” (poloha 2)

Teraz by mali byt kolesa znovu vyrovnhané.

UDRZBA

Ep

S (@)
SERVISNY INTERVAL

Chod v Ziadny

Obvykle Podl'a potreby

Strana D-17
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B D-3.16 NASTAVENIE VZDIALENOSTI
SNiIMACOV

V pripade zavady alebo uplnej poruchy snimacov,

z dbévodu uvolnenia pripeviujucej okruhlej matice,

postupujte nasledovne pre znovu nastavenie ich

polohy.

1 Uvolnite matice A pripeviiovacieho snimaca B.

2 Mobilnu Cast stroja C nastavte, ovladana snimacom,

V blizkosti snimaca ku komponentu az kym sa
zasvieti LED indicator D.
3 Dalej pri snimaéi 0 1-2 mm.
Hladko pritiahnite upinaciu maticu snimaca a
patri¢nu kontramaticu.
Zariadenie je vybavené s nasledovnymi priblizovacimi
spinaémi:
@ N° 1 mikro-spina¢ prevodovky

@ N°2 blokovaci snimaé otacania otoénej
nadstavby

® N° 1 snimac vyrovnania oto¢nej nadstavby.

m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

UDRZBA

—e
@

1+2 mm

Chod v Ziadny

Obvykle Podla potreby
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT
®

B D-3.17 NASTAVENIE KLZACICH VLOZIEK
VYLOZNIKOVYCH CASTI

Kazda vyloznikova sekcia je vybavena s nastavitefnymi
vlozkami ktoré su umiestnené na Staroch stranach
profilu. Tieto vlozky su pripevnené ale mobilné Casti
kazdej sekcii.

V8etky vloZzky su nastavitelné so Spoecialnymi
podlozkami ktoré su na poziadavku dodané firmou
TEREXLIFT.

Nastavenie vioZiek:

» Odstrante alebo uvornite skrutky ktoré pridrziavaju
vloZzky zaleZiac na druhu podloZiek ktoré su pouZité
(s alebo bez otvorov).

» Pouzite patricné mnozstvo podloziek.

» Akrozdiel hrubky vlozky nie je dostatoCny alebo je
blizko maximalneho limitu opotrebovania, viozku
vymerite.

» Pritihanite upinacie skrutky vioZiek na odporu¢any
moment(vid dolu). PouZite dynamometricky kIug.

Ut'ahovaci moment skrutky vloziek s ohfadom na
priemer skrutky

Skrutky M10 Nm 30
Skrutky M14 Nm 50

Utahovacie momenty ktoré su vysSie ako
odporic¢ané mozu sposobit’ posSkodenie viozky
alebo blokovanie zavitového puzdra.

VloZzky musia byt povinne vymenené ak je
rezidudlna hrubka umelejvrstvy, pokial’ide o Zelezné
puzdroktoré pripeviiuje blok, rovnaka alebo mensia
ako 1 mm.

@
SERVISNY INTERVAL

Chod v Ziadny

Obvykle Podl'a potreby
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UDRZBA =

Max. hrubka opotrebovania

Minimalne 1 mm

—/

Zéakon 57.0009.0455 - 05/2007



m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

H D-3.18 PRE-SEKVENCIA TELESKOPICKEHO
VYLOZNIKA

Ak, poCas normalnej operacie, je zaznamenana zmena
v predizenej dizke vyloznika o 6“ (palcov) alebo viac
pri stiahnuti, postupujte nasledovne:

1 Teleskopicky cylinder Uplne stiahnite a odlahcite
systém (cca. 15 sekund); sekcie vyloznika by sa
mali vyrovnat.

Ak po vykonani tohto postupu je vyloznik stale mimo
sekvencie, tak postupujte s nasledovne.

2 Vyloznik uvedte do nulovej (0) polohy, Uplne
stiahnite vyloznik a odfahcite systém na cca. 20
sekund.

3 Vyloznik zdvihnite cca 60° a ovladajte stiahnutu
funkciu pri odlah&eni cca. 20 sekund.

toho aby ste zachytili zem a odfahceny systém
drzte cca. 20 sekund.

Ak, aj napriek tomuto postupu sa vyloznik nevrati v
sekvencii, tak zdvihnite vyloznik na cca. 60°, uplne
vytiahnite a stiahnite ho na plny tah a odlahcite systém
na cca. 20 sekund na kazdy smer.

Po hore uvedenom postupe by sa vyloznik mal znovu
dostat’ do spravnej sekvencii.

SERVISNY INTERVAL

Chod v Ziadny

Obvykle Podla potreby
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

B D-3.19 KONTROLA BEZPECNOSTNYCH
ZARIADENI

B Kontrola varovacieho systému pret'azenia
(pri kazdom pouziti)

Pri spusteni zariadenia, varovaci systém pretazenia

spusti automaticku kontrolu. V pripade poruchy, sa

zasvieti Cervené LED 3 svetielko a zaznie siréna ktora
upozornuje na chybu. Zariadenie prejde do alarmového
rezimu a ziadna operacia nebude povolena.

Kontrola systému manualne, postupujte nasledovne:

- Nalozte 1000 kg.

- Zdvihnite vyloznik 30 cm nad zem.

- Natiahnite teleskop a skontrolujte ¢i systém prejde do
alarmového rezimu ked dosiahne vzdialenost ktora
je uvedené v tabulke nosnosti pre prislusenstvo
ktoré je napojené na zariadenie.

Ak systém neprejde do alarmového rezimu, tak
kontaktuke tecnicky servis firmy TEREXLIFT.

000000000000000006000

<§!7E’3"/ 23y 1esd 1 oF
m ? LT[ I

iy

[@ A
DOLEZITE

[\S)

69369

/4\

Tato kontrolu vykonajte v dvoch polohach: s
otocnou nadstavbou pozdiz a oto¢enou 90°.

UDRZBA

B Kontrola tla¢idla niudzového stopu

(pri kazdom pouziti)
Kontrola vykonnosti tohto tlacidla, sa vykonava
stlaCenim pocCas pohybu. Tlak tlacidla by mal pohyb
zariadenia zastavit a motor vypnut.
Ak sa toto nestane,
kontaktujte
Technicky servis
firmy TEREXLIFT.

B Kontrola tlac¢idla ovladacej paky

(pri kazdom pouziti)
Kontrola vykonnostitlacidla bezpecnostného zariadenia
na ovladacej pake, sa vykonava s ovladanim paky bez
stlaCenia tlacidla.
V tomto stave, by paka nemala ovladat Ziadny pohyb.
Ak sa toto nestane, kontaktujte Technicky servis firmy
TEREXLIFT.
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Zéakon 57.0009.0455 - 05/2007



m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

UDRZBA

re;

H Kontrola oddelovacieho ventilu
(kazdé 3 mesiace)

Pilotované oddelovacie ventily umoznuju udrzanie
nakladu v pripade prasknutej flexibilnej hadice.

Pre kontrolu vykonnosti ventilu postupujte

nasledovne:

* Nalozte vahu v takmer max vahy nakladu na
vyloznik

» Naklad zdvihnite niekolko cm zo zeme (max 10
cm). Pre kontrolu ventilu na predlZovacom cylindre
teleskopu vyloZznik zdvihnite do max. vy8ky a
natiahnite ho niekolko cm.

* Uvolnite olejové hadice do cylindra na ktorych
kontrolujete ventil, postupujte opatrne.

Strana D-22
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

UDRZBA

* Pre kontrolu vykonnosti oddelovacich ventilov
vyloznika, vyloznik posurite dolu na zem a zlozte
vahu pneumatik bez zdihnutia. Uvolnite hadice
cylindra a skontrolujte vykonnost ventilu.

Pocas kontroly, bude olej vytekat' s hadic a naklad bude

blokovany v polohe.

Should that not be the case, the valve must be replaced.

Ak sa toto nestane, kontaktujte Technicky servis firmy

TEREXLIFT.

A\ | NEBEZPECENSTVO

Kontrola vykonnosti ventilov s predvidanim

vSetkych moznych opatreni:

- Noste bezpecnostné okuliare

- Noste bezpecnostné rukavice

- Noste bezpec¢nostnu obuv

- Noste vhodné pracovné oblecenie

- Pouzivajte chrani¢e proti uniku oleja pod
vysokym tlakom

- Kontrolu vykonavajte vo vol'nom priestore ktoré
Jje chraneny pred neopravnenymo vstupom

- Overte si ¢i je diel ktory ma byt kontrolovany
v bezpe¢nom stave a ¢innost’ ktoru vykonate
nespdésobi nekontrolovany pohyb stroja.

ODSTRANENIE ODDEFOVACICH VENTILOVALEBO

CYLINDROV

- VyloZnik pevne posurite dolu na zem ked’Zze
odstranenim oddelovacieho ventilu méze
spésobit’ nekontrolovany pohyb nadol.

- Potom ako ventil alebo cylinder vioZite naspat,
obnovte obvod a odstrarite vzduch pre spustenim.
Odstranenie vzduchu z obvodu, posuiite
patriéné cylindre na koniec tahu, v dvoch
smeroch (otvorenie /zatvorenie). Eliminacia
vzduchu z cylindra vidlicového balansovania,
sa vykondva s posunutim vylozZnika hore a dolu
a vrhnat vidlicovu platriu do predu a do zadu.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

B Kontrolaobmezovacichspinacovnastabilizatory
(pri kazdom pouziti)

Pre kontrolu vykonnosti obmedzovacich spinacov ktoré

su instalované vo vyloznikoch:

- Spustite a nadvihnite stabilizatory.

-  Displej na MICMAC-ST-02 obmedzovac¢ nakladu
zmeni vahu povoleného nakladu.

Ak sa toto nestane, kontaktujte Technicky servis
firmy TEREXLIFT.

DOLEZITE

Ak je obmedzovaci spina¢ poskodeny alebo paka
je deformovand, okamZite vymerite diel.

B Kontrolamikro-spinac¢aprevodovky (prikazdom
pouziti)
Skontrolujte vykonnost tohto mikro-spinaca

nasledovne:

- Nastartujte motor a pohnite so zariadenim pri
rychlosti zhruba 5 km/h.

- Skuste zaradit novu rychlost. Mechanicka rychlost
by sa nemala aktivovat.

Ak sa toto nestane, kontaktujte Technicky servis firmy
TEREXLIFT.

B Kontrolatlakového spina¢anaparkovacejbrzde
(pri kazdom pouziti)

Pre kontrolu vykonnosti tlakového spinaca, postupujte
nasledovne:

- Aktivujte parkovaciu brzdu a nastartujte motor.

- Skuste pohnut zariadenie. Zariadenie sa nesmie
pohnut.

Ak sa toto nestane, kontaktujte Technicky servis firmy

TEREXLIFT.

re;

B Kontrola startovacieho ovladania zariadenia

(pri kazdom pouziti)
Skuste nastartovat motor so zaradenou prednou alebo
zadnou rychlostou.

Motor nesmie naStartovat. Ak sa motor nastartuje
kontaktujte Technicky servis firmy TEREXLIFT.
Operaciu zopakujte zaradenim najprv prvej a potom
druhej rychlosti.

UDRZBA

B Kontrola operacie niudzového ¢erpadla
(tyzdenne)

Ak je zariadenie vybavené s nudzovym ¢erpadlom, tak

skontrolujte vykonnost raz do tyzdna.

Toto Cerpadlo sanepouziva pravidelne a, ako vysledok,
by mohlo byt poSkodené prave v pripade nudzi.

Pre kontrolu vykonnosti Eerpadla, zastavte motor, stlacte
zapnut/vypnut'tlacidlo na niekolko sekind a skontrolujte
¢i Cerpadlo pracuje spravne.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

B D-4 ELEKTRICKY SYSTEM

A\ |NEBEZPEGENSTVO

VSetky udrzbové zakroky musia byt vykonané
so zastavenym motorom, parkovacou brzdou,
pracovné prislusenstvo na zemi a prevodvka musi
byt v neutrdle.

A\ |NEBEZPECENSTVO

Pri zdvihani komponentov z i¢elom udrzby, najprv
komponent zaistite a aZ potom vykonajte udrzbovy
zdkrok.

A\ |NEBEZPECENSTVO

Akékolvek zakroky do elektrického systému
musia byt’'vykondvané kvalifikovanym elektrickym
technikom.

BATERIA

» Skontrolujte hladinu elektrolytov kazdych 250
odpracovanych hodin; podfa potreby pridaje
destilovanu vodu.

» Potvrdte sa Ci je tekutina 5-6 mm nad plathou a
hladiny buniek su v poriadu

» Skontrolujte i su kablové spony dobre pripevnené
k terminalom batérie. Pre pritiahnutiespony vzdy
pouZzivajte nastrékovy kfu¢ a nikdy nie klieste.

» Terminaly chrarite potrenim Cistou vazelinou.

* Ked sa zariadenie nepouziva dlhSiu dobu, batériu
vberte a uskladiujte na suchom mieste.

W D-4.1

A\ |NEBEZPEGENSTVO

*  Elektrolyty v batérii obsahuju kyselinu sirovu. Pri
dotyku s pokozkou alebo ocami méze spésobit’
popaleniny. Vzdy noste okuliare a ochranné
rukavice, amanipulujte s batériou vel'miopatrne
aby ste prdvidali rozliatie. Kovové materially
(hodinky, prstene, retiazky)udrziavajte zdosahu
olova z batérie, ked’Ze mézu spésobit’ skrat v
terminaloch a popalit’ Vas.

re;

e Predodpojenim batérie, prepnite vsetky spinace
v kabinke na OFF- Vypnuté.

* Pre odpojenie batérie, odpojte negativne(-)
olovo/ vedenie z ramu uzemnenia najprv.

* Pre zapojenie batérie, zapojte positivne (+) ve-
denie najprv.

* Nabijanie batérie vykondvajte pre¢ od zariadenia,
v dobre vetranom prostredi

* Udrziavajte prec¢ od veci ktoré mézu spésobit’
skrat, pre¢ od otvoreného oplamena alebo
zapalenych cigariet

e Na batériu neukladajte kovové veci.

Toto méze spbésobit nebezpecny skrat, hlavne
pocas nabijania

UDRZBA

e KedZe su elektrolyty vysoko korozivne, nesmu
preto nikdy prist’ do kontaktu s ramom mani-
pulatora alebo elektrickymi/ elektronickymi
ddielmi. Ak sa elektrolyty dostanu k tymto die-
lom, kontaktujte najblizSie opravnené stredisko
asistencie.

A\ |NEBEZPECENSTVO

Riziko vybuchu alebo skratu. Pocas nabijania,
sa vytvori vybusna zmes ktora vydava vodikovy

plyn.

A\ | NEBEZPECENSTVO

Nepridavajte kyslik sirovity; pridavajte len
destilovanu vodu.
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W D-4.2

Elektricky system je chraneny poistkami ktoré su
umiestnené v kabinke vodiCa, na lavej strane. Pred

POISTKY - RELE

vymenou vybitej poistky novou ktora ma ten isty prud, .
vypatrajte dévod vybitia poistky a napravte ho.

m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT @
® R
UDRZBA

Nepouzivajte poistky ktoré maju vyssiu hodnotu
prudu ako su odporucané, pretoze mézu vazne
poskodit’ elektricky system.

Ak sa poistka vybije po kratkej dobe, vypatrajte
zdroj skontrolovanim elekrického systému.
VZdy majte nahradné poistky v pripade nudzi.
Nikdy sa nepokusajte opravit’ alebo skratovat’
vybité poistky.

VZdy si overte kontakt medzi poistkami a za-

suvkami, zabezpecte dobry elektricky spoj a
overte sa Ci nie su oxidované.

Poistky
Ref. Obvod Amp. °
F1 | STIERAC/OSTREKOVAC 10 :
F2 | KURENIE 15 .
F3 | STOP SPINA¢ 5
F4 | ZADNY STIERAC 7,5
F5 | VOLNE 10
F6 | SVETLA 15
F7 | PRAVA POLOHA SPINAC SVETLA 3
F8 | PRAVA POLOHA SPINAC SVETLA 3
F8 | PRAVA POLOHA SPINAC SVETLA 3
F9 | ZDROJENERGIE PALUBOVKA 7,5
F10 | NUDZOVY SPYNAC 7,5
F11 | SVETELNY SIGNYL 7,5
F12 | PRACOVNE SVETLA 10
F13 | VOLNE 10 ()
F14 | SPINAC RIADENIA 10
F15 | DIALKOVE SVETLA 10
F16 | NUDZOVE SVETLA SPINAC 15
F17 | SVETLY ABLIKANIE 10 —
F18 | ZNIENY STABILIZATORY 10
F19 | SELEKTOR RIADENIA 10
F20 | NUDZOVE TLACIDLO S
HRIBIKOVOU HLAVOU 10
F21 | KLAKSON 15
F22 | OTOCENIE PLOSINY 15
F23 | OSVETLENIE KABINY 10 _|
F24 | VOLNE 10 ]
F25 | 3B6 OVLADACIA JEDNOTKA 10
F26 | STABILIZATORY 10
F27 | VOLNE 10 ]
)
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT @
© UDRZBA
Relé —
() ()
l;lvﬁés(ljicri]?n\::ne relé su umiestnené v karte pod B P e e
Ref. Prislusny obvod _
K1 RELE - DIALKOVE SVETLA A D) )3 e
K2 RELE - DIALKOVE SVETLA s ) )2 Cam )32Cas ) (s )=
K3 RELI:E - KLAKSON ’ ; — | 3 (10 10A )2 |(H0A )E=(C75A 10A )|
K4 RELE - PRACOVNE SVETLA
K5 RELE - 1.a 2. MECHANICKA RYCHLOST | o e e
K6 RELE - PRIKON OBJEMOVA ZMENA ]
K7 RELE - RYCHLOST DO PREDU
K8 RELE - RYCHLOST DO ZADU
K9 RELE - ODPOJENA PREVODOVKA -
K10 RELE - ODPOJENA PREVODOVKA ()
K11 RELE - STARTOVANIE AKTIVACNY POVEL ]
K12 RELE - POMOCNE OBVODY |
K13 RELE - NUDZOVE CERPADLO -
K14 RELE - STABILIZATORY
K15 RELE
K16 RELE - VYSUVAIE RAMENO DNU/VON ) — )
K17 RELE - VYSUVACIE RAMENO HORE/DOLE
K20 RELE
K21 RELE - SNIMAC VYSUVACIEHO RAMENA
K22 RELE
K23 PRERUSOVAC
K24 CASOVAC
Poistky a relé v kompartmente motora
Nasledovné poistky arelé suinstalované vkompartmente F1 F1 F1 F1 KO1
motora:
Ref. Obvod Amp.

F1 POMOCNY OBVOD RELE VYKONOVA POISTKA 60
POISTKY RELE KRABICA- STARTOVACIA

DOSKA VYKONNA POISTKA 20

JEDNOTKA DIAGNOSTICKEHO OVLADANIA

MOTORA VYKONNA POISTKA 30

KONTROLKA ZHAVIACEJ SVIECKY

VYKONNA POISTKA 20
F2  KO02-K03 RELE KOTUCOVA VYKONNA POISTKA 3
F3  DIAGNOSTICKA POISTKA MOTORA 10

K01 RELE - SPUSTENIE
K02 RELE -PREDHRIATIE

K03 JEDNOTKA DIAGNOSTISKEHO
OVLADANIA MOTORA RELE K02 F3 F2 KO3
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Relé v podvozku v deriva¢nej skrinke
Na podvoyku sa nachadza derivaéna skrinka s nasle-
dovnymi relé:

Ref. Obvod

KC1 RELE - PRED/ZADNY LAVY STABILIZATOR
KC2 RELE - PRED/ZADNY LAVY STABILIZATOR
KC3 RELE - PRED/ZADNY PRAVY STABILIZATOR
KC4 RELE - PRED/ZADNY PRAVY STABILIZATOR
KC5 RELE - PRED/ZADNY L’AVY STABILIZATOR HORE
KC6 RELE - PRED/ZADNY L'AVY STABILIZATOR DOLU
KC7 RELE - PRED/ZADNY PRAVY STABILIZATOR HORE
KC8 RELE - PRED/ZADNY PRAVY STABILIZATOR DOLU
KC9 RELE - ZADNA RIADIACA OS ZAMKNUTA

KC10 RELE - PREDNA RIADIACA OS ODOMKNUTA

KC11

KC12

KC13

KC14

KC15 RELE -OTOCNY KRUH ZAMKNUTY

KC16

KC17

KC18

KC19

UDRZBA

KC10 KC1

KC16 KC17 KC18 KC19

KC3
KC4
KC7

KC14 /KC12/ KC2 | KC5 KC6 KC8

KC13 KC9 KC15
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M D-4.3 12V DC LAMPY

m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

Pouzitie Napatie Mont typ Prud
*  Predné nizke/dialkové svetla............c.ocoeieiiiiiii i 12V e P45t 45/40 W
*  Prednapolohasvetla.............coooiriiiiicccccee e 12V o, BA9S...cooiiiiieieeeee 3w
* Bocné/zadné svetla signalizuje ...........cccceeeeviiii i 12V BA15S. .o 21 W
»  Stop svetla a zadné polohové svetla...........ccceeeeeeieiennnnl. 12V i, BAY 15d.........coevee. 21/5W
*  Svetelny signal- pracovné svetla...........ooooos 12V s H3 e 55 W
*  Osvetlenie palubovky a kabinky ...........ccccccoviiiiiiinieneee, 12V i W 2x4,6d......c.cccovvee. 1,2 W
o VNUOrNA lampPa......ccoooeiiiiiiiee e 12V i, SV8,5-8..cooviiiiiiiiiis 5W
e OSVEHENIE SPZ ... 12V BA15S..coiiieeieee 5W
o NAhradn@ lampy ....ooooooiiiii e 12V BA15S..iiiieeeee, 21W

A |UPOZORNENIE

Lampy su po zasvieteni hortuce. Predtym ako
sa dotknete lampy s prstami, nechajte ich
vychladnut.

DOLEZITE

Nikdy sa nedotykajte halogénovej lampy (mont typ
H3) s prstami: toto méze lampu poskodit’ (pouzite
Cistu handru alebo papierovu utierku). Ak sa lapmy
nahodne dotknete, dékladne ju oCistite s papierovou
utierkou a s etyl alkoholom.
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UDRZBA
HEN D-5 TANKOVANIE
B D-51 TANKOVANIE
Girolift 3514
Girolift 3518 Girolift 5022
Kapacita Kapacita Vyrobok
Die Vyrobok (litre) (litre) vid’ par.
Naftopvy motor Motorovy olej 10.5 13.5 D-5.2.1
Chladiaci system motora Voda+nemrznuca 30 35 D-5.2.5
Nadrz Nafta 125 D-5.2.3
Hydraulicky systém nadrz Hydraulicky olej 200 D-5.2.2
Prevodovka Olej 2,7 2,2 D-5.2.2
Diferencial prevod Olej 8,5 7T+7 D-5.2.2
Redukény prevod kolesa Olej 0,6 +0,6 1,5+1,5 D-5.2.2
Redukény prevod oto¢nej nadstavby  Olej 2,8 2,8 D-5.2.2

H D-5.2 SPECIFIKACIE VYROBKU

B D-5.2.1 Motorovy olej

Pouzivajte olej ktory odporuc¢a vyrobca naftového motora (vid’ prislusna prirucku ktora bola dodana so
zariadenim).
Pri dodani, zariadenie je naplnené s:

SHELL RIMULA 15W-40 (API CH-4/CG-4/CF-4/CF; ACEA E3; MB228.3)

B D-5.2.2 Lubrikacné oleje
Naplnit' zariadenie s nasledovnymi lubrikantmi/mazadlami:

Pouzitie Vyrobok Definicia

Prevodovka-Diferential. prevod FUCHS TITAN GEAR LS 85 W-90 API GL-5LS / GL-5

Reduké. prevod

SHELL TELLUS T 46 DENISON HF-1 DIN51524 ¢ast 2 a 3

Hydraulicky system a brzdy

POZOR

Nikdy nemiesajte rozlicné oleje: toto méze spésobit’ problémy a poruchyy komponentov.

Oleje pre hydraulicky systém:

Arktické podnebie: Teploty pod -10°C

Mirne podnebie: Teploty od -15°C do + 45°C
Tropické podnebie: Teploty nad + 30°C

Pouzite SHELL Tellus T22
Pouzite SHELL Tellus T46
PouZite SHELL Tellus T68
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M D-5.2.3 Palivo

Pouzivajte len naftu s menej ako 0.5% obsahom siri,
podla Specifikaii naftového motora v operacnej prirucke
motora.

V chladnom podnebi (teploty pod -20°C) pouZivajte
len “Arkticky” typ Nafty, alebo olejovu naftu, alebo
zmes olejovej nafty. ZloZenie olejovej nafty sa méze
lisit z ohl'adom na teplotu prostredia az do max.
80% oleja.

Bl D-5.2.4 Mazadlo

Pre mazanie zariadenia pouzite:

* Vanguard LIKO
mazadlo, typ EP2

Na vSetkych mazacich
bodoch

* INTERFLON FIN
GREASE LS 2

POZOR

Viyhybajte sa pouZitiu rozlicnych mazadiel: toto méze
spésobit’ poruchy a poskodenie komponentov.

Pre teleskopické kizacie
bloky vyloZnika

go|

UDRZBA
B D-5.2.5 Chladiaca kvapalina motora

Je odporucané pouzivat nemrznucu zmes (50% voda-
50% nemrznuca zmes). Pri dodavke, bude zariadenie
naplnené s:

VANGUARD ICE GUARD (-40°)

POZOR

Pouzite nemrznicuzmes vvyrobcom odportcanych
proporciach z ohfadom na teplotu prostredia
pracoviska.
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UDRZBA

Tato strana je zdmerne ponechana prazdna.
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PORUCHY A ODSTRANENIE ZAVAD

Kapitola E

PORUCHY A
ODSTRANENIE ZAVAD

OBSAH

E-1 PORUCHY A ODSTRANENIE ZAVAD ..ot
E-1.1 Porucha- PriCina = RIESENIE .....ueeeieeeeee ettt e e e e e e eaaas
E-1.2 Perkins diagnosticky systém motora (len pre model GIROLIFT 5022)..........ccccceeenneee.
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PORUCHY A ODSTRANENIE ZAVAD

BB E-1 PORUCHY A ODSTRANENIE ZAVAD

Tato kapitola predstavuje prakticki priru¢ku pre
operatora a rieSenie obvyklych poruch, a zaroven,
detekciu tych zakrokov ktoré musia byt vykonané len
kvalifikovanych technickym inzinierom. Ak si o nieCom

zavolajte odborného technika.

A\ |[NEBEZPECENSTVO

nie ste isty, nekonajte operacie na zariadeni, radSej = Akadkolvek oprava alebo odstranenie zavad musi

byt vykonana s odstavenym zariadenim, vyloZnik
musi byt v prestoji alebo dolu na zemi, parkovacia
brzda musi byt aktivovana a klI'u¢ od motora musi

byt von.

H E-1.1 PORUCHA- PRIiCINA - RIESENIE

Startovaci motor sa nejde

Nedostatocné priblizovacie spinace

VyCerpana batéria

PALUBOVKA SA NEZASVIETI Odpojena batéria Zapojte batériu pomocou
prislusného spinaca
VyCerpana batéria Skontrolujte stav batérie
3 Predny/zadny selektor prevodu nie je Nastavte spina¢ na N
MOTOR NESTARTUJE v neutralnej polohe

Skotnrolujte a upravte vzdialenost
(vid par. D-3.16 str. D-18)
Nabite alebo vymenite batériu

nestartuje

Upchaty filter paliva
Hadica na palivo je prazdna (palivo
je spotrebované)

PreruSovaci spina¢ batérie je Odpojte batériu

zapnuty
MOTOR NESTARTUJE Vabita poistka Skotnrolujte poistky F4A
Startovaci motor ide, ale motor Nie je palivo Natankuijte

Vid Perkins operatorovu prirucku
Natankujte, potom sa odvolajte na
Perkins operatorovu priru¢ku

ZARIADENIE SA NEHYBE

Predny/zadny selektor prevodu je v
neutrali

Mechanicky prevod je deaktivovany
(svetelny indikator 47 blika)

Aktivovana parkovacia brzda
Nizka hladina hydraulického oleja

Jedena alebo viaceré stabilizatory
su v poruche
Vabita poistka

Prevodova paka nebola zistena
priblizovacim spinadom

Prepnite prevodovy spina do sprav-
nej pozicie

Zaradte rychlost

Skontrolujte vyrovnanie 1 a 2
snimaca prevodovky

Odpoijit

Skotnrolovat hladinu oleja v
nadrzi

Zdvihnut stabilizatory

Skontrolovat’ poistky F6A a F7A;
vymenit podla potreby
Skotnrolujte a upravte vzdialenost
(vid par. D-3.16 str. D-18)

POHON MOTORA JE
NEDOSTATOCNY

Svetelny indikator hydraulického
oleja je zapnuté

Nizka hladina hydraulického oleja
Olej emulgoval s vodou

Vymenit filter

Pridat novy olej
Vymenit olej
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MECHANICKE PREVODY 1A 2
NEPRERADUJU

\/ybité poistka
Tazké zapojenieprevodovky (svetelny
indikator 47 blika)

Vymenit poistku F1C
Pouzite kormidlo a skuste zmenit
rychlost

V RIADIACOM REZIME NIE JE
VYBER

Poistka riadiaceho reiinju je vybita
“CESTA-KABINA-PLOSINA” spinac¢
je prepnuty na “CESTA”

Vymenit poistku F1C
Prepnite na "KABINA"

FUNKCIA “CESTA” JE ZAPNUTA,
AJ PRI VYBERE “STAVEBNA
PLOCHA” FUNKCII

“CESTA-KABINA-PLOSINA” spina¢
nie je mozné operovat

Skotnrolovat a vymenit poistku
F6C, podfa potreby

NiZKA CINNOST PARKOVACEJ
BRZDY

Napatie kablov nie je dostatocné

Skotnrolovat a napravit napatie
kabla pomocou dutych skrutiek
Skotnrolovat’ a napravit' napnutie
vedenia na hlavici kablov

ZIADNA FUNKCIA NAKLANANIA

“CESTA-KABINA-PLOSINA” spina¢
je prepnuty na “CESTA”

Vyloznik je zdvihnuty viac ako 2
metrov

Vybita poistka

Snimac vyloznika je zle nastaveny

Tlacidlo 25 alebo selektorovy klué¢
ovladacej paky nie je operovany

Prepnite na "KABINA"
Znizit vyloznik

Vymenit poistku F6C

Skotnrolujte a upravte vzdialenost
(vid par. D-3.16 str. D-18)
Zopakujter postup vyberu

STABILIZATORY NIE SU FUNKCNE

“CESTA-KABINA-PLOSINA” spina¢
je prepnuty na “CESTA”

Vyloznik je zdvihnuty viac ako 2
metrov

Vybita poistka

Snimac vyloznika je zle nastaveny

Tlacidla 16-17-18-19 alebo selektorovy
kli¢ na ovladacej pake nie je
operovany

Prepnite na "KABINA"
Znizit vyloznik

Vymenit poistku F6C

Skotnrolujte a upravte vzdialenost
(vid par. D-3.16 str. D-18)
Zopakujter postup vyberu

VYLOZNIK NIE JE MOZNE ZNiZIT/
VYTIAHNUT, DRZIACI RAM NIE JE
MOZNE VRHNUT DO PREDU/DO
ZADU, OTACANIE NIE JE MOZNE

“CESTA-KABINA-PLOSINA” spina¢
je prepnuty na “CESTA”

Vybita poistka

Prepnite na "KABINA"

Vymenit poistku F6C

GIROLIFT JE V ALARME (Eervené
LED zapnuté)

Alarm varovacieho systému
pretaZenia

Stiahnite alebo zdvihnite vyloznik
do bezpecnej polohy

VAROVACi SYSTEM PRETAZENIA
NIE JE FUNKCNY

Vybita poistka

Skotnrolovat a vymenit poistku
F5C, podfa potreby

Kontaktujte najblizSiu autorizovanu
dielfiu
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TERMOMETER HYDRAULICKEHO | « Toto je normalne, ke%d je vonkajsia
OLEJA NIE JE FUNKCNY tepltoa pri nizka a/alebo sa zariadenia
pouziva len kratko, kedZe hydraulicky
olej sa nezohreje na viac ako 40-
50°C

SVETELNY INDIKATOR | « Vybita poistka + Skotnrolovat a vymenit poistku
PARKOVACEJ BRZDY NIE JE F7A, podla potreby
ZAPNUTY

DOLEZITE

V pripade portch ktoré nie su uvedené v tejto kapitole, sa obrat'te na technicki podporu TEREXLIFT,
najblisSiu opravnenu dielriu alebo dealera.
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H E-1.2 PERKINS DIAGNOSTICKY SYSTEM
MOTORA (len pre model GIROLIFT 5022)

B Stav lampy uvadza &i po spusteni motora- ¢i sa motor nenastartoval

©O O

OFF OFF Bez detekcie poruch

ON OFF Elektricka porucha varovanie

OFF Blika Zastavenie motora detekcia poruchy zastavenia motora ktora nedovolila Start
motora

Iné stavy lampy
Stavy lampy ktoré mézu byt zobrazené pri behu motora alebo ked sa automaticky zastavi

OFF OFF Ziadne poruchy neboli zistené

OFF ON Nizky tlak oleja

Blika ON Teplota chladiacej zmesy je vysoka alebo teplota vzduchu je vysoka, motor je mozno
opotrebovany

OFF Blika Detekcia poruchy zastavenia motora alebo extrémne opotrebovany stav

ON OFF Varovanie elektrickej poruchy

ON ON Tlak oleja je nizky a varovanie elektrickej poruchy

ON Blika Detekcia poruchy zastavenia motora alebo extrémne opotrebovany stav a varovanie
elektrickej poruchy

Blika ON Tlak oleja je nizky a teplota chladiacej kvapaliny je vysoka alebo tepltoa vstupného

vzduchu je vysoka atd motor je opotrebovany

Indikatorove lampy

Lampa uvadza ¢i je motor nastartovany — skontrolovat Ziarivku

Ked je motor zapnuty, ECM zasvieti kazdu ziarivku na 2 sekundy potom sa zhasnu, pokial je pozadované studené
Startovanie osvetlenia.

ON ON Na 2 sekundy alebo kym sa nastartuje motor
potom
OFF OFF Pokial studeny Start

Lampa uvadza ¢i je motor nastartovany
indikacia studeného Startovania

Pevné OFF Kym sa pouziva Startovacia pomécka
potom
OFF OFF Ked je motor nastarovany alebo ked je operacia Startovacej pomocky ukoncena

Lampa uvadza pocas Startovania motora
Ked je motor nastartovany tak EMS zasvieti len indikatorovu lampu ak je potrebné — napr. Nedostatok tlaku
mazacieho oleja po presiahnuti Startovacieho oneskorenia- lampa zastavenia motora sa zasvieti.

OFF OFF Ziadne problémy
OFF ON Tlak mazacieho oleja je nizky (po presiahnutie Startovacieho oneskorenia)
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Tato strana je zdmerne ponechana prazdna.
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NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

Kapitola F

NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

OBSAH
F-1.1 Lopata pre inertnN€ Materialy ..........oovemiiiiiiieie e F-3
F-1.2 BetONOVA NASYPKE ...t F-4
F-1.3 I TCEF= o =T g F- To (o] o - SRR F-5
F-1.4 Pevny haK Na Platni........cooeeeii e F-6
F-1.5 Hydraulické Navijadlo ........ ..o e e e e e e F-7
F-1.6 Roztahovacie rameno- VYIOZNIK ..........uuuuueiiiiiiiii e F-7
F-1.7 Hydraulicky vysadzovag stipov @ Potrubia .............cccc.cueeveveueeveeeeeeeeeeeeeeeeeee e F-8
F-1.8 Vidly s hydraulickym bo€nym odKIONOM ............coiiiiiiiiiiiiii e F-9
F-1.9 CIOVEK = PlatfOrMa ...ttt F-10
F-1.10 Robot 5000 - 8000 = 15000 ......ceiueiiieeiiiiiie e et e e et ee e et e e e e enree e e s e e e e e e nreeeeeeanres F-11
F-1.11 Vyloznik na ukladanie PIilIEroV.............oooiiiiiiiec e F-12
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NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

HE UVOoD

Tato Cast poskytuje informacie o zamenitefnom
pridavnom zariadeni, hlavne vyrobené pre obsluhu.
Pouzivajte len originalne prisluSenstvo popisané v tejto
Casti, potom ako si precitate ich vlastnosti aich pouzitim
ste boli oboznameny.

InStalacia a demontaz prisluSenstva, je dodana v
instrukciach &asti “PREVADZKA”, par. C-5.4.

A\ |NEBEZPEGENSTVO

Privymene pridavnych zariadeni, personal pracujuci
v okoli sa musi vyhybat’ pracovnému priestoru.

A\ [NEBEZPEGENSTVO

Montaz volitebnych pridavnych zariadeni a hlavne
roztahovacie rameno Zeriavu, mézZe zmenit
gravitdciu zariadenia. Pred manipulaciou nakladu,
skontrolujte jeho vahua porovnajte ju s hodnotamiv
nakladnejtabulke. Hmotnost' pouZitého pridavného
zariadenia musi byt vZdy odratana z ohodnotenej
hmotnosti nakladu.

B Postup pre zapojenie hydraulického vedenia:

» Zapojte nové pridavné zariadenie a hydraulicky ho
uzamknite.

* Odpojte rychlospojky A uzamknutia pridavného
cylindra a zapojte ich do faloSnych konektorov B
aby sa neza$pinili.

» Zapojte zasobovacie hadice nového pridavného
zariadenia do povodne odpojenych rychlospojok.

Ked ma nové pridavné zariadenie dva hydraulické
pohyby, ako napriklad, vysadzovaé stipov a potrubia,
inStalovany musi byt prietokovy vyberovy ventil C. Tento
ventil sa ovlada prislusnym spinacom v kabinke.
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LOPATA PRE INERTNE MATERIALY

W F-1.1

Technické udaje

Litre 500 800
Sirka mm 2435 | 2250
Dlzka mm 800 | 1000
Vyska mm 850 940
Hmotnost’ kg 285 380
SAE kapacita m3 0,5 0,8

Pouzitie
GIROLIFT

Litre 3514 3518 | 5022
500 . . .
800 . - -

POZOR

Pridavné zariadenie vhodné pre prevoy volného
materialu. NepouzZivajte pre kopacie operdcie.

NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

go|

PouZzitie
Rychlospojkou pripojené pridavné zariadenie pre
premiestnovanie zemi, piesku, sutiny, obilninz, atd.

Bezpecnost’
Vazne dodrziavajte vSeobecné bezpecnostné pokyny
dané v ¢asti B “BEZPECNOST”.

Funkcia

POZOR

Ked’pouzivate lopatu, material nakladajte len ked’je
vyloznikupline stiahnuty a tlaci o kopu s kolesami.

Nakladat/vykladat material, ovladanie otacacej paky
platne drziaka pridavného zariadenia.

Spina¢ obmedzenia nakladu prepnite na F (paletova
vidla).

Udrzba
Vizualne skontrolujte lopatu pre poskodeni, pred tym
ako zacCnete pouzivat.
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NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

Pouzitie

Nastavec zapojeny na Standardné vidly ovladaca a
pripevnené pomocou Specialnej retaze s poskytnutym
putom.

Bezpecnost’
Vazne dodrziavajte vSeobecné bezpecnostné pokyny
dané v ¢asti B “BEZPECNOST”.

Funkcia

Nasypku nadvihnite vidlami s ohfadom na bo¢nu stranu
kde sa bude vyrobok vyklapat. side where the product
will be unloaded. Nasypku pripevnite k vidlam s pouzitim
poskytnutymi retazami.

Vykladanie betdénu, manualne pouzite paku na
otvorenie zavory ak je otvaranie nasypky vykonavané
manualne.

Ak je nasypka vybavena s hydraulickym cylindrom
pre otvaranie zavory, tak pouzite paku na blokovanie
nastavca po zapojeni zasobovacieho vedenia nového
nastavca na rychlospojky. (vid stranu F-2).

Spina¢ obmedzenia nakladu prepnite na F (paletové
vidly).

Technické udaje Udrsba
Litre 500 800 Vizualne skontrolujte nasypku pre poskodenie predtym
. ako nasypku pouzijete.
Sirka mm 1200 | 1200 Po pouziti umyte s vodou alebo v pripade dihej odstavky
DI3ka mm 1200 | 1200 pre prevenciu zmieSania alebo stvrdnutia pozostatkov.
Hadice a spojky skontrolujte pre unik oleja. Opatrne
Vyska mm 1270 | 1520  ochrante rychlospojky po odpojeni aby sa nedisdtoty
Hmotnost kg 220 260 nedostali do obvodu.
_ Skontrolujte retaze po kazdom pouziti a vymente ich
SAE kapacita m?® 0,5 0,8|  ak st opotrebované alebo poskodené.
Pouzitie
GIROLIFT
Litre 3514 3518 | 5022
500 L] L] L)
800 L] L] L]
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H F-1.3 MIESACIA NADOBA

m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

Technické udaje

Pouzitie
Nastavec vybaveny s rychlospojkou pre mieSanie a
distrbuciu betonu.

Bezpecénost’
Vazne dodrziavajte vSeobecné bezpecnostné pokyny
dané v gasti B “BEZPECNOST”.

Funkcia

Nalozit' a vylozit material, ovladat otacaiu paku platne
drziaka nastavca.

Spustenie mieSacieho vrtaka, ovladanie uzamkinacej
paky nastavca po zapojeni zasobovacieho vedenia
nového nastavca do rychlospojky(vid stranu F-2).
Prepnut spina¢ obmedzenia nakladu na F (paletové
vidly).

Udrzba

A |UPOZORNENIE

Lit 500
ftre Pred akymkol'vek pouZitim, poloZte nadobu na
Sirka mm | 1850 zem, zastavte zariadenie, vyberte Startovaci kl'u¢
. a zakmnite dvere kabiny aby nikto nemal pristup k
Dizka mm | 1250 ovladaciemu panelu.
Vyska mm | 1100
Hmotnost kg 780 Pfedtym ako zac":vneme s pouijtim vizualne skontrolujte
_ nadobu pre poskodenie. Dékladne umyte s vodou
SAE kapacita m® | 05| po pouziti alebo v pripade dihodobého nepouzitia
L ako prevencia proti zmieSaniu alebo ztuhnutiu
Pouzitie pozostatkov
Hadice a spojky skontrolujte pre unik oleja.
_ GIROLIFT Skontrolujte retaze po kazdom pouziti a vymeiite ich
Litre 3514 3518 | 5022 |  ak su opotrebované alebo poskodené.
500 L] L] L]
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B F-1.4 PEVNY HAK NA PLATNI

m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

Kod

GIROLIFT 3514,
3518, 5022

59.0700.4000

Technické udaje

Pouzitie
Nastavec vybaveny s rychlospojkou pre dvihanie
nakladov pomocuo Specialnych remeniov.

Bezpecnost’
Vazne dodrziavajte vSeobecné bezpecnostné pokyny

dané v ¢asti B “BEZPECNOST”.

Nekyvajte s nakladom.

Netahajte zavesené naklady.

Naklad zdvihnite predtym ako natiahnete vyloznik.

Funkcia

Hak nadvihnite vidlami a drzte ich v pozicii pomocou
uzamkinacieho cylindra.

VSetky naklady musia byt zachytené so Specialnymi
textiinymi remenimi alebo retazami ktoré zodpovedaju
prislusnym predpisom. Pre manipulaciu s nakladom,
zdvihnite a otocte teleskopicky vyloznik ovladaca.
Spina¢ obmedzenia nakladu prepnite na W
(navijadlo).

Udrzba

Vizualne skontrolujte hak pred pouzitim, pre poSkodenie.
Skontrolujte bezpecnostnu prichytku a &i je v dorbom
stave.

Naklad kg 3500 | 5000 D O L E I T E
Sirka mm 970 | 970
Dizka mm 620 620 Pripevneny hak bol navrhnuty pre podporu nakladu
Vyska mm 600 600 5400 kg. Max hmotnost nakladu sa zhoduje s
, nominalnou kapacitou ovlddaca na ktorom je
Hmotnost kg 132 132 instalovana a je uvedena na nakldanej tabulke ktora
je dodna so zariadenim.
Pouzitie
GIROLIFT
Naklad 3514 3518 | 5022
3500 kg . . - ;
DOLEZITE
5000 kg -- -- .
Overte si mézZnost’ pouZitia ndstavca v mieste
urcenia pouZitia zariadenia.
V Taliansku, tento ndastavec musi byt zapisany v
ISPESL a podrobeny testu kazdy rok.
PrihlaSku predklada uzivatel’ priamo.
Strana F-6
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @

NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

B F-1.5 HYDRAULICKE NAVIJADLO B F-1.6 ROZTAHOVACIE RAMENO- VYLOZNIK

e

Technické udaje Technické udaje
Naklad kg 3000 | 5000 DlZka 4000
Sirka mm 960 | 960 Sirka mm 970
DIzka mm 880 880 Vyska mm 600
Vyska mm 1650 | 1650 Hmotnost kg 360
Hmotnost kg 280 300 Kapacita kg 900
PouZzitie PouZzitie
GIROLIFT GIROLIFT
Kapacita kg 3514 3518 | 5022 DlZka 3514 3518 | 5022
3000 . . - 4000 . . .
5000 - - .

Pre pouZitie tohto nastavca, si precitajte Specificky Pre pouZitie tohto ndstavca, si precitajte Specificky
manual dodany - Zakon: 57.0300.5200 manual dodany - Zakon: 57.0300.5100

DOLEZITE

Overte si méZnost pouZitia nastavca v mieste  Qverte si méznost pouZitia néstavca v mieste

DOLEZITE

urc'en_ia poutZitia zariadenia. ) o uréenia pouZitia zariadenia.
V Taliansku, tento nastavec musi byt zapisany vV Taliansku, tento ndstavec musi byt zapisany v
ISPESL a podrobeny testu kazdy rok. ISPESL a podrobeny testu kazZdy rok.
Prihlasku predklada uZivatel’ priamo. Prihla$ku predklada uzivatel’ priamo.
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

HYDRAULICKY VYSADZOVAC STLPOV A
POTRUBIA

W F1.7

Technické udaje

NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

PouzZitie

Néstaveq vybaveny s rychlospojkou pre manipulaciu a
rotaciu stlpov a potrubia.

Bezpecnost’
Vazne dodrziavajte vSeobecné bezpecnostné pokyny
dané v ¢asti B “BEZPECNOST”.

Funkcia

Nastavit’ sklon, pouzivat rotaénu paku platni drziaka
nastvca.

Uchopit' a otoéit stipy a potrubie, ovladanie paky uzmak-
nutia nastavca po zapojeni zasobného vedenia nového
nastavca do rychlospojky (vid stranu F-2).

Nastavec je vybaveny s prietokovym ventilom ktory
zdvojnasobi zasobovacie vedenie pre uzavretie
zdvihacich kliestov a rotaciu stipov.

Prepnut spinac pristroja varovanie o pretazeni na F
(paletoveé vidly).

Udrzba

Vizualne skontrolujte vysadzovac pre poSkodenie a to
pred pouzitim.

Skontrolujte unik hydraulického oleja.

Denne namazte kiby s mazacou pistolou.

Priemer uchopenia | 130+625
Sirka mm 750
Dizka mm 360
Vyska mm 1000
Hmotnost kg 190
Rotacia 260°
Pouzitie
GIROLIFT
Priemer uchopenia 3514 3518 | 5022
130+625 . . .
Overte si mézZnost’ pouZitia ndstavca v mieste
urcenia pouZitia zariadenia.
V Taliansku, tento ndastavec musi byt zapisany v
ISPESL a podrobeny testu kazdy rok.
PrihlaSku predklada uzivatel’ priamo.
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

B F-1.8 VIDLY S HYDRAULICKYM BOCNYM Pouzitie

ODKLONOM

==

Technické udaje

Nastavec vybaveny s rychlospojkou pre manipulaciu
paletovych nakladov.

Bezpecénost’

Vazne dodrziavajte véegbecmvé bezpecnostné pokyny
dané v Casti B “BEZPECNOST”.

* Nenakladat volné materialy

* Nemanipulovat naskladané palety

Funkcia

Nastavenie naklanania, ovladanie rotacnej paky platne
drziaka nastavca.

Bocne odklonit vladat uzamkinaciu paku nastaca po
zapojeni zasobovacieho vedenia nového nastavca do
rychlospojky (vid' stranu F-2).

Spinal pristroja varovania o pretazeni prepnite na F
(paletové vidly).

Udrzba

Vizualne skontrolujte vysadzovac pre poSkodenie a to
pred pouzitim.

Skontrolujte unik hydraulického oleja.

Néklad kg 3500 Denpe _nama_z:[e kiby $ mazacou pistofou, a namazte
posuvaie vodice s grafitizatnym mazadlom.
Sirka mm 1400
Dizka mm 1500
Vyska mm 650
Hmotnost’ kg 180
Bocny odklon mm +150
Vidlové nastavce FEM 3
Pouzitie
GIROLIFT
Naklad 3514 3518 | 5022
3500 kg . . .
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

H F-1.9 CLOVEK - PLATFORMA

PouzZitie

NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

Platformovy model

3514

GIROLIFT
3518

5022

2P-200F
2P-200RNE
2P-200REM
3P-1000RNE
2P-800REM5500

Pre pouZitie tohto nastavcu si precitajte Specificky
dodany manual Zakon 57.0300.1100

Strana F-10
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
? NEPOVINNE PRIDAVNE ZARIADENIA

M F-1.10 ROBOT 5000/ 8000/ 15000

Pouzitie
GIROLIFT
ROBOT model 3514 3518 | 5022
5000 . . .
8000 . . .
15000 - - .

Pre pouzitie tohto nastavcu si precitajte Specificky
dodany manual Zakon 57.0300.0100

Strana F-11
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

M F-1.11 VYLOZNiIK NA UKLADANIE PILIEROV

Rozmery:
Sirka mm
Dlzka mm
Vyska mm
Hmotnost’ kg
96°
Pouzitie

Nastavec vybaveny s rychlspojkou pre dvihanie
a polohovanie piliérov a prisluSnych dielov ako
elektrozvarana siet, retaze pre zaistenie piliérov. atd.

Bezpecnost’
Vazne dodrziavajte vSeobecné bezpecnostné pokyny
dané v gasti B “BEZPECNOST”.

Funkcia

Vyloznik na ukladanie pilierov sa ovladaprisluSnymi
kontrolkami ktoré sa nachadzaju v kabinke.

Prisne dodrziavajte uvedené hodnoty v nakladnych
tabulkach ktoré su umiestnené na zariadeni.

Spinac pristroja varovania o pretazeni prepnite na R
(robot).

Udrzba

Predpouzitim vizualne skontrolujte platformu pre
poskodenie. Urobte kontrolu Uniku oleja. Denne namazte
spoje s mazacou pistolou.

Strana F-12
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

go|

TABULKY A PRILOHY

Kapitola G

TABULKY A PRILOHY
OBSAH
G-1 NAPINACI MOMENT ......cccovevererrnne. G-2 G-3.1.14. Schéma zapojenia Girolift 3514-3518-
G-2.1.1  Girolift 3514 nakladna tabulka s vidlami 5022 - Podvozok ovladacia jednotka ... G-28
so stabilizatormi - horizontalny naklad .. G-3 G-3.1.15 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518-
G-2.1.2  Girolift 3514 nakladna tabulka s vidlami 5022 - Popis komponentov................. G-29
so stabilizatormi - priebezny naklad ...... G4 G-3.2.1 Schéma zapojenia Girolift 5022 ............ G-33
G-2.1.3 Girolift 3514 nakladna tabulka s vidlami G-3.2.2 Schéma zapojenia Girolift 5022 ............ G-34
bez stabilizatorov - horizontalny néklad  G-5  G-3.2.3 Schéma zapojenia Girolift 5022 ............ G-35
G-2.1.4  Girolift 3514 nakladna tabufka s vidlami G-3.2.4 Schéma zapojenia Girolift 5022 ............ G-36
bez stabilizatorov - priebezny naklad ... G-6 ¢ 355 gchema zapojenia Girolift 5022 ... G-37
6213 Sclr?gﬁﬁ.szl?oﬁ'aﬁgﬁzfﬁgF@ Sydem . 6328 Schéma zapojenia Girolft 5022 ........ G-38
G216 Girolift 3518 nakladna tabulka s vidlami G-3.2.7 Schéma zapojenia Girolift 5022 ............ G-39
so stabilizatormi - priebeiny naklad ...... G-8 G-3.2.8 Schéma zapojenia Girolift 5022 ............ G-40
G-2.1.7 Girolift 3518 nakladna tabulka s vidlami G-3.2.9 Schéma zapojenia Girolift 5022 ............ G-41
bez stabilizatorov - horizontalny naklad  G-9 G-3.2.10 Schéma zapojenia Girolift 5022 ............ G-42
G-2.1.8 Girolift 3518 nakladna tabulka s vidlami G-3.2.11 Schéma zapojenia Girolift 5022 ............ G-43
bez stabilizatorov - priebezny naklad .... G-10 G-3.2.12 Schéma zapojenia Girolift 5022 -
G-2.1.9 Girolift 5022 nakladna tabulka s vidlami Popis komponentov.............ccceveeeienne G-44
so stabilizatormi - horizontalny naklad .. G-11 G-41  Hydraulicka schéma Girolift 3514-3518 G-48
G-2.1.10 Girolift 5022 nakladna tabulka s vidlami G-4.2 Hydraulicka schéma Girolift 3514-3518 G-49
so stabilizatormi - priebezny naklad ...... G-12 G-4.3 Popis hydraulickych komponentov
G-2.1.11 Girolift 5022 nakladna tabuka s vidlami Girolift 3514-3518..........ovveerrerrerinane. G-50
bez stabilizatorov - horizontainy néklad G-13 G 44 Hydraulicka schéma Girolift 5022........ G-51
G-2.1.12 Girolift 5022 nakladna tabulka s vidlami G-45  Hydraulickd schéma Girolift 5022......... G-52
bez stabilizatorov - priebezny naklad .... G-14 . o
G311 Schéma zapjoni Gt sstassta G15 48 PRSI omponentor
G-3.1.2 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518 ... G-16 G-5 PRAVIDELNA KONTROLA ROZVRH
G-3.1.3 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518 ... G-17 BEZPECNOSTNYCH ZARIADENI.. ... G-55
G-3.1.4 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518 ... G-18
G-3.1.5 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518 ... G-19
G-3.1.6 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518 ... G-20
G-3.1.7 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518 ... G-21
G-3.1.8 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518 ... G-22
G-3.1.9 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518 ... G-23
G-3.1.10 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518 ... G-24
G-3.1.11 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518 ... G-25
G-3.1.12 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518-
5022 - Danfoss ovladacia jednotka........ G-26
G-3.1.13 Schéma zapojenia Girolift 3514-3518-
5022 - Ovladacia jednotka..................... G-27
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BN G-1 NAPINACi MOMENT

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

TABULKY A PRILOHY

re;

Dxp Pred nakladom (N) Napinaci moment (Nm)

4.8 8.8 10.9 12.9 4.8 8.8 10.9 12.9
M4x0,7 1970 3930 5530 6640 1,5 3,1 4,3 52
M5x0,8 3180 6360 8950 10700 3 6 8,5 10,1
M6x1 4500 9000 12700 15200 5,2 10,4 14,6 17,5
M8 x1,25 8200 16400 23100 27700 12,3 246 34,7 41,6
M8x1 8780 17600 24700 29600 13 26 36,6 43,9
M10x1,5 13000 26000 36500 43900 251 50,1 70,5 84,6
M 10 x 1,25 13700 27400 38500 46300 26,2 52,4 73,6 88,4
M 12 x1,75 18900 37800 53000 63700 42,4 84,8 119 143
M 12 x 1,25 20600 41300 58000 69600 45,3 90,6 127 153
M14x2 25800 51500 72500 86900 67,4 135 190 228
M14x1,5 28000 56000 78800 94500 71,7 143 202 242
M 16 x 2 35200 70300 98900 | 119000 102 205 288 346
M16x 1.5 37400 74800 | 105000 | 126000 107 214 302 362
M 18 x 2,5 43000 86000 | 121000 | 145000 142 283 398 478
M18x1,5 48400 96800 | 136000 | 163000 154 308 434 520
M 20 x 2,5 54900 | 110000 | 154000 | 185000 200 400 562 674
M20x1,5 60900 | 122000 | 171000 | 206000 216 431 607 728
M 22 x 2,5 67900 | 136000 | 191000 | 229000 266 532 748 897
M22x1,5 74600 | 149000 | 210000 | 252000 286 571 803 964
M24x3 79100 | 158000 | 222000 | 267000 345 691 971 1170
M24 x2 86000 | 172000 | 242000 | 290000 365 731 1030 1230
M 27 x 3 103000 | 206000 | 289000 | 347000 505 1010 1420 1700
M 27 x 2 111000 | 222000 | 312000 | 375000 534 1070 1500 1800
M 30 x 3,5 126000 | 251000 | 353000 | 424000 686 1370 1930 2310
M 30 x 2 139000 | 278000 | 391000 | 469000 738 1480 2080 2490

DOLEZITE

Maximadlny hnaci moment pribliZovacich snimacov: 15 Nm.
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT @
® .
TABULKY A PRILOHY

B G-2.1.1 GIROLIFT 3514 NAKLADNA TABULKA S VIDLAMI SO STABILIZATORMI - HORIZONTALNY
NAKLAD
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT @
® .
TABULKY A PRILOHY

B G-2.1.2 GIROLIFT 3514 NAKLADNA TABULKA S VIDLAMI SO STABILIZATORMI — PRIEBEZNY
NAKLAD
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT @
® .
TABULKY A PRILOHY

B G-2.1.3 GIROLIFT 3514 NAKLADNA TABULKA S VIDLAMI BEZ STABILIZATOROV - HORIZONTALNY

NAKLAD
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZnikom Séria GIROLIFT @
® .
TABULKY A PRILOHY

B G-2.1.4 GIROLIFT 3514 NAKLADNA TABULKA S VIDLAMI BEZ STABILIZATOROV - PRIEBEZNY
NAKLAD
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
®

TABULKY A PRILOHY

B G-2.1.5 GIROLIFT 3518 NAKLADNA TABULKA S VIDLAMI SO STABILIZATORMI - HORIZONTALNY

NAKLAD
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
® ‘

TABULKY A PRILOHY

B G-2.1.6 GIROLIFT 3518 NAKLADNA TABULKA S VIDLAMI SO STABILIZATORMI — PRIEBEZNY
NAKLAD
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m T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloznikom Séria GIROLIFT @
® ‘

TABULKY A PRILOHY

B G-2.1.7 GIROLIFT 3518 NAKLADNA TABULKA S VIDLAMI BEZ STABILIZATOROV - HORIZONTALNY

NAKLAD
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

TABULKY A PRILOHY

B G-3.1.12 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 3514-3518-5022 - DANFOSS OVLADACIA JEDNOTKA

"XJP2" CONNECTOR

"XJ5" CONNECTOR

re;

'XJ3-XJ30" CONNECTOR

Z&akon 57.0009.0455 - 05/2007

POS. |  FUNCTION DESCRIPTION COLOUR | SIG. POS. | FUNCTION DESCRIPTION COLOUR | SIG. POS. | FUNCTION DESCRIPTION COLOUR | SIG.
1| SIGNAL - LIFTING/LOWERING AN LI 1| +12 JOYSTICK IN MOTION M+BsM-V | IN 1| RIGHT FRONT ARM PUSBUTTON B IN
2 | SIGNAL - TURRET ROTATION LR |IN 2| YELLOW PUSHBUTTON SN IN 2| RIGHT FRONT FOOT PUSBUTTON MR |IN
3| SIGNAL - BOOM EXTENSION/RETRACT, LB |IN 3| RED PUSHBUTTON B-L IN 3 | FRONT LEFT QUTRIGGER ARM PUSBUTTON B |IN
4 | +12 JOYSTICK IN MOTION v I 4 | DEAD MAN B-H IN 4 | FRONT LEFT OUTRIGGER FOOT PUSBUTTON NI "XJP4" CONNECTOR
5| PLATFORM MOTION ON VB I 5| JOYSTICK - DIRIAFWD N N 5| REAR RIGHT OUTRIGGER ARM PUSBUTTON M|
6 | +12 FOR ROBOT POWER SUPPLY BR | OUT 6 | JOYSTICK - DIR.1B REVERSE B-R IN 6 | TOPLATFORM (FROM ROAD/SITE/PLATF SELECTOR)| HN | IN p0S. | FUNCTION DESCRIPTION COLOUR | SlG.
7| DISCONNECTED 7 | JOYSTICK - DIR. 2A RIGHT M-R IN 7 SENSOR - LOCK. PIN UP (SLEWRING LOCKED) AN LN 1| Y22 EXTENSIONRETRACTION SOLENOID POWERSUPPLY | LR | OUT
8 | SENSOR - FORKS COUPLED BN | IN 8 | JOYSTICK - DIR. 28 LEFT M-S IN 8 | OVERLOAD WARNING SYSTEM SENSOR FROM 386 | B-N | IN 2 |26 800M LITINGLOWER, SOLENOID POWER SUPPLY | g1 | ouT
9 | JOY.-DIR.3A BOOM RETRACTION B/S IN 9 | SENSOR - BOOM DOWN CLIN 3| 23 FORKS ROTATION SOLENOID POWER SUPPLY | M-N_ | OUT
1; EESE ;i ;'gg\'i%h()WER'NG f :x }; gggm ;(FTTEllh\Ing//Lé)E\QIEECITN?IJIE?SETROR 3 m 5 | Y24 ATTACHVENT COUPLINGRELEASE SOLENOD POWERSUPPLY|  R-G | OUT
i i - : : 6 | DISCONNECTED
XJP3" CONNECTOR 13| PROP.3P_EXT/RETRACTION H IN 1| RIGHT STAB. LEG/FOOT PUSHBUTTON V/B IN 7 | DISCONNECTED
POS. FUNCTION DESCRIPTION COLOUR | SIG. 3| LEFT STAB. FOOT PUSHBUTTON AB IN
1| DISCONNECTED 4 | SWAY CONTROL PUSHBUTTON ON_|IN
2 | TOROBOT B LIN 5 | IN OPTIONAL JOYSTICK GN | IN
3 | DISCONNECTED 6 | SWITCH - SLEWRING LOCKED/UNLOCKED GR | IN
4 | DISCONNECTED 7 | SEAT SENSOR RV N
5 | DISCONNECTED 8 | 0 CABIN (FROM ROAD/SITE/PLATF. SELECTOR) MN - IN
6 | DISCONNECTED 9 | INDICATOR - FORK ROTATION A IN
7 | DISCONNECTED 10| INDICATOR - FORK COUPLED M IN
8 | DISCONNECTED 11 | INDICATOR - ROTATION LOCKED H IN
12| INDICATOR - TURRET LOCKED c IN
13| DISCONNECTED
"XJ4' CONNECTOR 14| SEAT SENSOR RY LI
15| DISCONNECTED
POS. |  FUNGTION DESCRIPTION COLOUR | SIG. 16| DISCONNECTED
1| Y22 SIGNAL - BOOM OUT/IN MB | OUT 17| DISCONNECTED
2 | FORK ROTATION PROP. SIGNAL Y23 VB ouT 18 |GND N IN
3| Y26 SIGNAL - BOOM EXT/RETRACT. MW ouT
4 | TURRET ROTATION S.V. SIGNAL Y27 L6 our
5 | Y24 SIGNAL - COUPLING/RELEASE LB ouT
6| Y25 SOLENOID VALVE - SWITCHING N ouT g\ XJ4 XJP3 XJP2 XJ5 XJ30 XJ3 XJP4
7 | DISCONNECTED gﬁﬁu H””L 3 N (e so | [t &,,,H H***i 5 [ 1
8 | DISCONNECTED w wlllle ol W I e
9 | SOLENOID VALVE - LEFT OUTRIGGERS OUT VB out I I n 1~ | | | n
10 | SOLENOID VALVE - LEFT QUTRIGGERS IN 0B ouT
11| SOLENOID VALVE - RIGHT OUTRIGGERS OUT MN | ouT
12| SOLENOID VALVE - RIGHT OUTRIGGERS IN AR |ouT SOFTWARE VERSION | | R182 R196 R207 R236 ~ R237 R238
13 | SOLENOID VALVE - LEFT OUTRIGGERS UP BIN out ‘ ‘ STABILIZERS N Q S Q N O
14| SOLENOID VALVE - LEFT OUTRIGGERS DOWN VN | our DATE SWAY CONTROL | | | | |
15 | SOLENOID VALVE - RIGHT OUTRIGGERS UP Z/B out CODE ‘ 01171047 ‘ ‘ VOLTAGE3 VOLTAGE2 VOLTAGE1
16| SOLENOID VALVE - RIGHT OUTRIGGERS DOWN MR louT
17 | OUTRIGGER RELAY COIL SWITCHING SN |our
18 | Y10 SOLENOID VALVE - FRONT AXLE LEVELLING GR | OUT
19 | Y5 SOLENOID VALVE - FRONT AXLE LEVELLING ON_|ouT
20 | SENSOR - LOCKING PIN FOR SLEWRING 7B IN
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT

TABULKY A PRILOHY

B G-3.1.13 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 3514-3518-5022 - OVLADACIA JEDNOTKA

X5 - MARK 21
POS.| FUNCTION DESCRIPTION | COL
1 |FRONT RIGHT POSITION LIGHT G
2 | POS. LIGHTS FUSE POWER SUPPLY | B
5 |DANFOSS CONT. UNIT POWER SUPPLY 9.y
DANFOSS CONT. UNIT POWER SUPPL
4 | DANFOSS CONT. UNIT POWER SUPPLY| R-V
5 | FRONT LEFT POS. LIGHT G-N
6 | 386 CONTROL UNIT POWER SUPPLY | 2R-N
7 | REAR LEFT POS. LIGHT G-N
8 | POSITION LIGHTS INDICATOR G-N
o |OUTRIGGER SWITCH RV
SENSOR POWER SUPPLY
10 | DISCONNECTED
11 |INSTRUMENTS LIGHT INDICATOR | G
X17- MARK 17
POS.| FUNCTION DESCRIPTION | COL
1| WORK LIGHT G-N
2 | DISCONNEGTED
3 | WORK LIGHTS SWITCH POWER SUPPLY | G/R
4 | LEFT HIGH BEAM v
5 | RIGHT HIGH BEAM v
6 | HORN 7
7 | SWITCH - WORK LIGHTS LG
8 | START-UP ENABLING COMMAND | C-B
o | START FROM BASKET 2B-R
50 CONTROL BOARD
10 | POWER SUPPLY - FOG LIGTH SWITCH | H/N
11 | LEFT LOW BEAM H
12| RIGHT LOW BEAM H
13 | HIGH BEAM INDICATOR v
14| o &
15 | HIGH BEAM COMMON SWITCH H-B
16 | HIGH BEAM COMMON V-B
17 | MECHANICAL SPEED G-R
X16 - MARK 13
POS.| FUNCTION DESCRIPTION | COL
1| DISCONNECTED
2 | FORWARD SPEED S-N
3 | BACK-UP HORN H-R
4 | SPEED/GEARBOX SWITCH POWER S. |H/R
5 | 2ND HYDRAULIC SPEED AG
6 | SOLENOIDVALVE- 15T MECHANICALSPEED |M-B
7 | SOLENOID VALVE - 2ND MECHANICAL SPEED | H-N
g | TRANSMISSION DISCONNECTED |2 H
9 | SOLENOID VALVE - REVERSE SPEED |H-L
10 | DISPLAC. CHANGE - POWER SUPPLY |C-N
11| SOLENOID VALVE - FORWARD SPEED |H-R
12 | REVERSE SPEED S-G
13 | SENSOR - GARDAN SHAFT L-G

X6 - MARK 17
POS.| FUNCTION DESCRIPTION | COL
1| DISCONNECTED R
2 | STEERACCUM. S.\. POWER SUPPLY | /N
3 | SWITCH - DIFFERENTIAL LOCKING  |Z/N
4 | EMERGENCY PUMP POWER SUPPLY |L-N
5 | BASKET EMERG.BUTTON POWER SUPPLY| G-R
6 | CABEMERG.BUTTON OUT B-R
7 | WORK SELECTOR SWITCH B-R
8 | DISCONNECTED SIN
9 | DISCONNECTED G-N
10| DISCONNECTED H-R
11 | BASKET EMERG.BUTTON POWER SUPPLY| M
12 | CABEMERG.BUTTON POWER SUPPLY A/G
43 | ELECTROSTOP FROM JOBSITE G-M
14 | ELECTROSTOP M
15 | DISCONNECTED N
16 | DISCONNECTED M-V
17 | SOLENOID VALVE - REAR H-R
STEERING AXLE LOCKED

X7 - MARK 17
POS.| FUNCTION DESCRIPTION | COL
1 | LEFT HIGH BEAM POWER SUPPLY |V
2| SIGNAL-STABILIZERS FOROVERLOAD SYSTEM | L-R
3 | STABILIZER SENSOR POWER SUPPLY |R-v
4 | SIGNAL - STABILIZER FOR B-G
TRANSMISSION DISENGAGEMENT
5 | SENSOR - CARDAN SHAFT A-B
6 | SENSOR - 1ST SPEED ENGAGED | A-y
7 | SENSOR - 2ND SPEED ENGAGED | A-R
8 | LOW BEAM H
9 | LOW BEAM H
10 | HIGH BEAM v
11 | DISPLACEMENT CHANGE v
SOLENOID POWER SUPPLY
12| LEFT TURN SIGNAL L
13| RIGHT TURN SIGNAL A
14 | OPTIONAL LG
15 | LEFT POSITION LIGHTS G-N
16 | KCO-KCI0RELAY 30 POWER SUPPLY -y o
STEERING AXLE SWAY UNLOCKING
17 | RIGHT POSITION LIGHTS 28

X9 - MARK 13
POS.| FUNCTION DESCRIPTION | COL
1| WIPER SWITCH POWER SUPPLY | /N
2 | DISCONNECTED
3| A/CSYSTEM SWITCH POWER SUPPLY | A
4 | STOPLIGHTS SWITCH POWER SUPPLY | R
5 | BEACON POWER SUPPLY G-V
6 | REAR WIPER POWER SUPPLY LR
7 | TURN SIGNAL - LIGHT INDICATOR | S/N
8 | FRONT WIPER POWER SUPPLY UN
o | SWITCHLAVIP POWERSUPPLY | 95
INSTRUMENTS POWER SUPPLY
10 | WARNING LIGHT POWER SUPPLY | H-L
11 | DISCONNECTED
12| BLINKING POWER SUPPLY AR
13 |49 AN
X8 - MARK 5
POS.| FUNCTION DESCRIPTION | cOL
1| 58 CONTROL BOARD R
2 | BASKET POWER SUPPLY RN
3 | POS.LIGHT SWITCH POWER SUPPLY | B-R
4 | WARN. LIGHT SWITCH POWER SUPPLY| R
5 | CABINTERIOR LIGHTS POWER SUPPLY | R
X7 - MARK 13
POS.| FUNCTION DESCRIPTION
OPTIONAL FOR ALL MOTIONS
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X18 - MARK 13
P0S.| FUNCTION DESCRIPTION | COL
1 | PLATFORM POTENT. POWER SUPPLY | g-R
2 | SIGNAL - TURRET ROTATION L/G
3 | SIGNAL- OVERLOAD WARNING SYSTEM | B-N
4 | SIGNAL - TURRET ROTATION LG
5 | SIGNAL - EXT/RETRACTION /B
6 | SIGNAL - LIFTING/LOWERING AN
7 | SIGNAL - LIFTING/LOWERING AV
8 |GND N
9 | 86 BASKET RELAY N-Z
10 | SIGNAL - OVERLOAD WARNING SYSTEM | B-N
11 | SIGNAL - EXT/RETRACTION M-B
12 | SIGNAL - ATTACHMENT COUPLINGRRELEASE | R-G
13 | SIGNAL - ATTACHMENT COUPLING/RELEASE | G-R
X4 - MARK 9
POS.| FUNCTION DESCRIPTION | COL
1 | OVERLOAD WARNING SYSTEMPS. ||-G
2 | 86 AUX CIRCUIT RELAY M
3 | DISCONNECTED c
4 | SWITCH - SLEWRING LOCKED/UNLOCKED | A-G
5 | JOBSITYE FUNCTIONS ENABLED | A-V
6 | PLATFORM ENABLED AN
PLATFORM ENABLED
7 | SLEWRING LOCKED/UNLOCKED |7
8 | DISCONNECTED
9 | 86 AUX CIRCUIT RELAY G-R

WIRE COLOURS

LIGHT BLUE
WHITE
ORANGE
YELLOW
GREY
BLUE
BROWN
BLACK
RED
PINK
GREEN
PURPLE

REMARK: TWO-COLOUR WIRES ARE INDICATED
INDICATEDTHROUGH A COMBINATION OF THE
AFORESAID INITIALS AS FOLLOWS:

G/V ->YELLOW/GREEN (CROSSWISE COLOURING)
G-V ->YELLOW-GREEN (LENGTHSWISE COLOURING)

N<OWI=Z=rIoom>
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

TABULKY A PRILOHY

B G-3.1.14 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 3514-3518-5022 - PODVOZOK OVLADACIA JEDNOTKA

XC8 - MARK 21-WAY

XC6 - MARK 9-WAY

POS. FUNCTION DESCRIPTION COL. POS. FUNCTION DESCRIPTION COL. POS. FUNCTION DESCRIPTION COL. POS. FUNCTION DESCRIPTION COL.
1| SENSOR - SLEWRING LOCKING PIN Z-B 1| GND 1 E;gmEEGFL%ETEEFE;\XA%(ELEJ%%EKS%E&%D 2MB 1| SOLENOID VALVE-REAR RIGHT OUTRIGGER OUT |M/N
2 | SENSOR - CARDAN SHAFT A-B 2 | RIGHT TURN SIGNAL A 2 | DISCONNECTED : 2| SOLENOID VALVE - REAR LEFT OUTRIGGER IN |C/B
3| Y10 SOLENOID VALVE - AXLE LEVELLING | G/R 3 | DISCONNECTED 3 | DISCONNECTED 3 | DISCONNECTED
4 | Y5SOLENOID VALVE - AXLE LEVELLING ~ |C/N 4 DISCONNECTED 4| FRONTLEFTOUTR LINTSWITCHICPS. |2R 4| SOLENOID VALVE - REAR LEFT OUTRIGGER UP | B/N
5 | 1STSPEED SOLENOID VALVE M-B 5 | DISCONNECTED FRONT LEFT OUTR. LIMIT SWITCH NC PS. 5 | SOLENOIDVALVE- REAR LEFT OUTRIGGERDOWN | V/N
6 | SENSOR POWER SUPPLY R-V 6 LEFT TURN SIGNAL L 5 | SOLENOID VALVE - FRONT LEFT OUTRIGGER UP |B/N 6 | SOLENOIDVALVE- REAR RIGHT OUTRIGGER DOWN | A/R
7 | DISCONNECTED 7 | DISCONNECTED 6 | SOLENOID VALVE - FRONT RIGHT OUTRIGGERIN_ | A/B 7 | SOLENOID VALVE - REAR RIGHT OUTRIGGER UP |Z/B
8 | SOLENOID VAIVE- REARSTEERING AXLELOCKED |H-R 8 | DISCONNECTED 7 | SOLENOID VALVE - FRONT RIGHT OUTRIGGER UP | Z/B § | SOLENOID VALVE - REAR RIGHT OUTRIGGER IN | A/B
9 OUTRIGGER RELAY SWITCHING SIN 9 DISCONNECTED 8 | SOLENOID VALVE - FRONT LEFT OUTRIGGER OUT | V/B 9 SOLENOID VALVE - REAR LEFT OUTRIGGER OUT | V/B
10 | DISCONNECTED XG5 - MARK 17-WAY 9 | SOLENOID VALVE - FRONT LEFT QUTRIGGERIN |C/B 10 | e N
11| SOLENOID VALVE - LEFT OUTRIGGER OUT | V/B 10 | DISCONNECTED 11 | SENSOR- REAR WHEELS ALIGNMENT ~ |L-B
12| SOLENOID VALVE - DIFFERENTIAL LOCKING |C-B POS. | FUNCTION DESCRIPTION 11| SOLENOID VALVE - FRONT LEFT OUTRIGGER UP | M/N 12| DISCONNECTED M-N
13 DISCONNECTED NOT USED 12 SOLENOID VALVE - FRONT LEFT OUTRIGGER DOWN | V/N 13 DISCONNECTED 7Z-N
14 | SOLENOID VALVE - DISPLACEMENT CHANGE |C-V 13 | SOLENOID VALVE - FRONT RIGHT OUTRIGGER DOWN | A/R
MECH. SPEED LIGHT POWER SUPPLY AR
15| JND SPEED SOLENOID VALVE B-N
16 DISCONNECTED 1B020306
17 | SOLENOID VALVE - FOUR-WHEEL STEER  |H-R
18 | SOLENOID VALVE - CRAB STEER C-N 10 o~ - o 8
Jz2 1 D22 a1 SR RAAARA
19 | SIGNAL - BOOM DOWN C-L ****H Hffff 011 g I ***HOH***
20 | SIGNAL - AXLE BLOCKED V-Z -1 UHH H @QQQQ [
il
21 | SIGNAL - REAR ALIGNMENT L-G -l 1 1 -
0 1501 1501 0
St Rt 1 N B | A St Rt N i |
XC7 - MARK 17-WAY D13 Kb 1x8 % K13 pis L K14
POS.|  FUNCTION DESCRIPTION  |COL. ¥‘ " Q‘ o X‘ e @ @% T ~
a
1 SOLENOID VALVE - LEFT STAB. UP B/N \ SIVN] \ SIVN] \ SIVN] < ==
2| SOLENOID VALVE - RIGHT STAB.OUT | M-N > Y| S o] 2 ] | o e oo
3 SOLENOID VALVE - LEFT STAB. DOWN VN ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ g é éé Q Q
4 | SOLENOID VALVE - RIGHT STAB. IN A-B [ sw] [ sy [ sw (SN [__SWN)[: eeee Dl n ‘2
— o a Kine =
5 GND N O v 2L z A2k . . D20 O
6 SOLENOID VALVE - RIGHT STAB. UP /8 b 8 ‘ ‘ Q I 10
[ SIVN|] [_SWN] IR
7 | LEFTTURN SIGNAL A o] o] SR p— Y|
8 DISCONNECTED ,,H,H,, ,ffH,H,,, ﬁg 25 4" ,,,,H,H,,,,
9 | DISCONNECTED — T R —
10 | SOLENOID VALVE - LEFT STAB. IN C/B &
11| DISCONNECTED
12 | DISCONNECTED
13 | DISCONNECTED
14 ) AR
15 | RIGHT TURN SIGNAL L
ANT. | FRONT SAL. |LIFTING
16 | DISCONNECTED
POST. | REAR DIS. | LOWERING
17 | DISCONNECTED
STAB. | STABILIZER SENS. | SENSOR
S.V. |SOLENOID VALVE ~|CONN. | CONNECTOR
PS. |POWERSUPPLY  |DIFFER.| DIFFERENTIAL
SX  |LEFT SIG. | SIGNAL
DX  |RIGHT
N.C. | DISCONNECTED
Strana G-28

XC4 - MARK 13-WAY

XC3 - MARK 13-WAY

XC1 - MARK 21-WAY

POS. FUNCTION DESCRIPTION COL.

1 | SOLENOID VALVE - REAR STEER AXLEUNLOCK. |2GV/

2 | DISCONNECTED

3 | DISCONNECTED

4 | DISCONNECTED

5 | DISCONNECTED

G | SLEWRING BLOCKED SENS. PS. 2RV
REAR AXLE LEVELLING SENS. PS.

7 |SOLENOID VALVE - 1ST HYDR. SPEED B-V

8 |SOLENOID VALVE - REAR AXLE LEVELLING | C/N

9 | SOLENOID VALVE - REAR AXLE LEVELLING |G/R

10 | SIGNAL - CARDAN SHAFT SENSOR A-B

11 | SIGNAL - SLEWRING BLOCKED Z-B

12 | DISCONNECTED

13 | DISCONNECTED

14 | POWER SUPPLY - LICENCE PLATELIGHT ~ |G-N

15 | CRAB STEERING SOLENOID VALVE C-N

16 | 4-WHEEL STEERING SOLENOID VALVE H-R

17

18 | SOLENOID VALVE - 2ND HYDR. SPEED B-R

19 | SOLENOID VALVE- DISPLACEMENT CHANGE |V

20 | DISCONNECTED

21 | SOLENOID VALVE - DIFFERENTIAL LOCKING | C-B

WIRE COLOURS

Z&akon 57.0009.0455 - 05/2007

LIGHT BLUE
WHITE
ORANGE
YELLOW
GREY
BLUE
BROWN
BLACK
RED
PINK
GREEN
PURPLE

REMARK: TWO-COLOUR WIRES ARE INDICATED
INDICATEDTHROUGH A COMBINATION OF THE
AFORESAID INITIALS AS FOLLOWS:

G/V ->YELLOW/GREEN (CROSSWISE COLOURING)

N<»WwI=Z=rIonoom>

G-V ->YELLOW-GREEN (LENGTHSWISE COLOURING)




=

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

TABULKY A PRILOHY
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B G-3.1.15 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 3514-3518 - Popis komponentov

Ref.  Description Sheet Ref.  Description Sheet
FIG  MAIN FUSE 30A 1 F6  FUSE - LOW BEAM 15A 4
FIG  MAIN FUSE 30A 1 F7  FUSE - RIGHT POSITION LIGHTS SWITCH 3A4
FIG  MAIN FUSE 60A 1 F8  FUSE - LEFT POSITION LIGHTS SWITCH 3A 4
FIG  MAIN FUSE 50A 1 F9  FUSE - INSTRUMENTS LIGHTING
A1 ALTERNATOR 1 POWER SUPPLY 7,5A 6
BO BATTERY 1 HO1 LICENCE PLATE LIGHT 3
B10  SENSOR - CARRIAGES ALIGNED 7 H1  LEFTSIDE LIGHT 3
B11  PRESSURE SWITCH - ENGINE OIL FILTER 1 H2  RIGHT SIDE LIGHT 3
B11  SENSOR - PIN HIGH 7 H20 HORN 4
B12  FUEL GAUGE 4  H22  FRONTRIGHT LIGHT 4
B12  THERMOSTAT - HIGH ENGINE WATER H23  REARLEFTLIGHT 4
TEMPERATURE 1 H24  LICENCE PLATE LIGHT 4
B12A FUEL RESERVE 4  H25 BACK-UPHORN 3
B13  HYDRAULIC OIL THERMOMETER - HIGH H26  REAR RIGHT LIGHT 4
TEMPERATURE 4 H27  LIGHT 4
B13  THERMOSTAT - HIGH ENGINE WATER H9  LIGHT INDICATOR - BASKET ENABLED 8
TEMPERATURE 1 K01  RELAY - START-UP 1
B14.1 MICRO-SWITCH - ENGINE OIL FILTER K02 RELAY -PRE-HEATING 1
CLOGGED 1 K04  RELAY - AUX CIRCUITS 2
B15  MICRO-SWITCH-ARFILTERCLOGGED 1 1 RELAY-HIGH BEAM 4
B2 SENSOR - SLEWRING BLOCKED 7 K10  RELAY - TRANSMISSION DISCONNECTED 3
B4  PRESSURE SWITCH - LOW ENGINE OIL K12 RELAY - AUX CIRCUITS 5
PRESSURE 6 Ki3  RELAY-EMERGENCY PUMP 2
B5  SENSOR - ADVANCE CHANGE 1 K14 RELAY . OUTRIGGERS o
F1_ FUSE - WINDSCREEN WIPERWASHER 10A 5 o perpy v
F10  FUSE - EMERGENCY SWITCH 7.5A 4 K16 RELAY-BOOM OUTIN v
F11  FUSE- BEACON7,5A 6 K17 RELAY-BOOM UP/DOWN 11
F12  FUSE - WORK LIGHTS 10A 4 o RELAY-HIGH BEAM 4
F14  FUSE - DRIVE SWITCH 10A 3 ko0 RELAY v
F15  FUSE - HIGH BEAM 10A 4 K21 RELAY - BOOM SENSOR 11
F16  FUSE - EMERGENCY LIGHTSWITCH15A 5 or mei oy v
F17  FUSE - LIGHTS AND FLASHING 10A 4 ko3  INTERMITTENGE c
F18  FUSE - OUTRIGGERS LOWERED 10A 10 or  TIMER 3
F19  FUSE - STEERING SELECTOR 10A 8 s  RELAY-HORN 4
F2_ FUSE- HEATING 15A 6 K&  RELAY-WORK LIGHTS 4
F20 Eﬂiﬁ éS‘?‘ATE(;\IGE(;\lACY MUSHROOM-HEAD , K5 RELAY-1STAND 2ND MECHANICAL SPEED 3
K6  RELAY - POWER DISPLACEMENT CHANGE 3
F21  FUSE - HORN 15A 4 K7 RELAY- FORWARD SPEED 3
F22  FUSE - PLATFORM ROTATION 15A 1
F23  FUSE - CAB LIGHTS 10A g K8  RELAY-REVERSE SPEED 3
K9  RELAY - TRANSMISSION DISCONNECTED 3
F25  FUSE - 386 CONTROL UNIT 10A 1
fo8  FUSE . OUTRIGGERS 10A g  KC1 RELAY-FRONTREARLEFT OUTRIGGER 8
KC10 RELAY - FRONT STEERING AXLE UNLOCKING 10
F3  FUSE - STOP SWITCH 5A 4
F4  FUSE-REAR WINDSCREENWIPER7.5A 6  Rcl15 RELAY- SLEWRING LOCKED !
KC2  RELAY - FRONT/REAR LEFT OUTRIGGER IN 8
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®

re;

TABULKY A PRILOHY

Ref.  Description Sheet Ref.  Description Sheet
KC3  RELAY - FRONT/REAR RIGHT OUTRIGGER S53  REAR LEFT OUTRIGGER MICRO-SWITCH 7

out 9 S54  REAR LEFT OUTRIGGER MICRO-SWITCH 7
KC4  RELAY - FRONT/REAR RIGHT OUTRIGGER IN 9 S6 REAR RIGHT OUTRIGGER MICRO-SWITCH 7
KC5 RELAY - FRONT/REAR LEFT OUTRIGGER UP 8 S7  SWITCH-A/C SYSTEM 6
KC6  RELAY - FRONT/REAR LEFT OUTRIGGER X101 BEACON 6

DOWN 8 X102 CABINTERIOR LIGHTS 6
KC7 RELAY - FRONT/REAR RIGHT OUTRIGGER UP 9 Y01 SOLENOID VALVE - FORWARD SPEED 3
KC8 RELAY - FRONT/REAR RIGHT OUTRIGGER Y02 SOLENOID VALVE - REVERSE SPEED 3

DOWN 9 Y1 SOLENOID VALVE - SLEWRING LOCKED 9
KC9  RELAY-REAR STEERINGAXLELOCKED 10 v{p  SOLENOID VALVE - FRONT AXLE LEVELLING 10
L10  FRONTLEFTLIGHT 4 Y11 SOLENOID VALVE - REAR RIGHT
L8 LIGHT 4 OUTRIGGER DOWN 9
M1 STARTING MOTOR 1 Y12 SOLENOID VALVE - REAR RIGHT
M13  UPPER WINDSCREEN WIPER/WASHER OUTRIGGER UP 9

MOTOR S Y13  SOLENOID VALVE - REAR RIGHT
M3  ROOF WINDSHIELD WIPER/WASHER 6 OUTRIGGER IN 9
M5  HEATING 6 Y14  SOLENOID VALVE - REAR RIGHT
M74  A/C SYSTEM 6 OUTRIGGER OUT 9
M8  EMERGENCY PUMP 2 Y15  SOLENOID VALVE - REAR STEERING AXLE
M92  PUMP MOTOR 5 LOCKED 10
RO  GLOW PLUGS 1 Y15A  SOLENOID VALVE - REAR STEERING AXLE
P1  ENGINE WATER TEMPERATURE GAUGE 1 LOCKED 10
P2 FUEL LEVEL GAUGE 4 Y16 SOLENOID VALVE - 2ND SPEED 3
P3 FUEL GAUGE 4 Y17 SOLENOID VALVE - 1ST SPEED 3
P4  HOURMETER 1 Y18  SOLENOID VALVE - DISPLACEMENT CHANGE 3
SX1 LIGHTS / WIPER SWITCH 5 Y19 SOLENOID VALVE - DIFFERENTIAL LOCKING 8
30 BATTERY CUTOFF 1 Y2 SOLENOID VALVE - SLEWRING UNLOCKED 9
S01  START-UP PANEL 1 Y20  SOLENOID VALVE - FOUR-WHEEL STEER 8
S1  RIGHT STABILISER LEG SWITCH 9 Y21 SOLENOID VALVE - CRAB STEER 8
sS10 OVERLOAD CUTOUT 11 Y22 SOLENOID VALVE - BOOM OUT/IN 11
S13 EMERGENCY MUSHROOM-HEAD Y23 SOLENOID VALVE - FORKS/OUTRIGGERS 11

PUSHBUTTON 2 Y24  SOLENOID VALVE - ATTACHMENT LOCKED/
S14  SWITCH - SPEED CHANGE 3 UNLOCKED 1
S15  SWITCH - DIFFERENTIAL LOCKING 8 Y25  SOLENOID VALVE - SWITCHING 1
316 WARNING SWITCH 5 Y26 SOLENOID VALVE - BOOM UP/DOWN 11
s17 SWITCH - EMERGENCY PUMP 2 Y27 SOLENOID VALVE - TURRET ROTATION 11
S18  SWITCH - LIGHTS 4 Y3  SOLENOID VALVE - FRONT LEFT STEERING
S19  SWITCH - LIGHTS 4 AXLE UNLOCKED 10
S2  LEFT OUTR LEG/FOOT SWITCH 9 Y4  SOLENOID VALVE - FRONT RIGHT STEERING
S20  SWITCH - HEATER 6 AXLE UNLOCKED 10
Sx12  SPEED SWICTH 3 Y5  SOLENOID VALVE - FRONT AXLE LEVELLING 10
S21  SWITCH - WORK LIGHTS 4 Y6  SOLENOID VALVE - REAR LEFT

OUTRIGGER DOWN 8

S22 STEERING SELECTOR 8 Y7  SOLENOID VALVE - REAR LEFT
S30  STOP LIGHTS MICRO-SWITCH 4 OUTRIGGER UP g
S5  SWITCH - SLEWRING LOCKED/UNLOCKED 9 V8 SOLENOID VALVE - REAR LEFT
S51  FRONT LEFT OUTRIGGER MICRO-SWITCH 7 OUTRIGGER IN 8
S52  FRONT RIGHT OUTRIGGER MICRO-SWITCH 7
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TABULKY A PRILOHY

Ref.  Description Sheet Ref.  Description Sheet
Y9 SOLENOID VALVE - REAR LEFT X163  2-WAY CONNECTOR

OUTRIGGER OUT 8 X164  2-WAY CONNECTOR
X1 8-WAY CONNECTOR - LIGHT INDICATORS X165 2-WAY CONNECTOR
X10  6-WAY CONNECTOR X17  17-WAY CONNECTOR
X104  3-WAY CONNECTOR X18  13-WAY CONNECTOR
X105 4-WAY CONNECTOR X19  21-WAY CONNECTOR
X11 13-WAY CONNECTOR X2 12-WAY CONNECTOR - LIGHT INDICATORS 6
X12  5-WAY CONNECTOR X20  17-WAY CONNECTOR
X122  2-WAY CONNECTOR X21 40-WAY DEUTSCH CONNECTOR - TYPE B
X123  2-WAY CONNECTOR X21A  40-WAY DEUTSCH CONNECTOR - TYPE B
X127  2-WAY CONNECTOR X22  12-WAY CONNECTOR
X128 2-WAY CONNECTOR X23  3-WAY DEUTSCH CONNECTOR
X129 2-WAY CONNECTOR X25  17-WAY CONNECTOR
X13  6-WAY CONNECTOR X26  11-WAY CONNECTOR
X132  3-WAY CONNECTOR X27  24-WAY DEUTSCH CONNECTOR
X133  2-WAY CONNECTOR X28  24-WAY DEUTSCH CONNECTOR
X134  3-WAY CONNECTOR X29  24-WAY DEUTSCH CONNECTOR 10
X135 3-WAY CONNECTOR X3 12-WAY CONNECTOR - LIGHT INDICATORS
X136  3-WAY CONNECTOR X30  2-WAY CONNECTOR
X137  3-WAY CONNECTOR X34  2-WAY 90° CONNECTOR
X138 2-WAY CONNECTOR X35  7-WAY CONNECTOR
X139  2-WAY CONNECTOR X4 9-WAY CONNECTOR
X140 2-WAY CONNECTOR X47  2-WAY 90° CONNECTOR
X141 2-WAY CONNECTOR X5 11-WAY CONNECTOR
X142  2-WAY CONNECTOR X50  24-WAY DEUTSCH CONNECTOR
X143  2-WAY CONNECTOR X51 4-WAY CONNECTOR
X144 2-WAY CONNECTOR X52  4-WAY CONNECTOR
X145  2-WAY CONNECTOR X53  4-WAY CONNECTOR
X146  2-WAY CONNECTOR X54  4-WAY CONNECTOR
X147  2-WAY CONNECTOR X55  40-WAY DEUTSCH CONNECTOR - TYPE B
X148 2-WAY CONNECTOR X6 17-WAY CONNECTOR
X149  2-WAY CONNECTOR X61 5-WAY CONNECTOR
X15  2-WAY CONNECTOR X63  1-WAY CONNECTOR
X150  2-WAY CONNECTOR X64  2-WAY CONNECTOR - ENGINE STOP 1
X151 2-WAY CONNECTOR X67  2-WAY CONNECTOR - FUEL PUMP 1
X152  2-WAY CONNECTOR X70  1-WAY CONNECTOR
X153  2-WAY CONNECTOR X71 1-WAY CONNECTOR
X154  2-WAY CONNECTOR X72  2-WAY CONNECTOR
X155  2-WAY CONNECTOR X73  2-WAY 90° CONNECTOR
X156  2-WAY CONNECTOR X77  12-WAY CONNECTOR
X157  2-WAY CONNECTOR X8 5-WAY CONNECTOR
X158 2-WAY CONNECTOR X88  12-WAY CONNECTOR
X159  2-WAY CONNECTOR X9 13-WAY CONNECTOR
X16  13-WAY CONNECTOR X91 2-WAY 90° CONNECTOR
X160  2-WAY CONNECTOR XB10  3-WAY DEUTSCH CONNECTOR
X161  2-WAY CONNECTOR XB11  3-WAY DEUTSCH CONNECTOR
X162  2-WAY CONNECTOR XB2  3-WAY DEUTSCH CONNECTOR
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TABULKY A PRILOHY

Ref.  Description Sheet

XB3  3-WAY DEUTSCH CONNECTOR FARBY DROTOV

XC1  21-WAY CONNECTOR ,

XC3  13-WAY CONNECTOR A JEMNE MODRA

XC4  13-WAY CONNECTOR B BIELA =~

XC6  9-WAY CONNECTOR g ZOGAANZOVA

XC7  17-WAY CONNECTOR H SIVA

XC8  21-WAY CONNECTOR L MODRA

XH22  6-WAY CONNECTOR M HNEDA

XH23  4-WAY CONNECTOR N GIERNA

XH24  2-WAY CONNECTOR R CERVENA

XH25 2-WAY CONNECTOR S RUZOVA

XH26  4-WAY CONNECTOR v ZELENA

XJ3  12-WAY CONNECTOR z FIALOVA

XJ30  18-WAY CONNECTORE

XJ4 _ 20-WAY CONNECTOR POZNAMKA: Dvoj farebné kable st naznacené kom-
XJP2__ 8-WAY CONNECTOR binaciou spomenutymi inicialkami:

XJP3  8-WAY CONNECTOR

XJP4  8-WAY CONNECTOR GIV = ZLTA/ZELENA (farbenie do kriza)
XM3  2-WAY CONNECTOR G-V = ZLTA-ZELENA (pozdizne farbenie)
XP1  14-WAY CONNECTOR

XP2  6-WAY CONNECTOR

XP3  6-WAY CONNECTOR
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TABULKY A PRILOHY

SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 5022

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®
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B G-3.2.2 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 5022

TABULKY A PRILOHY

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®
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B G-3.2.3 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 5022

T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
®
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT

TABULKY A PRILOHY

B G-3.2.4 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 5022
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B G-3.2.5 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 5022
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B G-3.2.6 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 5022
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T E R Ex Manipulaéné zariadenie s teleskopickym vyloZznikom Séria GIROLIFT
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TABULKY A PRILOHY
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TABULKY A PRILOHY

B G-3.2.10 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 5022
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TABULKY A PRILOHY

B G-3.2.11 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 5022
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®

TABULKY A PRILOHY

B G-3.2.12 SCHEMA ZAPOJENIA GIROLIFT 5022 - Popis komponentov

Ref.  Description Sheet Ref.  Description Sheet
A1 ALTERNATOR 1 F26  FUSE - OUTRIGGERS 10A 8
BO  BATTERY 1 F27  FUSE - OPTIONAL 9
B10  SENSOR - CARRIAGES ALIGNED 7 F3  FUSE-STOP SWITCH 5A 4
B11  PRESSURE SWITCH-ENGINEOILFILTER 1  F4  FUSE-RREAR WINDSCREEN WIPER7,5A 6
B11  SENSOR - PIN HIGH 7 F5  FUSE-OPTIONAL 9
B12  FUEL GAUGE 4  F6  FUSE-LOW BEAM 15A 4
B12  ENGINE WATER THERMOMETER - HIGH F7  FUSE-RIGHT POSITION LIGHTS SWITCH3A 4
TEMPERATURE 1 F8  FUSE-LEFT POSITION LIGHTS SWITCH 3A 4
B12A FUEL RESERVE 4 F9  FUSE-INSTRUMENTS LIGHTING
B13  HYDRAULIC OIL THERMOMETER - HIGH POWER SUPPLY 7,5A 6
TEMPERATURE 4 HO1  LICENCE PLATE LIGHT 3
B13  THERMOSTAT - HIGH ENGINE WATER H1  LEFT SIDE LIGHT 3
TEMPERATURE 1 H2  RIGHT SIDE LIGHT 3
B14  HYDRAULIC OIL FILTER CLOGGED 1 H20 HORN 4
B15  MICRO-SWITCH - AIR FILTER CLOGGED 1 H22  FRONT RIGHT LIGHT 4
B2 SENSOR - SLEWRING BLOCKED 7 H23 REAR LEFT LIGHT 4
B3 SENSOR - REAR STEERING AXLE ALIGNED 7 H24  LICENCE PLATE LIGHT 4
B4  PRESSURE SWITCH - LOW BRAKE OIL H25  BACK-UP HORN 3
PRESSURE 6 H26  REARRIGHTLIGHT 4
F1G  30AFUSE - START-UP PANEL 1 W27 LGHT 4
F2G  S0AFUSE - CAB ' H9  LIGHTINDICATOR - BASKET ENABLED 8
F4G  20AFUSE - START-UP RELAY 1 1480 WORKLIGHT =
F341  80AFUSE - GLOW PLUGS ! K324 RELAY - PRE-HEATING INDICATOR LIGHT 1
O NS CONTROLUNIT . K325 RELAY-GLOWPLUGS 1
F328  5AFUSE - PRE-HEATING g Kazr RELAY.STARTLP !
2 USE - FRONT WINDSCREEN K342 RELAY - PERKINS CONTROL UNIT 1
A 108 s K1 RELAY-HIGHBEAM 4
10 FUSE . EMERGENCY SWITCH 75A ,  Ki0_ RELAY-TRANSMISSION DISCONNECTED 3
: K11 RELAY - START-UP ENABLING COMMAND 1
F11  FUSE - BEACON 7,5A 6
F12  FUSE - WORK LIGHTS 10A 4 K12 RELAY-AUXCIRCUITS 2
13 BLANK. 10A s K13 RELAY-EMERGENCY PUMP 2
F14  FUSE - DRIVE SWITCH 10A 3  KM4  RELAYV-OUTRIGGERS 8
K15  RELAY - BOOM OUT/IN 11
F15  FUSE- RIGH BEAM 104 K6 RELAY-BOOM UP/DOWN 11
F16  FUSE - EMERGENCY LIGHT SWITCH15A 5 .
K17 RELAY - TURRET ROTATION 11
F17  FUSE - LIGHTS AND FLASHING 10A 4 8 RELAY - OPTIONAL 5
F18  FUSE - OUTRIGGERS LOWERED 10A 10 e RELAY. OPTIONAL 5
F19  FUSE - STEERING SELECTOR 10A 8 .
K116  ARBTIMER 11
F2  FUSE - HEATING 15A 6y RELAY.HIGH BEAM .
F20  FUSE - EMERGENCY MUSHROOM-HEAD 0 RELAY - PLATEORM OVERLOAD
PUSHBUTTON 10A 2
51 FUSE . HORN 154 ; WARNING SYSTEM ON 11
f29  FUSE . PLATFORM ROTATION 15A .~ K21 RELAY-POWER SUPPLY FROM PLATFORM 11
K22  RELAY - PLATFORM 11
F23  FUSE - CAB LIGHTS 10A 6
K23 INTERMITTENCE 5
F24  BLANK-10A 5 or TIMER )
F25  FUSE - 386 CONTROL UNIT 10A 11
5 FUSE - 386 CONTROL UNIT10 K3 RELAY - HORN 4
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®

TABULKY A PRILOHY
Ref.  Description Sheet Ref.  Description Sheet
K4 RELAY - WORK LIGHTS 4 S2 FRONT LEFT STABILISER LEG SWITCH 9
K5 RELAY - 1ST AND 2ND MECHANICAL SPEED 3 S20  SWITCH - HEATER 6
K6 RELAY - POWER DISPLACEMENT CHANGE 3 SX11  LIGHTS / WIPER SWITCH 5
K7 RELAY - FORWARD SPEED 3 SX12 SPEED SWICTH 3
K8 RELAY - REVERSE SPEED 3 S21  SWITCH - WORK LIGHTS 4
K9 RELAY - TRANSMISSION DISCONNECTED 3 S22  STEERING SELECTOR 8
KC1  RELAY - FRONT/REAR LEFT OUTRIGGER 8 S3 REAR LEFT STABILIZER FOOT SWITCH 9
KC10 RELAY - FRONT STEERING AXLE S30  STOP LIGHTS MICRO-SWITCH 4
UNLOCKING 10 S4 REAR RIGHT STABILIZER FOOT SWITCH 9
KC15 RELAY - SLEWRING LOCKED 7 S5  SWITCH - SLEWRING LOCKED/UNLOCKED 9
KC2  RELAY - FRONT/REAR LEFT OUTRIGGER IN 8 S51  FRONT LEFT OUTRIGGER LIMIT SWITCH 7
KC3  RELAY - FRONT/REAR RIGHT OUTRIGGER S52  FRONT RIGHT OUTRIGGER LIMIT SWITCH 7
ouTt 9 S53  REARLEFT OUTRIGGER LIMIT SWITCH 7
KC4 RELAY - FRONT/REAR RIGHT OUTRIGGER IN 9 S54 REAR LEFT OUTRIGGER LIMIT SWITCH 7
KC5 RELAY - FRONT/REAR LEFT OUTRIGGER UP 8 S6 REAR RIGHT OUTRIGGER LIMIT SWITCH 7
KC6  RELAY - FRONT/REAR LEFT OUTRIGGER s7 SWITCH - A/C SYSTEM 6
DOWN 8 X101 BEACON 6
KC7  RELAY - FRONT/REAR RIGHT OUTRIGGER UP 9 X102 CAB INTERIOR LIGHTS 5
KC8  RELAY - FRONT/REAR RIGHT OUTRIGGER Y01 SOLENOID VALVE - FORWARD SPEED 3
DOWN 9 Y02  SOLENOID VALVE - REVERSE SPEED 3
KC9  RELAY - REAR STEERING AXLE LOCKED 10 Vi SOLENOID VALVE - SLEWRING LOCKED 9
L10  FRONT LEFT LIGHT 4 Y10 SOLENOID VALVE - FRONT AXLE LEVELLING 10
L8  WORKLIGHT 4 Y11 SOLENOID VALVE - REAR RIGHT
M1  STARTING MOTOR 1 OUTRIGGER DOWN 9
MOTOR 5 OUTRIGGER DOWN 9
M5 HEATING 6 OUTRIGGER UP 9
M74  A/C SYSTEM 6 Y12A  SOLENOID VALVE - FRONT RIGHT
M8  EMERGENCY PUMP 2 OUTRIGGER UP 9
M91  PUMP MOTOR 5 Y13 SOLENOID VALVE - REAR RIGHT
RO  GLOW PLUGS 1 OUTRIGGER IN 9
P1 ENGINE WATER TEMPERATURE GAUGE 1 Y13A  SOLENOID VALVE - FRONT RIGHT
P2 FUEL LEVEL GAUGE 4 OUTRIGGER IN 9
P3 FUEL GAUGE 4 Y14  SOLENOID VALVE - REAR RIGHT
P4 HOUR-METER 1 OUTRIGGER OUT 9
30 BATTERY CUTOFF 1 Y14A SOLENOID VALVE - FRONT RIGHT
S1  FRONTRIGHT STABILISER LEG SWITCH 9 OUTRIGGER OUT 9
510 OVERLOAD CUTOUT 11 Y15  SOLENOID VALVE - REAR STEERING AXLE
S11 START-UP PANEL 1 LOCKED 10
s13 EMERGENCY MUSHROOM-HEAD Y15A ES(L;EESID VALVE - REAR STEERING AXLE o
PUSHBUTTON 2
S14 SWITCH - SPEED CHANGE 3 Y16  SOLENOID VALVE - 2ND SPEED 3
S15  SWITCH - DIFFERENTIAL LOCKING g 117 SOLENOID VALVE - 1ST SPEED 3
S16 WARNING SWITCH 5 Y18  SOLENOID VALVE - DISPLACEMENT CHANGE 3
S17 SWITCH- EMERGENCY PUMP 5 Y19  SOLENOID VALVE - DIFFERENTIAL LOCKING 8
S18 SWITCH-LIGHTS 4 Y2  SOLENOID VALVE - SLEWRING UNLOCKED 9
S19 SWITCH- LIGHTS 4 Y20  SOLENOID VALVE - FOUR-WHEEL STEER 8
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TABULKY A PRILOHY
Ref.  Description Sheet Ref.  Description Sheet
Y21  SOLENOID VALVE - CRAB STEER 8 X138 2-WAY CONNECTOR
Y22 SOLENOID VALVE - BOOM OUT/IN 11 X139 2-WAY CONNECTOR
Y23 SOLENOID VALVE - FORKS/OUTRIGGERS 11 X140 2-WAY CONNECTOR
Y24 SOLENOID VALVE - ATTACHMENT X141 2-WAY CONNECTOR
LOCKED/UNLOCKED 11 X142 2-WAY CONNECTOR
Y25  SOLENOID VALVE - SWITCHING 11 X143 2-WAY CONNECTOR
Y26 SOLENOID VALVE - BOOM UP/DOWN 11 X144 2-WAY CONNECTOR
Y27  SOLENOID VALVE - TURRETROTATION 11 X145 2-WAY CONNECTOR
Y3  SOLENOID VALVE - FRONT LEFT STEERING X146 2-WAY CONNECTOR
AXLE UNLOCKED 10 X147  2-WAY CONNECTOR
Y4  SOLENOID VALVE - FRONT RIGHT STEERING X148 2-WAY CONNECTOR
AXLE UNLOCKED 10
Y5  SOLENOID VALVE - FRONTAXLE LEVELLING 10 §129 im ngﬁggﬁ
Y6  SOLENOID VALVE - REAR LEFT X150 2-WAY CONNECTOR
OUTRIGGER DOWN 8 X151 2-WAY CONNECTOR
Y6A gﬁ'%i'l“g(';%;’A[')-\o/\'fV;\lFRONT LEFT g X152 2WAY CONNECTOR
Y7 SOLENOID VALVE - REAR LEFT X153 2-WAY CONNECTOR
SUTRIGGER Up g X154 2\WAY CONNECTOR
YA SOLENOID VALVE - FRONT LEFT X195 2-WAY CONNECTOR
OUTRIGGER UP g X156 2-WAY CONNECTOR
Y8 SOLENOID VALVE - REAR LEFT X157 2-WAY CONNECTOR
OUTRIGGER IN 8 X158 2-WAY CONNECTOR
Y8A  SOLENOID VALVE - FRONT LEFT X159 _ 2-WAY CONNECTOR
OUTRIGGER IN 8  X16  13-WAY CONNECTOR
YO  SOLENOID VALVE - REAR LEFT X160  2-WAY CONNECTOR
OUTRIGGER OUT 8 X161 2-WAY CONNECTOR
YOA  SOLENOID VALVE - FRONT LEFT X162 2-WAY CONNECTOR
OUTRIGGER OUT 8 X163 2-WAY CONNECTOR
X1 8WAY CONNECTOR-LIGHT INDICATORS 1 X164 2-WAY CONNECTOR
X10  6-WAY CONNECTOR X165 2-WAY CONNECTOR
X104  3-WAY CONNECTOR X17  17-WAY CONNECTOR
X105 4-WAY CONNECTOR X18  13-WAY CONNECTOR
X1 13-WAY CONNECTOR X19  21-WAY CONNECTOR
X111 1-WAY CONNECTOR X2 12-WAY CONNECTOR - LIGHT INDICATORS 6
X12  5-WAY CONNECTOR X20  17-WAY CONNECTOR
X122 2-WAY CONNECTOR X21  40-WAY DEUTSCH CONNECTOR - TYPE B
X123 2-WAY CONNECTOR X21A  40-WAY DEUTSCH CONNECTOR - TYPE B
X127 2-WAY CONNECTOR X22  12-WAY CONNECTOR
X128 2-WAY CONNECTOR X23  3-WAY DEUTSCH CONNECTOR
X129 2-WAY CONNECTOR X25  17-WAY CONNECTOR
X13  6-WAY CONNECTOR X26  13-WAY CONNECTOR
X132 3-WAY CONNECTOR X27  24-WAY DEUTSCH CONNECTOR
X133 2-WAY CONNECTOR X28  24-WAY DEUTSCH CONNECTOR
X134 3-WAY CONNECTOR X29  24-WAY DEUTSCH CONNECTOR 10
X135  3-WAY CONNECTOR X3 12-WAY CONNECTOR - LIGHT INDICATORS
X136 3-WAY CONNECTOR X30  2-WAY CONNECTOR
X137 3-WAY CONNECTOR X32  6-WAY CONNECTOR
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re;

Ref.  Description Sheet Ref.  Description Sheet
X33  6-WAY CONNECTOR XM3  2-WAY CONNECTOR

X34  2-WAY 90° CONNECTOR XP1  14-WAY CONNECTOR

X35  7-WAY CONNECTOR XP2  6-WAY CONNECTOR

X4 9-WAY CONNECTOR XP3  6-WAY CONNECTOR

X47  2-WAY CONNECTOR

X5 11-WAY CONNECTOR

X50  24-WAY DEUTSCH CONNECTOR

X51  4-WAY CONNECTOR

X52  4-WAY CONNECTOR

X53  4-WAY CONNECTOR

X54  4-WAY CONNECTOR

X55  40-WAY DEUTSCH CONNECTOR - TYPE B

X6 17-WAY CONNECTOR

X61  5-WAY CONNECTOR

X7 13-WAY CONNECTOR

X70  1-WAY CONNECTOR

X71  1-WAY CONNECTOR

X72  2-WAY CONNECTOR

X73  2-WAY 90° CONNECTOR

X74  1-WAY CONNECTOR

X76  70-WAY DEUTSCH CONNECTOR

X77  12-WAY CONNECTOR

X8 5-WAY CONNECTOR

X88  12-WAY CONNECTOR

X9 13-WAY CONNECTOR

X91  2-WAY 90° CONNECTOR

XB10  3-WAY DEUTSCH CONNECTOR

XB11  3-WAY DEUTSCH CONNECTOR FARBY DROTOV

XB2  3-WAY DEUTSCH CONNECTOR )

XB3  3-WAY DEUTSCH CONNECTOR A JEMNE MODRA

XC1  21-WAY CONNECTOR B BIELA

XC3  13-WAY CONNECTOR g (ZDGAANZOVA

XC4  13-WAY CONNECTOR H SIVA

XC6  9-WAY CONNECTOR L MODRA

XC7  17-WAY CONNECTOR M HNEDA

XC8  21-WAY CONNECTOR N CIERNA

XH22  6-WAY CONNECTOR R CERVENA

XH23  4-WAY CONNECTOR S RUZOVA

XH24 2-WAY CONNECTOR v ZELENA

XH25 2-WAY CONNECTOR 4 FIALOVA

XH26  4-WAY CONNECTOR

XJ3 12-WAY CONNECTOR POZNAMKA: Dvoj farebné kable st naznagené kom-
XJ3B  18-WAY CONNECTOR binaciou spomenutymi inicialkami:
XJ4  20-WAY CONNECTOR

XJP2  8-WAY CONNECTOR G/V = ZLTA/ZELENA (farbenie do kriza)
XJP3  8-WAY CONNECTOR G-V = ZLTA-ZELENA (pozdiZne farbenie)
XJP4  8-WAY CONNECTOR
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TABULKY A PRILOHY

B G-4.2 HYDRAULICKA SCHEMA GIROLIFT 3514-3518
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®

TABULKY A PRILOHY

B G-4.3 HYDRAULICKA SCHEMA GIROLIFT 3514-3518

re;

1 DIESEL ENGINE 44 ONE-WAY VALVE (0.5 bar)(*)
2 HYDRAULIC DRIVE PUMP 45 EMERGENCY STEERING ACCUMULATOR (**)
3 MAIN HYDRAULIC SERVICE PUMP 46 EMERGENCY STEERING SOLENOID VALVE (**)
4 AUXILIARY HYDRAULIC SERVICE PUMP 47 PUMP INTAKE LINE GATE VALVE
5 ONE-WAY VALVE (2.5 bar) 48 HYDRAULIC OIL TANK
6 PRESSURE REDUCING VALVE (160 bar) 49 13-WAY HYDRAULIC JOINT
7 SERVO-CONTROLLED BRAKE PUMP 50 HYDRAULIC DRIVE MOTOR
8 SERVICE BRAKE ACCUMULATOR 51 MECHANICAL SPEED SELECTION SOL. VALVE
9 MANUAL PARKING BRAKE CONTROL 52 HYDRAULIC MECHANICAL SPEED ACTUATOR
10 PARKING BRAKE ACCUMULATOR 53 STEERING SELECTION SOLENOID VALVE
11 OIL EXCHANGER FAN MOTOR 54 FRONT AXLE STEERING CYLINDER
12 OIL RADIATOR 55 FRONTAXLE
13 OILFILTER 56 REARAXLE STEERING CYLINDER
14 ONE-WAY VALVE (0 bar) 57 REARAXLE
15 ONE-WAY VALVE (1,5 bar) 58 SWAY CONTROL SOLENOID VALVE
16 ONE-WAY VALVE (0 bar)(*) 59 FRONT RIGHT SWAY CYILINDER
17 LOAD-SENSING VALVE 60 FRONT LEFT SWAY CYILINDER
18 ACCUMULATOR 61 FRONT RIGHT SWAY CYILINDER BLOCK VALVE
19 POWER STEERING 62 FRONT LEFT SWAY CYILINDER BLOCK VALVE
20 ELECTROPROPORTIONAL DISTRIBUTOR 63 REAR RIGHT AXLE LOCKING CYLINDER
21 LIFTING CYLINDER BLOCK VALVE 64 REAR LEFTAXLE LOCKING CYLINDER
22 LIFTING CYLINDER 65 REAR RIGHT AXLE CYLINDER BLOCK VALVE
23 2ND SECTION EXT. CYLINDER BLOCK VALVE 66 REAR LEFTAXLE CYLINDER BLOCK VALVE
24 2ND SECTION EXTENSION CYLINDER 67 NEGATIVE PARKING BRAKE
25 3RD SECTION EXT. CYLINDER BLOCK VALVE 68 ONE-WAY VALVE WITH THROTTLE
26 3RD SECTION EXTENSION CYLINDER 69 OUTRIGGER SOLENOID VALVE BLOCK
27 PRESSURE REDUCING VALVE (30 bar) 70 FRONT RIGHT OUTRIGGER CYLINDER BLOCK VALVE
28 ONE-WAY VALVE (5 bar) 71 FRONT RIGHT OUTRIGGER CYLINDER
29 COMPENSATION CYLINDER BLOCK VALVE 72 FRONT LEFT OUTRIGGER CYLINDER BLOCK VALVE
30 COMPENSATION CYLINDER 73 FRONT LEFT OUTRIGGER CYLINDER
31 FORK MOVEMENT CYLINDER BLOCK VALVE 74 REAR RIGHT OUTRIGGER CYLINDER BLOCK VALVE
32 FORK MOVEMENT CYLINDER 75 REAR RIGHT OUTRIGGER CYLINDER
33 FLOW DIVIDER 76 REARLEFT OUTRIGGER CYLINDER BLOCK VALVE
34 TURRET LOCK CONTROL SOLENOID VALVE 77 REAR LEFT OUTRIGGER CYLINDER
35 TURRET LOCK CYLINDER BLOCK VALVE 78 ONE-WAY VALVE (5 bar)
36 TURRET LOCKING CYLINDER 79 DIFFERENTIAL LOCKING SOLENOID VALVE
37 ATTACHMENT COUPL. CYLINDER BLOCK VALVE
38 ATTACHMENT COUPLING CYLINDER (*) ONLY WITH MAN-PLATFORM
39 TURRET ROT. GEAR MOTOR BLOCK VALVE (**) ONLY FOR TUV STANDARDS
40 TURRET ROTATION GEAR MOTOR
41 EMERGENCY PUMP (*)
42 ONE-WAY VALVE (0.5 bar)(*)
43 ONE-WAY VALVE (0.5 bar)(*)
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B G-4.4 HYDRAULICKA SCHEMA GIROLIFT 5022
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B G-4.5 HYDRAULICKA SCHEMA GIROLIFT 5022
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TABULKY A PRILOHY

B G-4.6 HYDRAULICKA SCHEMA GIROLIFT 5022

1 DIESEL ENGINE 43 ONE-WAY VALVE (0.5 bar)(*)

2 HYDRAULIC DRIVE PUMP 44 ONE-WAY VALVE (0.5 bar)(*)

3 MAIN HYDRAULIC SERVICE PUMP 45 ONE-WAY VALVE (0.5 bar)(*)

4 AUXILIARY HYDRAULIC SERVICE PUMP 46 PUMP ACCUMULATOR

5 ONE-WAY VALVE (2.5 bar) 47 EXTENSION CYLINDER ACCUMULATOR

6 PRESSURE REDUCING VALVE (160 bar) 48 PUMP INTAKE LINE VALVE

7 SERVO-CONTROLLED BRAKE PUMP 49 ONE-WAY VALVE (1,5 bar)

8 SERVICE BRAKE ACCUMULATOR 50 HYDRAULIC OIL TANK

9 MANUAL PARKING BRAKE CONTROL 51 13-WAY HYDRAULIC JOINT
10 WATER EXCHANGER FAN MOTOR 52 HYDRAULIC DRIVE MOTOR
11 OIL EXCHANGER FAN MOTOR 53 MECHANICAL SPEED SELECTION VALVE.
12 AIR-OIL EXCHANGER 54 HYDRAULIC MECHANICAL SPEED ACTUATOR
13 OILFILTER 55 DIFFERENTIAL LOCK SOLENOID VALVE
14 ONE-WAY VALVE (0 bar) 56 HYDRAULIC DIFFERENTIAL LOCK ACTUATOR
15 57 STEERING SELECTION SOLENOID VALVE
16 58 FRONT AXLE STEERING CYLINDER
17 PARKING BRAKE ACCUMULATOR 59 FRONTAXLE
18 LOAD-SENSING VALVE 60 REARAXLE STEERING CYLINDER
19 ELECTROPROPORTIONAL DISTRIBUTOR 61 REARAXLE
20 LIFTING CYLINDER BLOCK VALVE 62 SWAY CONTROL SOLENOID VALVE
21 LIFTING CYLINDER 63 FRONT RIGHT SWAY CYILINDER
22 EXTENSION CYLINDER BLOCK VALVE 64 FRONT LEFT SWAY CYILINDER
23 EXTENSION CYLINDER 65 FRONT RIGHT SWAY CYILINDER BLOCK VALVE
24 PRESSURE REDUCING VALVE (30 bar) 66 FRONT LEFT SWAY CYILINDER BLOCK VALVE
25 ONE-WAY VALVE (5 bar) 67 REAR RIGHT AXLE LOCKING CYLINDER
26 COMPENSATION CYLINDER BLOCK VALVE 68 REAR LEFTAXLE LOCKING CYLINDER
27 COMPENSATION CYLINDER 69 REAR RIGHT AXLE CYLINDER BLOCK VALVE.
28 FORK MOVEMENT CYLINDER BLOCK VALVE 70 REAR LEFT AXLE CYLINDER BLOCK VALVE
29 FORK MOVEMENT CYLINDER 71 FRONT OUTRIGGER SOLENOID VALVE BLOCK.
30 FLOW DIVIDER 72 REAR OUTRIGGER SOLENOID VALVE BLOCK
31 TURRET LOCK CONTROL SOLENOID VALVE 73 FRONT RIGHT OUTR. ARM CYLIND. BLOCK VALVE
32 TURRET LOCK CYLINDER BLOCK VALVE 74 FRONT RIGHT OUTRIGGER ARM CYLINDER
33 TURRET LOCKING CYLINDER 75 FRONT LEFT OUTR. ARM CYLIND. BLOCK VALVE
34 ATTACHMENT COUPL. CYLINDER BLOCK VALVE 76 FRONT LEFT OUTRIGGER ARM CYLINDER
35 ATTACHMENT COUPLING CYLINDER 77 FRONT RIGHT OUTR. FOOT CYL. BLOCK VALVE
36 TURRET ROT. GEAR MOTOR BLOCK VALVE 78 FRONT RIGHT OUTRIGGER FOOT CYLINDER
37 TURRET ROTATION GEAR MOTOR 79 FRONT LEFT OUTR. FOOT CYL. BLOCK VALVE
38 POWER STEERING 80 FRONT LEFT OUTRIGGER FOOT CYLINDER
39 ONE-WAY VALVE (0 bar) (*) 81 REAR RIGHT OUTR. ARM CYLIND. BLOCK VALVE
40 EMERGENCY PUMP (*) 82 REAR RIGHT OUTRIGGER ARM CYLINDER
41 EMERGENCY STEERING ACCUMULATOR (**) 83 REARLEFT OUTR.ARM CYLIND. BLOCK VALVE
42 EMERGENCY STEERING SOLENOID VALVE (**) 84 REAR LEFT OUTRIGGER ARM CYLINDER
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REAR RIGHT OUTR. FOOT CYL. BLOCK VALVE

86

REAR RIGHT OUTRIGGER FOOT CYLINDER

87

REAR LEFT OUTR. FOOT CYL. BLOCK VALVE

88

REAR LEFT OUTRIGGER FOOT CYLINDER

89

ONE-WAY VALVE WITH THROTTLE

(*")

ONLY WITH MAN-PLATFORM
ONLY FOR TUV STANDARDS
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Tabulka kl'u¢ovych vysvetliviek:

re;

Odd.ventil 1
Odd.ventil 2
Odd.ventil 3
Odd.ventil 4
Odd.ventil 5
Odd.ventil 6
Odd.ventil 7
Odd.ventil 8
Odd.ventil 9
Mikro Stab 1
Mikro Stab 2
Mikro Stab 3
Mikro Stab 4
Mikro 1
Mikro 2
Mikro 3
Mikro 4
Mikro 5
ARB + Displej
NUDZovY

Pak.ovladac¢

Oddel'ovaci ventil na zdvihacom valci

Oddelovaci ventil na vyrovnavacom valci

Oddel'ovaci ventil na valci vysunutia vyloznika

Oddel'ovaci ventil na valci naklanania pridavného zariadenia
Oddel'ovaci ventil na valci pripojenia pridavného zariadenia
Oddel'ovaci ventil na prednom pravom stabilizatore valca
Oddelovaci ventil na prednom 'avom stabilizatore valca
Oddelovaci ventil na zadnom pravom stabilizatore valca
Oddel'ovaci ventil na zadnom 'avom stabilizatore valca
Mikro-spinac€ na predného pravého stabilizatora
Mikro-spina¢ na predného lavého stabilizatora
Mikro-spina€ na zadného pravého stabilizatora

Mikro-spina¢ na zadného lavého stabilizatora

Varovaci systém pret'azenia - Elektronicka karta a displej
Tlacidlo nadzového stopu

Tlacidlo mitveho muza na ovladacej pake
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