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PIECZATKA SPRZEDAWCY LUB AUTORYZOWANEGO CENTRUM OBStUGI

Podrecznik Obstugi i Konserwacji 57.0009.0602 - "seria Girolift"

archiwalnym lub przekazywana osobom trzecim w jakiejkolwiek formie lub za pomocg jakiegokolwiek
urzadzenia bez pisemnej zgody firmy TEREXLIFT srl.

TEREXLIFT srl zastrzega sobie prawo do wprowadzenia w kazdej chwili i bez wczesniejszego
uprzedzenia, modyfikacji i ulepszen w swoich produktach w celu zwiekszenia ich jakosci, w zwigzku
z tym niniejszy podrecznik moze ulec modyfikacjom.

Niektore zdjecia lub rysunki zostaty zamieszczone wytgcznie w celach pokazania ich dziatania, w
zwigzku z tym nie muszg przedstawia¢ maszyny bedacej przedmiotem niniejszego podrecznika.
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Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

B WSTEP

Niniejszy podrecznik zostatwydany w celu dostarczenia
wszystkich informacji koniecznych do prawidiowego i
bezpiecznego przeprowadzenia operacji konserwacji
zwyktej.

NALEZY SKRUPULATNIE ODNIESC SIE
DO INSTRUKCJI ZAWARTYCH
W NINIEJSZYM PODRECZNIKU!
PRZED PRZYSTAPIENIEM DO UZYWANIA
MASZYNY | WYKONANIA WSZELKICH
OPERACJI NA NIEJ NALEZY PRZECZYTAC |
ZROZUMIEC ZAWARTOSC PODRECZNIKA.

Podrecznik jest podzielony na siedem rozdziatéw:

Roz. A INFORMACJE OGOLNE

Roz. B BEZPIECZENSTWO

Roz. C FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA
Roz. D KONSERWACJA

Roz. E WYSZUKIWANIE USTEREK

Roz. F OPRZYRZADOWANIE

Roz. G TABELE | ZALACZNIKI

Rozdziat A zawiera informacje o charakterze ogéinym,
potrzebne do zapoznania sie z maszyng i jej gtdbwnymi
czesciami.

S3 tu podane ponadto dane identyfikacyjne,
charakterystyka techniczna maszyny itp.

Rozdziat B jest skierowany do pracownikow
odpowiedzialnych za funkcjonowanie maszyny,
naprawe, konserwacje jak rowniez (w przypadku firm
z duzym parkiem maszyn) do kierownika bhp.
Ponadto zostaty podane wymagania odnos$nie
kompetenc;ji i wiedzy jakg muszg posiadac pracownicy
w celu zagwarantowania bezpieczenstwa osobom i
rzeczom.

Rozdziat C jest skierowany gtéwnie do osdéb
odpowiedzialnych za obstuge maszyny. Ponadto w
tym rozdziale zostaty zilustrowane wszystkie przyrzady
sterujgce i kontrolne.

Oprocz tego sg zamieszczone informacje odnosnie
obstugi: od rozruchu silnika az do instrukcji odnosnie
parkowania i wycofania maszyny z uzytku.

Rozdziat D jest skierowany przede wszystkim
do kierownika dziatu konserwacji i pracownikéw
odpowiedzialnych za jej przeprowadzenie.

Ten rozdziat zawiera program konserwacji z podaniem
terminéw ich wykonania.

re;

Rozdziat E jest poswiecony diagnostyce mozliwych
usterek i ich mozliwych rozwigzan.

WSTEP

Rozdziat F zawiera spis gtéwnych przyrzgdow
zamiennych stosowanych w maszynie, wymiary
gabarytowe, ciezar, zakres uzytkowania i ewentualne
ograniczenia zastosowania.

Rozdziat G zawieratabeleizatgczniki. Tabele zatadunku
z widtami, schematy elektryczne i hydrauliczne, tabele
momentéw dokrecania itp..

Rozdziaty natomiast sg podzielone na podrozdziaty i
paragrafy ponumerowane w porzadku progresywnym.

Konsultacja gtéwnego spisu tresci jest najszybszg
metodg wyszukiwania potrzebnych informacji. W
zwigzku z tym, wyszukiwanie moze odbywac¢ sie za
posrednictwem tytutu poszczegolnych podrozdziatow i
paragrafow, ktére stanowig klucz utatwiajgcy znalezienie
odpowiedniego zagadnienia.

Niniejszy podrecznik nalezy starannie
przechowywaé¢ w miejscu bezposrednio
dostepnym wewngtrz maszyny, rowniez po
przeczytaniu go w catosci, w taki sposob, aby
byt zawsze w zasiegu reki do konsultacji lub
wyjasnienia wszelkich watpliwosci.

W przypadku trudnos$ci w zrozumieniu niniejszego
podrecznika lub jego fragmentéw, nalezy zglosi¢
sie do Biura Obstugi Klienta TEREXLIFT Srl lub
przedstawiciela/sprzedawcy: adresy, numery
telefoniczne itelefaxu sg podane na okfadcei stronie
tytutowej niniejszego podrecznika.

Ewentualne niescisto$ci miedzy tym co napisane,
a rzeczywistym funkcjonowaniem maszyny moga
wynika¢ z poprzedniej wersji maszyny, dla ktorej
zostat napisany podrecznik lub poniewaz podrecznik
Jjest w fazie adaptacji i modyfikacji wykonanych na
maszynie.

W kazdym razie prosimy o kontakt z Serwisem
Technicznym TEREXLIFT w celu uzyskania
koniecznych wyjasnien i aktualizacji podrecznika.
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B OZNAKOWANIA

Podczas uzywania maszyny moze dojs¢ do sytuacji,
w ktorych nalezy zwréci¢ uwage na niektére wazne
szczegoty i odpowiednie pogtebienie tematu.

W niniejszym podreczniku te sytuacje sg powigzane z
bezpieczenstwem pracownikow i nie tylko, réwniez ze
sprawnoscig maszyny i wlasciwg obstugg maszyny, sg
zamieszczone specjalne instrukcje podkreslone przez
SPECJALNE OZNAKOWANIE, ktére odpowiednio
okre$la znaczenie tych sytuacji.

Specjalnych znakéw zastosowanych w niniejszym
podreczniku jest szes¢ i obok nich znajdujg sie zawsze
stowa kluczowe, ktore klasyfikujg je pod wzgledem
zagrozenia opisywanej sytuacji.

Przy znaku jestumieszczony tekst, ktory podkresla jego
znaczenie, naco nalezy zwroci¢ uwage, co nalezy zrobic
i jak nalezy sie zachowac. W przypadkach konieczno$ci
podkresla zakazy lub dostarcza instrukcji koniecznych
do wyeliminowania ryzyka.

W niektérych przypadkach obok tekstu mogg byc¢
zamieszczone ilustracje.

Do znakow specjalnych (lub odnoszgcych sie do
bezpieczenstwa) w kolejnosci waznosci naleza:

A NIEBEZPIECZENSTWC

Zwrdécenie uwagi na sytuacje dotyczgce Waszego
i innych oséb bezpieczenstwa z ciezkim ryzykiem
zagrozenia zdrowia, wigcznie z mozliwym ryzykiem
$mierci.

ZAGROZENIE
ELEKTRYCZNE

Zwrdcenie uwagi na sytuacje dotyczgce Waszego
i innych osob bezpieczenstwa z ciezkim ryzykiem
zagrozenia zdrowia, wigcznie z mozliwym ryzykiem
Smierci.

A| OSTRZEZENIE

Zwrécenie uwagi na sytuacje dotyczgce Waszego
i innych oséb bezpieczenstwa z lekkim ryzykiem
obrazen i szkéd lub dotycza sprawnosci maszyny.

rm)

WSTEP

Zwrécenie uwagi na sytuacje dotyczace sprawnosci
maszyny.

Zwrécenie uwagi na sytuacje dotyczace waznych
informacji technicznych lub praktycznych porad,
ktére umozliwiaja sprawne i oszczedne uzywanie
maszyny z zachowaniem bezpieczenstwa.

ZAKAZ OTWIERANIA Z
CZONYM SILNIKIEM

Zwrécenie uwagi na sytuacje dotyczace waznych
informacji odnosnie ochrony Srodowiska.

WL

PODCZAS CZYTANIA PODRECZNIKA
ZWRACAC SZCZEGOLNA UWAGE NA
SPECJALNE OZNAKOWANIE | ODNOSIC
SIE SKRUPULATNIE DO WSZYSTKICH
INFORMACJIWYJASNIAJACYCH SYTUACJE
PODKRESLONE ZAPOMOCA TYCHZNAKOW.

W podrecznikach w formacie elektronicznym znajduje
sie dodatkowo ponizszy znak, ktéry oznacza:

re)

Klikajac na tym znaku powraca sie do
gtébwnego spisu stron
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SPIS TRESCI
INFORMACJE OGOLNE Roz.
BEZPIECZENSTWO Roz.
FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA Roz.
KONSERWACJA Roz.

ZtE FUNKCJONOWANIE | WYSZUKIWANIE USTEREK Roz.

OPRZYRZADOWANIE Roz.

D|lmM|m|lo|lOo|lm| >

TABELE | ZALACZNIKI Roz.
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Celowo pozostawiona pusta strona
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INFORMACJE OGOLNE I-E

Rozdziat A

INFORMACJE OGOLNE

SPIS TRESCI
ODNIESIENIA UMOWNE ... oot e e e e e enee e e aneeeeenes A-2
UKI€rUNKOWEANIE MASZYNY  ..oiiiiiiiiiiiiiite ettt ettt e e e e e A-2
Etykiety i tabliczki ostrzegawcze przyczepione do Maszyny ............eevvveveeveiiiiieieeeeeeeennn. A-3
Wyjasnienie oznakowania zastosowanego Na MaszZyNi€ ..........cccovuveeeeeiiiieeeeniiieeeeennans A-8
IDENTYFIKACJA MASZYNY ...ttt ettt e e e e e s e e et e e sneeeeneeas A-10
1Y foTo [T I 1Yo F OO U PP OPPROPI A-10
g o To 18 o7 =T o | P ERURRRR A-10
TabliczKi ZNamiONOWE MASZYNY .....ccuuuiiiiiiiiiiee ettt ettt e e e e eee e e A-11
ZNAK CE ...ttt A-11
WyDICI€ NUMEIU NA FAMIE ... e nas A-11
Tabliczki znamionowe gtownych KOMPONENTOW .........coiviiiiiiiiiiiieiiiiieee e A-11
DOPUSZCZALNE ZASTOSOWANIE ..ottt A-12
DopuszCzalne ZastOSOWANIE. .........uuuiiiiiciieee et a e e e e e e e e A-12
Nieprawidtowe ZzastOSOWANIE ............uuuueeiiiiee e A-12
POZOSTAE TYZYKO ...t A-12
ZASTOSOWEANE NOIMNY ..eeiiieeeieiiiiiiteteeeeeeeeeeeeesaaaaabe e e e eeeaaeeeseaassbasbeeeeeeaaaaeessasasnsssseaaaeeeanas A-13
Zastosowane urzgdzenia bezpieCZeASIWE ..........ooviiiiiiiiiiiii e A-14
OPIS OGOINY ..ttt et e b e e e A-18
Terminologia gtdwnych KOMPONENTOW ...........ooiiiiiiiiiiiiiiiiee e A-18
MOdEl GIrOlift B5T4 ...t A-18
Model GIrolift 3518 ...ttt e e eee e et e e e ene e e e eneeeenae e e enneeas A-19
Model GIrolift 5O22....... .ot A-20
OPIS GIOWNYCN CZESC....co it e e e e e e e raee e e e e A-21
Oprzyrzgdowani€ NA ZYCZENIE .........ueveeeiiiieee e eeieee ettt e e et e e e et e e e e et ee e e e e e naeeaeeenees A-21
DANE TECHNICZNE | WYDAUNOSC ... A-22
GHOWNE WYMUIY ...ttt ettt e e et e e e et e e e e e s e e e e nbee e e e e e nees A-22
GraniCe ZaStOSOWANIA. .....coiueiiiie ittt ettt e et e e e et e e e e et a e e e e e e nnbeeeeannres A-22
L0712 PP PP PRRT A-23
(OS] To o] =T VPRSI A-23
Osiggi UdZWIQU i ZAKIESU ......evviiiiieiiiecee et e e e e e e e e e A-23
Widly (tyP NIEODCIGZONY) ...eeiiiiiiiiie ettt e et e e e et e e e s eneeeee e A-23
ST e 1= =Y SRR A-23
INStalacja EleKIrYCZNa. ......cviiii e a e A-23
Poziomy hataSu MASZYNY .....oooiiiiiee et A-24
POZIOMY WIDIAC]i .ttt A-24
DOSTARCZONE WYPOSAZENIE ......c.ovouieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e A-24
Dostarczona doKUMENTAC)A ........oceiiiiiiiiii e A-24
CZAS UZYTKOWANIA ..ottt A-25
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INFORMACJE OGOLNE

I A-1 ODNIESIENIA UMOWNE

B A-1.1 UKIERUNKOWANIE MASZYNY

Maszyna jest umownie ukierunkowana jak na
zatgczonym rysunku.

Ta zasada stuzy do jasnego i jednoznacznego
przestawienia poszczegoélnych czesci maszyny (z
przodu, z tytu itp.), ktére sg zawarte w niniejszym
podreczniku.

Ewentualne wyjatki w tej zasadzie zostang okre$lone
w dalszej czesci.

GORNA CZESC

PRAWA STRONA

PRZEDNIA CZESC

LEWA STRONA

DOLNA CZESC

Strona A-2
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B A-1.2 ETYKIETY | TABLICZKI OSTRZEGAWCZE
PRZYCZEPIONE DO MASZYNY

Ponizejzostaty zilustrowane etykietyitabliczkiostrzegawcze
przyczepione do maszyny standardowej oraz te, ktore
mogg byc¢ przyczepione w momencie, gdy na maszynie
zostaje zamontowane inne oprzyrzgdowanie.

Miedzy Girolift 3514-3518 a Girolift 5022 moga
wystepowac roznice pod wzgledem przyczepionych
naklejek.

Poswiecié odpowiedni czas w celu zapoznania sie
z tymi etykietami.

Sprawdzi¢ czy wszystkie sq czytelne i w tym celu
wyczyscié¢ lubwymienic te uszkodzone lub nieczytelne
(zaréwno pod wzgledem tekstu jak i grafiki).

Do czyszczenia etykiet nalezy uzywacé miekkiej
szmatki, wody imydfta. Nie uzywac rozpuszczalnikow,
benzyny itp.

Jezeli etykieta znajduje sie na czesci przeznaczonej
do wymiany, upewnic¢ sie, czy znajduje sie ona na
nowym komponencie lub dopilnowaé, aby byta
przyczepiona do niego nowa etykieta.

PRZEBYWAC Z DALA

OD STREFY PRACY

Opis:
etykieta bialo/czerwona “Zakaz przechodzenia i
postoju w promieniu pracy maszyny”.

Znaczenie:

okres$la zakaz, dla wszystkich, przechodzenia i postoju
w promieniu pracy maszyny podczas, gdy jest ona
wigczona.

Przyczepiona:
na ramieniu teleskopowym, z lewej strony.

INFORMACJE OGOLNE

re;

Opis:
etykieta na biatym tle “Zakaz przechodzenia i postoju
W promieniu pracy maszyny".

Znaczenie:

okre$la zakaz, dla wszystkich, przechodzenia i postoju
w promieniu pracy maszyny podczas, gdy jest ona
wigczona.

Przyczepiona:
jedna z prawej strony na obudowie silnika
jedna z lewej strony w zbiorniku oleju napedowego.

) L
XXdg

etykieta nazottym tle z czarnymi napisami wskazujgcymi
“Gwarantowany poziom mocy akustycznej”’.

Znaczenie:
wskazuje maksymalny gwarantowany poziom mocy
akustycznej mierzony wediug zatozeh dyrektywy
2000/14/CE.

Przyczepiona:
w kabinie, na tylnej bocznej szybie, z lewej stronie
miejsca kierowcy.

Strona A-3
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INFORMACJE OGOLNE
Wykres pracy frontowej ze stabilizatorami Wykres pracy frontowej bez stabilizatoréw
23
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Opis: Opis:

etykieta na przezroczystym tle "Wykres pracy z
obnizonymi stabilizatorami”.

Znaczenie:

okresla doktadne granice pracy maszyny (zaréwno
pod wzgledem udzwigu jak i wysiegu), do ktérych
operator musi sie odnies¢ podczas obstugi maszyny z
obnizonymi stabilizatorami.

Przyczepiona:
w kabinie, na szybkim uktadzie kierowniczym
przymocowana na magnes.

etykieta na przezroczystym tle "Wykres pracy bez
stabilizatoréw" (lub ze stabilizatorami podniesionymi
nad ziemig).

Znaczenie:
okresla doktadne granice pracy maszyny (zaréwno
pod wzgledem udzwigu jak i wysiegu), do ktérych
operator musi sie odnies¢ podczas obstugi maszyny
(lub gdy pracuje, utrzymujac stabilizatory podniesione
nad ziemig).

Przyczepiona:
w kabinie, na szybkim uktadzie kierowniczym
przymocowana na magnes.

Tabele tadunku, przedstawione ponizej maja
znaczenie wylacznie przykfadowe, poniewaz na
kazdej maszynie znajdujg sie tabele okreslone dla
konkretnego modelu.
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INFORMACJE OGOLNE

ire}

Wykres pracy bocznej bez stabilizatoréw

Wykres pracy bocznej ze stabilizatorami
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Opis: Opis:

etykieta na przezroczystym tle "Wykres pracy
bocznej bez stabilizatoréw" (lub ze stabilizatorami
podniesionymi nad ziemig).

Znaczenie :

okresla doktadne granice pracy maszyny (zaréwno pod
wzgledem udzwigu jak i wysiegu), do ktorych musi sie
odnies¢ operator podczas obstugi maszyny w pracy
bocznej bez stabilizatorow (lub gdy pracuje, utrzymujac
stabilizatory podniesione nad ziemig).

Przyczepiona:
w kabinie, na szybkim uktadzie kierowniczym
przymocowana na magnes.

etykieta na przezroczystym tle "Wykres pracy bocznej
ze stabilizatorami".

Znaczenie :

okresla doktadne granice pracy maszyny (zaréwno pod
wzgledem udzwigu jak i wysiegu), do ktérych musi sie
odnie$¢ operator podczas obstugi maszyny w pracy
bocznej z obnizonymi stabilizatorami.

Przyczepiona:
w kabinie, na szybkim uktadzie kierowniczym
przymocowana na magnes.
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A UWAGA

W CELU NIEDOPUSZCZENIA DO USZKODZENIA
RUR WEWNETRZNYCH RAMIENIA, ELEMENTY TEL-
ESKOPOWE MUSZA SCHODZIC ROWNOMIERNIE, W

PRZECIWNYM RAZIE BEDZIE KONIECZNE WYKO-
NANIE PONOWNEGO USTAWIENIA FAZ; W CELU
UZYSKANIA DODATKOWYCH SZCZEGOLOW ODSYLA
SIE DO WLASCIWEGO PODRECZNIKA OBSLUGI.

Opis:
etykieta na bialym tle z ostrzezeniem "Ponowne
fazowanie ramienia teleskopowego".

Znaczenie:

odsyta sie do podrecznika obstugi i konserwacji w
celu wykonania prawidtowego ustawienia faz ramienia
teleskopowego.

Przyczepiona:
w kabinie, na szybie, z prawej strony miejsca kierowcy.

URUCHOMIC MECHANICZNA
SKRZYNIE BIEGOW W MOMENCIE,
GDY POJAZD JEST ZATRZYMANY

Opis:
etykieta na zoltym tle "Zakaz uruchamiana skrzyni
biegéw z pojazdem w ruchu".

Znaczenie:

zabrania sie uruchamiania mechanicznej skrzynibiegéw
z pojazdem w ruchu w celu uniknigcia uszkodzenia
skrzyni.

Przyczepiona:
w kabinie, w gérnej czesci na poprzecznicy.

NIEBEZPIECZENSTWO

KABLE ELEKTRYCZNE |

LINIE NAPIECIA

TRZYMAC KAZDA CZESC MASZYNY, LADUNKU I
AKCESORIA NA CO NAJMNIEJ 6 METROW OD LINII
ELEKTRYCZNYCH POWIETRZNYCH

Opis:

etykieta na przezroczystym tle “Ograniczenia

zastosowania w poblizu linii elektrycznych”.

Znaczenie:
okreslaminimalng odlegtos¢ do zachowaniaw przypadku
uzywania maszyny w poblizu linii elektrycznych.

Przyczepiona:
w kabinie, na szybie, z prawej strony miejsca kierowcy.

INFORMACJE OGOLNE

re|

[ J
Opis:
etykieta na zottym tle z czarnym
napisem.
— "Niebezpieczenstwo poparzen,

rozgrzane powierzchnie".

Znaczenie:
przyczepiona do powierzchni, ktdére podczas pracy mogag
rozgrzac sie do temperatur stwarzajgcych zagrozenie
poparzenia.

Przyczepiona:
na wiasciwych czesciach: ttumik wydechowy, silnik
spalinowy, wymiennik ciepta.

! Opis:
etykieta na zottym tle z czarnym
rysunkiem.
Qg:qb "Odkreci¢ ostroznie nakretke,
i niebezpieczenstwo poparzen,
goracy olej ".
Znaczenie:

ostrzega przed niebezpieczenstwem poparzenia
poprzezwykrecenie nakretkizbiornikakompensacyjnego
wymiennika ciepta.

Przyczepiona:
na komorze kompensacyjnej ptynu wymiennika ciepta.
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TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

Opis:

etykieta na zo6ttym tle
"Maksymalny nacisk najednostke
powierzchni gruntu".

YYYYYYYY

P max kg/cm?2

XXX

Znaczenie:

wartos¢ wskazuje maksymalny nacisk na grunt
stabilizatorow, taki, aby nie spowodowat zapadniecia i
niestabilno$ci maszyny.

Przyczepiona:
przy kazdym stabilizatorze.

Opis:

etykieta samoprzylepna na zottym
tle z czarnyminapisami wskazujgca
czesci w ruchu.

Znaczenie:
Zachowaé¢ ostroznos$¢ podczas ruchu stabilizatorow.
Czesci w ruchu.

Przyczepiona:
przy kazdym stabilizatorze

Opis:
etykieta samoprzylepna na zottym
tle z czarnyminapisami wskazujgca
niebezpieczenstwo zgniecenia
rak.
Znaczenie:
Zachowaé¢ ostroznos$¢ podczas ruchu stabilizatorow.
Czesci w ruchu z niebezpieczeistwem zgniecenia
rak i nég.

Przyczepiona:
przy kazdym stabilizatorze

INFORMACJE OGOLNE

ire}

~

VIETATO APRIRE CON MOTORE IN MOTO
DO NOT OPEN WHILE ENGINE IS RUNNING
N'OUVRIR QU'A L'ARRET DU MOTEUR
OFFNEN NUR BEI STILLSTEHENDEM MOTOR
ABRIR SOLO CON MOTOR PARADO
PROIBIDO ABRIR COM O MOTOR LIGADO
VERBODEN KOFFERBAK TE OPENEN WANNEER DE MOTOR DRAAIT.)

Opis:
etykieta na zoltym tle “Zakaz otwierania maski z
uruchomionym silnikiem”.

Znaczenie:

zakazuje otwieranie maski silnika, gdy jest on wtgczony,
poniewaz istnieje niebezpieczehstwo obrazen ragk
przy wirniku chtodzenia, w pasach napedowych oraz
niebezpieczehstwo poparzenia na silniku.

Przyczepiona:
na masce silnika.

Strona A-7
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Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

INFORMACJE OGOLNE @

B A-13 WYJASNIENIE OZNAKOWANIA

ZASTOSOWANEGO NA MASZYNIE

Sg to znaki zazwyczaj przyczepione do gtéwnych

urzgdzen sterowniczych oraz oprzyrzgdowania m
maszyny standardowej, jak rowniez te, ktore

moga by¢ przymocowane do akcesoriow lub  poswieci¢é odpowiedni czas w celu zapoznania
specjalnych przyrzadow. Sg to przede wszystkimznaki  sjg z tymi etykietami i w celu zapoznania sig z ich
znormalizowane (ISO), ktore nalezg do powszechnego  zpaczeniem.

uzytku. W kazdym razie przypominamy ich znaczenie.

Znak

Znaczenie

Znak Znaczenie

D@00

©

@]

L0000

tadowanie Akumulatora

Cisnienie oleju silnika

Filtr powietrza zapchany

Filtr oleju zapchany

Hamulec postojowy

Cisnienie hamulcow

Swiatta Awaryjne

Swiatta drogowe

Wskazniki kierunku

Swiatta pozycyjne

Przedni reflektor roboczy (opcjonalny)

Wiezyczka obrotowa zablokowana

Wiezyczka obrotowa swobodna

Wiezyczka obrotowa wyréwnana

Zablokowanie oprzyrzgdowania

Zablokowanie r6znicowe

Rozktadanie/sktadanie ramienia

Podnoszenie/opadanie ramienia

Ruch posuwisto-zwrotny przyrzadéw

Przyrzad wyréwnany na ziemi

Swobodny

> o 0OOCOOOOGOO®O

Zablokowany
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TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

INFORMACJE OGOLNE

re;

Znak

Znaczenie

Znak

Znaczenie

AN EE

E@‘%w

B

o on
[ ]

& 9

Zablokowanie r6znicowe

Sterowanie wypoziomowaniem

Zablokowanie obracania

Wigcznik swiatet awaryjnych

Wigcznik pompy awaryjnej

Swiatta przeciwmgielne tylne

Wigcznik stabilizatoréow lewych

Wigcznik stabilizatorow prawych

Wigcznik zmiany biegow
mechanicznych

Wigcznik swiatet

Wentylator klimatyzacji kabiny

1 bieg wigczony

2 bieg wigczony

Wycieraczki

Spryskiwacz szyby

Poziomuje maszyne podnoszgc prawy
bok

@mkl Ly €

DIESEL|

PR oa

Strona A-9

Poziomuje maszyne podnoszgc lewy
bok

Sterowania w kabinie

Sterowania w koszu

Dopasowanie przenoszenia

Wybér kierowania

Sygnalizator akustyczny

Temperatura wody silnika Diesla

Poziom paliwa

Punkt zaczepu do podnoszenia

Wlew paliwa

Wilew oleju silnikowego

Pret poziomu oleju silnika

Slimak. Wolny bieg hydrauliczny

Zajgc. Szybki bieg hydrauliczny
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INFORMACJE OGOLNE

m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
®

B A-2 IDENTYFIKACJA MASZYNY

Sprawdzié czy podrecznik obstugi odpowiada
maszynie, do ktérej sie odnosi.

W przypadku zadania informacji lub interwencji
serwisu technicznego konieczne jest podanie,
oprocz modeluitypu maszyny, réwniez wiasciwego
numeru fabrycznego.

M A-21 MODELITYP

Podnos$nik z ramieniem teleskopowym wyposazony w

stabilizatory:

Model GIROLIFT 3514 a
Model GIROLIFT 3518 a
Model GIROLIFT 5022 a

H A-2.2 PRODUCENT

TEREXLIFT srl

Zona Industriale - -06019 UMBERTIDE (PG) - ITALY
Rej.Sadowy w Perugia nr 4823

CCIAA Perugia nr 102886

NIP i Regon nr 00249210543

Strona A-10

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

TEREX.

B A-2.3 TABLICZKI ZNAMIONOWE MASZYNY

Do maszyny sa przyczepione 3 tabliczki znamionowe:

0 Tabliczka znamionowa maszyny

Jest przyczepiona do podstawy siedzenia, wdobrze
widocznym miejscu otwierajgc drzwiczki lub w
maszynach przeznaczonych na rynki zagranicznie
w miejscu tabliczki homologacji ruchu drogowego.

Na tabliczce znamionowej sg podane informacje
identyfikacyjne maszyny, jejmodel, numer fabryczny
i rok produkcji.

INFORMACJE OGOLNE

® Tabliczka homologaciji kabiny ROPS - FOPS.

Jest przyczepiona do podstawy siedzenia, w dobrze
widocznym miejscu otwierajgc drzwiczki.

® Tabliczka homologacji ruchu drogowego
Znajduje sie z prawej przedniej strony podwozia
(tylko w maszynach przeznaczonych na rynek
wioski).
Na tabliczce sg wydrukowane dane homologacyjne
oraz masy witasciwe dla okreslonego modelu.

W A-24 ZNAKCE

Niniejsza maszyna odpowiada wymogom Dyrektywy
Maszynowej. Ta zgodnos¢ jest udokumentowana w
postaci certyfikatu i do maszyny jest przyczepiony znak
CE, ktory potwierdza te zgodnos$é.

4 N\
o o Znak CE jest umiejscowiony bezposrednio na tabliczce
TE REXL I._ll.LI.I znamionowej maszyny .
s.r.l.
ZONA INDUSTRIALE - 06019 UMBERTIDE (PG) - ITALY
Tel. +39 075 941.811 Fax +39 075 941.53.82
B A-2.5 WYBICIE NUMERU NA RAMIE

MODELLO - MODEL - MODELE - TYP - MODELO I:l
R B N ey - ANNEE DE 200 Numer ramy maszyny ® jest wybity w przedniej lewej
MATRICOLA - SERIAL N. - N. DE SERIE - FZ.-IDENT NR. - NO. DE SERIE I:l stronle na podlﬂuznlcy ramy
BB M U RS s s v ke
PESO MAX ASSALE POST. - MAX REAR AXLE WEIGHT - POIDS MAX ESSIEU ARRIERE k
ZUL. ACHSLAST HI. N. ST VZO - PESO MAX EJE POSTERIOR 9
PESO TOTALE TOTAL WEIGHT - POIDS TOTAL - ZUL. GESAMTGEWICHT N. ST VZO _m
MATRICOLA MOTORE TERMICO - ENGINE SERIAL N. - N. MOTEUR L.
FABRIK NR. DIESEL MOTOR - NO. DE SERIE MOTOR TERMICO . A 2 6 TABLICZKI ZN,AMIONOWE GLOWNYCH
RS IREE oM, gl roven -pussavcEwoTeun i KOMPONENTOW
CARICO STATICO VERT. GANCIO DI TRAINO-MAX.VERTICAL LOAD ON
e NG B 200 NS Ve icHTNG- Tabliczki wszystkich gtéwnych komponentéw, nie
B e A e AL TSR oo kg wykonanych przez TEREXLIFT srl (np. silnik, pompyitp.)
‘GANCHO DE TRACCION r . . r
omoLoGAZIONE —— sgbezposrednio przyczepione do tych komponentéw, w

o o punktach, w ktérych zostaty oryginalnie przytwierdzone

FABBRICATO IN ITALIA - MADE IN ITALY c € . y
L ) przez ich producentow.
Strona A-11
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TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

HE A-3 DOPUSZCZALNE
ZASTOSOWANIE

M A-3.1 DOPUSZCZALNE ZASTOSOWANIE

Podnosniki serii GIROLIFT zostaty zaprojektowane i
zbudowane do podnoszenia, manipulacji i transportu
produktéw rolnych i/lub przemystowych za pomocg
uzycia specjalnego oprzyrzgdowania doczepianego
(patrz rozdziat F) wyprodukowanego przez TEREXLIFT.
Kazde inne zastosowanie nalezy uwazac¢ za niezgodne
z tym ustalonym i w zwigzku z tym niezgodne.

konserwacji i naprawy okreslonych przez producenta
sg podstawg ustalonego uzytkowania.

Obstuga i konserwacja podnosnika muszg by¢
powierzone wytgcznie osobom zaznajomionym z
jego charakterystykg i odpowiednimi procedurami
bezpieczenstwa.

Ponadto konieczne jest przestrzeganie wszystkich norm
bezpieczenstwa i higieny pracy jak i wszystkich przepi-
séw odnoszgcych sie do ruchu drogowego.

Zakazuje sie wprowadzania modyfikacji lub
wykonywania wszelkiego typu interwencji
na maszynie, wigcznie z tymi dotyczgcymi
zwyktej konserwacji. Jakakolwiek modyfikacja
wprowadzona w maszynie, nie wykonana przez
GENIE |lub autoryzowane centra serwisowe
powoduje automatyczne uniewaznienie zgodnosci
maszyny z Dyrektywa 98/37/WE.

INFORMACJE OGOLNE

re|

B A-3.2 NIEPRAWIDLOWE ZASTOSOWANIE

Za nieprawidtowe zastosowanie uwaza sie uzywanie
podnosnika w oparciu o kryteria pracy niezgodne
z instrukcjami zawartymi w niniejszym podreczniku
i stanowig zagrozenie dla obstugujgcego i oso6b
znajdujgcych sie w poblizu.

A\| NIEBEZPIECZENSTWC

Ponizejprzedstawiamy spis przypadkow najczesciej
wystepujgacych i niebezpiecznych odnosnie
nieprawidfowego uzycia:

- Transport osob na przenosniku.

- Brak scistego przestrzegania instrukcji obstugi
zawartych w niniejszym podreczniku.

- Praca z przekroczeniem granic zastosowania
podnosnika, okreslonych w odpowiednich
tabelach.

- Praca na niestabilnych krawedziach rowoéw.

- Przejazd boczny po nachyleniach.

- Praca podczas burzy.

- Praca w warunkach nadmiernych pochylen.

- Uzywanie oprzyrzagdowania doczepianego do
zastosowan réznych od tych przewidzianych.

- Uzywanie oprzyrzagdowania doczepianego
nieodpowiedniego lub nie wyprodukowanego
przez Terexlift.

- Praca w srodowisku potencjalnie wybuchowym.

- Praca w Srodowisku zamknietym lub nie
wietrzonym.

M A-3.3 POZOSTALE RYZYKO

Pomimo zastosowania wszystkich mozliwych systemow
zabezpieczen w projekcie i wykonaniu maszyny, moze
wystepowac pozostate ryzyko niezalezne od operatora
wykonujgcego swojg prace. Na przyktad:

» Zagrozenia wynikajgce z predkosci pracy lub
przenoszenia, za szybkiej w stosunku do fadunku
lub warunkéw terenu, na ktérym sie pracuje.

+ Zagrozenia wynikajgce ze sposobu pracy
zastosowanego do kontroli lub wymiany zaworu
blokujgcego (cisnienie pozostate nie dajgce sie
wyeliminowac - niekontrolowane ruchy).

+ Zagrozenia wynikajgce ze sposobu pracy
zastosowanego do demontazu czesci, takich jak
cylindry, bez odpowiedniego podparcia czesci
ruchomych (ryzyko niekontrolowanego upadku
czesci ruchomej).

« Zagrozenia wynikajgce z przypadkowego
przewrdcenia sie maszyny bez zastosowania pasow
bezpieczenstwa.

Strona A-12
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= TEREX.

B A-3.4 ZASTOSOWANE NORMY

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
INFORMACJE OGOLNE

EN 50081-1: 1997 Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna -
Norma ogélna odno$nie emisji - Cze$é 1

Dla bezpieczenstwa operatora, po przeanalizowaniu  EN 50082-1: 1997 Kompatybilno$¢ Elektromagnetyczna -
ryzyka przenosnikaz ramieniem teleskopowym, zostaty Norma ogdina nienaruszalnosci - Czes¢

zastosowane nastepujgce normy:

1

Dyrektywa Tytut EN 60204-1:1998 Bezpieczenstwo maszyny - Elekiryczne
98/37/WE Dyrektywa Maszynowa wyposazenie maszyn - Czgsc 1
89/336/EWG Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna

2000/14/WE Emisja Akustyczna w Srodowisku

Norma Tytut

EN 1459:1988 Normazharmonizowana.Bezpieczenstwo
wozkéw przemystowych. WozKki
samobiezne zramieniem teleskopowym.

EN 281:1988 Wdzki samobiezne doruchuz operatorem
siedzgcym - Reguty konstrukcji i
rozmieszczenie pedatow.

EN1175-2:1998  Wymagania elektryczne. Ogdlne
wymagania dla wozkéw wyposazonych

w silnik spalinowy.

prEN ISO 13564:1996 Sposob testowania do mierzenia
widocznosci wozkow samobieznych.

ISO 2330:1995 Wozki widtlowe - Ramiona widtowe -
Charakterystyka technicznaitestowanie.

ISO/DIS 3287 Wozki przemystowe z silnikiem - Znaki
graficzne - Przyrzady sterownicze.

ISO 3449:1992 Maszyny do robdt ziemnych - Testy
laboratoryjne na upadek przedmiotéw i
wymaganych osiggow.

EN 13510: 2002  Maszyny do robot ziemnych - Struktury
ochronne zapobiegajgce wywrdceniom
- Testy laboratoryjne oraz wymagania

0siggow.

ISO 3776:1989 Traktory rolnicze - Zakotwienie pasa

bezpieczenstwa.

ISO 3795:1989 Pojazdy drogowe, traktory i maszyny
rolnicze i le$ne - Okreslenie zachowania
sie podczas spalania materiatébw wewnatrz

pojazdu.

ISO 5053:1987 Wozki samobiezne przemystowe -

Terminologia.

ISO 6292:1996 Wazkisamobiezne przemystowe i traktory
przemystowe - Zdolno$¢ hamowania i
wytrzymato$¢ elementdw hamujgcych.

EN 13059:2002  Bezpieczenstwawozkow przemystowych
— Sposoby testowania do pomiaru

wibracji.
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Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

M A-35 ZASTOSOWANE URZADZENIA

BEZPIECZENSTWA

Na tablicy rozdzielczej znajduje sie ogranicznik
tadunku MICMAC-ST-02 ogranicznik jest w
stanie rozpozna¢ automatycznie sposob pracy
(czy frontowy czy boczny, z lub bez aktywnych
stabilizatorow) oraz odlegtos¢ tadunku.

Dane zebrane w powigzaniu z typem uzywanego
przyrzadu, sg stale konfrontowane z danymi tabeli
wprowadzonych do programu systemu. Wynik
przetwarzania jest ttumaczony na trzy rozne
sytuacje:

Zielona Dioda zapalona

Stan stabilnosci. Podniesionytadunek nie przekracza
90% dozwolonego tadunku w tabeli w tej wstepnie
ustalonej pozyciji pracy.
Zétta Dioda zapalona

Stan przed-alarmu. Podniesionytadunek przekracza
90% ale jest mniejszy od maksymalnie dozwolonego
tadunku. Brzeczyk wydaje dzwiek przerywany.
Czerwona Dioda zapalona

Stan alarmu. Podniesiony tadunek przekracza
maksymalnie dozwolony tadunek, brzeczyk wydaje
dzwiek ciggty i zostajg zablokowane ruchy maszyny,
zawyjgtkiem ruchow powrotu do pozyciji stabilnosci.

~
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INFORMACJE OGOLNE

re|

Przycisk do zatrzymywania awaryjnego, ktéry
jesli zostanie wcisniety, zatrzymuje silnik blokujgc
maszyne.

Przed ponownych rozruchem, usungé przyczyny,
ktore spowodowaty zatrzymanie awaryjne i nastepnie
przywréci¢ do pierwotnego stanu przycisk naciskajgc
na niego i przekrecajgc w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara.

Przycisk bezpieczenstwa na joysticku (cztowiek
obecny). Ten przycisk musi by¢ wcisniety i
przytrzymany w tej pozycji przez caty czas trwania
funkcji za pomocg dzwigni sterowniczej. Po
zwolnieniu tego przycisku, wykonywany ruch zostaje
zablokowany.
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m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT
¢ =

INFORMACJE OGOLNE

* Mikrowytgcznik obecnosci na stabilizatorach. Z < Presostat na hamulcu postojowym. Z zaciggnietym
obnizonymi stabilizatorami wstrzymuje uzycie hamulcem postojowym wstrzymuje posuw maszyny.
napedu i wykonuje zmiane skali w systemie W kazdym razie mozliwe jest wigczenie silnika.
zapobiegajgcym wywracaniu.

» W skrzyni biegéw znajdujg sie dwa mikrowytgczniki
obecnosci.
- Jeden umieszczony w skrzynce biegow, namierza
wrzucony bieg.
- Drugi umieszczony na zewnatrz kontroluje ruch
kardanu i wstrzymuje zmiane biegéw z maszyng
w ruchu.
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m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
®

INFORMACJE OGOLNE

« Zawory blokujgce na wszystkich cylindrach:

A Zawor blokujgcy na cylindrze zaczepu
oprzyrzadowania doczepianego

B Zawdr blokujacy na cylindrze podnoszenia

C Zawor blokujgcy na cylindrze wyposrodkowania
Srodka ciezkosci

D Zawor blokujgcy na cylindrze rozktadania
ramienia teleskopowego

E Zawor blokujgcy na cylindrze wahadtowym
oprzyrzadowania doczepianego

Strona A-16
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F Zawor blokujgcy na cylindrach stabilizatorow

G Zawér blokujgey na cylindrach poziomowania

H Zawor blokujgcy na cylindrze czopa

TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

maszyny

przeciwobrotowego wiezyczki

INFORMACJE OGOLNE
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Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

INFORMACJE OGOLNE

-4 OPIS OGOLNY

TERMINOLOGIA GLOWNYCH KOMPONENTOW

Model Girolift 3514

1° dtuzyca

Lusterko wsteczne po prawej stronie

2° dtuzyca

3° dtuzyca

Cylinder do ramienia teleskopowego
Lusterko wsteczne po lewej stronie

Kabina kierowcy z normami ROPS - FOPS
Przegroda zbiornikéw oleju i paliwa
Stabilizator tylny prawy

Zabezpieczenie do tadunkoéw na widtach
Widly FEM 3 do tadunkow paletyzowanych
Ptyta wspornikowa oprzyrzagdowania
Stabilizator przedni lewy

Os przednia

Stopnie wznoszace

Przegroda do przyrzaddéw lewa strona
Tylna 0$
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INFORMACJE OGOLNE

H A-4.1.2 Model Girolift 3518

HAWON-=-

- Przegroda silnika
- Lusterko wsteczne po prawej stronie
- Cylinder do ramienia teleskopowego
- Lusterko wsteczne po lewej stronie

- 1° dluzyca
- 2° dhuzyca
- 3° dluzyca
- 4° dluzyca
- Stabilizator tylny prawy

- Os przednia

- Stabilizator przedni prawy

- Cylinder zablokowania przyrzgdéw

- Plyta wspornikowa oprzyrzadowania

- Kratka ochronna kabiny

- Gorne drzwi kabiny

- Przegroda zbiornikdéw oleju i paliwa

- Przegroda do przyrzadéw lewa strona
- Stopnie wznoszgce

- Obrotnica

- Tylna os
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B A-4.1.3 Model Girolift 5022

- Widly do tadunkéw paletyzowanych €

- Ptyta wspornikowa oprzyrzadowania /E
- Cylinder obrotowy przyrzadow

- 4° dluzyca

3° dluzyca

- 2° dluzyca

- 1° dluzyca

- Przegroda zbiornikéw oleju i paliwa

- Stabilizator tylny lewy

10 - Stabilizator tylny prawy

11 - Tylnao$

12 - Przegroda do przyrzgdéw prawa strona

13 - Stopnie wznoszace

14 - Os$ przednia

15 - Stabilizator przedni lewy

16 - Cylinder podnoszenia ramienia

17 - Kabina kierowcy z normami ROPS - FOPS
18 - Lusterko wsteczne po prawej stronie

19 - Lusterko wsteczne po lewej stronie 16

O©COoONOOGTA,WN-=-
1
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B A-4.2 OPIS GLOWNYCH CZESCI

Zespot przektadni hydrostatycznej

Jest zespotem elementéw odpowiedzialnych za

przemieszczanie sie maszyny. Skfada sie przede

wszystkim z:

- pompy o zmiennej wydajnos$ci podtgczonej do
silnika cieplnego za pomocg elastycznej ztgczk

- silnika o zmiennej pojemnosci skokowej przy
zmianie predkosci z dwoma pozycjami pracy
(minimalna lub maksymalna pojemnos¢ skokowa)

- filtra do oleju hydraulicznego znajdujgcego sie na
linii wylotowej zbiornika

- wymiennika ciepta woda-olej do chtodzenia obwodu.

Reduktor/skrzynia biegéw z 2 predkosciami
Reduktor/skrzynia biegéw dysponuje dwoma biegami:
jeden do pracy i drugi do przemieszczania, wybierane z
miejsca kierowania w kabinie kierowcy. Selekcja biegu
jest mozliwa tylko przy unieruchomionej maszynie. Ze
skrzyni biegéw, za pomocg dwdch watéw kardanowych,
ruch jest przekazywany do przednich i tylnych mostkow
wyposazonych w wytgcznik roznicowy.

Mostki kierujgce/réznicowe (przedni i tylny)

Mostki kierujgce przekazujg ruch do koét. Dzieki
automatycznemu systemowi blokowania mechanizmu
réznicowego, dziatajgcego na tylng os, pojazd moze
przemieszczacé sie rowniez po terenach o stabej
przyczepnosci. Obie osie sg skrecane i tylko tylna o$
jest wahliwa. Z wigczonymi szybkimi biegami, skrecanie
jest dozwolone tylko na przednich kotach, natomiast
tylna o$ wahliwa jest blokowana automatycznie, gdy
ramie podniesie sie powyzej wstepnie okreslonego
nachylenia i sterowana przez system zapobiegajacy
wywracaniu.

Opony

Maszyna jest wyposazona w opony odpowiednio
wymierzone do maksymalnie dopuszczalnego
zatadunku na podnosniku.

W przypadku ich wymiany, stosowaé zawsze opony
o tych samych wymiarach i charakterystyce udzwigu.

System zapobiegajacy wywracaniu

System zapobiegajgcy wywracaniu, zamontowany
seryjnie na pojezdzie, pozwala operatorowi na prace
w maksymalnym bezpieczenstwie..

System okresla w sposéb automatyczny podniesiony
tadunek (w oparciu o zastosowany typ przyrzadu i
rozktadanie ramienia) pobierajgc go ze specjalnych
czujnikow.

Zebrane wartosci zostajg nastepnie skonfrontowane
ze specjalnymi tabelami udzwigu i wynik zostaje

INFORMACJE OGOLNE

re;

wyswietlony przez trzy diody LED (bezpieczenstwo -
wstepny alarm - alarm) na stanowisku kierowania.

Jezeli system przechodzi w stan alarmu, zostajg
zablokowane ruchy maszyny i sg dozwolone tylko
manewry w biegu wstecznym w stanie bezpieczenstwa.

Obwaéd hydrauliczny ramienia

Skfada sie z pompy Load Sensing podtgczonej do
silnika termicznego, ktéry za pomocg zaworu Load
Sensing, rozdziela, gdy jest koniecznie, olej do napedu
hydraulicznego i do dystrybutora dla funkciji:

- Podnoszenie/opuszczanie ramienia

- Wydtuzenie/sktadanie ramienia teleskopowego

- Obracanie przyrzgdu doczepionego

- Poziomowanie maszyny

- Obracanie wiezyczki

- Zablokowanie doczepionego przyrzadu

- Sterowanie stabilizatorami.

Obwaéd hydrauliczny serwisow

Sktada sie z pompy poditgczonej do silnika
endotermicznego, ktdra wysyta olej do pompy hamulcéw
i do silnikow hydraulicznych w celu uruchomienia
wirnikdw wymiennikow ciepta.

Obwo6d hamowania

System hamowania jest typu wielotarczowego w kapieli
olejowej i samonastawny, jest wbudowany w przednim
moscie napedowym. Sktada sie z niezaleznego obwodu:
pedat dziata bezposrednio na pompe hamulcéw, ktora
wysyta olej do cylindréw blokujgcych.

Kabina kierowcy
Kabina kierowcy jest homologowana zgodnie z
zatozeniaminorm ISO 3449iEN 13510 (ROPSiFOPS).

B A-4.3 OPRZYRZADOWANIE NA ZYCZENIE

Maszyna moze by¢ wyposazona w szeroki zestaw
oprzyrzgdowania: skontaktowac sie z siecig sprzedaz
Terexlift.

Sprawdzi¢ wyposazenie akcesoriow dostepnych
w Waszej maszynie.
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EEEE A-5 DANE TECHNICZNE | WYDAJNOSC

re|

B
L
M N

B A-51 GLOWNE WYMIARY

Opis j-m. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
A Wysokos$¢ z catym oprzyrzadowaniem mm 2970 2940 3050
A1 Wysoko$¢ z rozszerzonymi stabilizatorami mm 3260 3260 3300
B Wysokos$¢ przy kierownicy mm 2180 2180 2280
C Szeroko$¢ z catym oprzyrzagdowaniem mm 2480 2500 2500
D Szeroko$¢ wewnetrzna kabiny mm 910 910 910
E Rozstaw kot mm 1950 1950 2020
F Suw mm 3030 3030 3500
G Dtugos$¢ w stabilizatorach mm 4860 4860 6060
H Dtugo$¢ ptyty zaczepu oprzyrzgdowania mm 5790 6680 7600
| Wolna wysokos$¢ od ziemi mm 350 350 420
L Szeroko$¢ z rozszerzonymi stabilizatorami mm 3900 3900 5000
M Zwis przedni od srodka obracania mm 3200 3830 4030
N Zwis tylny od srodka obracania mm 2260 2260 2875
B A-5.2 GRANICE ZASTOSOWANIA
+ Kat zaczepu (z zamontowanymi stabilizatorami) 26° 26° 17°
+ Kat wylotowy 26° 26° 17°
» Temperatura otoczenia °C -20°/+40° -20°/+40° -20°/+40°
» Maks. cis$nienie specyficzne na gruncie stabilizatorow kg/cm? 14 14 14
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Opis j-m. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
B A-5.3 CIEZAR
. Ciezar operatywny w porzgdku pracy kg 11700 12900 17700
B A-54 OSIAGI PRACY
- Predkos¢ pracy (*) km/h 9 9 9
- Predkos¢ przenoszenia na drodze (*) km/h 30 30 28
- Maksymalne nachylenie pokonywane z
petnym tadunkiem % 56 56 40
(*) = W biegu do przodu lub w biegu do tytu.
W A-5.5 OSIAGI UDZWIGU | ZAKRESU
- Maksymalna wysokos¢ podnoszenia:
ze stabilizatorami mm 13550 17300 21800
bez stabilizatorow mm 13225 17000 21625
- Zakres maksymalnej wysokosci mm 2915 3700 4100
- Zakres maksymalny do przodu mm 11290 15200 19000
- Rotacja ptyty wspornikowej oprzyrzagdowania 146° 146° 131°
- Udzwig przy maks. wysokosci ze stabilizatorami kg 2500 2300 2500
- Maksymalny udzwig wysiegu przedniego ze stab. kg 400 350 400
- Maksymalny udzwig wysiegu bocznego ze stab. kg 200 100 200
B A-5.6 WIDLY (TYP NIEOBCIAZONY)
- Wymiary 1200x130x50 1200x130x50 1200x130x50
- Ciezar 70 70 70
- Ptyta wspornikowa widet w klasie FEM I FEM III FEM Il
B A-5.7 SILNIK DIESEL
- Marka PERKINS PERKINS PERKINS
- Model 1104C-44T 1104C-44T 1106D-E66TA
- Typ Dotadowywany Dotadowywany  Dotadowywany
- Charakterystyka: Cykl Diesel Cykl Diesel Cykl Diesel
4 suwowy 4 suwowy 4 suwowy
bezpos.wirysk bezpos.wtrysk ~ Common rail
- Cylindry 4 w linii 4 w linii 6 w linii
- Srednica wewnetrzna przez obieg mm 105 x 127 105 x 127 105 x 127
- Catkowita pojemnos$¢ skokowa cc 4400 4400 6600
- Moc przy 2300 obrotéw/min (*) kW 74,4 74,4 116,5
(*) = Moc brutto, obliczona wedtug norm DIN 70020.
B A-5.8 INSTALACJA ELEKTRYCZNA
- Napiecie \% 12 12 12
- Alternator samoregulacyjny (na silniku Diesla) \% 14 14 14
- Rozrusznik (moc) kW 3 3 3
- Bateria Ah 155 155 180
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Opis j-m. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022

B A-5.9 POZIOMY HALASU MASZYNY

- Gwarantowany poziom mocy akustycznej dB Lwa = 106 Lwa = 106 Lwa = 106
(obliczony wedtug Dyrektywy 2000/14/WE)
- Namierzony poziom cisnienia akustycznego dB Lpa=75 Lpa=75 Lpa =77

(obliczony wedtug Dyrektywy 98/37/WE)

B A-5.10 POZIOMY WIBRACJI

- Poziom przekazywanych wibraciji (*) m/s? <25 <25 <25

(*) = Wartosci obliczone wedtug normy prEN 13059.

Jesttourzadzenie Klasy A. W Srodowisku mieszkalnym, to urzagdzenie moze powodowac zakiécenia radiowe.
W tym wypadku moze by¢ wymagane od operatora zastosowanie odpowiednich $rodkéw ochronnych.

H A-6 DOSTARCZONE
WYPOSAZENIE

Wraz z maszyng zostaje dostarczone nastepujgce
wyposazenie standardowe:

Seria Girolift

Opis 3514 | 3518 | 5022

- Klucz maszynowy CH 19 . . .
(do ustawiania widet)

- Klucz gniazdowy CH 6 . . .
(do ustawiania widet)

- Zestaw zaréwek 12V . . .
(do wymiany w reflektorach)

H A-6.1 DOSTARCZONA DOKUMENTACJA

Wraz z maszyng zostaje dostarczona nastepujgca
dokumentacja:

Podrecznik obstugi i konserwacji maszyny
Podrecznik obstugi i konserwaciji silnika PERKINS
Katalog czesci zamiennych

Certyfikat gwarancji i dostawy
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EEEE A-7 CZAS UZYTKOWANIA

Rzeczywisty czas uzytkowania maszyny, gdy sg
przeprowadzane wszystkie kontrole, konserwacje i
przeglady przewidziane w podreczniku, jest ustalony
na 10000 godzin.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Po upflywie tego terminu zakazuje sie uzywania
maszyny, jezeli nie zostanie ona poddana
przegladowi i kontroli przez Firme producenta.
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Celowo pozostawiona pusta strona
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B B-1 OGOLNE ZALOZENIA

Wiekszos¢ wypadkdéw spowodowanych przez maszyny
operatywne oraz ich konserwacje lub naprawe wynikajg
z nieprzestrzegania podstawowych srodkow ostroznosci.
W zwigzku z tym nalezy zawsze by¢ czutym i uwazac
na potencjalne ryzyko wynikajgce z obstugi maszyny,
zachowujgc zawsze ostroznos¢ podczas wykonywania
wszystkich dziatan na maszynie.

Rozpoznajac zwyprzedzeniem sytuacje potencjalnie
niebezpieczne, mozliwe jest uniknigcie wypadku!

W niniejszym rozdziale zostaly zastosowane znaki
bezpieczenstwa w celu podkreslenia sytuacji
potencjalnie niebezpiecznych.

A| OSTRZEZENIE

Instrukcje podane w niniejszym podreczniku sg
instrukcjami ustalonymi przez GENIE: nie jest
powiedziane, ze wystepujg inne lepsze sposoby i na
rowni bezpieczne w celu wprowadzenia maszyny do
uzytkowania, jej obsfugi i naprawy, réwniez biorgc
poduwage dostepnag przestrzen i Srodkipomocnicze.

Jezeli, w kazdym razie, decyduje sie postepowaé w
sposob odmienny w stosunku do tego co zostato podane
W niniejszym podreczniku, nalezy obowigzkowo:

» upewnic sie czy metody, ktére chce sie zaadoptowaé
nie sg wyraznie zabronione;

» upewnic sie czy metody te sg bezpieczne, to znaczy
odpowiadajg normom i przepisom podanym w tym
rozdziale podrecznika;

e upewni¢ sie czy metody te nie powodujag
bezposrednich lub posrednich szkéd w maszynie,
powodujac, ze stanie sie ona niebezpieczna;

» skontaktowac sie z biurem obstugi klienta GENIE w
celu uzyskania ewentualnych porad i koniecznego
pisemnego upowaznienia.

W przypadku wszelkich watpliwosci najlepiejzawsze
pytac! W tym celu skontaktowac sie z TEREXLIFT:
biuro obstugi klienta stuzy réwniez i temu. Adresy,
numery telefoniczne, telefax i telex sg podane na
stronie tytutoweji okfadce niniejszego podrecznika.

BEZPIECZENSTWO

re|

EEN B2 WYMAGANIA STAWIANE
PRACOWNIKOM
ODPOWIEDZIALNYM ZA
OBSLUGE

B B-2.1 WYMAGANIA DLA OPERATORA

Operator, ktory zazwyczaj lub nawet sporadycznie
uzywa maszyne (np. w celach transportowych) musi
spetniac¢ ponizsze wymagania:

medyczne:

przed i podczas pracy nie moze spozywac alkoholu,
lekéw lub innych substanciji, kibre mogg zawazy¢ na
jego stanie psychiczno-fizycznym i w konsekwenciji
wplyngé negatywnie najego zdolnos¢ obstugi maszyny.
fizyczne:

dobrywzrok, dobry stuch, dobra koordynacjaizdolnos¢
wykonywania w bezpieczny sposéb wszystkich
wymaganych czynnosci do obstugi, w sposéb podany
W niniejszym podreczniku.

umystowe:

zdolnos$c¢ zrozumienia i zastosowania ustalonych norm,
przepisow i srodkéw ostroznosci; musi by¢ uwazny i
potrafi¢ przedsiewzig¢ wszystkie srodki ostroznosci w
celu zachowania bezpieczenstwa dla siebie i innych;
musi angazowac sie w petni w celu prawidtowego
i odpowiedzialnego wykonania powierzonych mu
obowigzkow.

emocjonalne:

musi by¢ spokojny i by¢ w stanie panowaé nad stresem;
umiec prawidtowo oceni¢ swoj stan fizyczny i umystowy.
szkoleniowe:

musi przeczytac i uwaznie przeanalizowa¢ zawarto$¢
niniejszego podrecznika, zatgczone rysunki oraz
schematy, etykiety i nalepki ostrzegajgce przed
niebezpieczehstwem; musi byé poinstruowany i
kompetentny we wszystkich dziedzinach dotyczacych
funkcjonowania i obstugi maszyny.

Od operatora moze by¢ wymagane posiadanie
licencji(lub prawajazdy), jezeli prawo obowigzujgce
w panstwie uzytkowania tego typu maszyny ustala
taka koniecznosé¢. Uzyskac informacje w tej kwestii.
W przypadku terytorium Wtoch, operator musi by¢
petnoletni.
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H B-2.2 WYMAGANIA STAWIANE PRACOWNIKOM
ODPOWIEDZIALNYM ZA KONSERWACJE

Pracownicy odpowiedzialni za konserwacje maszyny
muszg posiadac kwalifikacje mechanika-konserwatora
maszyn do robét ziemnych ogdlnie i musi obowigzkowo
spetnia¢ ponizsze wymagania:

fizyczne:

dobry wzrok, dobry stuch, dobra koordynacjaizdolnos¢
wykonywania w bezpieczny sposéb wszystkich
wymaganych czynnosci do konserwacji, w sposéb
podany w niniejszym podreczniku.

umystowe:

zdolnos¢ zrozumienia i zastosowania ustalonych norm,
przepiséw i srodkéw ostroznosci; musi by¢ uwazny i
potrafi¢ przedsiewzigé wszystkie srodki ostroznosci w
celu zachowania bezpieczenstwa dla siebie i innych;
musi angazowac sie w petni w celu prawidtowego
i odpowiedzialnego wykonania powierzonych mu
obowigzkow.

szkoleniowe:

musi przeczyta¢ i uwaznie przeanalizowa¢ zawartos¢
niniejszego podrecznika, zatgczone rysunki oraz
schematy, etykiety i nalepki ostrzegajace przed
niebezpieczenstwem; musi by¢ wyspecjalizowany i
kompetentny we wszystkich aspektach dotyczgcych
funkcjonowania maszyny.

Konserwacja zwykta maszyny nie obejmuje bardzo
zfozonych operacjiz punktu widzenia technicznego
i normalnym jest, ze rowniez operator moze je
wykonaé, pod warunkiem, ze zna on podstawy
mechaniki.

B B-2.3 ODZIEZ ROBOCZA DO PRACY |
KONSERWACJI

Podczas obstugi, konserwacji i naprawy, nalezy stosowac¢

odpowiednig odziez oraz srodki ochrony osobistej:

» Odziez robocza lub inna wygodna odziez, nie za
szeroka, taka, aby nie mogta wkreci¢ sie w ruchome
czesci.

» Kask ochronny.

* Rekawice ochronne.

»  Buty ochronne.

Uzywaétylkohomologowanych$rodkéwochronnych
i w odpowiednim stanie zakonserwowania.

BEZPIECZENSTWO
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WYPOSAZENIE OCHRONY
OSOBISTEJ

W przypadku, jezeli warunki operatywne tego
wymagaja, nalezy stosowaé osobiste srodki ochrony
osobistej:

*  Aparaty oddechowe (lub maseczki przeciwpytowe).

»  Zatyczki do uszu lub stuchawki ochronne na uszy.

»  Okulary lub maski do ochrony oczu.

W B-2.4

Uzywactylkohomologowanychs$rodkéwochronnych
i w odpowiednim stanie zakonserwowania.
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BN B-3 NORMY BEZPIECZENSTWA

H B-3.1 STREFA PRACY
Zawsze bra¢ pod uwage charakterystyke strefy pracy,
w ktérej zamierza sie pracowac:

* Przeanalizowac¢ uwaznie strefe pracy: skonfrontowacé
ja z wymiarami maszyny w réznych konfiguracjach.

ZAGROZENIE

ELEKTRYCZNE

Zachowaé szczegdlng ostroznos¢ w poblizu linii
elektrycznych stref.

Zachowaé zawsze minimalng odlegfosé
bezpieczenstwa od: ramienia teleskopowego
i od ewentualnego podniesionego fadunku.
Niebezpieczenstwo porazeniapradem elektrycznym.

ZAGROZENIE

ELEKTRYCZNE

RYZYKO SMIERCI LUB CIEZKICH OBRAZEN
PRZY STYCZNOSCI Z LINIAMI
ELEKTRYCZNYMI POD NAPIECIEM.
SKONTAKTOWAC SIE ZAWSZE Z ZAKLADEM
ENERGETYCZNYM PRZED ROZPOCZECIEM
PRACY W STREFACH POTENCJALNIE
ZAGROZONYCH. PRZED ROZPOCZECIEM
PRACY, ODEACZYC KABLE POD NAPIECIEM.
NAPIECIE LINII MINIMALNA ODLEGEO0SC
0 a 50 kV 300 m 10 ft
200 kV 460 m 15 ft
350 kV 610 m 20 ft
500 kV 762 m 25 ft
750 kV 10.67 m 35 ft
1000 kV 1372 m 45 ft

5 a
200 a
350 a
500 a
750 a

A| OSTRZEZENIE

Upewnié sie czy teren, na ktérym stoi maszyny (kofa
lub stabilizatory) jest dostatecznie twardy, aby nie
zagrazaf jej stabilnoSci.

Jezeliteren nie gwarantowaftby stabilnoscimaszyny,
przygotowaé pfyty podporowe pod stabilizatory lub
pod kofa. Plyty te powinny gwarantowac nacisk na
jednostke powierzchninie wigkszy od 1,2+1,5 kg/cm?
(ptyty o wymiarach 500x500 mm sg wystarczajace).

BEZPIECZENSTWO

re|

Przeanalizowac¢ jak najlepsze dojscie do strefy

pracy.

» Podczas pracy maszyny, nikt nie moze znajdowaé
sie w promieniu jej dziatania.

» Podczas pracy trzyma¢ w nalezytym porzgdku
strefe pracy: nie pozostawia¢ zadnego typu
przedmiotow porozrzucanych w otoczeniu, ktére
uniemozliwiajg lub zagrazajg bezpieczenstwu
przechodzgcych pracownikéw lub przejezdzajgcej
maszyny.

« W przypadku wystepowania rowow, obnizyé

stabilizatory w bezpiecznej odlegtosci od krawedzi

rowu.

f-—

(@)

O

I
=

)
A=B

A\| NIEBEZPIECZENSTWC

Zakaz uzywania maszyny podczas burzy.
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B B-3.2 PRZYGOTOWANIE DO PRACY

Przed rozpoczeciem pracy nalezy sie do niej

przygotowac:

* Przede wszystkim upewni¢ sie czy operacje
konserwacyjne zostaty wykonane z doktadnoscia,
z zachowaniem ustalonych terminéw (Parz rozdziat
D - Konserwacja).

A| OSTRZEZENIE

Utrzymywac¢ maszyne w pozycji pracy dopilnowujgc

Jjest prawidlowego wypoziomowania za pomocg
specjalnej poziomnicy amputkowej znajdujgcej sie
z prawej strony kierownicy.

» Sprawdzi¢ czy macie wystepujgcg ilos¢ paliwa w
celu unikniecia nagtego zatrzymania silnika, na
przyktad podczas krytycznego manewru.

»  WyczysSci¢ doktadnie cate oprzyrzgdowanie,
tabliczki, reflektory i szyby kabiny.

»  Sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie wszystkich
urzadzen bezpieczenstwa znajdujgcych sie na
maszynie i w strefie pracy.

« W przypadku trudnosci lub problemodw,
jakiegokolwiek typu, poinformowa¢ natychmiast
swojego przetozonego. Nie rozpoczynac pracy
bez zagwarantowania prawidtowych warunkow
bezpieczenstwa.

*  Zakaz wykonywania prowizorycznych napraw, zeby
za wszelkg cene rozpoczgé prace!

H B-3.3 PODCZAS PRACY | KONSERWACJI

Podczas wykonywania konserwacji lub naprawy, nalezy

zawsze zachowa¢ maksymalng ostroznos$c¢:

« Zakaz przechodzenia i przebywania pod
podwieszonymitadunkami lub pod podwieszonymi
czes$ciami maszyny tylko przez dzwigniki
hydrauliczne lub tylko przez liny.

+ Zawsze zachowac¢ w czystosci uchwyty, podtoge,
podesty i schody maszyny usuwajgc z nich slady
oleju, smaru lub innych zanieczyszczen w celu

unikniecia poslizgniecia lub upadku.

Strona B-5

BEZPIECZENSTWO

re;

W celu wejscia lub wyjscia z kabiny lub innych
podwieszonych czesci, nalezy zawsze znajdowacé
sie przed maszyng i nigdy nie ustawiac sie plecami
do niej.

W przypadku koniecznosci wykonania operaciji
na niebezpiecznej wysokosci (wyzej niz 1,5 m od
ziemi), uzy¢ paséw bezpieczenstwa lub systemow
zawiesia homologowanych do tego celu.

Wh

!

Zakaz wychodzenia lub wchodzenia na maszyne
podczas jej funkcjonowania.

Zakaz oddalania si¢ od miejsca sterowania

podczas funkcjonowania maszyny.

Surowy zakaz przebywania lub wykonywania
wszelkiego typu interwencji w strefie zawierajacej sie
wewnatrz két maszyny z uruchomionym silnikiem.
W przypadku konieczno$ci interweniowania w tej
strefie, nalezy obowigzkowo wytgczy¢ silnik.

Zakaz wykonywania prac, konserwacji lub napraw
bez odpowiedniego oswietlenia.

Uzywajgc reflektoréw, kierowaé strumien swiatta
tak, aby nie oslepia¢ pracujgcych operatorow.
Przed podigczeniem napiecia do kabli elektrycznych
lub czesci elektrycznych, upewnic sie czy jest
prawidtowo wykonane ich podtgczenia i czy
prawidtowo funkcjonuja.

Zakaz wykonywania prac na czes$ciach
elektrycznych z napieciem przekraczajgcym 48 V.
Zakaz podtgczenia mokrych wtyczek gniazd
elektrycznych.

Tabliczki i znaki ostrzegawcze nie mogag by¢ nigdy
usuwane, zakryte ani nieczytelne.
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e Zakaz usuwania, za wyjgtkiem celdow
konserwacyjnych, urzgdzen bezpieczenhstwa,
masek i oston. w przypadku koniecznosci usuniecia
tych czesci, mozna to wykona¢ wyitacznie z
wytgczonym silnikiem i zzachowaniem maksymalnej
ostroznosci; przed ponownym rozruchem silnika
i uzyciem maszyny, muszg by¢ wszystkie z
powrotem zamontowane.

* Nalezy wylgczyc¢ silnik i odtgczy¢ baterie za kazdym
razem, gdy konieczne jest przeprowadzenie
operacji konserwacyjnych i naprawczych.

» Zakaz oliwienia, czyszczenia lub regulacji organéw
w ruchu.

» Zakaz uzywania rgk do wykonania operac;ji, ktére
wymagajg zastosowania specjalnych narzedzi.

» Surowy zakaz uzywania narzedzi w ztym stanie
konserwacyjnym lub w niewtasciwy sposob (np..:
szczypce w miejsce statych kluczy).

* Przed wykonaniem interwencji na liniach pod
cisnieniem (olej hydrauliczny, sprezone powietrze)
i/lub odtgczenia ich elementéw, upewnic sie czy linia
zostala oprézniona z cisnienia i czy nie zawiera
jeszcze cieptego ptynu.

i

BEZPIECZENSTWO

A NIEBEZPIECZENSTWC

Zakaz wykonywania interwencji na instalacji
hydraulicznej przez osoby nieupowaznione do ich
wykonania.

Instalacja hydrauliczna tej maszyny jest
wyposazona w akumulatory ci$nienia, ktére moga
stanowi¢ powazne zagrozenie dla bezpieczenstwa
pracownikow jezeli, przed wykonaniem interwencji
nainstalacji, nie zostatyby kompletnie wytadowane.
W celu wytadowania akumulatoréw, wystarczy
naciskaé, przy zatrzymanej maszynie, 8+10 razy
pedat hamulca.

+ Zakaz palenia i uzywana wolnego ognia w
miejscach, gdzie wystepuje zagrozenia pozaru i w
obecnosci paliwa, olei i baterii.

Strona B-6
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Nie zostawia¢ pojemnikéw lub karnistrow
zawierajgcych paliwa w strefach nie przeznaczonych
do ich magazynowania.

Zakaz oprézniania rur spalinowych katalizowanych
lub innych pojemnikéw zawierajgcych substancje
parzgce bez wczesniejszego przedsiewziecia
odpowiednich srodkéw ochronnych.

Obchodzic¢ sie ostroznie ze wszystkimi substancjami
tatwopalnymi lub niebezpiecznymi.

Zakaz naruszania gasnic lub akumulatoréow pod
cisnieniem: mogg wybuchna¢!

Na zakonczenie konserwacji lub napraw, przed
uruchomieniem maszyny, sprawdzi¢ czy nie
pozostajg narzedzia, szmaty lub inny materiat we
wnekach ruchomych czesci lub w miejscach, przez
ktére przeptywa powietrze lub ssanie i chtodzenie.
Podczas wykonywania manewréw istnieje zakaz
dawania jednoczes$nie wskazowek i znakow
innym osobom. Wskazdéwki i sygnaty mogg by¢
przekazywane wytgcznie przez jedng osobe.
Nalezy zawsze zwraca¢ uwage na zalecenia
przekazywane przez przetozonych.

Unika¢ interwencji podczas faz pracy lub
wykonywania ztozonych manewréw.

Surowy zakaz nagtego wotania operatora bez
konkretnego motywu.

Zakaz "straszenia" oséb pracujgcych lub rzucania
przedmiotow, réwniez dla zartow.

Na koniec pracy zakaz pozostawiania maszyny w
stanie potencjalnego zagrozenia.

BEZPIECZENSTWO

B B-3.4 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA

A| NIEBEZPIECZENSTWO

Na maszynie zostaly zamontowane urzadzenia
bezpieczenstwa, ktore nie mogg by¢ naruszane ani
zdejmowane (patrz roz. A-3.5).

Nalezy wykonac kontrole okresowe pod wzgledem
ich sprawnosci (patrz karta kontroli roz. G-5).

W przypadku, gdyby nie byty w petni sprawne,
zatrzyma¢ maszyne i dopilnowa¢ ich wymiany.

Odnosnie sposoboéw przeprowadzenia kontroli
urzadzen bezpieczenstwa patrz roz. D-3.19.
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BEZPIECZENSTWO

Celowo pozostawiona pusta strona
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FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

Rozdziat C

FUNKCJONOWANIE | OBStUGA

SPIS TRESCI
PRZED WEJSCIEM DO MASZYNY .......... C-2 C-3.9
WEJSCIE NAMASZYNE ......cooocvevecrnna. C-3
Wejscie do Kabiny ........oveevveeeeererereereerennnn. c3 C4
Wyjscie z kabiny w sytuacji zagrozenia....C-4 C-4.1
Regulacja siedzenia ..........ccccocoviiiiicennnen. C-4 C-4.11
Zatozenie paséw bezpieczenstwa .............. C-5 C-4.2
Regulacja Kierownicy.........c.cccocvvvviiinnnnn, C-5 C-4.3
Regulacja lusterek wstecznych ................... C-6
Zapalenie $wiatta w kabinie......................... C-6 C-4.3.1
MIEJSCE STEROWANIA «...occcooorrrree. c7 G4
Przyrzady sterownicze i kontrolne................ C-7 C-4.5
Przyrzady sterownicze i kontrolne silnika....C-9 C-4.6
Przetgcznik rozruchu ........cccoocoiiiiiiiiennes. C-9 C-4.7
Dzwignia wielofunkcyjna z lewej strony....... C-9 CS
Dzwignia wielofunkcyjna z prawej strony ..C-10 C-5.1
HamMUICE ... C-11 C-5.2
PrzySpieSzNiK .......cocoveevevevereeereeerceeenenans C-12 C-5.2.1
Przyrzady sterownicze zmiany predkoéci .C-13 €-5.3
Sterowanie zablokowania réznicowego ....C-13 C-5.3.1
Selekcja skrecania ...........coccevevevceeuennnane. C-14 C-5.3.2
Stacyjka kabina-droga-kosz ..................... C-14 C-5.4
0Przyrzady sterownicze wspomagajgce €55
KIEFOWCE ... C-15 C-6
Przyrzady i sygnalizatory $wietlne ............ C-16 C-6.1
Przyrzady .....cccccoovviiiiiiii e C-16 C-6.2
Sygnalizatory swietlne .........cccccevveriiiene C-17 C-6.21
DZwignia sterujaca .........cccoeeevvvevieniennnenn, C-18
Selekcja funKGji ....c.veveveeeeeeeeeeseeeeeeen. C-19 C6.2.2
Sterowania ramienia .........ccocceveviiiiiinens C-20
Zatrzymanie awaryjne ...........cc..ccceoevennn. co0  ©623
y ryl
Podnoszenie/opuszczanie ramienia ......... c-21 C-6.3
Ztozenie/rozktadanie ramienia C-6.4
teleSkOpoOWEQO .....cceevcveeeiiiieciee e, C-22
Przechylanie do przodu/do tytu ptyty C-6.5
wspornikowej oprzyrzagdowania................. C-23 C-6.6
Szybkie zablokowanie przyrzadéw C-6.6.1
doCzepionyCh ......cocovvecieeiiee i C-24 C-6.6.2
Sterowanie poziomowania maszyny ......... C-25 C-6.7
Sterowanie stabilizatorami C-6.71
Girolift 3514/3518.......ccvviieiiicec C-26 C-6.7.2
Sterowanie stabilizatorami Girolift 5022 ....C-27 C-6.8
Sterowanie obracaniem wiezyczki............. C-29 C-6.8.1
Dzwignia sterujgca obracaniem................. C-30
Strona C-1

Sterowanie zablokowaniem obracania
WIEZYCZKI .. C-31
WPROWADZENIE DO UZYTKU ............. C-32
Przed rozruchem silnika ..........cccccoovenee C-32
Kontrola przy wtgczeniu maszyny........... C-32
Rozruch silnika.......c..cccooeviiiiiicice, C-32
Rozruch silnika za pomoca zrodta
ZEWNELIZNEJo ....ooocvvveiiieiiiecec e C-33
Rozruch silnika przy niskich temperaturach .. C-34
Odtgczenie baterii.........ccooveveeieeiiiiieis C-34
Rozruch maszyny .......c.cccoeiiviiininnene C-35
Zatrzymanie i parkowanie maszyny ....... C-35
Sterowania awaryjne ..........cccccoeeveneeiens C-36
ZASTOSOWANIE PODNOSNIKA ........... C-37
Korzystanie z tabel fadunkow..................... C-38
Ogranicznik fadunku ...........cccoceviiiiinnne C-39
Wytgczenie ogranicznika fadunku ............. C-40
Przenoszenie fadunkdw...........cccccceveeveenee. C-41
Regulacja widet ..o C-41
Fazy pracy.....cccccceeveeiceeecieecee e C-42
Wymiana oprzyrzgdowania doczepianego C-43
Zastosowanie z KOSzem ..........ccceeveeenen. C-44
TRANSPORT MASZYNY ....ocooviiiiiiiiene C-45
Przenoszenie maszyny w awafii................ C-45
Holowanie maszyny........ccccccevvvveeeeciieeeennne, C-45
Odblokowanie hamulca ujemnego

(Girolift 5022) ......oeveeeeeieeeeeee e C-45
Odblokowanie hamulca ujemnego

(Girolift 3514-3518).....cccvveviieeieeieeeee C-46
Demontaz watu kardanowego................. C-46
Przemieszczanie po drodze lub na

placu budowy ........ccccoevveviiiiieeeec C-47
Podnoszenie maszyny.........ccccocevieeennennne C-48
Transport na pojezdzie ..........cccevevevveennnen. C-48
Parkowanie i wycofanie z uzytku............ C-49
Krotkie postoje.....c.covveveeiieiieiieiieiiee, C-49
Okresy wydtuzonego postoju............c....... C-49
Czyszczenie i mycie maszyny ............... C-50
Instrukcje odnosnie mycia ............cccceeeee. C-50
Mycie Maszyny .......ccccevvveveeesiee e C-50
Rozbidrka..........coooiiiiiiii C-50
Likwidacja baterii .........ccccoevoeeiienienieine C-50
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BN WSTEP

Niniejszy rozdziat ma na celu dostarczenie operatorowi
informacji odpowiednich do stopniowego zrozumienia
uzywania maszyny.

Po wejsciu do kabiny kierowcy i zakohczeniu
wszystkich wstepnych operacji regulacyjnych, operator
musi zaznajomi¢ sie i zapamieta¢ rozmieszczenie
poszczegolnych przyrzgdoéow sterowniczych i
wystepujgcego oprzyrzgdowania.

Ta znajomos¢ urzgdzen jest niezwykle wazna, oprocz
prawidtowego ich zastosowania w fazie pracy, stuzy do
szybkiejinterwencji operatoraw przypadku wystgpienia
koniecznos$ci dziatania z powodu wystgpienia sytuaciji
zagrozenia, w celu zapewnienia bezpieczenstwa
operatora i integralnosci maszyny.

Nauczy¢ sie obstugiwac i przewidywac reakcje maszyny.
Nauczy¢ sie obstugi jej przyrzgdow sterowniczych na
otwartym powietrzu, bez przeszkdd, w bezpieczny
sposobibez niepozgdanych oséb znajdujgcych siewjej
poblizu. Nigdy nie dziata¢ gwattowanie na przyrzgdach
sterowniczych, ale uzywac¢ ich z zachowaniem
ostroznosci, aby doktadnie zapoznac sie i przyzwyczaié
do ich obstugi i zrozumie¢ jaka spetniajg funkcje.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re|

PRZED WEJSCIEM DO
MASZYNY

I C-1

Kontrola i czyszczenie

*  Wytrzec¢ szyby, reflektory i lusterka wsteczne.

* Sprawdzi¢ czy kofki, przeguby oraz sworznie
sg odpowiednio doci$niecie i znajdujg sie w
prawidtowej pozyciji.

*  Sprawdzi¢ czy nie wystepujg wycieki oleju, paliwa
lub chtodziwa.

Kontrola opon

* Sprawdzi¢ prawidtowe ci$nienie napompowania
opon. Patrz "Pompowanie opon" w rozdziale
konserwacji.

+ Sprawdzi¢ wystepowanie nacie¢, uszkodzen i
zuzycia kordow.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Pekniecie opony moze spowodowac ciezkie
obrazenia; nigdynieuzywa¢ maszynyzuszkodzonymi
oponami, nie prawidfowo napompowanymi lub
zuzytymi.

Strona C-2
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EEEN C-2 WEJSCIE NA MASZYNE

B C-2.1 WEJSCIE DO KABINY

A| OSTRZEZENIE

Upewni¢ sie, przed wejsciem na drabinke przed
kabina, czy ma sie suche i czyste buty oraz rece.
Ustawi¢ sie zawsze przodem do maszyny w celu
wejscia lub wyj$cia z kabiny przytrzymujac sie
rekoma za odpowiednie uchwyty.

Kabina podnosnika jest wyposazona w drzwiczki z
lewej strony.

W celu otwarcia drzwi od zewnatrz:
*  Witozyc¢ klucz w celu otwarcia zamka 1.
» Nacisngc¢ przycisk i otworzy¢ drzwiczki.

A

W celu zamkniecia drzwi od wewnatrz:

* Nacisng¢ przycisk 2 w celu uwolnienia drzwiczek z
zaczepu.

*  Mocno je pociagng¢: drzwi blokujg sie same.

W celu otwarcia drzwi od wewnatrz:
» Podnies¢ dzwignie 3 w celu zwolnienia zamka, aby
moc otworzy¢ drzwi.

W celu otwarcia gérnej czesci:

*  Przekreci¢ uchwyt 4 w celu otwarcia gornej czesci
drzwi otwierajgc jg na osciez az do zablokowania
na specjalnym ograniczniku umieszczonym na
zewnatrz kabiny.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re;

W przypadku, gdyby goérna czesé¢ drzwiczek nie
bytaby odpowiednio zakotwiona o tylng czesé¢
kabiny, nalezy przymocowac jg do dolnej czesSci
drzwi.

Strona C-3
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B C-2.1.1 Wyjscie z kabiny w sytuacji zagrozenia

W przypadku zagrozenia, kabina dysponuje wyjsciem
bezpieczenstwa w tylnej szybie.

Posiada ona uchwyty blokujgce wyposazone w
plastikowe czerwone czopy fatwo wyciggane w celu
umozliwienia kompletnego otwarcia szyby.

B C-2.2 REGULACJA SIEDZENIA

Odpowiednie wyregulowanie siedzenia pozwala
operatorowi na bezpieczng i wygodng obstuge maszyny.
Siedzenie podnosnika jest wyposazone w urzgdzenia,
ktére pozwalajg na regulowanie jego resorowania,
wysokosci, odlegtosci od przyrzgdow sterujacych,
nachylenia oparcia oraz wysokosci oparcia.

* Regulacja odlegtosci siedzenia od tablicy
rozdzielczej
W celu przesuniecia do przodu lub cofniecia do tytu
siedzenia, postuzy¢ sie dzwignig A i nacisng¢ na
siedzenie w odpowiednim kierunku. Po przesunigciu
zwolni¢ dzwignie, sprawdzajgc czy siedzenie
pozostaje zablokowane w wybranej pozyciji.

* Regulacja wysokosci i resorowania

Zwolni¢ dzwignie gatki B i przekrecic¢ ja w kierunku
zgodnym lub przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara do momentu uzyskania wymaganego
resorowania. Upewnic sie, w celu sprawdzenia
prawidtowej regulaciji, czy zotty wskaznik C znajduje
sie w zielonym polu z operatorem siedzagcym na
miejscu kierowania.

Strona C-4
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Regulacja nachylenia oparcia

Dziata¢ na dzwigni D i naciska¢ lub oddala¢ plecy
od oparcia w celu uzyskania odpowiedniego
nachylenia, nastepnie pusci¢ dzwignie.

Regulacja wysokosci opar¢
Podnie$¢ oparcie i i dziata¢ na pokretle F w celu
zmodyfikowania pozycji oparcia.

Siedzenie jest przeznaczone wylgcznie dla jednej
osoby.

Nie regulowaé¢ siedzenia przy wifgczonej
maszynie.

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
®

B C-2.3 ZALOZENIE PASOW BEZPIECZENSTWA M C-2.4 REGULACJA KIEROWNICY

Usigs¢ na siedzenie przed kierownica: .

» Pasy sgwyposazone w nawijacz. W celu zatozenia
pasow, pociggngc¢ za klin 1 i wsadzi¢ go do klamry
2 az do zaczepienia.

W celu odczepienia paséw, nalezy nacisng¢ na
przycisk 3 i wyciggnac klin z klamry.

Regulacja nachylenia:

W celu wyregulowania nachylenia kierownicy,
poluzowa¢ dzwignie 1 i pociggng¢ lub oddali¢
kierownice w wymaganym kierunku, i nastepnie z
powrotem docisnag¢ dzwignie 1.

+ Sprawdzi¢ czy pasy opierajg sie na biodrach a nie m NIEBEZPIECZENSTW '

na brzuchu.

N ) ) ~ Przedrozpoczeciem pracy, upewnic sig¢ zawsze czy
« Dtugos¢ pasa moze by¢ regulowana na jej  kjerownica jest perfekcyjnie zablokowana.

koncéwkach. Dopilnowaé, aby klamra znajdowata
sie w srodkowej pozycji.

m- 948

'

'

—,
|
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H C-2.5 REGULACJA LUSTEREK WSTECZNYCH

Maszyna dysponuje dwoma zewnetrznymi lusterkami
wstecznymi:

» Lusterko 2 jest ustawione na specjalnym wsporniku
w przesunietej pozycji tak, aby umozliwi¢ kontrole
przestrzeni znajdujacej sie z tytu maszyny po prawe;j
stronie. Wyregulowac¢ jego pozycje obracajgc go
recznie na przegubie, w ktéry jest wyposazony.

* Lusterko 3 jest umieszczone na gérnym przednim
nadlewie przedniej szyny i stuzy do kontroli
przestrzeni znajdujgce;j sie z tytu maszyny po lewej
stronie. Wyregulowac jego pozycje przekrecajac go
recznie na przegubie, w ktéry jest wyposazony.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

B C-2.6 ZAPALENIE SWIATLA W KABINIE

Plafoniera A w kabinie dysponuje trzypozycyjnym
wytgcznikiem B do:

Ciggtego wiaczenia swiatta wewnetrznego
* Nacisng¢ wytgcznik w dolnej czesci w celu
zapalenia wewnetrznego Swiatta.

Wyltaczenie swiatla
» Ustawi¢ wylgcznik do srodkowej pozycji w celu
wytgczenia swiatta.

Wtaczenie wewnetrznego Swiatta

zsynchronizowanego z drzwiczkami

* Nacisng¢ wytacznik w gérnej czesci w celu
zsynchronizowania wtgczenia i wytgczenia Swiatta
z otwieraniem - zamykaniem drzwiczek.

Strona C-6
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EN C-3 MIEJSCE STEROWANIA

W C-3.1

9 Wskaznik temperatury chtodziwa silnika

10
1
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28

PRZYRZADY STEROWNICZE |

KONTROLNE
29

30
31

Otwor regulowany powietrza
Wytacznik do wybrania tylnego lewego stabilizatora
(tylko Girolift 5022)

Wytgcznik do wybrania przedniego lewego
stabilizatora (Girolift 5022) i przednio/tylnego
lewego stabilizatora (Girolift 3514/3518)
Wytgcznik do wybrania przedniego prawego
stabilizatora (Girolift 5022) i przednio/tylnego
prawego stabilizatora (Girolift 3514/3518)
Wytgcznik do wybrania tylnego prawego
stabilizatora (tylko Girolift 5022)

Dzwignia blokujgca regulacji nachylenia kierownicy

32
33
34
35
36

37
38

Przetgcznik kierunkowskazoéw - zmiany swiatet - 39

spryskiwacza szyb - wycieraczek
Przetgcznik rozruchu 40

41
Lampki kontrolne pracy

Tablica sterowania stabilnoscig

Lampki kontrolne i sygnalizatory swietlne
Wskaznik temperatury oleju hydraulicznego
Wskaznik poziomu paliwa

Licznik godzin

Przetgcznik wyboru zwrotno$ci

Przycisk mechanicznej skrzynki biegow
Przycisk sterowania pompy awaryjnej
Wytgcznik Swiatet awaryjnych

Przycisk blokujacy réznicowy

Przetgcznik wentylatora klimatyzacji kabiny
Wigcznik $wiatet pozycyjnych

Wigcznik tylnych Swiatet przeciwmgielnych
Poziomnica amputkowa

Przycisk zatrzymania awaryjnego

Klucz do wytaczania ogranicznika obcigzenia
Pedat przyspieszenia

Pedat hamulca

Strona C-7
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Zbiorniczek na ptyn do mycia szyb
Przegroda na dokumenty

Regulator elektroniczny przyspiesznika recznego
(tylko Girolift 5022)

Dzwignia z drgzkiem sterowym wielofunkcyjna
Reczny przyspiesznik (tylko Girolift 3514 i 3518)
Przegroda na rzeczy

Wigcznik wyboru wypoziomowania maszyny
Przycisk blokujgcy-odblokowujgcy obracanie
wiezyczki

Stacyjka kabina-droga-kosz

Przetgcznik ruchu do przodu/do tytu

Przegroda bezpiecznikéw i przekaznikéw i karty
Danfoss

Hamulec postojowy

Regulowane siedzenie
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B C-32 PRZYRZADY STEROWNICZE |

W C-3.21

KONTROLNE SILNIKA

Przetacznik rozruchu (odn. 8)

Dysponuje piecioma pozycjami:

O
I

o

Zaden obwdd pod napieciem, klucz jest
wyciggniety i silnik jest unieruchomiony.

Obwody pod napieciem, przygotowanie do
rozruchu silnika. Funkcjonowanie sygnatéw i
przyrzadéw kontrolnych na maszynie.

Rozrusznik termiczny dla zimnych klimatowi
(tylko Girolift 3514-3518). Przekreci¢ klucz
do tej pozycji i przytrzymac¢ go przez 10+15
sekund; nastepnie przekreci¢ go do oporu w celu
wigczenia silnika. W Girolift 5022, z kluczem w
tej pozyciji nie zostaje wykonana zadna funkcja
(Wstepne podgrzewanie automatyczne)

Rozruch silnika; klucz, gdy zostanie zwolniony,
powraca automatycznie do poz. |

Pozycja stacyjki do przeniesienia sterowan do
kosza.

Jezeli przetgcznik 37 Droga-Budowa-Kosz jest
ustawiony na kosz, silnik nie wigcza sie.

Strona C-9
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M C-3.2.2 Dzwignia wielofunkcyjna (odn. 38) do

wybierania biegu do przodu/wstecz -
Skrzynia biegéw hydraulicznych

B Funkcja wyboru biegu do przodu/wstecz
Dysponuje trzema pozycjami:

(N}

(FJ

R}

Pozycja neutralna; zaden

wyselekcjonowany.

bieg

Przestawiajgc dzwignie do poz. @ wybiera sie
bieg do przodu.

Przestawiajgc dzwignie do poz. @ wybiera sie
bieg do wstecz.

B Funkcja zmiany biegow hydraulicznych
Dysponuje dwoma pozycjami:

Przekrecajac koncowa czes¢ dzwigni do tej

pozycji, wybiera sie zredukowany bieg

Przekrecajgc koncowg czes$¢ dzwigni do tej

pozycji, wybiera sie szybki bieg

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007
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B C-3.2.3 Dzwignia wielofunkcyjna (odn. 7)
do przetaczania kierunkowskazoéw
- Spryskiwacza szyb - Wycieraczek -
Zmiany swiatet

B Funkcja wskaznikow ukierunkowania:
Przestawiajgc dzwignie do pozycji 1 nastepuje zmiana
kierunku w lewo, odwrotnie, za pomocg dzwigni w
pozycji 2, nastepuje zmiana kierunku w prawo.

B Funkcja spryskiwacza szyb:
W celu spryskania wodg szyby kabiny, nacisng¢ drugag
faze dzwigni wzdtuz swojej osi.

B Funkcja klaksonu
Naciskajgc na przycisk na czole dzwigni wzdtuz
swojej osi wigcza sie klakson, niezaleznie od
innych ustawionych funkciji.

B Funkcja wycieraczek:

Sterowanie szczotkg wycieraczek uzyskuje sie
przekrecajgc czes¢ koncowag dzwigni do jednej z
czterech pozycji:

(1) Whycieraczka zatrzymana

(0] Whycieraczka zatrzymana

U] Wycieraczka w 1 predkosci

(1) Wycieraczka w 2 predkosci
7
0/«
J
\\

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

B Funkcja zmiany swiatef:

Dzwignia dysponuje trzema pozycjami na osi pionowej
i jest powigzana z przyciskiem 22.

22 Wiacznik Swiatet do ruchu drogowego

=0
Znajduje sie na prawej tablicy
rozdzielczej i dysponuje trzema
2 stabilnymi pozycjami.
H o
3)

Przycisk w poz. 1:
+ Dzwignia w pozycji @ lub @: Swiatta wytgczone

Przycisk w poz. 2:

+ Dzwignia w pozycji @: Swiatta pozycyjne wigczone

« Dzwignia w pozycji @: Swiatta mijania
wigczone

Przycisk w poz. 3:

« Dzwignia w pozycji @: Swiatta mijania
wigczone

+ Dzwignia w pozyciji @: Swiatta drogowe wigczone

Dzwignia w pozycji @, niezaleznie od wigcznika 22,
wykonuje tylko jedng funkcje migania swiatet drogowych
(po puszczeniu dzwignia powraca do pozycji @).

Strona C-10
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Ml C-3.2.4 Hamuice

28 Pedat hamulca gfiéwnego

Naciska¢ stopniowo stopg w celu zwolnienia predkosci
lub zatrzymania maszyny. Interweniuje na pétosiach
obu osi.

40 Hamulec postojowy

W celu zaciggniecia pociggng¢ w gore dzwignie az do
jego zakleszczenia.

W celu odblokowania podnie$¢ bezpiecznik i obnizyé
dzwignie do oporu.

Nieuzywaé hamulcapostojowegowceluzmniejszenia
predkoscimaszyny, tylkow przypadkachawaryjnych,
poniewaz mogfoby to obnizy¢ sprawno$¢ samego
hamulca.

Strona C-11
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B C-3.2.5 Przyspiesznik

27 Pedat przyspiesznika

Jego nacisniecie kontroluje obroty silnika i w potgczeniu
ze zmiang biegow, predkos¢ maszyny. Jest wyposazony,
w dolnej czesci, w regulowany ogranicznik.

31 Elektroniczny przyspiesznik reczny
(tylko 5022)

Przekrecajgc regulator w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara zwieksza sie stopniowo
liczba obrotow silnika.

W celu zmniejszenia liczby obrotéw przekrecic regulator
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

33  Mechaniczny przyspiesznik reczny
(tylko 3514 i 3518)

Przestawia¢ stopniowo dzwignie BE do przodu w
celu zwiekszenia liczby obrotéw silnika. Gdy zostanie
zwolniona dzwignia pozostaje w ustawionej pozyciji.

Przestawi¢ jg do tytu w celu zredukowania liczby
obrotow.

Strona C-12
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B C-3.2.6 Przyrzady sterownicze zmiany
predkosci

17 Przycisk mechanicznej skrzynki biegoéw

e Jestzahamowany na zmianie biegu 1i 2 predkosci.

* Nacisnag¢ na przycisk w celu wyselekcjonowania
wymaganego biegu.

+ Kazde nacisniecie powoduje selekcje nowego
biegu.

«  Kontrolka na przycisku jest zgaszona z wtgczonym
1@ biegiem; zapala sie przy wtgczeniu 22 biegu.

Surowo zabrania sie wlgczania biegéw, gdy maszyna
Jjest w ruchu.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re;

H C-3.2.7 Sterowanie zablokowania réznicowego

20 Przycisk blokujgcy réznicowy

Naciskajac i przytrzymujgc ten przycisk
nastepuje zablokowanie mostka
réznicowego.

Blokada jest sygnalizowana poprzez
wtgczenie kontrolki znajdujgcej sie na
przycisku.

A| OSTRZEZENIE

Sterowanie zablokowaniem réznicowym moze
by¢ wykonane wytgcznie na prostej drodze i przed
wystgpieniem nadmiernego zarzucania jednego z
kol. Przed jego wigczeniem zredukowaé do minimum
obroty silnika.
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B C-3.2.8 Selekcja skrecania B C-3.2.9 Stacyjka kabina-droga-kosz

16 Przelgcznik wyboru skrecania 37 Stacyjka

Umieszczony jest po prawej stronie tablicy sterowniczej E' posto sul lato lewego della plancia comandi i
i dysponuje trzema pozycjami do selekcjonowania typu dysponuije trzema pozycjami:

zwrotnosci: . . - . .
* Przekrecajgc przetgcznik do pozycji 1 wybiera sie

ustawienie pracy ze sterowaniami w kabinie

1 Przesuw "naokoto wtasnej osi

0 Tylko przednie kota » Przekrecajgc przetgcznik do pozycji 0 wybiera sie
ustawienie do ruchu drogowego

2 Cztery kota kierujgce

*  Przekrecajgc przetgcznik do pozycji 2 klucz wycigga
sie i sterowania zostajg przeniesione do tablicy
przyciskdw kosza. Zapala sie zielona lampka A.

Przed przeniesieniem sterowan do kosza, przekrecic
przefgcznik rozruchu do pozycji kosza (patrz C-3.2.1).
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B C-3.2.10 Przyrzady sterownicze wspomagajgce
kierowce
19 Woylacznik Swiatet awaryjnych
. Dysponuje dwoma pozycjami,
wigczenie jednoczesne lub przerywane
kierunkowskazow.
Dysponuje trzema pozycjami:
% 0 Wyigczony
2 Wprowadza drugg predkosé
18 Wyiacznik pompy awaryjnej

wtgczony i wytgczony i powoduje
21 Przefacznik wentylatora klimatyzacji kabiny
1 Wprowadza pierwszg predkosc¢

Znajduje sie po lewej stronie tablicy
rozdzielczej i dysponuje dwoma pozycjam:
0 Pompa wytgczona
1 Aktywacja pompy

(czerwona lampka kontrolka zapalona)
Przycisk musi by¢ przytrzymany wcisniety
jednoczesnie z uzyciem sterowan recznych
na dystrybutorze.

Jezeli zostanie zwolniony pompa wytgcza sie.
Prawidtowa kolejno$¢ funkcjonowania:
» Silnik wytgczony.
» Klucz przetgczajacy w pozycji 1.
* Uruchomié¢ drgzek sterowy w celu wykonania
wymaganego ruchu
* Nacisng¢ przycisk wigczajgcy pompe awaryjna.

A OSTRZEZENIE

Nie wigczaé pompy awaryjnej bez wczesniejszego
wykonania sterowania za pomoc3a drazka.

Pompa awaryjna funkcjonuje za pomoca silnika
elektrycznego. Wzwigzku z tym zaleca sie utrzymanie
jej wiaczonej przez okofo 30 sekund na zmiane z
okofo 2 minutami przerwy w celu schiodzenia silnika.

Sprawdzaé co tydzien prawidfowe funkcjonowanie
pompy awaryjnej, ktéra moze psu¢ sie, r6wniez w
przypadku braku jej uzywania.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re;

22 Wytacznik swiatet do ruchu drogowego
- Znajduje sie po prawej stronie tablicy
=D rozdzielczej nad przetgcznikiem rozruchu
2D i powigzany jest z dzwignig 7 (patrz roz.
C-3.2.3).
23 Wytacznik reflektora przeciwmgfowego

Znajduje sie po prawej stronie tablicy

rozdzielczej nad przetgcznikiem rozruchu i

dysponuje dwoma pozycjam:

0 Swiatta przeciwmgtowe zgaszone

1 Swiatta przeciwmgtowe zapalone (zapala
sie lampka w wytgczniku).

50 Kurek podgrzewacza w kabinie

Znajduje sie z lewej strony u podstawy siedzenia
kierowcy.

* Przekrecajgc go w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara zamyka ogrzewanie.

* Przekrecajg go w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara, otwiera ogrzewanie kabiny.

* llos¢ cieptego powietrza jest regulowana przez
przetgcznik wentylatora klimatyzacji kabiny 21.
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B C-3.3 PRZYRZADYISYGNALIZATORY SWIETLNE

B C-3.3.1 Przyrzady

9 Wskaznik temperatury chifodziwa silnika

Sygnalizuje temperature chtodziwa silnika. Gdy
strzatka przechodzi do czerwonego pola i zapala
sie lampka sygnalizacyjna w przyrzadzie, zatrzymac
maszyne i znalez¢ przyczyny usterki.

13 Wskaznik temperatury oleju hydraulicznego

Sygnalizuje temperature oleju hydraulicznego
wewnatrz zbiornika. Gdy temperatura przekracza
dozwolong granice lub zapala sie czerwona lampka
w przyrzgdzie, zatrzymac¢ maszyne i znalezé
przyczyny usterki.

14 Wskaznik poziomu paliwa

Sygnalizuje poziom paliwa w zbiorniku.
Gdy poziom paliwa przejdzie w stan rezerwy, zapala

sie lampka kontrolna w przyrzadzie.

15 Licznik godzin
Licznik godzinowy do sygnalizowania czasu
pracy maszyny. Uzywac¢ go systematycznie przy
wykonywaniu konserwacji zaprogramowanej.

0[oloojo
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B C-3.3.2 Sygnalizatory swietlne (odn. 12)

61

62

63

64

65

66

Lampka niedostatecznego nafadowania baterii
Zapalenie sie tej lampki wskazuje, ze natadowanie
alternatora jest niedostateczne.

Lampka zapchania filtra oleju hydraulicznego
Po zapaleniu sie tej lampki, wymieni¢ natychmiast
wkiad filtra oleju na powrocie na zbiorniku.

Lampka zapchanego filtra powietrza
Po zapaleniu sie tej lampki przystgpi¢ do czyszczenia
lub w razie koniecznosci wymieni¢ wkiady filtrujgce.

Lampka niedostatecznego ci$nienia oleju silnika
Zapalenie sie tej lampki wskazuje niedostateczne
cidnienie oleju w silniku.

Lampka witgczonego hamulca postojowego
Zapalenie sie tej lampki wskazuje, ze dzwignia
hamulca postojowego nie znajduje sie w pozycji
spoczynkowe;.

Lampka niedostatecznego cisnienia oleju
hamulcowego

Zapalenie sie tej lampki oznacza, ze obwadd
hamowania nie ma dostatecznego cisnienia do
prawidtowego funkcjonowania.

0/0/ojojo|
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Lampka swiatet drogowych

Wskaznik niebieski do sygnalizowania wigczenia
Swiatet drogowych.

Lampka wskaznikéw kierunku
Wskaznik zielony do sygnalizowania wtgczenia
wskaznikow kierunku.

Lampka swiatet pozycyjnych
Wskaznik zielony do sygnalizowania wtgczenia
pozycyjnych $wiatet.

Lampka alarmu ogélnego

Zapalenie sie tej lampki czerwonej wskazuje
usterke w maszynie. Skontaktowac¢ sie z Serwisem
Technicznym TEREXLIFT.

Lampka wstepnego pogrzania swiec (tylko
Girolift 3514-3518)

Wskaznik w kolorze pomaranczowym do
sygnalizowania wstepnego podgrzania swiec
zaptonowych silnika. Poczekac¢ na zgaszenie lampki
przed przystgpieniem do rozruchu.

'\
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B C-3.4 DZWIGNIA STERUJACA

Podnosniki serii Girolift sg wyposazone w dzwignie
sterowniczg z drgzkiem sterowym, wielofunkcyjng i
elektroproporcjonalng do kontroli wszystkich ruchow
maszyny.

Dzwignia sterownicza dysponuje dwoma przyciskami
(KN i H) w gérnej czesci do wyboru funkcji do ustawienia,
pokrettem do uruchomienia rozktadania ramienia
i przyciskiem do sterowania intencjonalnego E1
umieszczonego w przedniej czesci.

Dzwignia sterujgca moze by¢ poruszana w czterech
pozycjach: do przodu - do tytlu - w prawo - w lewo w
celu wykonania ustawionych funkgiji.

Przycisk EX musi by¢ przytrzymany wcisniety az do
catkowitego wykonania ruchu.

Bez dziatania tego przycisku, dzwignia, mimo jej
poruszania, nie wykonuje zadnej funkgiji.

Chwyci¢ prawidfowo dziwignie sterujgca i lekko
poruszac j3.

Predkos¢ ruchu serwomotoréow zalezg od
pozycji, w ktorej zostata ustawiona dzwignia:
nieznaczne przestawienie powoduje powolny ruch
serwomotoréw; odwrotnie, ustawiajgc dzwignie na
maksymalne wychylenie powoduje maksymalng
predkos¢ serwomotoru.

A| OSTRZEZENIE

Dzwignia sterujgca musi by¢ uruchomiona tylko
przez operatora siedzgcego prawidfowo na miejscu
kierowania.

A| OSTRZEZENIE

Przed uruchomieniem dzwigni sterujacej upewnié
sie czy w promieniu operatywnym nie znajduja sie
zZadne osoby.
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B C-3.4.1 Selekcja funkgcji

Przy wigczeniu maszyny dzwignia sterujgca ustawia

sie automatycznie do ruchu ramienia; w celu wybrania

innych funkcji postepowac w nastepujgcy sposob:

. Upewni¢ sie czy dzwignia znajduje sie w pozycji
srodkowej

. Nacisng¢ przycisk B i przytrzymac¢ go w pozycji

. Wybra¢ wymagang funkcje naciskajac jeden
z przyciskow El, B. Przy wcisnieciu klawisza
funkcyjnego zapala sie odpowiednia lampka w
grupie lampek kontrolnych Ht.

. Wykonac polecenie poruszajgc delikatnie dzwignig

w wymaganym kierunku lub uruchamiajgc pokretto

do sterowania rozktadaniem teleskopowym.

Wykonywane sterowanie zostaje zaznaczone

zapaleniem sie odpowiedniej lampki w grupie

lampek kontrolnych H.

Podnoszenie/opuszczanie widet

Rozktadanie/powrdt ramienia teleskopowego

Obracanie przyrzgdu doczepionego

Zablokowanie/odblokowanie przyrzgdow

00006

Obracanie wiezyczki zablokowane

Zablokowanie réznicowe

N
s

e/

Nid

Obracanie wiezyczki swobodne

Wiezyczka wyréwnana do wprowadzenia
czopu blokujgcego

Lampka pomaranczowa — diagnostyka silnika
Perkins (patrz roz. E-1.2 str. E-5)

Lampka czerwona - diagnostyka silnika
Perkins (patrz roz. E-1.2 str. E-5)

LI X OX

Gdy przycisk Bl zostanie zwolniony przez czas
przekraczajacy 0,5 sekundy podczas wykonywania
ruchu, funkcja zostaje zablokowana.

W celu ponownego uaktywnienia ruchu powtoérzy¢
procedure wyboru funkcji.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

=~
G

[oee

)

Klawisz funkcyjny Bl moze byé zwolniony po
wybraniu funkcji.

Klawisz funkcyjny B musi by¢é przytrzymany
wcisniety do momentu catkowitego wykonania
sterowania.
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Ml C-3.4.2 Sterowania ramienia

Przy wiaczeniu maszyny bez naciskania zadnego
klawisza funkcyjnego sa uaktywnione sterowania
ramienia:

OBNIZENIE

PRZYWOLANIE PRZEWROCENIE

PODNOSZENIE

B C-3.4.3 Zatrzymanie awaryjne

Dziatanie wykonywanych dziatah moze by¢ przerwane
w kazdej chwili poprzez nacisniecie przycisku zatrzy-
mania awaryjnego 25.

Dziatanie tego przycisku powoduje wytgczenie silnika
maszyny. Przed ponownym rozruchem maszyny ko-
nieczne przywrécenie do pierwotnego stanu przycisku
naciskajgc na niego i przekrecajgc w kierunku zgodnym
z ruchem wskazéwek zegara.

Naciskajac klawisz funkcyjny Bl uaktywnia sie ruch
posuwisto-zwrotny przyrzagdéw doczepionych lub
obracanie wiezyczki.

Przed ponownym uruchomieniem maszyny
wyeliminowaé przyczyny, ktére spowodowaty
zatrzymanie awaryjne.

Ve ‘«s»m«z»
0
EEEC

1

Naciskajac klawisz funkcyjny B uaktywnia
sie zablokowanie/odblokowanie przyrzgdéw
doczepionych lub rozruch przyrzagdéw doczepionych,
takich jak: pal kotwigcy, wciagarka itp.

B <> Om
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B

B C-3.4.4 Podnoszenie/opuszczanie ramienia

5 A4
A| OSTRZEZENIE .
- — 02,
wpromeniadstanis i rafdu e mipostdars Z 2z
osoby.

W celu wykonania ruchu ramienia:

. Ustawi¢ drgzek sterowy na srodku i nacisng¢
przycisk E1.

. Uruchomi¢ delikatnie dzwignie w kierunku @ w
celu podniesienia ramienia lub w kierunku @ w
celu obnizenia. W grupie lampek kontrolnych i
zapali sie lampka aktywnej funkgiji.

o,
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M C-3.45 Zlozenielrozktadanie ramienia
teleskopowego

A| OSTRZEZENIE

Przed wykonaniem ruchu ramienia, upewnic sie czy
w promieniu dziatania nie znajdujg sie niepozgdane
osoby.

W celu rozktadania lub ztoZenia ramienia teleskopowego:

. Ustawi¢ drgzek sterowy na srodku i nacisngé
przycisk B

. Uruchomi¢ delikatnie pokretto Bl w kierunku @ w
celu roztozenia ramienia lub w kierunku @ w celu
jego ztozenia. W grupie lampek kontrolnych fl
zapali sie lampka aktywnej funkciji.
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B C-3.4.6 Przechylanie do przodu/do tytu plyty

- [

wspornikowej oprzyrzadowania @
Przed wykonaniem ruchu ramienia, upewnic sie czy 5
w promieniu dziatania nie znajdujg sie niepozgdane
osoby. G

W celu nakierowania ptyty oprzyrzgdowania:

. Ustawi¢ drgzek sterowy na srodku i nacisng¢
przycisk E1

. Uruchomi¢ delikatnie dzwignie w kierunku ® w celu
nakierowania do przodu ptyty oprzyrzgdowania lub
w kierunku ®@ w celu nakierowania jej do tytu. W
grupie lampek kontrolnych il zapali sie lampka
aktywnej funkgji.
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B C-3.4.7 Szybkie zablokowanie przyrzadéw

doczepionych . rhl
A OSTRZEZENIE D)

Przed wykonaniem ruchu ramienia, upewnic sie czy g
w promieniu dziatania nie znajdujg sie niepozgdane

osoby. 5
W celu zablokowania przyrzgdéw doczepionych: ﬁ I @ /

. Ustawi¢ drgzek sterowy na srodku i nacisng¢
przycisk E1

. Nacisng¢ przycisk B w celu wybrania funkcji
zablokowania przyrzadéw doczepionych i
trzymajac wcisniety do catkowitego wykonania
sterowania.

. Uruchomi¢ delikatnie dzwignie w kierunku ® w celu
zablokowania przyrzgdow lub w kierunku ® w celu
ich odblokowania. W grupie lampek kontrolnych
ll zapali sie lampka aktywnej funkcji.
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H C-3.5 STEROWANIE POZIOMOWANIA MASZYNY

OSTRZEZENIE

Nie wigczaé¢ poziomowania maszyny, gdy ramie jest
podniesione ponad linie pozioma.

W celu wypoziomowania maszyny:

. Ustawi¢ drgzek sterowy na srodku i nacisng¢
przycisk E1

. Nacisng¢ przycisk EE w celu wybrania funkcji
poziomowania maszyny i trzymajgc wcisniety do
catkowitego wykonania sterowania.

. Uruchomié¢ delikatnie dzwignie w kierunku ® w

celu podniesienia lewego boku lub w kierunku ®
w celu obnizenia lewego boku.

Sprawdzi¢ poziomowanie maszyny za pomocg
chylomierza 6. Poziomnica amputkowa musi by¢
ustawiona na Srodku przyrzadu.

Funkcja poziomowania maszyny jest aktywna tylko
z zablokowana wiezyczka w pozycji sSrodkowej i z
ramieniem ustawionym na wysokos$¢é mniej niz dwa
metry od ziemi.
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M C-3.6 STEROWANIE STABILIZATORAMI
GIROLIFT 3514 | GIROLIFT 3518 /

W celu uruchomienia stabilizatoréw:

* Nacisng¢ przycisk 3 w celu uruchomienia lewych
stabilizatorow

* Nacisng¢ przycisk 4 w celu uruchomienia prawych
stabilizatorow

Te przyciski dysponujg dwoma pozycjami z powrotem
do srodka gdy zostajg puszczone. Muszg by¢
przytrzymane w pozycji az do kompletnego wykonania
wymaganego ruchu.

g
N B

© Nacisngé na @ w celu uruchomienia przedniego
stabilizatora

® Nacisngé¢ na @ w celu uruchomienia tylnego
stabilizatora

@ W pozycji srodkowej @ nie jest aktywna zadna
funkcja

Po wybraniu wymaganej funkcji postepowacé¢ w

nastepujgcy sposob:

. Ustawi¢ drgzek sterowy na srodku i nacisngc
przycisk E1

. Uruchomi¢ delikatnie dzwignie w kierunku @ w celu
obnizenia stabilizatora; uruchomic¢ jg w kierunku
® w celu jego podniesienia.

Uruchomienie stabilizatoréw jest dozwolone tylko
jezeli ramie nie jest podniesione ponad granice
pozioma.
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B C-3.7 STEROWANIE STABILIZATORAMI
GIROLIFT 5022

W celu uruchomienia stabilizatoréw nalezy nacisngé

jeden z czterech przyciskéw 2 -3 -4 -5 ktére sterujg

odpowiednio:

2  Stabilizatorem tylnym lewym

3  Stabilizatorem przednim lewym

4  Stabilizatorem przednim prawym

5  Stabilizatorem tylnym prawym

Te przyciski dysponujg dwoma pozycjami z powrotem

do srodka gdy zostajg puszczone. Muszg by¢

przytrzymane w pozycji az do kompletnego wykonania

wymaganego ruchu.

© Nacisngé na @ w celu uruchomienia rozktadania/
powrotu ramienia stabilizatora

© Nacisng¢ na © w celu uruchomienia podnoszenia/
opuszczania stabilizatora

® W pozycji srodkowej @ nie jest aktywna zadna
funkcja

Po wybraniu wymaganej funkcji postepowaé¢ w
nastepujgcy sposob:

. Ustawi¢ drgzek sterowy na srodku i nacisng¢
przycisk E1

. Uruchomic¢ delikatnie dzwignie w kierunku @ w celu
obnizenia stabilizatoréw lub roztozenia ramienia;
uruchomi¢ w kierunku @ w celu podniesienia
stabilizatoréw lub przywotania ramienia.

————

il
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Prawidtowa sekwencja w celu uruchomienia

stabilizatoréw jest nastepujaca:

* Roziozyé¢ ramiona teleskopowe do oporu

* Obnizyé¢ stabilizatory przymocowujgc je sztywno
do ziemi

Postepowacé odwrotnie w celu ich podniesienia:

* Podnie$é¢ stabilizatory do oporu, nastepnie
przywofaé¢ ramiona teleskopowe.
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Spis wszystkich sterowan do ruchu stabilizatorow:

Przycisk 3 na @, + przycisk E1 wcisniety, dZzwignia
w kierunku @:

Rozktadanie ramienia stabilizatora przedniego
lewego

Przycisk 3 na @, + przycisk B wcisniety, dZwignia
w kierunku @:

Obnizenie stabilizatora przedniego lewego
Przycisk 4 na @, + przycisk E1 wcisniety, dzwignia
w kierunku ©:

Rozktadanie ramienia stabilizatora przedniego
prawego

Przycisk 4 na ©, + przycisk E1 wcisniety, dzwignia
w kierunku ©:
Obnizenie stabilizatora przedniego prawego

Przycisk 5 na @, + przycisk EX wcisniety, dzwignia
w kierunku @:

Rozktadanie ramienia stabilizatora tylnego
prawego

Przycisk 5 na @, + przycisk E1 wcisniety, dZwignia
w kierunku ©:

Obnizenie stabilizatora tylnego prawego
Przycisk 2 na @, + przycisk E1 wcisniety, dZwignia
w kierunku ©:

Rozkladanie ramienia stabilizatora tylnego
lewego

Przycisk 2 na @, + przycisk B wcisniety, dZwignia
w kierunku @:

Obnizenie stabilizatora tylnego lewego
Przycisk 3 na @, + przycisk E1 wcisniety, dzwignia
w kierunku @®:

Przywofanie ramienia stabilizatora przedniego
lewego

Przycisk 3 na ©, + przycisk E1 wcisniety, dzwignia
w kierunku @®:
Podnoszenie stabilizatora przedniego lewego

Przycisk 4 na @, + przycisk B wcisniety, dzwignia
w kierunku @:

Przywofanie ramienia stabilizatora przedniego
prawego

Przycisk 4 na @, + przycisk E1 wcisniety, dZwignia
w kierunku ®:

Podnoszenie stabilizatora przedniego prawego
Przycisk 5 na @, + przycisk E1 wcisniety, dZwignia
w kierunku @®:

Przywotanie ramienia stabilizatora tylnego
prawego

m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym » Seria GIROLIFT @
®
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« Przycisk 5 na ©, + przycisk E wcisniety, dzwignia
w kierunku @:
Podnoszenie stabilizatora tylnego prawego

« Przycisk 2 na @, + przycisk E1 wcisniety, dzwignia
w kierunku @®:

Przywotanie ramienia stabilizatora tylnego
lewego

« Przycisk 2 na ©, + przycisk E1 wcisniety, dzwignia
w kierunku ®:
Podnoszenie stabilizatora tylnego lewego

Uruchomienie stabilizatoréw jest dozwolone tylko
jezeli ramie nie jest podniesione ponad granice
pozioma.
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B C-3.8 STEROWANIE OBRACANIEM WIEZYCZKI

Przed uruchomieniem sterowania obracaniem
wiezyczkiupewnic sie czy zostafa Sciggnieta blokada
obracania (patrz C-3.9)

W celu wykonania obrécenia wiezyczki:

* Nacisng¢ przycisk |l na dzwigni sterujgcej w celu
uaktywnienia funkcji obracania. W grupie lampek
kontrolnych [ zapali sie lampka aktywnej funkcji.

+ Ustawi¢ dragzek sterowy na srodku i nacisng¢
przycisk E1

« Uruchomi¢ delikatnie dZzwignie w kierunku ® w
celu obrécenia wiezyczki w kierunku zgodnym z
ruchem wskazowek zegara lub w kierunku ® w celu
obrécenia jej w kierunku przeciwnym.
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B C-3.8.1 Dzwignia sterujgca obracaniem z lewej
strony (opcjonalne)

Dzwignia sterujgca opcjonalna umieszczona z lewej
strony siedzenia kierowcy stuzy tylko do obracania
wiezyczki maszyny. Jezeli wystepuje nie bedzie
operatywna ta sama funkcja na gtéwnym drazku
sterownym po prawej stronie.

W celu uaktywnienia obracania:

. Nacisng¢ przycisk zezwalajgcy Obecny cztowiek
znajdujgcy sie na gtéwnym drgzku sterowym i
przytrzymac¢ go wcisniety podczas catego ruchu

. Podnies¢zabezpieczenie mechaniczne na dzwigni
sterujgcej obracaniem i uruchomi¢ dzwignie po
prawejlub lewej stronie w zaleznosci od wybranego
kierunku obracania:

- Dzwignia z prawej:  Obracanie zgodne z ru-
chem wskazowek zegara
- Dzwignia z lewe;j: Obracanie przeciwne do
ruchu wskazoéwek zegara
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Bl C-39 STEROWANIE ZABLOKOWANIEM
OBRACANIA WIEZYCZKI

W celu wykonania zablokowania/odblokowania
obracania wiezyczki:

Blokada obracania

*  Przekreci¢ wiezyczke az do zapalenia sie kontrolki
wskazujgcej wyrownanie maszyny.

« Nacisnag¢ przycisk Bl na drgzku sterowym i przycisk
36 w pozycji @ (utrzymujac go w pozycji przez kilka
sekund) w celu zablokowania. W grupie lampek
kontrolnych @ zapali sie lampka zablokowanego
obracania.

Odblokowanie obracania

* Nacisnag¢ przycisk Bl na drgzku sterowym i

przycisk 36 w pozycji @ w celu odblokowania. W / \
grupie lampek kontrolnych @& zapali sie lampka
swobodnego obracania. g = =
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EEN C-4 WPROWADZENIE DO UZYTKU

B C-41 PRZED ROZRUCHEM SILNIKA

+ Dla bezpieczenstwa operatora, innych osoéb i
maksymalnego okresu eksploatacji maszyny,
przed rozruchem silnika nalezy dokona¢ ogdélnego
przegladu maszyny.

* Usung¢ brud lub odpady z wnetrza kabiny, przede
wszystkim ze strefy naokoto pedatéw i dzwigni
sterujgcych.

* Usung¢ olej, smar i btoto z pedatéw i dzwigni
sterujgcych.

* Upewni¢ sie czy rece i buty sg czyste i suche.

e Sprawdzi¢ sprawnos$¢ pasoéw bezpieczenstwa.

e Sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie $Swiatet,
sygnalizatoréow $wietlnych, kierunkowskazéw,
Swiatet awaryjnych, wycieraczek i klaksonu.

*  Wyregulowac¢ siedzenie w taki sposéb, aby mozna
byto mie¢ swobodny dostep do dzwigni sterujgcych
i mozna byto swobodnie uzywa¢ pedata hamulca
do oporu bez koniecznosci przechylania plecéw z
siedzenia kierowcy.

*  Wyregulowac lusterka wsteczne w taki sposob, aby
mie¢ dobrg widocznos¢ w strefie z tytu maszyny
siedzgc wygodnie na siedzeniu kierowcy.

»  Sprawdzi¢ czy hamulec postojowy jest wtgczony.

B C-4.1.1 Kontrola przy wtaczeniu maszyny

Po wigczeniu maszyny, ogranicznik tadunku wykonuje
progresywnagkontrole wcelusprawdzeniafunkcjonowania
systemu.

Po okoto 3/4 sekundach wyswietla sie data i model
maszyny i po okoto 15 sekundach, wyswietla sie napis
ktéry nakazuje zatwierdzenie uzywanego przyrzadu
(zostaje wyswietlony ostatni uzyty przyrzad). Nacisng¢
ENTER w celu zatwierdzenia.

Jezeli pozostaje zapalona zielona dioda led maszyna
jestgotowado uzytku, gdy natomiast pozostaje zapalona
z6ita dioda nalezy dziata¢ ze szczegolng ostroznoscig
poniewaz podniesiony tadunek przekracza 90%
dopuszczalnegotadunku, aleijest ponizej maksymalnie
dopuszczalnego tadunku. W przypadku zapalonej
czerwonej diody podniesiony fadunek jest wiekszy od
maksymalnie dozwolonego fadunku, ruchy maszyny
pozostajg automatycznie zablokowane oprocz tych
koniecznych do powrotu stabilnych warunkow.

Ponadtowykonac¢kontrole prawidtowego funkcjonowania
urzgdzen bezpieczenstwa sledzgc fazy opisane w roz.
D-3.19 na:

» Systemie zapobiegajgcym wywracaniu
*  Przycisku na joystick

*  Przycisku zatrzymania awaryjnego

« Stacyjce maszyny

« Pompy awaryjnej

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re|

B C-42 ROZRUCH SILNIKA

» Ustawic bieg mechaniczny na luz.

* Nacisng¢ pedat przyspiesznika do oporu.

*  Wigczyé¢silnik przekrecajgc przetgcznik rozruchu w
pozyciji 6 zwalniajgc go nieznacznie gdy tylko
silnik zostanie wtaczony. Jezeli, po 20 sekundach,
silnik nie zostanie wigczony, ')

pusci¢ kluczyk i poczekaé /’“\l

okoto dwoch minut przed P \
ponowng prébg rozruchu.

*  Po witgczeniu zmniejszy¢
do minimum obroty ’

silnika i poczekac kilka
minut przed wigczeniem
biegu w taki sposob,
aby umozliwi¢ stopniowe
rozgrzanie oleju silnika i
w celu zoptymalizowania
smarowania.

» Jezelisilnik bytby wigczony zapomocag zewnetrznego
zrodta, usunac kable potgczeniowe (patrz nastepny
rozdziat).

I

A| OSTRZEZENIE

Jezeli sygnalizatory Swietlne nie gasna lub zapalaja
sie, gdy silnik jest wigczony, nalezy natychmiast go
wylfgczy¢ i poszukac przyczyny usterki.

A\ NIEBEZPIECZENSTWC

Po rozruchu, schodzac z miejsca kierowcy,
silnik pozostaje wigczony. NIE ODDALAC SIE
OD MIEJSCA KIEROWANIA BEZ UPRZEDNIEGO
WYLACZENIA SILNIKA, USTAWIONEGO NA ZIEMI
RAMIENIA, MIEJSCA ZWROTU KIEROWNICY W
POZYCJI ZEROWEJ | ZACIAGNIETEGO HAMULCA
POSTOJOWEGO.
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B C-4.3 ROZRUCH SILNIKA ZAPOMOCA ZRODLA
ZEWNETRZNEGO

A\| NIEBEZPIECZENSTWC

Gdy wigcza sie silnik z zastosowaniem Zzrédfa
zewnetrznego, z podigczeniem do baterii innej
maszyny, upewni¢ sie czy dwa urzadzenia nie
stykajg sie ze sobg w celu unikniecia wytworzenia
sie iskier. Baterie wytwarzajg gaz fatwopalny, ktory
mogtby sie zapali¢ za pomoca iskier i w konsekwencji
spowodowacé¢ wybuch baterii.

Nie pali¢ tytoniu podczas kontroli elektrolitu.

Trzymac z dala kabel dodatni (+) baterii od wszelkich
przedmiotéw metalowych, takich jak klamry, paski
zegarkow itp., ktore mogltyby spowodowac zwarcie
miedzy tym samym biegunem i znajdujgacymi
sie w poblizu blachami z konsekwentnym
niebezpieczenstwem poparzenia dla operatora.

Bateria awaryjna musi mie¢ to samo napiecie
nominalne i pojemnos$¢ co bateria zamontowanej

na podnosniku.

W celu rozruchu za pomocg zewnetrznego zrédta
zasilania postepowac¢ w nastepujgcy sposob:

« Wytgczyé za pomocg specjalnych dzwigni
sterujgcych, ewentualnie wigczonych odbiorcéw.

»  Ustawic¢ dzwignie zmiany biegéw na luz i zaciggngc¢
hamulec postojowy.

*+ Upewni¢ sie czy bateria do wsparcia A jest
odpowiednio podtgczona do uziemienia, czy nakretki
sg dobrze docisniete i czy poziom elektrolitu jest
regularny.

» Potgczy¢ dwie baterie odnoszac sie do wskazéwek
zawartych na rysunku podigczajgc najpierw bieguny
dodatnie dwodch baterii miedzy sobg i nastepnie
biegun pomocniczej baterii B do uziemienia
maszyny.

» Jezeli bateria rezerwowa znajdowataby sie na
innym pojezdzie, upewni¢ sie czy nie styka sie z
urzgdzeniem do wspierania; nastepnie przystgpic¢
dorozruchu pojazdu i doprowadzenia go do petnych
obrotéw odpowiadajgcych 1/4 przyspieszenia.

* Uruchomi¢ podnos$nik dziatajgc na przetgczniku
rozruchowymiodnoszac sie do procedury wskazanej
w rozdziale C-4.2 "Rozruch silnika".

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

Ep

» Odigczyé kable usuwajgc najpierw kabel ujemny
z uziemiania i nastepnie z baterii rezerwowej.
Odftgczy¢ kabel dodatni z baterii do wsparcia i
nastepnie z baterii rezerwowe;.

ZAGROZENIE

ELEKTRYCZNE

Uzywaé¢ wylgcznie baterii 12 V poniewaz inne
urzadzenia (fadowarki bateriiitp.) moga spowodowacé
wybuch baterii lub szkody w instalacji elektrycznej.
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M C-43.1 ROZRUCH SILNIKA PRZY NISKICH

TEMPERATURACH
W przypadku rozruchu na zimno zaleca sie uzycie
olei o lepkosci SAE, odpowiedniej do temperatury
zewnetrznej.
W tym celu odnies¢ sie do podrecznika obstugi i
konserwacji silnika.

Maszyna jest dostarczana z olejem SAE 15W/40.
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W celu rozruchu na zimno postepowac w nastepujacy
sposob:

» Ustawic bieg mechaniczny na luz.

» Dla Girolift 3514-3518: Przekreci¢ przetgcznik

rozruchu do pozycji & i poczekac na zgaszenie sie
lampki 71 (C-3.3.2, str.C-17) na tablicy rozdzielczej,
ktéra wskazuje osiggniecia podgrzania swiec.

Dla Girolift 5022: Przekreci¢ przetgcznik rozruchu
do pozycji | i poczeka¢ na sygnat dzwiekowy
wskazujgcy podgrzanie swiec.

» Nacisng¢ pedat przyspiesznika do oporu i wigczyé
silnik przekrecajgc przetgcznik rozruchu do pozyciji
6 puszczajgc go gdy tylko silnik zostanie wigczony.

* Po rozruchu zmniejszy¢ do minimum obroty silnika
i poczekac¢ kilka minut przed wtgczeniem biegu w
taki sposéb, aby umozliwi¢ stopniowe podgrzanie
oleju silnika i w celu zoptymalizowania smarowania.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re|

B C-4.4 ODLACZENIE BATERII

Za kazdym razem, gdy parkuje sie maszyne lub
w przypadku wykonania interwencji naprawczych
lub konserwacyjnych i w szczegolnosci spawania
na maszynie konieczne jest wytlgczenie gtdwnego
wytgcznika akumulatora znajdujgcego sie z tytu
przegrody tylnego prawego kota.
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M C-4.5 ROZRUCH MASZYNY

Po doprowadzeniu silnika do temperatury roboczej,

upewni¢ sie czy wszystkie organy znajdujg sie w

pozycji przesuwu i czy dzwignia przesuwu jest naluzie,

nastepnie nalezy:

 Upewni¢ sie czy stabilizatory sg catkowicie
podniesione nad ziemia.

*  Wigczy¢ bieg w oparciu o typ pracy do wykonania i
warunkow terenu, na ktérym sie pracuje.

*  Wybrac typ wymaganego skretu.

*  Wybra¢ kierunek przesuwu (do przodu lub do tytu).

* Zwolni¢ hamulec postojowy.

« Dziata¢ stopniowo na pedale przyspiesznika w celu
rozpoczecia przesuwu.

A\| NIEBEZPIECZENSTWC

Nie uruchamiaé dzwigni selekcji biegu do przodu/
wstecz z uruchomiong maszyng. Maszyna
gwaftownie zamienifaby kierunek biegu z ciezkim
zagrozeniem dla operatora.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re;

M C-4.6 ZATRZYMANIE | PARKOWANIE MASZYNY

Zatrzymaé maszyne, gdy jest to mozliwe, na ptaskim

terenie, suchym i stabilnym i nastepnie postepowac w

nastepujgcy sposob:

»  Zatrzymacdelikatnie maszyne zwalniajgc stopniowo
pedat przyspiesznika i naciskajgc na hamulec
gtéwny.

» Ustawi¢ na luz dzwignie selekcji kierunku.

»  Zaciggng¢hamulec postojowy i sprawdzi¢ czy zapala
sie lampka na tablicy rozdzielczej.

»  Zwolni¢ pedat hamulca gtéwnego.

* Oprze¢ na ziemi oprzyrzgdowanie doczepiane
zamontowane na ramieniu.

*  Przekreci¢ klucz stacyjki do pozycji "0" i wyciggng¢
go.

* ZejS¢zmiejscakierowaniaizamkng¢naklucz drzwi
kabiny.

+ Ustawi¢ wytgcznik rozigczajgcy baterie w pozyciji
OFF.

A\ NIEBEZPIECZENSTWC

Ustawi¢ sie zawsze przodem do maszyny w celu
zejscia z miejsca kierowania; upewnic sie czy buty
i rece sg czyste i suche i przytrzymac sie rekoma o
specjalne podpory w celu unikniecia poslizgu lub
upadku.

A| NIEBEZPIECZENSTWO

Po kazdym zatrzymaniu maszyny zaciggngc¢ zawsze
hamulec postojowy w celu niedopuszczenia do
przypadkowego przesuniecia sie pojazdu.

Strona C-35

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



= TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

B C-4.7 STEROWANIA AWARYJNE

Wersja GIROLIFT 3514 i 3518

Jezeli dzwignia sterujgca przechodzi w stan awarii lub
za kazdym razem, gdy nie jest mozliwe wykonanie
sterowania za pomocg drgzka sterowego mozliwe
jest reczne awaryjne uaktywnienie dystrybutora.
Dystrybutor dysponuje 5 dzwigienkami sterujgcymi,
ktére uruchamiajg kolejno nastepujgce funkcje:

Dzwignia 1 Podniesionado A Powrdt sktadania
ramienia

Obnizonado B  Rozktadanie ramienia
Dzwignia 2 Podniesiona do A Obniza ramig

Obnizonado B  Podnosi ramie
Dzwignia 3 Podniesiona do A Ruch posuwisto-zwrotny

do przodu
Obnizonado B Ruch posuwisto-zwrotny
do tytu
Dzwignia 4 Podniesionado A Blokuje przyrzad
doczepiany
Obnizonado B  Odblokowuje przyrzad
doczepiany
Dzwignia 5 Podniesionado A Obracanie wiezyczki
zgodnie z ruchem

wskazowek zegara

Obracanie wiezyczki w
kierunku przeciwnym do
ruchuwskazéwek zegara

Obnizonado B

W celu uzycia sterowan recznych z pompg awaryjna,
koniecznych jest dwdch operatoréw: jeden w kabinie i
drugi do recznego wigczenia rozdzielacza.

Postepowac¢ w nastepujgcy sposob:

« Otworzy¢ tylne drzwiczki @ w celu uzyskania
dostepu do dystrybutora i przymocowac je do pozyc;ji
podniesionej za pomocg specjalnego zaczepu.

* Operator w kabinie wtgcza pompe awaryjng
przytrzymujgc wcisniety przycisk 18.

» Operator na zewnagtrz wigcza dzwignie rozdzielacza
w celu wykonania wymaganego polecenia.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

NIEBEZPIECZENSTWC

e Dziatajgc w trybie recznym ze sterowaniami
awaryjnymi, ograniczniktfadunku nie interweniuje.

* Nieuzywac dzwigniH (ruch posuwisto-zwrotny)
Z recznymi sterowaniami.

A\ NIEBEZPIECZENSTWC

W celu uzycia sterowan awaryjnych wykonaé
doktadnie nastepujgce czynnosci:

Dziwignia Kl w @ Catkowite zfozenie ramienia

Dzwignia A w @ Opuszczenie ramienia

Wersja GIROLIFT 5022
Dystrybutor dysponuje 5 dzwigienkami sterujgcymi,
ktére uruchamiajg kolejno nastepujgce funkcje (patrz
zdjecie na nastepnej stronie):
Dzwignia 1 Podniesiona do A Rozktadanie ramienia
Obnizonado B  Powrétsktadaniaramienia
Dzwignia 2 Podniesiona do A Podnosi ramie
Obnizonado B  Obniza ramie
Dzwignia 3 Podniesiona do A Ruch posuwisto-zwrotny
do tytu
Obnizonado B Ruch posuwisto-zwrotny
do przodu
Dzwignia 4 Podniesiona do A Odblokowuje przyrzad
doczepiany
Obnizonado B Blokuje
doczepiany
Dzwignia 5 Podniesiona do A Obracanie wiezyczki w
kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara
Obracanie wiezyczki
zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara

przyrzad

Obnizonado B

Strona C-36

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

b,

W celu wykonania sterowania w stanie awaryjnym
koniecznych jest dwoch operatoréow: Jeden w
kabinie i jeden przy zbiorniku paliwa w celu recznego
uruchomienia dystrybutora.

Postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
*  Wejs¢ na zbiornik paliwa w celu uzyskania dostepu
do dystrybutora.

* Operator w kabinie wtgcza pompe awaryjng
przytrzymujgc wcisniety przycisk 18.

» Operator na zewnatrz wigcza dzwignie rozdzielacza
w celu wykonania wymaganego polecenia.

* Dzialajagc w trybie recznym ze sterowaniami
awaryjnymi, ogranicznik fadunku nie interweniuje.

* Nieuzywac dzwigniHEl (ruch posuwisto-zwrotny)
Z recznymi sterowaniami.

A\| NIEBEZPIECZENSTWC

W celu uzycia sterowan awaryjnych wykonaé
doktadnie nastepujgce czynnosci:

Dzwignia ll w ©® Catkowite ztozenie ramienia

Dzwignia A w © Opuszczenie ramienia

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re;

BN C-5 ZASTOSOWANIEPODNOSNIKA

Ten rozdziat wskazuje niektére techniki i procedury
do bezpiecznego uzywania maszyny wyposazonej
w standardowe widly. Odnosnie uzywania réznych
oprzyrzgdowania doczepianego odsyta sie do
wskazowek zawartych w rozdziale "Oprzyrzgdowanie".

A| OSTRZEZENIE

Przed uzyciem maszyny przeegzaminowaé strefe
pracy w celu wykrycia ewentualnej obecnosci
stanéw zagrozenia. Sprawdzi¢ czy nie wystepuja,
dziury, osiadajgce nasypy lub gruz, ktére moga
zaszkodzié¢ w kontroli maszyny.

ZAGROZENIE
ELEKTRYCZNE

Zachowac¢ szczegdlng ostrozno$¢ przy kablach
elektrycznych. Sprawdzic ich pozycje upewniajgc sie
czy zadnaz czesSci maszyny nie pracuje w odlegfosci
ponizej 6 metréw od kabli.

A| OSTRZEZENIE

W celu zagwarantowania uzywania maszyny w
peinym bezpieczenstwie maszyny, nalezy sprawdzi¢
zawsze ciezar fadunkéw przeznaczonych do
przeniesienia.

Odniesé sie do tabel obcigzenia przyczepionych do
szyby wewnatrz kabiny lub skrétowej instrukcji w
postaci wykresow udzwigu z widtami.
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= TEREX.

B C-5.1 KORZYSTANIE Z TABEL LADUNKOW

Na strukturze no$nejkabiny, znajdujg sie, przymocowane
za pomocg magnesu, skrotowe instrukcje z wykresem
dopuszczalnego tadunku w zaleznosci od roziozenia
ramienia i uzycia stabilizatorow.

Tabela A musi by¢ uzywana w pracy frontowej bez
pomocy stabilizatorow.

Tabela B musiby¢uzywanaw pracy frontowejz pomocg
stabilizatorow.

Tabela C musiby¢ uzywanaw pracy bocznejbez pomocy
stabilizatorow.

Tabela D musi by¢ uzywana w pracy bocznejz pomoca
stabilizatorow.
Nalezyzawszedonichsieodnosi¢wceluzagwarantowania
bezpieczenstwa pracy.

A| OSTRZEZENIE

Zatgczone tu tabele majg wytgcznie wartosé
ilustracyjna. W celu okreslenia granic tadunku
odnies¢ wytacznie do tych zaaplikowanych w
maszynie.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re|

A| OSTRZEZENIE

Tabele zaaplikowane na maszynie odnoszg sie do
maszyny unieruchomionej na terenie masywnym i
dobrze wypoziomowanym.

Podnies¢ tadunki na kilka centymetrow i sprawdzic¢
ichstabilnos$c¢ przedrzeczywistymichpodniesieniem.

ZE STABILIZATORAMI
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M C-52 OGRANICZNIKLADUNKU MICMAC-ST-02

Na tablicy rozdzielczej znajduje sie ogranicznik tadunku
MICMAC-ST-02 ogranicznik jest w stanie rozpoznac¢
automatycznie sposoéb pracy (czy frontowy czy boczny,
z lub bez aktywnych stabilizatoréw) oraz odlegtos¢
tadunku.

Dane zebrane w powigzaniu z typem uzywanego
przyrzadu, sg stale konfrontowane z danymi tabeli
wprowadzonych do programu systemu. Wynik
przetwarzania jest ttumaczony na trzy rézne sytuacje:

@ Zielona Dioda zapalona

Stan stabilnosci. Podniesionytadunek nie przekracza
90% dozwolonego tadunku w tabeli w tej wstepnie
ustalonej pozyciji pracy.

@ Zo6ita Dioda zapalona

Stan przed-alarmu. Podniesionytadunek przekracza
90% ale jestmniejszy od maksymalnie dozwolonego
tadunku. Brzeczyk wydaje dzwiek przerywany.

© Czerwona Dioda zapalona

Stan alarmu. Podniesiony tadunek przekracza
maksymalnie dozwolony tadunek, brzeczyk wydaje
dzwiek ciggty i zostajg zablokowane ruchy maszyny,
zawyjgtkiem ruchdéw powrotu do pozyciji stabilnosci.

Panel ogranicznika jest podzielony na cztery strefy:

Strefa LT : tryb operatywny
1 Praca frontowa ze stabilizatorami
2 Praca boczna ze stabilizatorami
3 Praca frontowa bez stabilizatorow
4 Praca boczna bez stabilizatorow

Strefa LED: Wystepujg trzy Diody, ktére wskazujg
zmiane warunkéw operatywnych:
El Zielona Dioda - maszyna stabilna
H Zoéita Dioda - maszyna w przed-
alarmie
H CzerwonaDioda -maszynawalarmie

00" 0000 fr & Cad 4
s
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FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

Dane czysto przyblizone, nie nalezy ich uzywaé
do okres$lenia ciezaréw i odlegtosci podczas
uzytkowania.

Strefa wyswietlacza i klawisze sterujgce
Wyswietlacz @ Wskazuje ciezar podniesiony do
wykalibrowania systemu
® Wskazuje maksymalnie podnoszony
ciezar
® Wskazuje odlegtos¢ tadunku od osi
obrotnicy
O Wskazuje tryb operatywny (1-2-3-4)
®@ Wskazuje typ przyrzadu (F-P-W-J-R)

Klawisze INDEX W celu zmodyfikowania

trybu operatywnego I (@ na

wyswietlaczu).

Klawisz zatwierdzenia.

)ﬁ:\ W celuwytgczenia dzwieku brzeczyka.
Przywrdécenie stanu pierwotnego jest

automatyczne przy nowym sygnale
alarmu lub przed-alarmu.

Strefa I: przyrzady aktualnie uzywane
F  Widly palety
P Kosz
W  Wociggarka
J  Pal kotwigcy
R Robot

Gdy uzywa sie odmiennego przyrzadu od tych
wskazanych wczes$niej, ale w kazdym razie
dostarczonych przez TEREXLIFT, wybra¢ przyrzad
F "Widty palety”.
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B Uzycie

Po wigczeniu maszyny, ogranicznik tadunku wykonuje
progresywnagkontrole wcelusprawdzeniafunkcjonowania
systemu.

Po okoto 3/4 sekundach wyswietla sie data i model
maszyny i po okoto 15 sekundach, wyswietla sie napis
ktéry nakazuje zatwierdzenie uzywanego przyrzadu
(zostaje wyswietlony ostatni uzyty przyrzad). Nacisng¢
ENTER w celu zatwierdzenia.

Gdy uzywa sie przyrzadu innego naciska¢ na INDEX
do momentu azw ramce @ na wyswietlaczu wyswietli
sie litera odpowiednia do uzywanego przyrzadu.
Nacisng¢ ENTER w celu zatwierdzenia przyrzadu.
Maszyna jest gotowa do uzytku.

A| OSTRZEZENIE

Klawisz ENTER musi by¢ wcisniety tylko po tym,
jak na displayu wyswietli sie zadanie zatwierdzenia
ostatniego uzywanego przyrzadu:

XXXX ZRATWIERDZI
Gdy zostanie wcisniety wczesniej, display sygna-
lizuje btgd 4477. W celu przywrécenia dziatania
ogranicznika konieczne jest wyfgczenie i ponowne
wigczenie maszyny.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Przed przystapieniem do uzywania maszyny upewnic
sie czy pierwsza zielona Dioda jestzapalona, czy tryb
operatywny wskazany w ramce Q i typ przyrzadu
wskazany w ramce @ odpowiadajg tym w uzyciu.
Wskaznik stabilnoscinie moze by¢ wykorzystywany
do sprawdzania fadunku do podniesienia: jest
wyfacznie zaprojektowany do sygnalizowania
ewentualnych wytragcen z rownowagi maszyny
podczas podnoszenia.

Te wytracenia z réownowagi mogg by¢ rowniez
spowodowane zbyt gwaftownym uzyciem dzwigni
sterujgcej podczas przenoszenia fadunkow. W
przypadku, gdy podczas pracy zapala sie wieksza
ilos¢ Swiatet sygnalizacyjnych, uzywac¢ mniej sify
podczas postugiwania sie dzwigniami.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re|

Wylaczenie ogranicznika fadunku

A\ NIEBEZPIECZENSTWC

PRACA Z WYLACZONYM OGRANICZNIKIEM
LADUNKU MOZE BYC PRZYCZYNA WYWROCENIA
MASZYNYZPOWAZNYMZAGROZENIEM ZDROWIA
1 ZYCIA OPERATORA.

W C-5.21

Tylko dla Girolift 5022: Urzgdzenie wylgczajgce
ogranicznik jest regulowane czasowo, to znaczy po
10 sekundach zostaje wytgczone. Alarm dzwiekowy
pozostaje aktywny do momentu az osiggnie stabilny stan.

Przyktad zastosowania wskaznika stabilnosci

Roztozenie ramienia bez stabilizatorow

Y

Wskaznik stabilnosci w alarmie

v

Powrdt ramienia - Koniec alarmu

v

Zastosowanie stabilizatorow

v

Roziozenie ramienia
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B C-5.3 PRZENOSZENIE LADUNKOW
B C-5.3.1 Regulacja widet

Z widfami typu statego

Widty musza by¢ wyregulowane na szeroko$¢w oparciu
o tadunek przeznaczony do przeniesienia. W tym celu:

» Podnies¢ dzwignie blokujgcg widty.
* Przestawi¢ widty do wymaganej pozyciji, nastepnie
zaczepi¢ z powrotem dzwignie blokujaca.

Z widtami wahliwymi
Jezeli wystepujg widty nieobcigzone:

» Poluzowac nakretke $rub mocujgcych.

* Podnies¢ widty i przesuwac je na czopie az do
uzyskania wymaganej odlegtosci.

» Zablokowac sruby mocujgce i docisng¢ nakretke.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

A| OSTRZEZENIE

m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
®

Srodek ciezkos$ci musi zawsze znajdowaé sie
miedzy dwoma widfami.

Sprawdzi¢ ciezar zatadunku przed przystapieniem
do jego przenoszenia.

Nie przekracza¢ dopuszczalnej granicy
fadownosci w stosunku do diugosci zasiegu.

Skonsultowaé i zastosowaé granice fadownosci
wskazane w tabeli znajdujacej sie na szybie
wewnatrz kabiny i jezeli wystepuja, w specjal-
nych kartach instrukcji w kabinie.

Rozszerzyc¢ widly jak najbardziej to mozliwe w

stosunku do fadunku przeznaczonego do prze-
niesienia.
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B C-5.3.2 Fazy pracy

Po prawidtowym wyregulowaniu szerokosci widet,
podnosnik jest gotowy do uzytku.

Cykl pracy mozna podzieli¢ na trzy fazy: zatadunek,
przesuw i wytadunek.

Faza zatadunku

» Upewni¢ sie czy fadunek do podniesienia zawiera sie
w granicach dopuszczalnych przez tabele udzwigu
w warunkach roboczych (zatadunek frontowy lub
boczny, z lub bez pomocy stabilizatoréw).

*  Przyblizy¢ sie prostopadle dotadunku przeznaczonego
do przeniesienia sprawdzajgc na poziomnicy
amputkowej prawidfowe wypoziomowanie maszyny.

*  Wiozyc¢ widly, na catej swojej dtugosci, pod tadunek
i podnies¢ go na kilka centymetréw od ziemi.

*  Wykonac¢ przechylenie widet wewnatrz kontrolujgc
czy diody wskaznika stabilnosci potwierdzajg
pozycje maszyn.

Faza przesuwu

» Unika¢ gwattownego startu i zahamowan.

* Przenies¢ tadunek do miejsca jego przeznaczenia
zachowujgc maksymalng ostroznos¢ i utrzymujgc
podniesiony fadunek na nie wigcej niz 20+30 cm od
ziemi.

* Przystosowac predkos¢ dotypu terenu, po ktéorymsie
jezdzi w celu unikniecia niebezpiecznych wytracen
z rbwnowagi i zarzucania pojazdu i w konsekwencji
utrate tadunku.

*  Wprzypadku ewentualnych ramp lub nachyler terenu
nalezy zawsze ustawic sie z tadunkiem z przodu.

A\ NIEBEZPIECZENSTWC

Zakaz przemieszczania sie bocznie po nachyleniach
poniewaz ten bledny manewr jest gféwna przyczyna
wypadkéw wywrdcenia sie pojazdu.

Faza wyladunku

*  Przyblizy¢ sie do strefy wytadunku z wyprostowanymi
kotamiizatrzymac delikatnie maszyne pozostawiajgc
wystarczajgcg przestrzen do manewrowania
ramienia.

» Zaciggna¢ hamulec postojowy i ustawi¢ na luzie
przekfadnie.
*  Wypoziomowaé maszyne.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re|

» Ustawic¢ fadunek kilka centymetréw nad wymagang
pozycjg i ustawi¢ w poziomie widty.

» Obnizy¢ tadunek az do wytadunku ciezaru z widet.

+  Wyciggna¢ ostroznie widty dziatajgc na elemencie
zwijanym ramienia i w razie koniecznos$ci,
modyfikujac wysokos$¢ ramienia podczas wyjscia
widet spod fadunku.

* Po catkowitym uwolnieniu widet z tadunku, z
powrotem ustawic je w pozycji przenoszenia.

*  Zwolni¢ hamulec postojowy i przygotowac sie do
nowego cyklu pracy.

A\| NIEBEZPIECZENSTWC

Niewykonywaé przesuniec ziadunkiem podniesionym
na 20 + 30 cm od ziemi. Niebezpieczenstwo
wywrdcenia lub utraty fadunku.
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B C-54 WYMIANA OPRZYRZADOWANIA
DOCZEPIANEGO

Uzywac¢ wylacznie oprzyrzgdowania doczepianego
zaprojektowanych i przewidzianych przez Terexlift
dla podnosnikaiopisanych pojedynczo wrozdziale
"Akcesoria opcjonalne”.

W celu wymiany oprzyrzadowania doczepianego

postepowac w ponizszy sposob:

* Przyblizy¢ sie do miejsca, w ktérym zamierza sie
zdeponowaé zamontowany oprzyrzgdowanie (w
miare mozliwosci nazewnatrzina twardym podtozu).

+ Odtagczyé ewentualne szybkoztgczki, w ktdre
oprzyrzgdowanie moze byéwyposazone i zpowrotem
potgczy¢ hydrauliczne rury blokujgce przyrzad na
ztgczkach A.

Ustawi¢ na ziemi przyrzad.

« Wykonywac¢ przechylenie do przodu ptyty
wspornikowej przyrzgddéw i obnizy¢ ramie w celu
odtgczenia gornej blokady przyrzadu.

* Cofng¢ sie z maszyng (lub z ramieniem) az do
dojscia do nowego przyrzgdu, kitdry pragnie sie uzyc¢.

» Z plytg przyrzadow skierowang do przodu zaczepic
gorng blokade nowego przyrzadu.

* Pobra¢ i podnies¢ na kilka centymetrow od
ziemi przyrzad, ktory automatycznie zostanie
wycentrowany na ptycie przyrzaddw.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

A OSTRZEZENIE

Po wymianie oprzyrzgdowania doczepianego,
przed dziataniem na maszynie, sprawdzié wizualnie
czy przyrzad jest odpowiednio przyczepiony do
ramienia. Przyrzad nie zaczepiony prawidfowo jest
zagrozeniem dla operatora jak i ewentualnych os6b
i rzeczy znajdujacych sie na miejscu.
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» Dziata¢ na dzwigni sterujgcej w celu definitywnego
odblokowania przyrzgdu.

» Z powrotem podtgczy¢ ewentualne szybkoztgczki,
w ktére przyrzad moze by¢ wyposazony.

* Ponownie zaprogramowac ogranicznik tadunku
W oparciu o howy przyrzad.

A\| NIEBEZPIECZENSTWC

Po kazdejwymianie oprzyrzgdowania doczepianego
lub w kazdym razie po kazdej operacji przytaczania
oprzyrzadowania, przeprowadzic¢ kontrole wizualng
zaczepu, poniewaz przyrzgd nie prawidiowo
zablokowany moze byé przyczyng ciezkich
wypadkow.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

re|

M C-55 ZASTOSOWANIE Z KOSZEM

W przypadku uzywania kosza do przenoszenia osob,

postepowaé w nastepujgcy sposoéb:

1 Zaczepi¢ kosz do pomostu narzedziowego.

2 Ustabilizowaé maszyne za pomocg poziomnicy
znajdujgcej sie w kabinie.

3 Wykonac procedure odblokowania obracania drugiej
ramy/wiezyczki (patrz C-3.9 str. C-31).

4 Przekreci¢ kluczyk zaptonu silnika do pozycji P
(patrz C-3.2.1 str. C-9).

5 Przekreci¢ klucz stacyjki kabina-droga-kosz do
pozycji kosz (zapalona zielona lampka).

6 Wyciggnac¢ kluczyk ze stacyjki kabina-droga-kosz
w celu uzycia sterowan kosza.

8 Otworzy¢ pokrywe ochronng gniazdka prgdowego
na ramieniu i wsadzi¢ do niego wtyczke kosza.

9 Wejs¢é do kosza i wiozy¢ klucz, poprzednio
wyciagniety, do stacyjki aktywaciji sterowan.

A| OSTRZEZENIE

Jezeli, po wilozeniu klucza, sterowania kosza
okazalyby sie jeszcze zahamowane, sprawdzic¢
prawidfowe ustawienie czujnikéw czopa zaczepu
przyrzadow doczepianych i stabilizatorow (patrz

roz D-3.16, str. D-18).

Odnosnie obstugi i konserwacji kosza, patrz
odpowiedni podrecznik kod 57.0300.1100.
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I C-6 TRANSPORT MASZYNY

B C-6.1 PRZENOSZENIE MASZYNY W AWARII

Holowanie maszyny jestzalecane wytgcznie w przypadku

gdy nie ma inne mozliwosci transportu. Zawsze zaleca

sie, gdy jest to mozliwe, naprawe maszyny na miejscu.

W przypadku nieuniknionej konieczno$ci holowania,

nalezy postepowac w ponizszy sposob:

» Holowaé na krétkich odcinkach i ze zredukowang
predkoscig.

» Zastosowac sztywny drgzek holowniczy.

*  Wyselekcjonowac zwrotnos¢ na dwdch kotach.

* Odblokowa¢ hamulec ujemny.

+  Wymontowac kardanowy wat.

« W miare mozliwosci wtgczy¢ silnik w celu
skorzystania z kierowania ze wspomaganiem i
systemu hamowania.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

A| OSTRZEZENIE

Zakaz holowania maszyny bez uprzedniego
wymontowania watu kardanowego o odblokowania
ujemnego hamulca postojowego.

Hl C-6.2.1 Odblokowanie hamulca ujemnego

(Girolift 5022)

W celu odblokowania hamulca ujemnego z maszyng w

stanie awarii postepowa¢ w nastepujacy sposob:

s Zmierzy¢ dtugosc L srub @ w sposob podany na
rysunku (nastepnie w celu ponownego prawidtowego
ich ustawienia w tej pozycji przy przywrdceniu
hamulca) i poluzowac¢ przeciwnakretke (.

+  Wkreci¢dwie Sruby, ktére znajdujg sie przeciwstawnie
na tylnej osi o 3 obroty kazdg i sprawdzic¢
odblokowanie hamulca. Jezeli jest on jeszcze
zablokowany, wkreci¢ o dodatkowe dwa obroty az
do catkowitego odblokowania tarcz.

Uwaga: gdy tarcze znajdujg sie w punkcie
krancowym, sruby zostajg zablokowane. Uwazag,
aby nie forsowac zeby ich nie uszkodzi¢.

Po przeholowaniu maszyny w bezpieczne miegj-
sce, przywroéci¢ stan pierwotny ujemnego hamulca
poluzowujagc $ruby @ az do doprowadzenia poczatkowe;
diugosci pamietajgc, aby dokreci¢ przeciwnakretke (.
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Bl C-6.2.2 Odblokowanie hamulca ujemnego
(Girolift 3514-3518)

W celu odblokowania hamulca ujemnego z maszyng w

stanie awarii postepowac¢ w nastepujgcy sposob:

«  Zmierzy¢ dtugo$¢ L regulatora ©.

« Poluzowac przeciwnakretki @ i wydtuzy¢ odcigg
regulacyjny @ az do catkowitego wydtuzenia liny i
konsekwentnego odblokowania hamulca.

Po przeholowaniu maszyny w bezpieczne miejsce,
przywrdéci¢ pierwotny stan ujemnego hamulca wkrecajgc
$rubg regulacyjng @ az do doprowadzenia poczatkowej
dtugosci uwazajgc, aby dokreci¢ przeciwnakretki .

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

B C-6.2.3 Demontaz watu kardanowego

W przypadku koniecznosci holowania maszyny, nalezy
wymontowa¢ dwa waty kardanowe (przedni i tylny)
odkrecajgc Sruby, ktore przytwierdzajg je do osi i
reduktora, jak na zilustrowanym rysunku.
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M C-6.3 PRZEMIESZCZANIE PO DRODZE LUB NA
PLACU BUDOWY

W celu przemieszczania sie po drogach publicznych,
odnies¢ sie skrupulatnie do przepiséw odnosnie ruchu
drogowego obowigzujgcych w panstwie uzytkowania
maszyny.

Nalezy zawsze jednak przestrzegac ponizszych norm:

*  Wyréwnac tylne kota.

»  Wyselekcjonowac tryb zwrotnosci na dwdéch kotach.

*  Wypoziomowac maszyne.

» Zablokowac¢ obracanie wiezyczki.

» Uzy¢ oston na zebach widet lub zagigc¢ je jezeli sg
typu przegubowego i przymocowaé w pozycji za
pomocg specjalnego czopu (patrz rysunek).

» Ustawi¢ w pozycji przenoszenia ramie oraz przyrzad
terminalny.

» Zatozy¢ blokady w pozycji przewidzianej w dowodzie
rejestracyjnym:
Zacisk rozktadania ramion, zacisk na cylindrze
podnoszenia, zacisk na cylindrze rotacji
oprzyrzagdowania doczepianego, fancuszki blokujgce
na ramionach stabilizatoréw (patrz zdjecie obok).

» Ustawi¢ przetagcznik Budowa-Droga-Kosz do
pozycji “DROGA".

»  Wigczy¢ swiatto rotacyjne w kabinie.

* Upewni¢ sie czy swiatta, wskaznik dzwiekowy
kierunku sg perfekcyjnie sprawne.

*  Wigczy¢ szybki bieg.

* Nigdy nie zmieni¢ biegu mechanicznego z maszyng
w ruchu.

* Predkos¢ przesuwu jest zalezna od liczby obrotow
silnika i pozycji dzwigni sterujgce;.

m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT
¢ =

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

Ruch po drogach publicznych jest dozwolony
wyfgcznie do przemieszczania i bez zadnego typu
fadunku.

Maszyna nie jest przystosowana do holowania

przyczep.
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FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

B C-6.4 PODNOSZENIE MASZYNY B C-6.5 TRANSPORT NA POJEZDZIE

Gdy kor:jiecz_ne jest godnigzscjienie rc?’as_zyny, ptosiuzl}(/é W celu przetransportowania maszyny na pojazdach,
sie urzadzeniami o odpowiednim udzwigu w stosunku : . " h-
dg cieazaru podnoén?ka. Dane chargkterystyczne nalezy postgpowac w ponizszy sposob:
sg widoczne w danych technicznych niniejszego * Zablokowac¢ za pomocg klinéw kota pojazdu
podrecznika i znajdujg sie na tabliczce znamionowe;j. transportowego.
W celu podniesienia maszyny, nalezy zaczepi¢ |, ; . P ; ;
tancuchy pw specjalnych przygto);owa_nyc% otworapch \é\;mgizosTeimzzeTaSZyne dzialgjac na specjainej
(zaznaczonych na maszynie specjalng nalepka,
przedstawiong obok). * Upewni¢ sie czy rampy sg ustawione w prawidtowy
— _— sposob.
. I » Ustawic¢ ramie w pozyciji transportu.

e » Kierowac z zachowaniem ostroznosci maszyne na
‘ pojezdzie transportowym.
Zaciggng¢ hamulec postojowy i potozyé
oprzyrzgdowanie doczepiane na ptaszczyznie
pojazdu.
Sprawdzi¢ czy ogdlne gabaryty mieszczg sie w
dopuszczalnych granicach.
Zatrzymac silnik i zamkng¢ kabine kierowcy.
Przymocowaé maszyne na ptaszczyznie wktadajac
pod cztery kota kliny.

Przymocowa¢ maszyne do pojazdu za pomocg
tancuchow.
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B C-6.6 PARKOWANIE | WYCOFANIE Z UZYTKU

B C-6.6.1 Krotkie postoje

Na koniec kazdego dnia pracy, kazdej zmiany lub
podczas postojow w nocy, zaparkowaé maszyne w taki
sposbb, aby nie stanowita ona zagrozenia.

Przedsiewzig¢ wszystkie srodki ostroznosci w celu

unikniecia ryzyka zagrozenia dla osob zblizajgcych sie

do maszyny, gdy nie jest ona wigcStrefa:

» Zaparkowa¢ maszyne w miejscu, gdzie nie bedzie
stanowita przeszkody.

* Obnizy¢ na ziemie ramie z oprzyrzgdowaniem
doczepianym.

» Zaciggna¢ hamulec postojowy.

»  Wyciggnac¢ klucz ze stacyjki i zamkng¢ na klucz drzwi
kabiny.

» Odtgczy¢ baterie za pomocg specjalnego przyrzadu
sterowniczego ("Odfgcznik baterii").

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

H C-6.6.2 Okresy wydiuzonego postoju

W przypadku koniecznosci zaparkowania maszyny
przez diuzszy okres czasu nieczynnosci, oprécz
przestrzegania norm odnoszgcych sie do krotkich
postojéw, nalezy pamietac, aby:

» Doktadnie umy¢ maszyne. W tym celu, w celu
sprawniejszego wykonania tej czynnosci, zaleca sie
wymontowanie krat i oston ochronnych.

* Poumyciu wysuszy¢ doktadnie wszystkie czesci za
pomoca strumienia powietrza.

* Przeprowadzi¢ kompletne smarowanie maszyny.

» Dokonac ogdlnego przeglgdu i wymieni¢ ewentualne
zuzyte lub uszkodzone czesci.

« Ponownie polakierowa¢ czesci ewentualnie
uszkodzone lub zuzyte.

*  Wymontowac baterie i po uprzednim nasmarowaniu
wazeling biegundw, nalezy ustawi¢ jg w suchym
miejscu. W razie koniecznosci uzy¢ jej do innych
celéw lub w przeciwnym razie okresowo sprawdzac
jej poziom natadowania.

» Napetni¢ zbiornik paliwa w celu unikniecia utlenienia
sie wewnetrznych scian.

» Ustawi¢ maszyne w miejscu zadaszonym i dobrze
wentylowanym.

*  Wiaczy¢ silnik przez okoto 10 minut co najmniej raz
W miesigcu.

W przypadku klimatéw szczegdlnie zimnych,
oprézni¢ radiator z chtodziwa.

Pamieta¢ réwniez, ze podczas okresu wydiuzonej
nieczynnos$ci, konserwacja okresowa musi by¢
zawsze regularnie wykonywana ze szczegdlnym
uwzglednieniem pfyndéw i wszystkich elementéw
ulegajacych zestarzeniu. W kazdym razie, przed
ponownymwprowadzeniemmaszynydoeksploatacji,
przeprowadzi¢ konserwacje ponadprogramowg z
doktadngkontrolawszystkichczescimechanicznych,
hydraulicznych i elektrycznych.
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B C-6.7 CZYSZCZENIE | MYCIE MASZYNY
B C-6.7.1 Instrukcje odnosnie mycia

W celu prawidtowego wyczyszczenie maszyny nalezy

wykonaé ponizsze operacje:

* Wyczysci¢ czeéci brudne od oleju lub smaru
tylko za pomocg rozpuszczalnikdw na sucho lub
mineralnego spirytusu.

* Przed montazem, usung¢ materiat ochronny,
ktéry pokrywa nowe czesci zamienne (produkt
przeciwrdzewny, smar, wosk itp.).

» Gdy tylko zauwaza sie Slady rdzy na czesciach
metalowych maszyny, wyczysci¢ je ptétnem
szmerglowym i ponownie pokry¢ je ochronng
warstwg (produkt przeciwrdzewny, lakier, olej itp.).

H C-6.7.2 Mycie maszyny

Podczas mycia unika¢ uzywania lanc z wodg pod
cisnieniem, szczegoélnie w niektérych punktach
maszyny (rozdzielacz, elektrozawory, czesci
elektryczne).

Mycie zewnetrzne

Przed przystgpieniem do mycia upewnic sie czy silnik
jest wytgczony i sg zamkniete wszystkie drzwi i szyby.
Do czyszczenia nie uzywaé paliwa, tylko wody
lub strumienia pary. W zimnym klimacie, w celu
niedopuszczania do zablokowania zamkoéw po
umyciu, nalezy wysuszy¢ je lub ewentualnie nasgczy¢
antyfryzem.

Przed uzyciem doprowadzi¢ maszyne do stanu sprzed
mycia.

Mycie wewnetrzne

Umyc¢ wnetrze maszyny tylko i wytgcznie recznie wodg
w wiadrze i ggbka. Nie uzywac strumienia wody pod
cisnieniem. Na zakonczenie nalezy wysuszyé szmatka.

Mycie silnika

Umye¢ silnik dopilnowujgc zabezpieczenia ssania filtra
suchego powietrza przed wlotem wody.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

B C-6.8 ROZBIORKA

ZAKAZ OTWIERANIA Z
CZONYM SILNIKIEM

Na zakonczenie cyklu pracy maszyny, nalezy
pamietaé, aby nie pozostawiaé jej czesci w
Srodowisku, tylko przekaza¢ je do specjalistycznych
zaktadow, ktore dopilnujg likwidacji odpadow z
maszyny w oparciu o obowiazujace w tej materii
normy.

WL

l C-6.8.1

Likwidacja baterii

ZAKAZ OTWIERANIA Z

WLACZONYM SILNIKIEM

Wyczerpane baterie ofowiowe nie moga byé
wyrzucane razem z innymi trwalymi odpadkami
przemystowymi, lecz ze wzgledu na to, ze sa
wykonane z materiatéw trujgcych, musza byé
zebrane, zlikwidowane i/lub ponownie utylizowane
wediug obowigzujgcych przepiséw w kraju
uzytkownika.

We Wioszech wyczerpane i wycofane z eksploatacji
baterie zostaly sklasyfikowane jako “Odpad
toksyczny” w oparciu o D.p.r. nr 397 z 09/09/1988 i
Ustawy ne475G.U. nr 18 zdnia 09/11/1988 odnosnie
obecnosci ofowiu i kwasu siarkowego. Likwidacja
poprzez odzysk moze by¢ wykonana wylgcznie
w zakfadach autoryzowanych przez Konsorcjum
Wyczerpanych Baterii i odpadéw ofowiowych
(Cobat) o podmiotowosci prawnej, ktérej zadaniem
jest zbiorka wyczerpanych baterii olowiowych na
calym terytorium panstwa. Wyczerpana bateria
musi by¢ pozostawiona w suchym i odizolowanym
miejscu. Upewnic sie rowniez czy bateria jest sucha
i czy zatyczki elementéw sq odpowiednio dobrze
zamkniete. Przyczepi¢ kartke ostrzegawczg na
baterii, ktora sygnalizuje zakaz uzywania. Jezeli
bateria, przed jej likwidacja, zostanie pozostawiona
nawolnym powietrzu, konieczne nalezy jawysuszy¢,
pokryc¢ warstwg smaru skrzynke i elementyizamkng¢
zatyczkitych elementow. Nie ktas¢ jej bezposSrednio
na ziemi; lepiej na deskach drewnianych lub palecie
i ewentualnie przykry¢ ja. Likwidacja baterii musi
by¢ wykonana jak najszybciej to mozliwe.
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B WSTEP

Doktadna i okresowa konserwacja gwarantuje
operatorowi sprawnie dziatajgcg i bezpieczng maszyne.

Z tego powodu, po pracy w szczegolnych warunkach
(teren btotny, zapylony, ciezkie roboty itp.) nalezy umyc,
nasmarowac i przeprowadzi¢ prawidiowg konserwacje
maszyny.

Sprawdzi¢ zawsze czy wszystkie czesci sg w
odpowiednio dobrym stanie, czy nie wystepuja ubytki
oleju, czy ostony i urzgdzenia bezpieczenstwa sprawnie
dziataja, w przeciwnym razie wyszukac przyczyn tych
usterek i naprawic je.

Operacje konserwacji zaprogramowanej opierajg sie
rébwniez na liczbie przepracowanych godzin przez
maszyne; sprawdzi¢ i utrzymaé w sprawnosci licznik w
celu ustalenia odstepow czasu konserwaciji.

Brak przestrzeganianormzaprogramowanejkonserwaciji,

wskazanej w niniejszym podreczniku uniewaznia
automatycznie gwarancje GENIE.

Odnosnie norm konserwacji silnika odsyfa sie do
specjalnego podreczniku Obstugi i Konserwacji
dostarczonego wraz z maszyna.

Zaleca sie skonsultowanie i ciggte aktualizowanie
podrecznika kontroli maszyny (kod 57.4001.7100)
dostarczonego razem z niniejszym podrecznikiem.

re|

B D-1 SMARY | OLEJE - NORMY
BEZPIECZENSTWA | HIGIENY
PRACY

KONSERWACJA

Higiena
Wydtuzony kontakt olei ze skorg moze by¢ przyczyna jej
podraznienia. W zwigzku z tym zaleca sie zaopatrzyé w
gumowe rekawice i okulary ochronne. Przy obchodzeniu
sie z olejami, zaleca sie doktadne umycie rgk wodgq i
mydtem.

Magazynowanie

Smary i oleje nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniu
zamknietym i z dala przed zasiegiem dzieci. Nigdy nie
trzymac¢ smarow i olejow na wolnym powietrzu i bez
etykiety wskazujgcej zawartosci pojemnika.

Likwidacja

Olej pozostawiony w srodowisku, nowy lub zuzyty jest
wysoko szkodliwy!

Przechowywac¢ nowy olej i ten zuzyty w specjalnych
pojemnikach w oczekiwaniu na ich likwidacje w
specjalnych zaktadach zbiorki tego typu odpaddéw.

Rozlewanie

W razie przypadkowych ubytkéw oleju dopilnowac, aby
mogt by¢ on pochtoniety przez piasek lub specjalny
granulat. Zebra¢ otrzymang w ten sposéb mase i
dopilnowac jej likwidacji jako odpad chemiczny.

Pierwsza pomoc

Oczy W przypadku kontaktu z oczami, nalezy
je ptukaé obfitg iloscig biezacej wody.
W przypadku znacznego podraznienia,
zgtosi¢ sie na Pogotowie Ratunkowe.

: W przypadku potkniecia oleju, nie
wywotywaé wymiotéw. Zgtosi¢ sie
natychmiast do lekarza.

: Wprzypadkunadmiernegoiwydtuzonego
kontaktu ze skérg, umyé wodg i mydtem.

Poftknigcie

Skoéra

Pozar
W przypadku pozaru, uzywaé gasnic sniegowych,
proszkowych lub pianowych. Nie uzywac¢ wody.
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HEN D-2 KONSERWACJA
ZAPROGRAMOWANA

Btedna lub nieprawidtowa konserwacja moze
spowodowac, ze maszyna stanie sie niebezpieczna
dla operatora i dla 0séb znajdujgcych sie w jej poblizu.
Dopilnowaé¢, aby konserwacja i smarowanie maszyny
byty wykonywane wregularnych odstepach czasuwedtug
wskazéwek producenta w celu utrzymania maszyny w
stanie doskonatej sprawnosci i bezpieczenstwa.

Operacje konserwacyjne sg ustalone w oparciu o
godziny pracy wykonywane przez maszyne. Sprawdzac
i utrzymywac w sprawnosci licznik w celu odpowiedniego
okres$lenia odstepéw czasowych konserwaciji.
Upewni¢ sie czy wszystkie defekty wykryte podczas
konserwacji zostaty natychmiast wyeliminowane przed
przystgpieniem do uzywania maszyny.

Wszystkie operacje poprzedzone symbolem "A"
muszg by¢ wykonane przez wyspecjalizowanego
technika.

W pierwszych 10 godzinach pracy

1 Sprawdzi¢ poziom oleju w reduktorach, w
rozdzielaczu i w mechanizmie ré6znicowym
Sprawdzi¢ czesto docisniecie srub két

Sprawdzi¢ ci$nienie opon.

Sprawdzi¢ docisniecie $rub ogdlnie

Sprawdzi¢ ewentualne wycieki oleju z tgcznikéw

a bbb

W pierwszych 50 godzinach pracy
1 Pierwsza wymiana oleju silnika

Co 10 godzin pracy lub codziennie

1  Sprawdzi¢ poziom oleju w silniku.

Wyczyscié filtr ssawny powietrza.

Wyczy$ci¢ wstepny filtra ssawny powietrza

Odprowadzi¢ pyt z filtra za pomocg specjalnej

gumowej membrany znajdujgcej sie na filtrze

Sprawdzi¢ poziom chtodziwa silnika.

Wyczyscié, w razie koniecznosci, chtodnice.

Sprawdzi¢ poziom oleju hydraulicznego w zbiorniku.

Sprawdzi¢ czy elementy diuzyc sg dobrze

nasmarowane w okolicy przesuwu suwakow.

9 Nasmarowac obrotnice drugiej ramy/wiezyczki.

10 Nasmarowac ptyte wspornikowg przyrzgdow.

11 Nasmarowaé wszystkie przeguby ramienia i
stabilizatoréw, przegub tylnego mostka, waty
napedowe, przednie i tylne osie i ewentualne

A ODN

o ~NOoO W,

re;

oprzyrzgdowanie dostarczone w wyposazeniu
maszyny.

12 Sprawdzi¢ funkcjonowanie instalacji elektrycznej
odwietlenia.

13 Sprawdzi¢funkcjonowanie systemu hamulcowego
i hamulca postojowego.

14 Sprawdzi¢funkcjonowanie zablokowaniawytgcznika
réznicowego.

15 Sprawdzi¢ sprawnos¢ systemu selekcji zwrotnosci.

16 Sprawdzi¢ funkcjonowanie wybierania zmiany
biegébw mechanicznych.

17 Sprawdzi¢ funkcjonowanie przetgcznika
elektrohydraulicznego zmiany biegdw.

18 Sprawdzi¢ czy system réwnowagi widet jest
sprawny.

19 Sprawdzi¢ czy zastosowane urzgdzenia
bezpieczenstwa sg sprawne wedtug procedur
wskazanych w roz. D-3.19.

KONSERWACJA

Co 50 godzin pracy lub raz w tygodniu

Operacje do wykonania oprocz tych codziennych.

Sprawdzi¢ naprezenie pasa alternatora.

Sprawdzi¢ ci$nienie opon.

Sprawdzi¢ docisniecie nakretek kot.

Sprawdzi¢ docisniecie Srub w watach kardanowych.

Sprawdzi¢ dokrecenie srub mocujgcych obrotnicy

drugiej ramy/wiezyczki.

Sprawdzi¢ dokrecenie $lizgaczy prowadzgcych

ramienia teleskopowego.

7 Sprawdzi¢ tulejki potgczeniowe filtra powietrza i
chtodzenia silnika.

8 Sprawdzi¢ prawidiowe funkcjonowanie pompy
awaryjnej.

B WN -

»

Co 250 godzin pracy lub raz w miesigcu

Operacje do wykonania oprocz tych wczesniej wskazanych.

1 Wymieni¢ olej silnik i odpowiedni filtr.

2  Sprawdzi¢ poziom oleju w zmianie predkosci

3 Sprawdzi¢ poziom oleju w przednim i tylnym
mechanizmie réznicowym.

4  Sprawdzi¢ poziom oleju w czterech reduktorach
kot.

5 Sprawdzi¢ poziom oleju w reduktorze obracania
drugiej ramy/wiezyczki

6 Sprawdzi¢ integralno$¢ gtownego wkiadu filtra
powietrza silnika i w razie koniecznosci wymienic
go.

7 Sprawdzi¢ docisniecie terminali na biegunach
baterii.

8 Sprawdzi¢ integralnos¢ przewodu ssawnego
powietrza miedzy silnikiem a filtrem.

9 Sprawdzi¢ stan trzpieni chromowanych cylindréw.

10 Sprawdzi¢ czy przewody hydrauliczne nie sg zuzyte
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z powodu ocierania sie 0 rame lub inne organy
mechaniczne.

11 Sprawdzi¢ czy kable elektryczne nie ocierajg sie
o rame lub inne organy mechaniczne.

12 Sprawdzi¢ zuzycie suwakéw diuzycy ramienia.

13 A Wyregulowaé luz suwakéw prowadnicy dtuzyc
ramienia.

14 A Wyregulowaé hamulec postojowy

15 Sprawdzi¢ poziom ptynu w baterii.

Co trzy miesigce pracy

1 Sprawdzi¢ dobre funkcjonowanie zawordéw
blokujgcych odnoszgc sie do instrukcji zawartych
w roz. D-3.19

Co 500 godzin pracy lub co dwa miesigce

Operacje do wykonania oprocz tych wezesniej wskazanych.
1  Sprawdzi¢ wizualnie ilo$¢ dymu z wylotu silnika.
Sprawdzi¢ docisniecie srub mocujgcych silnika.
Sprawdzi¢ docisniecie srub mocujgcych kabiny.
Sprawdzi¢ czy nie wystepuje nadmierny luz miedzy
czopami a tulejami we wszystkich przegubach.
Sprawdzi¢ luz obrotnicy.

Wymieni¢ wkiad filtra powietrza silnika.
Wymieni¢ wkiad filtra paliwa silnika.

Wymienic filtr oleju hydraulicznego napedu.

Sprawdzi¢ sprawnos¢ systemu hydraulicznego
przez wyspecjalizowanego technika.

WD

© 00N O,

B D-2.1 PROGRAM WYMIANY OLEI

re|

Co 1000 godzin pracy lub co szes¢ miesiecy

Operacje do wykonania oprocz tych wczesniej wskazanych.

1 Wymienic olej w przednim i tylnym mechanizmie
réznicowym.

2 Wymieni¢ olej w skrzyni biegow.

3 Wymienicolejwreduktorze obracania drugiejramy/
wiezyczki.

4  Wymienic olej w czterech reduktorach kot.

Wymienic¢ olej hydrauliczny.

6 Usungéstary smarzramieniainasmarowa¢nowym
przesuwane czesci diuzyc.

7 Wyczyscic¢ filtr powietrza kabiny i w razie
koniecznosci wymieni¢ go.

KONSERWACJA

A

Co 2000 godzin pracy lub raz w roku
Operacje do wykonania oprocz tych wczesniej wskazanych.
1 Wymieni¢ chtodziwo w silniku.

Interwencja Godziny Odstepy Typ oleju
pracy* czasowe*
Silnik Kontrola poziomu 10 codziennie | SHELL RIMULA 15W-40
1° zmiana 50 - (API CH-4/CG-4/CF-4/CF; ACEA E3;
Przerwa w zmianie oleju 250 miesiecznie MB228.3)
Osie i Kontrola poziomu 250 miesiecznie FUCHS TITAN GEAR LS 85 W-90
skrzynia 1° zmiana - - API GL-5 LS / GL-5
biegow Przerwa w zmianie oleju 1000 €0 6 miesiecy
Olei Kontrola poziomu 10 codziennie SHELL TELLUS T 46
€]
hydrauliczny| 1°Zmiana - - DENISON HF-1, DIN 51524 cz. 2i 3
Przerwa w zmianie oleju 1000 €0 6 miesiecy

* Wymiana oleju przy pierwszej osiggnietej wartoSci.
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EEN D-3 INTERWENCJE

KONSERWACYJNE

Ep

KONSERWACJA

A NIEBEZPIECZENSTWC

Wszystkie interwencje konserwacyjne musza byé
wykonane przy wytgczonym silniku, z zaciggnietym
hamulcem postojowym, organami pracy kompletnie
opartymi o ziemie i zmiang biegéw w pozycji luzu.

A| OSTRZEZENIE

Przed wykonaniem jakiejkolwiek operacji
konserwacyjnej, ktoérapocigga za sobg podniesienie
jednego z komponentéw, przymocowac stabilnie
i bezpiecznie podniesiony komponent przed
przystapieniem do wykonywania interwencji.

A| OSTRZEZENIE

Surowo zakazuje sie wykonywania interwencji
na instalacji hydraulicznej przez osoby do tego
wyraznie nieupowaznione.

Instalacja hydrauliczna tej maszyny jestwyposazona
w akumulatory ci$nieniowe, ktore moga stanowic¢
diugotrwate i powazne ryzyko dla pracownikow,
jezeli przed przystapieniem do interweniowania na
instalacji, nie zostatyby kompletnie wytadowane.
W celu wytadowania akumulatoréw wystarczy
wykonac szereg skrecen przy wylaczonym silniku az
do uzyskania progresywnej sztywnosci kierownicy.

A| OSTRZEZENIE

Przed wykonaniem interwencji na liniach i
komponentach hydraulicznych, upewnié sie czy nie
wystepuje resztkowe ci$nienie w instalacji. W tym
celu, po wytaczeniu silnika i zaciggnieciu hamulca
postojowego, dziata¢ na dzwigniach sterujacych
dystrybutoréw (alternatywnie w kierunkach
pracy) w celu wyfadowania cisnienia z obwodu
hydraulicznego.

Przewody pod wysokim ciSsnieniem moga
byé wymienione wytacznie przez wysoko
wykwalifikowanych pracownikéw.

Jakiekolwiek zanieczyszczenie, ktére wchodzi
w obieg w obwodzie zamknietym decyduje o
uszkodzeniu napedu.

Wykwalifikowany personel interweniujacy na
obwodzie hydraulicznym musi zapewni¢ w
skrupulatny sposob czystos$¢ stref naokoto przed
wykonaniem wszelkiego typu interwencji.

ZAKAZ OTWIERANIA Z

WLACZONYM SILNIKIEM

Manipulowanie oraz likwidacja zuzytych olei moze
byé regulowana przez normy i przepisy krajowe
orazregionalne. Korzystaé z usfug autoryzowanych
zaktadow likwidacji odpadow.
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B D-3.1 ODLACZENIE BATERII

Za kazdym razem, gdy parkuje sie maszyne lub
w przypadku wykonania interwencji naprawczych
lub konserwacyjnych i w szczegolnosci spawania
na maszynie konieczne jest wylgczenie gtéwnego
wytgcznika akumulatora znajdujgcego sie z tytu
przegrody tylnego prawego kota.

B D-3.2 DOSTEP DO PRZEGROD SILNIKA |
DYSTRYBUTORA

B Otwieranie maski silnika
Maski silniki dysponujg zamkiem na klucz.

Aby wykonac¢ dowolng interwencje wewnatrz przedziatu
silnika konieczne jest otwarcie masek ochronnych AiB.

W celu:

*  Wytaczy¢ silnik i zaciggng¢ hamulec postojowy.

» Odblokowania zamka maski, przekreci¢ klucz C w
celu zwolnienia zaczepu i otworzy¢ maske.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zblizyé sie z zachowaniem ostroznosci. Niektore
czesci silnika mogg by¢ znacznie rozgrzane.
Uzywaé rekawic ochronnych.

Strona D-6
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H D-3.3 SMAROWANIE

Przed wstrzyknieciem smaru do smarownic,
wyczysci¢ je dokfadnie w celu niedopuszczenia,
aby btoto, pyt lub inne obce ciala zmieszaly sie
ze smarem powodujgc zmniejszenie lub nawet
zatracenie efektu smarowania.

Wramionach teleskopowych, przed zaaplikowaniem
nowegosmaru,wyczysci¢dokfadniezanieczyszczenia
za pomocg produktow odtluszczajgcych.

Smarowac¢ maszyne regularnie w celu utrzymania jej
w sprawnosci i przedtuzenia jej zycia. Wstrzykngc¢ za
pomocg pompy smar przez specjalne smarownice.

Zatrzymac smarowanie, gdy tylko widoczny jest wyciek
swiezego smaru ze szczelin.

Na rysunkach sg wskazane punkty smarowania, gdzie:

&

- zapomocag symbolu & zostaly wskazane punkty
do smarowania za pomocg pompy;

- za pomocg symbolu \ zostaty wskazane
punkty do smarowania za pomocg pedzla.

®
S

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne

Zwykte co10 godzin

Strona D-7
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W celu nasmarowania czesci przesuwnych zerdzi
teleskopowych, uzywaé wylgcznie smaru PTFE
INTERFLON FIN GREASE LS 2 w nastepujacych
odstepach czasu:

* Po pierwszych 50 godzinach pracy (1 tydzien)

* Po pierwszych 250 godzinach pracy (1 miesigc)
e Co 1000 godzinach pracy (6 miesiecy)

Usungc¢ stary smar z ramienia i nastepnie natozy¢
cienkg warstwe smaru w strefie, w ktérej przesuwaja
sie suwaki prowadzace.

KONSERWACJA

A NIEBEZPIECZENSTWO

Opony nadmierne napompowane lub przegrzane
mogg wybuchnaé. Nie cig¢ ani nie zgrzewa¢ na
obreczy kota. W przypadku koniecznosci naprawy,
zglosi¢ sie do wyspecjalizowanego technika.

Odnosnie pompowania lub wymiany opon odsyta sie
do ponizszej tabeli:

PRAWIDLOWY BLEDNY

Charakterystyka Girolift 3514 Girolift 3518 Girolift 5022
Wymiary (prz. i tyl.) 18-19.5 18-19.5 445/65 R22.5
P.R. (lub wskaznik obcigzenia 16 16 16
Obrecz kota 13x19.5 13x19.5 14 x22.5

Tarcza kota

8 otwordéw DIN 70361

8 otworéw DIN 70361| 8 otworow DIN 70361

bar/Psi 6/87

Cisnienie

Na nowych maszynach, i za kazdym razem, gdy
zostaje wymontowane lub wymienione koto, sprawdzi¢
docisniecie nakretek kota co 2 godziny az do
kompletnego jej dopasowania.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Docieranie ___ W ciggu pierwszych 10 godzin

Co 250 godzin

Zwykte

6/87

W przypadku wymiany opon uzywac tylko wymiarow
przewidzianych w dowodzie rejestracyjnym.

5.5/80

W D-3.5 HAMULCE

+ W przypadku wszelkiego typu usterki w instalaciji
hamulcowej (nastawienie i/lub wymiana tarcz
hamulcowych) zgtosic sie do Serwisu Technicznego
TEREXLIFT lub do autoryzowanego Centrum
Serwisowego TEREXLIFT.

Strona D-8
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H D-3.6 FILTR POWIETRZA SILNIKA
(dla modelu Girolift 5022)

Wyczy$cic filtr powietrza silnika i w razie koniecznosci
wymieni¢ wkiady.

Czyszczenie lub wymiana wkitadu:

- Wylgczy¢ silnik i zaciggng¢ hamulec postojowy.

- Otworzy¢ drzwiczki po prawej stronie w celu
uzyskania dostepu do filtra powietrza.

- Odczepic trzy zaciski A pokrywy filtra B.

- Wyciggna¢ wktad filtrujgcy C.

- Wyczysci¢ wnetrze korpusu filtra.

- Wyczysci¢ wkiad za pomocg strumienia sprezonego
powietrza (pod ci$nieniem nie przekraczajagcym 6

baréw) kierujgc strumien od wnetrza w kierunku na
zewnatrz wktadu.

- Sprawdzi¢ czy nie wystepujg szczeliny w elemencie
filtrujgcym wktadajgc do srodka lampe.

- Z powrotem zatozy¢ wktad naktadajgc niewielkg
warstwe smaru na uszczelke i upewnic sie czy
zostata prawidtowo zamontowana.

- Z powrotem zatozy¢ pokrywe B przymocowujac jg
za pomocg specjalnych zaciskdw upewniajgc sie,
aby membrana gumowa D jest odwrdécona do dotu.

Element zewnetrzny musi by¢é wymieniony
natychmiast, gdy zapali sie w kabinie lampka 63.

Czyszczenie odsrodkowe wstepnego filtra

Codziennie wyczysci¢ odsrodkowo wstepny filtr:

- Wylgczy¢ silnik i zaciggngé hamulec postojowy.

- Usungé¢ srube skrzydetkowg E i wymontowac pokrywe
F.

- Usung¢ pojemnik do zbierania kurzu i oprézni¢ go.

- Z powrotem zamontowaé pojemnik, pokrywe i
dokreci¢ go za pomocg sruby skrzydetkowe;j.

2
CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne
Czyszczenie co10 godzin
Wymiana wktadu co 500 godzin
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B D-3.7 FILTR POWIETRZA SILNIKA
(dla modeli Girolift 3514 i 3518)

Wyczyscic filtr powietrza silnika i w razie konieczno$ci

wymieni¢ wkiady.

1 Czyszczenielubwymianazewnetrznego wkfadu:

- Podniesé¢ ramie i przymocowaé go w sposob stabilny i
bezpieczny.

- Whytgczyé silnik i zaciggng¢ hamulec postojowy.

- Odkreci¢ $rube skrzydetkowa A i zdjg¢ pokrywe B.

- Odkreci¢ srube skrzydetkowg C i wyciggnac
zewnetrzny wktad D.

- Wyczysci¢ wnetrze korpusu filtra.

- Wyczysci¢ wktad za pomocg strumienia sprezonego
powietrza (pod ciSnieniem nie przekraczajgcym 6
baréw) kierujgc strumierh od wewnatrz w kierunku do
zewnatrz wktadu.

- Sprawdzi¢ czy nie wystepujg szczeliny w elemencie
filtrujgcym wktadajgc do $srodka lampki.

- Z powrotem zamontowa¢ wktad nakfadajgc cienkg
warstwe smaru na uszczelce, upewniajgc sie czy jest
ona zatozona w prawidtowy sposob.

- Docisng¢ nakretke skrzydetkowg C, nastepnie z

powrotemzamkna¢ pokrywe B dociskajacg za pomocg

nakretki skrzydetkowej A.

Element zewnetrzny musi by¢é wymieniony
natychmiast, gdy zapali sie w kabinie lampka 63.

2 Wymiana wkifadu wewnetrznego:

- Postepowac jak w punkcie 1 w celu wymontowania
wktadu zewnetrznego.

Odkreci¢ srube skrzydetkowg E wyciagng¢ wktad
wewnetrzny F.

Wyczysci¢ wnetrze korpusu filtra.

Zamontowaé nowy element naktadajgc cienkg warstwe
smaru na uszczelce, upewniajgc sie czy jest ona
zatozona w prawidtowy sposéb.

Zamontowa¢ zewnetrzny filtr i pokrywe w sposob
opisany w punkcie 1.

Element wewnetrzny filtra musi by¢ wymieniony co
dwie wymiany elementu zewnetrznego.

@)
CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Docieranie Zadne
Czyszczenie co10 godzin

Wymiana wktadu zewnetrznego ~ Co 500 godzin
Wymiana wktadu wewnetrznego __ Co 1000 godzin

KONSERWACJA

re|

Czyszczenie odsrodkowe wstepnego filtra

Codziennie wyczysci¢ odsrodkowo wstepny filtr:

- Wytaczy¢ silnik i zaciggngé hamulec postojowy.

- Usunac¢ $rube skrzydetkowa G i wymontowac pokrywe
H.

- Usungc¢ pojemnik do zbierania kurzu i opréznic go.

- Z powrotem zamontowac pojemnik, pokrywe i
dokreci¢ go za pomoca Sruby skrzydetkowe.

Strona D-10
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B D-3.7.1 Filtr powietrza kabiny

Co szes¢ miesiecy wyczysci¢ filtr powietrza kabiny i
gdy ogniwa filtra bytyby zniszczone lub uszkodzone
natychmiast dopilnowa¢ wymiany wktadu.

1 W celu wyczyszczenia lub wymiany wkfadu:
Wytaczy¢ silnik i zaciggng¢ hamulec postojowy.
Wyciggna¢ filtr A umieszczony z lewej strony
siedzenia kierowcy.

Wyczysci¢ wnetrze korpusu filtra.
Wyczysci¢ wkiad filtrujgcy. W przypadku jego
uszkodzenia, natychmiast go wymienic.

Absolutnie nie uzywaé¢ strumienia sprezonego
powietrza do czyszczenia filtréow, tylko umyc¢ je
woda i/lub wszelkiego rodzaju rozpuszczalnikami.

| -

Strona D-11
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B D-3.8 INSTALACJA CHLODZENIA SILNIKA

Gdy chiodziwo jestciepfe, instalacja znajduje sie pod
cisnieniem. Przy cieplym silniku, odkreci¢ ostroznie
zatyczke radiatora, nie Sciggajac jej kompletnie, w
celuumozliwienia odprowadzenia ci$nienia. Chroni¢
rece nakfadajg rekawice oraz chroni¢ twarz.

* Sprawdzi¢ raz w tygodniu, przed rozpoczeciem
pracy (gdy chtodziwo jest zimne), poziom chtodziwa
w zbiorniku A.

* W razie koniecznosci uzupetni¢ czystg wodg lub
mieszanka antyfryzu przez zatyczke B.

* Mieszanka musi by¢ wymieniana co dwa lata.

W celu catkowitego odprowadzenia mieszanki
nalezy:

- Poczekac az silnik sie ochtodzi

- Odkrecic zatyczke znajdujaca sie w dolnej czesci
radiatora lub, jezeli maszyna jej nie posiada,
odigczyctuleje gumowsg. Poczeka¢ nawypltyniecie
chtodziwa do specjalnego pojemnika.

- Na zakonczenie oprdznienia, z powrotem
zamontowac tuleje gumowa i wprowadzi¢ nowg
mieszanke antyfryzu w proporcjach 50% wody
i 50% antyfryzu. Ta proporcja jest skuteczna dla
temperatur do -38°C.

« Czysci¢ codziennie krate radiatora.

@ CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne
Zwykte co 50 godzin
Strona D-12
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B D-3.9 KONTROLA POZIOMU OLEJU W
ZBIORNIKU

NIEBEZPIECZENSTWQ

Drobne strumienie oleju hydraulicznego pod
cisnieniem mogg przedostac sie w giab skory. Nie
sprawdzac ewentualnych wyciekéw golymi palcami,
tylko za pomoca kawatka papieru.

Sprawdzi¢ poziom oleju hydraulicznego (wizualnie)
przez wziernik C znajdujgcy sie na zbiorniku.

W razie koniecznosci uzupetni¢ poziom oleju przez
korek wlotowy D.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Docieranie ___W ciggu pierwszych 10 godzin

Zwykte co 50 godzin

Poziom oleju w zbiorniku musi by¢ kontrolowany z
ciepfym olejem iwszystkimi cylindrami zamknietymi.

ZAKAZ OTWIERANIA Z

CZONYM SILNIKIEM

Manipulowanie oraz likwidacja zuzytych olei moze
by¢ regulowana przez normy i przepisy krajowe
orazregionalne. Korzysta¢ z ustug autoryzowanych
zaktadow likwidacji odpadow.

Strona D-13
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M D-3.10 WYMIANA WKLADU FILTRA OLEJU

W celu wymiany wkiadu filtra oleju hydraulicznego

postepowac w ponizszy sposob:

1 Zatrzymac¢ maszyne na ptaskim terenie i zaciggna¢
hamulec postojowy.

2 Przygotowac¢ odpowiedni pojemnik pod filtrem w
celu zebrania wyciekdw oleju i nastepnie zamkng¢
kurek.

3 Wykreci¢ pokrywe filtra A w celu uzyskania dostepu
do wktadu.
4 Woyciggna¢ i wymieni¢ wktad dopilnowujgc, aby
wyczysci¢ i nasmarowac oprawe oraz uszczelke.
5 Z powrotem zamontowac i dokreci¢ pokrywe filtra.

Wkiady filtrujace olej hydrauliczny nie mogg byé
w zaden sposéb ponownie uzyte w nastepstwie
czyszczenia i umycia.

Musza by¢ natomiast wymienione na nowe, typu
zalecanego przez producenta (patrz par. D-5.2.2).

ZAKAZ OTWIERANIA Z

WLACZONYM SILNIKIEM

Manipulowanie oraz likwidacja zuzytych olei moze
by¢ regulowana przez normy i przepisy krajowe
orazregionalne. Korzystac z usfug autoryzowanych
zaktadow likwidacji odpadow.

W przypadku koniecznosci wymiany oleju,
odprowadzi¢ go, gdy jest on jeszcze cieply i
substancje skazone sg w zawiesinie.

m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT
¢ =

KONSERWACJA

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
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Docieranie Zadne
Zwykte co 500 godzin
Zapalenie si¢ lampki 40
.
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H D-3.11 POZIOM OLEJU MECHANIZMOW
ROZNICOWYCH

W celu sprawdzenia poziomu oleju w przednim i tylnym
mechanizmie réznicowym:

« Zatrzymac maszyne na ptaskim terenie i zaciagnac¢
hamulec postojowy.

*  Wykreci¢ korek poziomu A i sprawdzi¢ czy olej
znajduje sie na poziomie otworu.

» W razie koniecznosci dola¢ olej przez ten sam otwor
az do momentu jego wyptyniecia.

» Z powrotem zatozy¢ i dokrecic¢ korek A.

W przypadku koniecznosci wymiany oleju:

+ Ustawi¢ odpowiednich wymiaréw pojemnik pod
korkiem spustowym B.

*  Wykreci¢ korek spustowy i korek poziomul A i
poczekaé na catkowity wyptyw oleju z reduktora.

» Z powrotem zatozy¢ i docisng¢ korek spustowy olej
B.

*  Przywrdci¢ poziom oleju za pomocg otworu wlewowy
az do osiggniecia odpowiedniego poziomu.

» Z powrotem zatozy¢ i dokrecic¢ korek A.

KONSERWACJA

re;

H D-3.12 POZIOM OLEJU REDUKTORA KOL
(przednich i tylnych)

W celu sprawdzenia poziomu oleju w reduktorach kota:

« Zatrzymac maszyne na ptaskim terenie i zaciagng¢
hamulec postojowy oraz sprawdzi¢ czy korek A
znajduje sie na osi poziome;j.

*  Wyczysci¢ strefe naokoto korka i wyciggng¢ go w
celu sprawdzenia czy poziom oleju znajduje sie na
poziomie otworu.

* Uzupetni¢ w razie koniecznosci poziom oleju
dolewajgc go przez otwér A do momentu az nie
zacznie wyptywacé z otworu.

» Z powrotem zatozy¢ korek zamykajacy.

W przypadku koniecznosci wymiany oleju:

» Zatrzymac¢ maszyne z korkiem ustawionym na osi
pionowe;j.

* Ustawi¢ pod korkiem reduktora pojemnik o
odpowiedniej wielkoSci.

»  Wykreci¢ korek A i poczekaé na kompletny wyciek
oleju z reduktora.

* Przekrecic¢ koto 0 90° do punktu az korek nie znajdzie
sie na osi poziome;j.

*  Przywrdci¢ poziom oleju przez otwor A.

* Z powrotem zatozy¢ i dokreci¢ korek A.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Docieranie ___W ciagu pierwszych 10 godzin

Co 250 godzin

Zwykte

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Docieranie ___ W ciggu pierwszych 10 godzin

Co 250 godzin

Zwykte
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B D-3.13 POZIOM OLEJU SKRZYNI BIEGOW

W celu sprawdzenia poziomu oleju w skrzyni biegow:

» Zatrzymac¢ maszyne na ptaskim terenie i zaciggng¢
hamulec postojowy.

»  Wyczyscic¢ strefe naokoto korka poziomu A.
» Usunac korek i sprawdzi¢ czy olej znajduje sie na
poziomie otworu.

* W razie koniecznosci uzupetni¢ olej przez korek A
do momentu wyptywu oleju z otworu.

» Z powrotem zatozy¢ i dokreci¢ korek.
W przypadku koniecznosci wymiany oleju:
»  Wykreci¢ korek poziomu A.

+ Ustawi¢ odpowiedniej wielkosci pojemnik pod
korkiem spustowym oleju B.

»  Wykreci¢ korek spustowy B i poczekaé na catkowity
wyplyw oleju ze skrzynki biegéw/rozdzielacza.

» Zpowrotem zatozy¢ i docisngc¢ korek spustowy oleju
B.

*  WIlac nowy olej przez korek poziomu A do momentu
az olej wyptynie z otworu.

» Z powrotem zatozy¢ i dokreci¢ korek B.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

KONSERWACJA

B D-3.14 REGULACJANAPREZENIALANCUCHOW
ROZKLADANIA RAMIENIA

Gdy zachodzi konieczno$¢ przystgpi¢ do regulacji
tancuchéw rozktadania ramion teleskopowych, zaleca
sie zwroécenie sie do Serwisu Technicznego lub
autoryzowanego Centrum Obstugi Terexlift.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie ____W ciagu pierwszych 10 godzin Docieranie Zadne
Zwykte Co 250 godzin Zwykle Co 50 godzin
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B D-3.15 USTAWIANIE KOL

Podczas uzywaniamaszyny mozliwe jest, ze wyrownanie
miedzy przednig a tylng osig ulegnie zmianom. Moze to
nastgpi¢ z powodu wycieku oleju z obwoddw sterujgcych
zwrotnosci, ale réwniez na przyktad w sytuacjach, gdy
ustawia sie zwrotnos¢ na obie osie w momencie, gdy
przednie kota nie znajdujg sie doktadnie wyréwnane
z tylnymi.
W celu rozwigzania tego problemu, zamiast tylko zaufa¢
kontroli wizualnej wyréwnania, zaleca sie wykonanie
ponizszych operacji:
1) Ustawi¢ maszyne na ptaskim terenie i pozbawio-
nym wypuktosci

2) Ustawi¢ przetgcznik wyboru zwrotnosci 16 na
"cztery kota kierowane" (poz. 2)

3) Przekreci¢ przektadnie kierowniczg do oporu
(obojetnie, w prawo albo w lewo)

4) Ustawi¢ przetgcznik wyboru zwrotnosci "tylko na
przednie kofa kierowane" (poz. 0)

5) Przekreci¢ przektadnie kierowniczg do oporu w
tym samym kierunku co poprzednio

6) Ustawi¢ przetgcznik wyboru zwrotnoscina "cztery
kota kierowane" (poz. 2)

7) Przekrecic przektadnie kierowniczg (po przeciwnej
stronie w stosunku do punktu 3) do momentu az
tylna os$ osiggnie punkt krancowy

8) Zpowrotemustawi¢ przetgcznik wyboruzwrotnosci
na "tylko przednie kota kierowane" (poz. 0)

9) Przekreci¢ przektadnie kierowniczg (w tym samym
kierunku co w punkcie 7) do momentu az przednia
0S$ nie osiggnie, tak jak tylna, punktu krancowego

10) Zpowrotem ustawic przetgcznik wyboru zwrotnosci
na "cztery kota kierowane" (poz. 2)

W tym miejscu kota powinny by¢ wyréwnane.

@

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

S

KONSERWACJA

Ep

Docieranie Zadne
Zwykte Gdy jest to konieczne
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W D-3.16 REGULACJA ODLEGLOSCI CZUJNIKOW

W przypadku wykrycia usterek w dziataniu czujnikéw,
lub ich catkowitej niesprawnosci, poluzowujgc tuleje
mocujgce, nalezy przystgpi¢ do nowego nastawienia:

1 Poluzowac nakretki A, ktére przytwierdzajg czujnik
B.

2 Ustawi¢ komponent mobilny C maszyny poddany
kontroli czujnika, w pozycji maksymalnego zblizenia
do czujnika, wyregulowaé zblizenie czujnika do
komponentu az do momentu zapalenia sie Diody
D.

3 Przyblizy¢ dodatkowo czujnik o 1+2 milimetry.
Dokreci¢ nakretke blokujgcg czujnika oraz
odpowiednig przeciwnakretke bez forsowania.

Maszyna dysponuje nastepujgcymi czujnikami
zblizeniowymi:

G 1 mikrowytgcznik kontroli skrzyni biegow

@ 2 czujnik obecnosci zablokowania obracania
wiezyczki.

® 1  czujnik obecnosci wyréwnania wiezyczki.

KONSERWACJA
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@ CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Zadne

Docieranie

Zwykte Gdy jest to konieczne
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B D-3.17 REGULACJA LUZU SUWAKOW
PROWADNICY DLUZYCY RAMIENIA

Kazdy element rozktadany dysponuje suwakami
regulowanymi z czterech stron profilu. Suwaki sg
przymocowane zaréwno w statej czescijakiw ruchomej
czesci kazdej diuzycy.

Wszystkie suwaki sg regulowane poprzez umieszczenie
specjalnych podkiadek dystansowych dostarczonych
przez TEREXLIFT.

Regulacja suwakoéw:

* Usung¢ lub ewentualnie poluzowac Sruby, ktore
przytwierdzajg suwaki w pozycji podktadki
dystansowej (jezeli z lub bez otwordw).

»  Wiozy¢ odpowiednig ilo$¢ podktadek dystansowych.

» Jezeli pozostata oktadzina suwaka nie bytaby
wystarczajgca lub w kazdym razie bliska
maksymalnego punktu zuzycia, bedzie konieczna
wymiana suwaka.

» Docisng¢ Sruby, ktore przytwierdzajg suwaki
uzywajgc w tym celu klucza dynamometrycznego
i przestrzega¢ momentu dokrecania wskazanego
ponizej.

Moment dociskania srub suwakoéow w oparciu o

$rednice sruby
Sruby M10 Nm 30
Sruby M14 Nm 50

Naprezenia dokrecania przekraczajace te wskazane
moga spowodowac¢ uszkodzenie suwaka lub
gwintowanej tulei blokujace;j.

Suwaki musza by¢ koniecznie wymienione w
sytuacji, gdy resztkowa okfadzina materiatu
plastikowego jest réwna lub mniejsza od 1 mm w
stosunku do zelaznej tulei mocujgcej suwak.

. )
CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne

Zwykte Gdy jest to konieczne

KONSERWACJA
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Max grubosé¢ zuzycia

Minimum 1 mm

—/
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H D-3.18 PONOWNE FAZOWANIE ROZKLADANIA
RAMIENIA TELESKOPOWEGO

Jezeli podczas pracy, wystgpi zmiana rozktadania
ramienia 0 150 mm lub wiecej, gdy dtuzyce ramienia
sg kompletnie zawrécone, przystgpi¢ do ponownego
fazowania w nastepujgcy sposob:

1 Doprowadzi¢ do kompletnego powrotu cylindra
ramienia teleskopowego i utrzymac system w
nacisku (okoto 15 sekund) az do ponownego
fazowania dtuzycy.

Jezeli, po tej procedurze, ramie kontynuuje utrate fazy

pracy, postepowacé w nastepujacy sposob:

2 Ustawi¢ ramie w pozycji zero, przywroci¢ do
punktu kraricowego rozktadanie teleskopowe i
utrzymac system skfadania w nacisku przez okoto
20 sekund.

3 Podniesé ramie na okoto 60° nachylenia i wigczyé
funkcje skfadania przez okoto 20 sekund.

4 Obnizy¢ ramie do ziemi bez dotykania gruntu i
wigczy¢ system sktadania przez okoto 20 sekund.

Jezeli, pomimo wykonania tych operacji, ramie nie jest
fazowane, podnies¢ ramie na okoto 60° nachylenia,
rozszerzy¢idoprowadzi¢ dtuzyce do punktu krancowego
wigczajgc system sktadania we wszystkich kierunkach
(okoto 20 sekund).

Przestrzeganie tej procedury zapewnia ponowne
fazowanie prawidtowego ramienia.

@ CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne

Zwykte Gdy jest to konieczne

KONSERWACJA
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B D-3.19 KONTROLA URZADZEN
BEZPIECZENSTWA

m  Kontrolasystemuzapobiegajacego wywréceniu
(przy kazdym uzyciu)

System zapobiegajgcy wywrdceniu przewiduje przy

wigczeniu maszyny automatyczne wykonanie kontroli

funkcjonowania. W przypadku wystgpienia probleméw,
zapalisie czerwonadioda LED 3, brzeczyk zasygnalizuje
btad, maszynaw alarmie nie bedzie mogta funkcjonowac.

W celu przeprowadzenia kontroli recznej postepowac

w nastepujgcy sposob:

- Zatadowac duzy ciezar 1000 kg.

- Podnies¢ ramie na okoto 30 cm od ziemi.

- Roztozy¢ ramie teleskopowe upewniajgc sie
czy system przechodzi w stan alarmowy przy
odlegtosci przewidzianej na wykresach udzwigu
odpowiednio do potgczenia maszyn-zastosowanego
doczepionego przyrzgdu. Jezeli system nie
przechodzi w stan alarmu, nalezy skontaktowac sie
z Serwisem TechnicznymTEREXLIFT.

(LT
e
2349 0234 12349 1 F | R
G Rl CL
=y B L
B =
-

Przeprowadzi¢ kontrole w dwéch pozycjach: z
wiezyczka wzdluzng i z wiezyczka obrécong o 90°.

re;

KONSERWACJA

m Sprawdzenie przycisku do zatrzymania
awaryjnego (przy kazdym uzyciu)

W celuprzeprowadzenie kontrolidobregofunkcjonowania
przycisku, wystarczy nacisng¢ podczas wykonywania
jednego z ruchéw.
Wcidniecie
przycisku powinno |
spowodowac
zatrzymanie ruchu
i wytgczenie silnika.
W przeciwnym
razie skontaktowac
sie z Serwisem
Technicznym
TEREXLIFT.

B Sprawdzenie przycisku najoysticku (przy kazdym
uzyciu)

W celu sprawdzenia dobrego funkcjonowania przycisku
z cztowiekiem na dzwigni sterujgcej, wystarczy
sprobowaé uruchomi¢ bez naciskania przycisku.
Sterowanie nie powinno by¢ wykonane. W przeciwnym
razie skontaktowac¢ sie z Serwisem Technicznym
TEREXLIFT.
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m  Sprawdzenie zaworéw blokujacych (co 3miesigce)

Pilotowane zawory blokujgce pozwalajg nha utrzymanie w
pozycjitadunku réwniez w przypadku rozsadzenia weza.

W celu spowodowania prawidtowego funkcjonowania

zaworu nalezy postepowac w nastepujgcy sposob:

* Obcigzy¢ ramie ciezarem zblizonym do
maksymalnego udzwigu.

* Podnies¢ tadunek na kilka centymetrow od ziemi
(max 10 cm). W celu sprawdzenia zaworu na
cylindrze rozktadania teleskopowego doprowadzi¢
ramie na maksymalng wysokos¢ i roztozy¢ go o
kilka centymetréw.

» Poluzowac¢ ostroznie przewody oleju w cylindrze,
ktérego chce sie przeprowadzi¢ kontrole zaworow.

re|
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KONSERWACJA

W celu sprawdzenia funkcjonowania zaworow
blokujgcych na stabilizatorach, ustawi¢ je na
ziemi i odcigzy¢ ciezar z két podnoszac je z ziemi.
Poluzowac¢ weze na cylindrze w celu sprawdzenia
sprawnosci zaworu.

Podczas préby nastgpi wyciek oleju znajdujgcego sie

w przewodzie, podczas, gdy tadunek musi pozostac

zablokowany w pozycji. W przypadku osiadania zaworu,

nalezy go wymieni¢, w tym celu zgtosic¢ sie do Serwisu

Technicznego TEREXLIFT.

A| NIEBEZPIECZENSTWO

Przeprowadzi¢ prébe kontrolng funkcjonowania
zaworow zachowujgc wszystkie mozliwe srodki
bezpieczenstwa:

- Zalozy¢ okulary ochronne
- Zatozy¢ rekawice ochronne
- Zatozy¢ buty ochronne

- Zalozyé odziez roboczg, odpowiednig do
wykonywanej pracy

- Uzywac oston chronigcych przed wylotem oleju
pod cisnieniem

- Przeprowadzi¢ probe na wolnym powietrzu i
ogrodzonym terenie w celu niedopuszczenia do
maszyny oso6b postronnych

- Utrzymacé w bezpiecznych warunkach komponent
do sprawdzenia, uwazajac, aby wykonywane
czynnosci nie spowodowaly niekontrolowany
ruch maszyny.

W CELU WYMONTOWANIA ZA WOROW

BLOKUJACYCH CYLINDROW

- Obnizy¢ do ziemi ramie w sposoéb stabilny,
poniewaz zawor blokujacy lub cylinder powoduja
niekontrolowane obnizenie.

- Poponownym zamontowaniu zaworéwicylindrow
przystapié do kompletnego wypetnienia obwodu,
odprowadzajac powietrze, przed rozpoczeciem
pracy, W tym celu doprowadzaé¢ ciggle do
punktu krancowego odpowiednie cylindry. W
przypadku cylindra wyréwnania widef, wykonaé
ruch podnoszenia/obnizania ramienia i przegubu
widel.
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= Kontrola ogranicznikéw stabilizatorow
(przy kazdym uzyciu)

W celu przeprowadzenia kontroli funkcjonowania

ogranicznikobw na stabilizatorach postepowaé w

nastepujgcy sposob:

- Obnizy¢ lub podnies¢ wszystkie stabilizatory.

- Na displayu ogranicznika tadunku MICMAC-
ST-02 nalezy zwrdci¢ uwage na zmiane skali
dopuszczalnych udzwigow.

W przeciwnym razie skontaktowaé sie z Serwisem

Technicznym TEREXLIFT.

Se um sensor apresentar defeito, substitua-o
imediatamente.

m  Kontrolamikrowylacznikéwwzmianie predkosci
(przy kazdym uzyciu)

W celu przeprowadzenia kontroli funkcjonowania

mikrowytgcznika postepowac w nastepujgcy sposob:

- Wiaczyé¢ silnik i przesuwac sie z predkoscig okoto
5 km/h.

- Sprobowac¢ zmieni¢ bieg. Bieg mechaniczny nie
da sie wrzucic.

W przeciwnym razie skontaktowaé sie z Serwisem
Technicznym TEREXLIFT.

m Kontrola presostatu N na hamulcu postojowym
(przy kazdym uzyciu)

W celu sprawdzenia odpowiedniego funkcjonowania
presostatu na hamulcu postojowym:

- Zaciggng¢ hamulec postojowy i wtgczy¢ silnik
- Sprobowaé przesungé maszyne. Maszyna nie
moze sie ruszac.

W przeciwnym razie skontaktowaé sie z Serwisem
Technicznym TEREXLIFT.

re|

m Sprawdzenie dziatania stacyjki maszyny

(przy kazdym uzyciu)
Sprébowac wigczy¢ silnik z witgczonym biegiem do
przodu i do tytu.
Silnik nie moze sie wigczy¢. W przeciwnym razie
skontaktowac sie z Serwisem Technicznym TEREXLIFT.
Wykona¢ operacje wrzucajgc najpierw jeden a potem
drugi bieg.

KONSERWACJA

m Kontrola funkcjonowania pompy awaryjnej
(raz w tygodniu)

Gdy jest ona zainstalowana, sprawdzi¢ odpowiednie
funkcjonowanie pompy awaryjnej raz na tydzien.

Pompa moze ulec uszkodzeniu w nastepstwie
niedostatecznego jej uzywania z ryzykiem jest
niesprawnosci w przypadku koniecznosci jej uzycia.
W tym celu, z wytgczonym silnikiem wcisng¢ przycisk
wigczenia pompy awaryjnej przez kilka sekund w celu
sprawdzenia prawidtowego jej funkcjonowania.
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I D-4

A NIEBEZPIECZENSTWC

INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Wszystkie interwencje konserwacyjne muszg by¢
wykonane z wyfgczonym silnikiem, zaciggnietym
hamulcem postojowym, z organami roboczymi
kompletnie opartymi o ziemie i biegiem w pozycji
luzu.

A NIEBEZPIECZENSTWC

Przed wykonaniem jakiejkolwiek operacji
konserwacyjnej, ktéra wymaga podniesienia
komponentu, przymocowac w stabilny i bezpieczny
sposob podniesiony komponentprzed wykonaniem
interwencji.

A NIEBEZPIECZENSTWC

Absolutnie zakazuje sie wykonywania interwencji
na instalacji elektrycznej przez nieupowaznionych
pracownikow.

B D-4.1 BATERIA

» Sprawdzi¢ poziom elektrolitu baterii co 250 godzin
pracy; w razie koniecznosci uzupetni¢ poziom
dolewajgc wody destylowane;j.

+ Uwazaé, aby ptyn znajdowat sie nad elementami o
5+6 mm i aby wszystkie komory znajdowaty sie na
odpowiednim poziomie.

+ Sprawdzi¢ czy zaciski kabli sg odpowiednio
przymocowane do biegundéw baterii. W celu
docisniecia zaciskéw postuzy¢ sie statym kluczem,
nigdy nie szczypcami.

« Zabezpieczyé¢ bieguny, pokrywajgc je warstwag
czystej wazeliny.

« Jezeli przewiduje sie dtuzszg przerwe w uzywaniu
maszyny, zaleca sie wymontowanie baterii i
przechowanie jej w suchym miejscu.

KONSERWACJA
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A NIEBEZPIECZENSTWC

* Elektrolit baterii zawiera kwas siarkowy, ktory
moze spowodowac poparzenia przy stycznosci
ze skorg lub oczami. Naktadaé okulary irekawice
ochronne do przenoszenia baterii i uwazac, aby
nie wyciekt z nich elektrolit. Trzymac wszystkie
przedmioty metalowe (zegarki, pierscionki,
fancuszki) z dala od biegunéw baterii poniewaz
mogfyby spowodowacé zwarcie i w konsekwencji
poparzenia.

* Przed odfaczeniem lub podfgczeniem baterii,
wylgczyé wszystkie wylaczniki znajdujace sie
w kabinie.

e W celu odfgczenia baterii, odfaczy¢ najpierw
biegun ujemny (-) masy.

e W celu podigczenia podifaczyé¢ najpierw biegun
dodatni (+).

e Nafadowacé baterie z dala od maszyny w dobrze
wentylowanej strefie.

e Zakaz zblizania sie z przedmiotami, ktore
wytwarzaja iskry, wolny ptomien lub zapalonym
papierosem.

* Nie ktas¢ przedmiotéw metalowych na baterii.
Moga one spowodowaé niebezpieczne zwarcia,
przede wszystkim podczas fadowania.

* Poniewaz elektrolit jest wysoko korozyjny, nie
nalezy dopuszcza¢ do jego stycznosci z rama
podnosnika lub komponentami elektrycznymi
lub elektronicznymi. Jezeli miatoby to miejsce,
nalezy skontaktowaé sie z autoryzowanymi
punktem serwisowym.

A NIEBEZPIECZENSTWC

Niebezpieczenistwo wybuchu i zwarcia. Podczas
tadowania baterii, wytwarza sie mieszanka
wybuchowa gazu wodorowego.

A| NIEBEZPIECZENSTWC

Nie dodawaé¢ kwasu siarkowego, lecz tylko wody
destylowanej.
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Instalacja elektryczna jest zabezpieczona przez

bezpieczniki topikowe umieszczone z lewej strony
kabiny. Przed wymiang zepsutego bezpiecznika na
inny o tej samej liczbie Amperow, nalezy znalez¢ i
wyeliminowac przyczyne, ktéra spowodowata usterke.

Bezpieczniki

Odn.| Obwod Amp.
F1 | PRZEDNIE WYCIERACZKI 10
F2 | OGRZEWANIE 15
F3 | - 5

F4 | TYLNE WYCIERACZKI
DACHOWE WYCIERACZKI 7,5
F5 | OBRACANIE REFLEKTORA 10
F6 | SWIATLA DROGOWE 15
F7 | SWIATLAPOZYCYJNE 3
F8 | SWIATLAPOZYCYJNE 3
F9 | SWIATLASTOP 7,5
F10 | WELACZNIK SWIATEL POZYCYJNYCH 7,5

F11 | OSWIETLENIE TABLICY ROZDZIELCZEJ/
WYLACZNIKOW 7,5
F12 | - 10
F13 | TRYBKOSZA 10
F14 | PRZELACZNIK BIEGOW 10
F15 | SWIATLA DROGOWE 10
F16 | SWIATLAAWARYJNE 15
F17 | WELACZNIK SWIATEL POZYCYJNYCH 10
F18 | SWIATLAROBOCZE 10
F19 | PRZYCISK AWARYJNY 10
F20 | ZASILANIE CZUJNIKA ZBLIZENIOWEGO 10
F21 | SYGNALIZATOR AKUSTYCZNY 15
F22 | ZASILANIE KOSZA 15
F23 | SWIATLO KABINY 10
F24 | PRZYCISK AWARYJNY KABINY 10
F25 | WELACZNIK POMOCNICZEJ LINII

HYDRAULICZNEJ RAMIENIA 10
F26 | - 10
F27 | ZASILANIE CENTRALKI LMI 15

Strona D-26

Nie montowaé bezpiecznikéw o wartosci
Amperdw przekraczajgcej te wskazang:
moze to spowodowaé uszkodzenie instalacji
elektrycznej.

Jezeli przerwanie bezpiecznika powtarza sie w
krotkich odstepach czasu, odszukac przyczyne
problemu przeprowadzajac kontrole instalacji
elektrycznej.

Trzymaé zawsze zapas bezpiecznikéw w
przypadkach awaryjnych.

Nigdy nie prébowaé naprawiaé lub zwieraé
uszkodzone bezpieczniki.

Sprawdzié ponadto czy styki bezpiecznikow i
uchwyty bezpiecznikowe gwarantujg prawidlowe
pofaczenie elektryczne i nie sgq utlenione.
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Przekazniki (7 \ \
ki | |OO] —
W karcie znajdujgcej sie pod tablicg rozdzielczg L J 00| oo
znajdujg sie nastepujgce przekazniki: ( ) 88 88
K23 K24 K18
OO 00
J
Odn. Obwadd interessato 88 0]0)
N K8 K16 K15 { K5 K17 X7 OO
K1 SWIATLA DROGOWE OO
K2 SWIATLA DROGOWE - By » B 88 QY
K3 SYGNALIZATOR AKUSTYCZNY 88 00
K4 ) K10 K9 K12 { K20 l K21 OO 88
K5 PRZELACZNIK 1/2 BIEGU MECHANICZNEGO ololitste)
K6 - QY 100
K2 K4 K3 L K13 } K14 OO
K7 BIEG DO PRZODU L JL JL J L Jloo) |99
K8 BIEG WSTECZNY/SYGNALIZATOR BIEGU Q0
WSTECZNEGO e el e U1 o9
K9 WYLACZENIE BIEGU DO PRZODU/WSTECZNEGO ey pes e 88 00
K10 WYLACZENIE BIEGU DO PRZODU/WSTECZNEGO lele) 88
X9
K11 ZEZWOLENIE NAROZRUCH aTm |eTm| 6T OO
K12 - 88 88
K13 | - B || 00| —
K14 | - p— 89 o9
K15 - & B <= [ F2s 88 00
Kte | - — a9 (68
K17 SWIATLAROBOCZE [ F1 ] [ Fie I Fao 00O
00| |99
K20 CANBUS RAMIENIA WYSOKO @ 88| e
K21 CANBUS RAMIENIA NISKO Qo
K22 ZASILANIE KOSZA N =
K23 SWIATLA AWARYJINE
K24 PRZELACZNIK BIEGU MECHANICZNEGO
Bezpieczniki i przekazniki w przegrodzie silnika
W przegrodzie silnika znajdujg sie nastepujgce
bezpieczniki i przekazniki:
( N\
Odn. Obwod Amp.
FIG  KLUCZYK ZAPLONU 30
F2G  TABLICABEZPIECZNIKOW | PRZEKAZNIKOW
KABINY 50
FAG  WELACZENIE SILNIKA 20
F328  WSTEPNE PODGRZEWANIE SWIEC 5
K324  WSKAZNIK WSTEPNEGO PODGRZANIA L )
SWIEC

K325 WSTEPNE PODGRZANIE SWIEC
K327 ROZRUSZNIK
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Bezpieczniki i przekazniki pod akumulatorem
Pod akumulatorem znajdujgsie nastepujgce bezpieczniki

i przekazniki:

Odn. Obwod Amp.
F340 CENTRALKA KONTROLI SILNIKA 25
F341 WSTEPNE PODGRZANIE SWIEC 80
K342 CENTRALKA KONTROLI SILNIKA

Przekazniki w skrzynce rozdzielczej podwozia
W podwoziu znajduje sie skrzynka rozgatezna zawiera
nastepujgce przekazniki:

Odn.

Obwod

KC1

KC2

KC3

KC4

KC5

KC6

KC7

KC8

KC9

KC10

KC11
KC12
KC13
KC14
KC15
KC16
KC17
KC18
KC19

PRZEKAZNIK ROZKLADANIA STABILIZATORA
PRZEDNIEGO/TYLNEGO LEWEGO

PRZEKAZNIK POWROTU STABILIZATORA
PRZEDNIEGO/TYLNEGO LEWEGO

PRZEKAZNIK ROZKLADANIA STABILIZATORA
PRZEDNIEGO/TYLNEGO PRAWEGO

PRZEKAZNIK POWROTU STABILIZATORA
PRZEDNIEGO/TYLNEGO PRAWEGO

PRZEKAZNIK PODNOSZENIA STABILIZATORA
PRZEDNIEGO/TYLNEGO LEWEGO

PRZEKAZNIK OPUSZCZANIA STABILIZATORA
PRZEDNIEGO/TYLNEGO LEWEGO

PRZEKAZNIK PODNOSZENIA STABILIZATORA
PRZEDNIEGO/TYLNEGO PRAWEGO

PRZEKAZNIK OPUSZCZANIA STABILIZATORA
PRZEDNIEGO/TYLNEGO PRAWEGO

PRZEKAZNIK ODBLOKOWANIA TYLNEGO
MOSTKU

PRZEKAZNIK ZABLOKOWANIA TYLNEGO
MOSTKU

PRZEKAZNIK ZABLOKOWANIA OBROTNICY

KONSERWACJA

K342

KC14 /KC12/ KC2
KC13 KC9 KC15
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Uzycie Napiecie Typ Trzonka Moc
«  Swiatta przednie drogowe/mijania.............cccccocveveveieeeennn 12V e P45t 45/40 W
*  Przednie sSwiatta pozyCyjne ........ccooeriiiiiiiiiiis 12V BAOS...cooiiieee 3W
*  Wskazniki kierunku przéd/wstecz............cccccvvveeeeeeeeeeiiiienn, 12V e, BA15S..ccciiiiiieeeee 21 W
«  Swiatta stop i tylne $wiatta pozycyjne..........cccoovevvieeennnnn. 12V BAY 15d.........cccceee 21/5W
+  Obracanie reflektora - Swiatta robocze ..............ccoccocueuen.... 12V H3.s 55 W
*  Sygnalizatory swietlne na rozdzielnicy i w kabinie ................ 12V W 2x4,6d.......oceeeeeeeennn. 1,2 W
«  Swiatlo Kabiny ..o 12V i, SV85-8..ccoveiiiiiiiinn. 5W
«  Swiatta tablicy rejestracyjnej ..........ccococeeeeeeeeeeeeeeeeeernn 12V BA15S. .o, 5W
«  Swiatta wstecznego bIegU .......ccoovoveveveeeeeeeeeeeeeeeeeen 12V BA15s . 21W

A| OSTRZEZENIE

Lampki osiggajg wysokie temperatury. Przed
dotknieciem palcami lampki, upewnié¢ sie czy jest
ona dostatecznie wystudzona.

Nie dotykac¢ palcami banki lamp halogenowych
poniewaz mogfaby ulec nieodwracalnemu
zniszczeniu (posfuzy¢ sie czystg szmatka lub
chusteczka higieniczng). W przypadku koniecznosci
wyczyszczenia, uzy¢ do tego celu chusteczki
zmoczonej alkoholem etylowym.
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EN D-5 TANKOWANIE

B D-51 TANKOWANIE

Girolift 3514

Girolift 3518 Girolift 5022 Specyfikacja

Pojemnosé Pojemnosé Produktu
Organ Produkt (litry) (litry) w paragrafie
Silnik Diesla Olej silnikowy 10.5 13.5 D-5.2.1
Instalacja chtodzenia silnika Woda + antyfryz 30 35 D-5.2.5
Zbiornika paliwowy Olej napedowy 125 D-5.2.3
Zbiornik instalacji hydraulicznej Olej hydrauliczny 200 D-5.2.2
Skrzynia biegow Olej 2,7 2,2 D-5.2.2
Mechanizmy réznicowe Olej 8,5 7+7 D-5.2.2
Reduktory kota Olej 0,6 +0,6 1,5+1,5 D-5.2.2
Reduktor obrotowy wiezyczki Olej 2,8 2,8 D-5.2.2

B D-5.2 SPECYFIKACJA PRODUKTOW

B D-5.2.1 Olej silnikowy

Stosowac olej zalecany przez Producenta silnika Diesla. (Odnies¢ sie do specjalnej instrukcji zatgczonej do
dokumentacji maszyny).

Oryginalnie maszyna zostaje dostarczona z olejem silnikowym:
SHELL RIMULA 15W-40 (APl CH-4/CG-4/CF-4/CF; ACEA E3; MB228.3)

B D-5.2.2 Oleje smarowe
Maszyna jest zaopatrzona w ponizsze oleje smarowe:

Zastosowanie Produkt Okreslenie

Skrzynia biegéw - Mech.réznicowe FUCHS TITAN GEAR LS 85 W-90 API GL-5 LS/ GL-5

- Redutory

Instalacja hydrauliczna i hamulce SHELL TELLUS T 46 DENISON HF-1 DIN51524 cz. 2i 3

Unikaé mieszania olei o r6znym typie i charakterystyce: ryzyko anomalii i uszkodzenia komponentow.

Oleje do instalacji hydraulicznej:

Klimaty arktyczne: Temperatury ponizej -10°C Uzy¢ oleju SHELL Tellus T22

Klimaty umiarkowane: Temperatury zawierajgce sie miedzy -15°C a +45°C  Uzy¢ oleju SHELL Tellus T46

Klimaty tropikalne: Temperatury przekraczajgce +30°C Uzy¢ oleju SHELL Tellus T68
Strona D-30
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M D-5.2.3 Paliwo

Stosowac wytgcznie olej napedowy, z zawartoscia siarki
ponizej 0,5%, wedtug specyfikacji podanych w instrukc;ji
obstugi silnika Diesla.

Gdy temperatura otoczenia wynosi ponizej -20°C,
stosowac wylgcznie olej napedowy typu “Arctic” lub
mieszanki ropy i oleju napedowego, ktérego skifad
moze zmienia¢ sie w zaleznosci od temperatury
otoczenia az do maksymalnie 80% ropy.

B D-5.2.4 Smary

Do smarowania maszyny uzywac:

+ Smar litowy Vanguard We wszystkich punktach
LIKO typu EP2 smarowych

+ SmarINTERFLON FIN Do ramienia
GREASE LS 2 teleskopowego

Unika¢ mieszania smaréw réznych typoéw i o réznej
charakterystyce i nie uzywa¢ smaréw o mniejszej
charakterystyce.

KONSERWACJA

B D-5.2.5 Chlodziwo silnika
Zaleca sie uzycie mieszanki chtodziwa w proporcjach
50% wody i 50% antyfryzu; maszyna jest dostarczana

z mieszankg w wyzej podanych proporcjach:

VANGUARD ICE GUARD (-40°)

Uzy¢ mieszankiantyfryzuw proporcjach zalecanych
przez producenta w zaleznosci od temperatury
otoczenia miejsca pracy.
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Celowo pozostawiona pusta strona
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ZLE FUNKCJONOWANIE | WYSZUKIWANIE USTEREK

Rozdziat E

ZtE FUNKCJONOWANIE
| WYSZUKIWANIE USTEREK

SPIS TRESCI

E-1 ZYE FUNKCJONOWANIE | WYSZUKIWANIE USTEREK .......oooiiiiiiiiiciic e E-2
E-1.1 Usterki - PrzyCzyny - NADPIraWY ........ccocuuiiiiiiiiiiiie et e e E-2
E-1.2 Diagnostyka silnika Perkins (tylko GIROLIFT 5022)........cccuiiiiiiiiiieeeieee e E-5
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N E-1

Niniejszy rozdziat stanowi dla operatora przewodnik
podczas naprawy usterek, od banalnych z jednej
strony, a z drugiej do wskazania interwencji, ktére mogg
by¢ wykonane wylgcznie przez wyspecjalizowanych
technikow.

W przypadku wszelkich watpliwosci w zrozumieniu
dziatan do wykonania na maszynie, zgtosi¢ sie do
wyspecjalizowanego technika.

B E-1.1 USTERKI - PRZYCZYNY - NAPRAWY

ZLE FUNKCJONOWANIE | WYSZUKIWANIE USTEREK

A NIEBEZPIECZENSTWO

ZLE FUNKCJONOWANIE | WYSZUKIWANIE USTEREK

Wszystkieinterwencje konserwacyjne, wyszukiwanie
usterek i naprawa musza byé wykonane na
wylgczonej maszynie, z ramieniem w pozycji
spoczynkowejlub opartym o ziemie, z zaciggnietym
hamulcem postojowym oraz wyciggnietym kluczem
ze stacyjki.

Silnik rozruchowy nie obraca sie

TABLICA NIE WLACZA SIE, + Bateria jest odtgczona + Z powrotem podtgczy¢ baterie za
pomoca wytgcznika
* Bateria jest wytadowana + Sprawdzi¢ stan baterii
SILNIK NIE WLACZA SIE  Przetgcznik ruchu do przodu/do tytlu | < Ustawi¢ przetgcznik w pozycji N

nie jest w pozycji zerowej
+ Czujniki zblizeniowe niesprawne .

Kontrola i regulacja odlegtos$ci
(patrz paragraf D-3.16 na str. D-18)

+ Bateria jest wytadowana + Natadowac lub wymieni¢ baterie
* Rozigcznik baterii jest wigczony + Wytgczyc¢ roztgcznik baterii
SILNIK NIE WLACZA SIE + Bezpiecznik spalony + Sprawdzi¢ bezpieczniki F4A
Silnik rozruchowy obraca sie, ale + Wyczerpane paliwo + Dola¢ paliwa.
silnik nie startuje + Filtr oleju napedowego zapchany * Wymienic filtr. Patrz Instrukcja

* Rury oleju napedowego opréznione | °
(w nastepstwie wyczerpania paliwa)

Obstugi i Konserwaciji silnika
Perkins.

Dolac paliwa i odnies¢ sie do Instrukcii
Obstugi i Konserwacii silnika Perkins.

MASZYNA NIE PORUSZA SIE + Rozdzielacz biegéw w pozycji luzu + Ustawi¢ prawidtowo rozdzielacz
prowadnicy
+ Bieg mechaniczny nie wigczony | < Wrzuci¢ bieg
(lampka w przycisku 47 miga) + Sprawdzi¢ regulacje czujnikdw 1 i
2 biegu
+ Zaciggniety hamulec postojowy + Wylgczy¢

* Poziom oleju hydraulicznego jest | °

niski hydraulicznego w zbiorniku

+ Jeden lub kilka stabilizatorow jest + Przywota¢ stan stabilizatoréw
catkowicie otwarty

+ Bezpiecznik przerwany + Sprawdzi¢ bezpieczniki F6A i FTA;

+ Dzwignia biegoéw nie jest w pozycjiz | °
czujnikami zblizeniowymi

Sprawdzi¢ poziom oleju

w razie koniecznosci wymienic je
Kontrola i regulacja odlegtos$ci
(patrz paragraf D-3.16 na str. D-18)
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MASZYNA MA NIEDOSTATECZNA | < Lampka filtra hydraulicznego jest | « Wymieni¢ filtr

TRAKCJE zapalona * Przywréci¢ prawidtowy poziom
* Olej hydrauliczny w zbiorniku jest oleju hydraulicznego
niedostateczny + Wymieni¢ olej

* Olej wewnatrz zbiornika jest
zemulgowany z wodg

MASZYNA NIE ZMIENIA BIEGU Z 1 | « Bezpiecznik przerwany +  Wymieni¢ bezpiecznik F1C
NA 2 BIEG MECHANICZNY + Trudno$ci w ruchu két zebatych | ¢ Uruchomic kierownice i przywrocic
(lampka w przycisku 47 miga) stan manewru zmiany biegéw

NIE NASTEPUJE WYBOR TYPU + Bezpiecznik kontroli typu skrecania | ¢« Wymieni¢ bezpiecznik F1C
ZWROTNOSCI przerwany
* Przetgcznik "BUDOWA/DROGA/ | « Ustawi¢ na "BUDOWA"

KOSZ" na "DROGA"

FUNKCJA "DROGA" JEST * Nie mozna wybra¢ "BUDOWA/ | « Sprawdzi¢ bezpiecznik topikowy
AKTYWNA ROWNIEZ DROGA/KOSZ" F6C i w razie konieczno$ci wymienic¢
WYBIERAJAC BIEG NA go.

"BUDOWA"

NIEDOSTATECZNE DZIALANIE | - Niedostateczne naprezenie linek + Sprawdzi¢i skorygowaé naprezenie

HAMULCA POSTOJOWEGO linek za pomoca $rub imbusowych

+ Sprawdzi¢ i skorygowac dokrecenie
zaciskow na koncowkach linek

POZIOMOWANIE NIE » Przetagcznik "BUDOWA/DROGA/ | « Ustawi¢ na "BUDOWA"
FUNKCJONUJE KOSZ" na "DROGA"

+ Ramie podniesione powyzej2 metréw | « Obnizy¢ ramie

+ Bezpiecznik przerwany * Wymieni¢ bezpiecznik F6C

¢ Czujnik ramienia zle wyregulowany | ¢ Kontrola i regulacja odlegto$ci

(patrz paragraf D-3.16 na str. D-18)

* Przycisk 25 lub klawisz wyboru na | « Powtdrzy¢ procedure sterowania
dzwigni sterujgcej nie uruchomione

STABILIZATORY NIE * Przetagcznik "BUDOWA/DROGA/ | ¢ Ustawi¢ na "BUDOWA"
FUNKCJONUJA KOSZ" na "DROGA"

 Ramie podniesione powyzej2 metréw | « Obnizy¢ ramie

+ Bezpiecznik przerwany * Wymieni¢ bezpiecznik F6C

¢+ Czujnik ramienia zle wyregulowany | ¢ Kontrola i regulacja odlegto$ci

(patrz paragraf D-3.16 na str. D-18)

* Przycisk 16-17-18-19 lub klawisz | « Powtdrzy¢ procedure sterowania
wyboru na dzwigni sterujgcej nie
uruchomione

RAMIE NIE OPUSZCZA SIE, NIE | « Przetagcznik "BUDOWA/DROGA/ | * Ustawi¢ na "BUDOWA"
WYKONUJE ROZKLADANIA, NIE KOSZ" na "DROGA"
PRZESUWAPLYTY WSPORNIKOWEJ
OPRZYRZADOWANIA, NIE| - Bezpiecznik przerwany +  Wymieni¢ bezpiecznik F6C
WYKONUJE OBRACANIA
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re|

GIROLIFT JEST W STANIE
ALARMOWYM (dioda LED czerwona
zapalona)

+ System zapobiegajgcy wywracaniu
w alarmie

* Przeprowadzi¢ procedure ztozenia
ramienia w warunkach bezpieczenstwa:
powrdt i podniesienie ramienia

SYSTEM ZAPOBIEGAJACY
WYWROCENIU NIE WLACZA SIE

* Bezpiecznik przerwany

« Sprawdzi¢ bezpiecznik topikowy
F5C i w razie koniecznosci wymienic¢
go.

+ Poprosi¢ o interwencje najblizszego
autoryzowanego serwisu
technicznego

TERMOMETR OLEJU
HYDRAULICZNEGO NIE
FUNKCJONUJE

* To znaczy normalnym jest, gdy
temperatura zewnetrzna jest niska
i/lub maszyna jest uzywana w
krotkich odcinkach czasu, poniewaz
olej hydrauliczny nie ma czasu
na podgrzanie sie do temperatury
przekraczajgcej 40+50° C

NIE ZAPALA SIE LAMPKA
ZACIAGNIETEGO HAMULCA
POSTOJOWEGO

* Bezpiecznik przerwany

+ Sprawdzi¢ bezpiecznik topikowy
F7Aiw razie koniecznosci wymieni¢
go.

Wykrywajac usterki nie podane w niniejszym rozdziale, nalezy zgtosi¢ sie do Serwisu Technicznego lub
autoryzowanego najblizszego warsztatu lub do sprzedawcy TEREXLIFT.
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B E-1.2 DIAGNOSTYKA SILNIKA PERKINS
(TYLKO GIROLIFT 5022)

B Stan lampek po wigczeniu silnika jezeli silnik nie wigcza sie

O

OFF OFF Zadna usterka namierzona
ON OFF Sygnat usterki elektrycznej
OFF Migajaca Zatrzymanie silnika - namierzona usterka zatrzymania silnika, ktéra umozliwia rozruch

Inne stany lampek
Lampki, ktére mogg zapali¢ sie automatycznie podczas funkcjonowania lub zatrzymania silnika

OFF OFF Zadna usterka namierzona

OFF ON Cisnienie oleju niedostateczne

Migajaca ON Temperatura chtodziwa lub temperatura powietrza ssania za wysoka - silnik moze
mie¢ ograniczong moc

OFF Migajaca Namierzona anomalia zatrzymanie silnika lub nadmiar warunkéw deklasacji

ON OFF Sygnat usterki elektryczne;j

ON ON Cisnienie oleju niedostateczne lub sygnat usterki elektrycznej

ON Migajaca Namierzona anomalia zatrzymanie silnika lub nadmiar warunkéw deklasaciji i sygnat
usterki elektrycznej

Migajaca ON Cisnienie oleju niedostateczne i temperatura chtodziwa lub temperatura powietrza

ssawnego za wysoka itp. — silnik moze mie¢ zredukowang moc

Wskazniki

Stan lampek rozruchu silnika - kontrola lampek

Przy wigczeniu rozruchu, ECM zapala wszystkie lampki przez 2 sekundy, nastepnie je wytgcza za wyjgtkiem
ewentualnie lampki rozruchu na zimno

ON ON Przez 2 sekundy lub do rozruchu silnika
czyli
OFF OFF Oprocz rozruchu na zimno

Stan lampek rozruchu silnika
Wskaznik rozruchu na zimno

Stata OFF Podczas funkcjonowania urzgdzenia pomocniczego rozruchu
czyli
OFF OFF Przy wtgczeniu silnika lub na zakonczenie funkcjonowania urzgdzenia pomocniczego
rozruchu

Stan lampek podczas rozruchu silnika
W fazie rozruchu silnika EMS zapalajg sie tylko konieczne lampki silnika — np. brak cisnienia oleju smarowego w
przypadku przekroczenia opdznienia rozruchu, lampka zatrzymania silnika zapala sie

OFF OFF Zaden problem
OFF ON Cisnienie oleju smarowego niedostateczne (w przypadku przekroczenia opdznienia)
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Celowo pozostawiona pusta strona
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Rozdziat F

AKCESORIA OPCJONALNE

SPIS TRESCI
F-1.1 CZErPaK dO KIUSZYWA........uuiiiiiiiiiieee ettt e ettt e e e e e e e e e e e et reeeeeeeeeannns F-3
F-1.2 Czerpak dO DEIONU ... .eeiiiiiieee e F-4
F-1.3 CZErPaK MIESZAJGCY ... eeeeeeiiiiiiie ettt et e e et e e e et e e e et e e e e e abeeeeeeneee F-5
F-1.4 Staty hak Na PYCIE ..ot a e F-6
F-1.5 Weciggarka hydrauliCZNa ............eeeeeiiiei e F-7
F-1.6 Pal KotwigCy dO KONSEIWACH ....eevvveiiiiiiiiiiiiiieie e e ettt e e e e e e e e F-7
F-1.7 Szczypce hydrauliczne do Pali | FUF.......ooveiiiei e F-8
F-1.8 Widty z przenosnikiem hydrauliCZNym ..........ooooiiiiiiiiii e F-9
F-1.9 KOSZ dO Przen0SZENIA OSOD .......cevviiiiiieeee e F-10
F-1.10 Robot 5000 - 8000 = 15000 .......ceeieeiieitee et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e F-11
F-1.11 Ramig NastawiaCza KrgZyn ..........ouuuuuiuiiiiiiiie ettt e e e e F-12
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B WSTEP

Ten rozdziat ma za zadanie dostarczenie operatorowi
informacji na temat oprzyrzadowania doczepianego
przeznaczonego do podnosnikéw.

Zaleca sie stosowanie wytgcznie przyrzgdow
oryginalnych, podanych na niniejszych stronach, po
uwaznym przeczytaniu ich charakterystykiizrozumieniu
ich obstugi.

Odnosnie montazu i demontazu oprzyrzagdowania
doczepianego odsyta sie do procedury standardowej
opisanej w rozdziale FUNKCJONOWANIE par. C-5.4.

A NIEBEZPIECZENSTWC

Podczas operacji wymiany przyrzadoéw, nalezy
oddalic¢ ze strefy pracy wszystkie osoby postronne.

A NIEBEZPIECZENSTWC

Montaz oprzyrzadowania opcjonalnego, przede
wszystkim pala kotwigcego, zmienia Srodek
ciezkosci na podnosniku: przed przystapieniem do
przeniesieniatadunku sprawdzi¢ zawsze jego ciezar
i skonsultowac tabele fadunku. Udzwigi nominalne
muszg by¢ zredukowane o ciezar zastosowanego
oprzyrzadowania.

B Procedura odnosnie podigczenia linii
hydraulicznych:

 Zaczepi¢ nowy przyrzad i zablokowaé go
hydraulicznie
» Odtgczy¢ szybkoztgczki A cylindra blokujgcego
przyrzad i wiozy¢ je do pozorowanych urzadzen B
w celu zabezpieczenia ich przed zabrudzeniem.

*  Podfigczy¢do szybkoztgczek poprzednio uwolnione
przewody zasilajgce nowego oprzyrzgdowania
doczepianego.

Jezeli nowy przyrzad dysponuje dwoma mechanizmami
hydraulicznymi (na przyktad szczypce do zerdzi)
konieczne jest, aby na maszynie lub na przyrzadzie
doczepianym byt zainstalowany zawoér rozdzielczy
przeptywu C aktywowany za pomocg wytgcznika
znajdujgcego sie w kabinie.

Strona F-2
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B F-1.1 CZERPAK DO KRUSZYWA

Dane techniczne

Litry 500 800
Szerokosé mm 2435 | 2250
Dtugos$c¢ mm 800 | 1000
Wysokosé mm 850 940
Ciezar kg 285 380
Pojemnos$¢ SAE m3 0,5 0,8

Zastosowanie
GIROLIFT

Litry 3514 3518 | 5022
500 . . .
800 . - -

Przyrzad przydatny do przenoszenia materiatu
luznego. Nie nadaje sie do wykopow w ziemi.

AKCESORIA OPCJONALNE

Zakres stosowania
Przyrzad z szybkoztgczkg do przenoszenia ziemi,
piasku, gruzu, ziarna itp.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogodélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale B
"BEZPIECZENSTWO".

Funkcjonowanie

Uzywajgc fopaty zaleca sie pobranie tylko i wylacznie
z ramieniem catkowicie zamknietym i naciska¢ na
zwatf z wyprostowanymi kotami.

W celu pobrania i wydalenia fadunku dziata¢ na dzwigni
rotacji ptyty wspornikowej przyrzadéw.

Wybraé na ograniczniku fadunku typ przyrzadu F (widty
palet).

Konserwacja
Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzona przed jej
uzyciem.
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= TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

M F-1.2 CZERPAK DO BETONU

Dane techniczne

Litry 500 800
Szerokos¢ mm 1200 | 1200
Dtugosc¢ mm 1200 | 1200
Wysoko$¢ mm 1270 | 1520
Ciezar kg 220 260
Pojemnos¢ SAE m3 0,5 0,8

Zastosowanie
GIROLIFT

Litry 3514 3518 | 5022
500 . . .
800 . . .

Zakres stosowania

Przyrzad przyczepiany do widet standardowych
podnosnika jest przymocowany za pomocg specjalnych
tancuchéw ze strzemigczkiem dostarczonymi w
wyposazeniu.

Bezpieczenstwo

Odnies$¢ sie skrupulatnie do ogdlnych norm
bezpieczehstwa podanych w rozdziale B
"BEZPIECZENSTWO".

AKCESORIA OPCJONALNE

Funkcjonowanie

Zatozy¢ na widly czerpak zwracajgc uwage na bok, z
ktérego chce sie wytadowac produkt.

Przymocowacé czerpak do widet za pomoca specjalnych
tancuchéw dostarczonych w wyposazeniu.

W celu wytadowania produktu dziata¢ recznie na dzwigni
otwierania drzwiczek w przypadku, gdy czerpak ma
otwieranie reczne.

W przypadku, gdy czerpak dysponuje cylindrem
hydraulicznym do otwierania drzwiczek, dziata¢ na
dzwigni  blokujgcej przyrzady, na ktoérej linii zostaty
wstepnie podigczone, z uzyciem tych samych
szybkoztgczek, doprowadzajgce przewody nowego
doczepionego przyrzadu (patrz instrukcje na stronie F-2).
Wybraé¢ na ograniczniku tadunku typ przyrzgdu F (widty
palet).

Konserwacja

Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzona przed jej
uzyciem.

Umy¢ dokfadnie wodg na koniec kazdego dnia pracy
lub zawsze przed okresem nieuzywania, ktéry moze
spowodowac krzepniecie konglomeratu lub resztek.
Sprawdzi¢ czy nie wystepujg wyciekioleju hydraulicznego
z przewodow lub szybkoztgczek.

Zabezpieczy¢ odpowiednio szybkoztgczki po kazdym
odtgczeniuwceluniedopuszczenia,abyzanieczyszczenia
dotarty do obwodu.

Sprawdzi¢ po kazdym uzyciu integralnos¢ tancuchéw
mocujgcych i wymieni¢ je jezeli sg zuzyte lub
zdeformowane.
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TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

M F-1.3 CZERPAK MIESZAJACY

Dane techniczne

AKCESORIA OPCJONALNE

Zakres stosowania

Przyrzad z szybkoztgczkg do przenoszenia do mieszania
i dystrybucji konglomeratu cementowego.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogodélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale B
"BEZPIECZENSTWO".

Funkcjonowanie

W celu pobrania i wydalenia tadunku dziata¢ na dzwigni
rotacji ptyty wspornikowej przyrzagddw.

W celu uruchomienia slimaka mieszajgcego dziata¢ na
dzwigni blokujgcej przyrzadu, do kitdrej zostaty wczesniej
podigczone, uzywajgc tych samych szybkoztgczek,
przewoddw zasilajgcych nowego przyrzagdu doczepianego
(patrz instrukcje na stronie F-2).

Wybra¢ na ograniczniku tadunku typ przyrzadu F (widty
palet).

Konserwacja

Szerokosé mm | 1850 OSTRZEZE N I E
Diugosc mm | 1250 Przed wykonaniem wszelkiego typu konserwacji
Wysoko$é mm | 1100 na czerpaku, nalezy ustawié go najpierw na ziemi,
. zatrzymaé maszyne, wyciagnaé klucz ze stacyjki i
Cigzar kg | 780 | zamknaé kabine na klucz w celu niedopuszczenia
Pojemnosé SAE m3 0,5 0s06b postronnych do tablicy rozdzielczej.
Zastosowanie Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzona przed
jej uzyciem. Doktadnie umy¢ jg wodg na zakonczenie
GIROLIFT dnia pracy lub przed okresem nieuzywania w celu
Litry 3514 3518 | 5022 doprowadzenia do skrzepnigcia konglomeratu lub
pozostatosci produktu.
500 . . . Sprawdzi¢ czy nie wystepujg wyciekioleju hydraulicznego
z przewoddw lub szybkoztgczek.
Zabezpieczy¢ odpowiednio szybkoztaczki po kazdym
odfgczeniu w celu niedopuszczenia, aby brud dostat
sie do srodka obwodu.
Strona F-5
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= TEREX.

AKCESORIA OPCJONALNE

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @

M F-1.4 STALY HAK NA PLYCIE

Kod

GIROLIFT 3514,
3518, 5022

59.0700.4000

Dane techniczne

Zakres stosowania
Przyrzad z szybkoztgczkg do podnoszenia tadunkéw
za pomocg specjalnych zawieszen.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczehnstwa podanych w rozdziale B
"BEZPIECZENSTWO".

Nie powodowac¢ oscylacji podwieszonych tadunkow.
Nie ciggng¢ zaczepionych tadunkow.

Podnies¢ tadunek przed rozktadaniem ramienia.

Funkcjonowanie

Zaczepi¢ akcesorium i przymocowaé je za pomoca
cylindra blokujgcego przyrzady.

Wszystkie tadunki muszg by¢ przymocowane poprzez
specjalne ich obwigzanie, linamilub tancuchami, zgodne
z obowigzujgcymi normami.

W celu przeniesienia fadunkéw, podniesc¢ i przekrecié
ramie teleskopowe.

Wybraé¢ na ograniczniku fadunku typ przyrzadu W
(wciggarka).

Konserwacja

Przed uzyciem sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest
uszkodzone.

Sprawdzi¢ obecnos$¢ i sprawnos$é dziatania zacisku
bezpieczenstwa na haku.

Szerokosé mm 970 970
Dlugos¢ mm 620 620 Hak na plycie jest zaprojektowany do wytrzymania
Wysokosé mm 600 600 fadunku 5400 kg. Maksymalna granica udzwigu
Cigzar kg 132 132 odpow:a_da udzwigowi nomln_alnemu p_odnosnlka, do
ktérego jestprzymocowany ipodany jestw tabelach
fadunku dostarczonych z przyrzadem.
Zastosowanie
GIROLIFT
Udzwig 3514 3518 5022
3500 kg ) ) N
5000 kg - - .
Upewni¢ sie czy ten przyrzad moze by¢é uzywany
w panstwie uzytkowania. W przypadku rynku
wiloskiego, przyrzad ten musi by¢ zarejestrowany w
ISPESL i regularnie sprawdzany raz do roku.
Podanie o przeglad musi by¢é sporzagdzone przez
uzytkownika.
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= TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

M F-1.5 WCIAGARKA HYDRAULICZNA

Dane techniczne

AKCESORIA OPCJONALNE

re;

M F-1.6 PAL KOTWIACY DO KONSERWACJI

RGBS~
|

Dane techniczne

Udzwig kg 3000 | 5000 Dfugosé 4000
Szerokosé mm 960 960 Szerokosé mm 970
Dtugosc¢ mm 880 880 Wysokosé mm 600
Wysokosé mm 1650 | 1650 Ciezar kg 360
Ciezar kg 280 300 Udzwig kg 900

Zastosowanie Zastosowanie
GIROLIFT GIROLIFT

Udzwig kg 3514 3518 | 5022 Dfugosé 3514 3518 | 5022
3000 . . -- 4000 . . .
5000 -- -- .

W celu uzycia tego przyrzagdu odnies¢ sie do
specjalnego dostarczonego podrecznika, kod:
57.0300.5100

Upewnié¢ sie czy ten przyrzad moze by¢ uzywany
w panstwie uzytkowania. W przypadku rynku
wioskiego, przyrzad ten musi by¢ zarejestrowany w
ISPESL i regularnie sprawdzany raz do roku.
Podanie o przeglad musi by¢ sporzagdzone przez
uzytkownika.

W celu uzycia tego przyrzadu odnies¢ sie do
specjalnego dostarczonego podrecznika, kod:
57.0300.5100

Upewni¢ sie czy ten przyrzad moze by¢ uzywany
w panstwie uzytkowania. W przypadku rynku
wiloskiego, przyrzad ten musi by¢ zarejestrowany w
ISPESL i regularnie sprawdzany raz do roku.
Podanie o przeglad musi by¢ sporzgdzone przez
uzytkownika.
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M F-1.7 SZCZYPCE HYDRAULICZNE DO PALI |
RUR

AKCESORIA OPCJONALNE

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @

Dane techniczne

Zakres stosowania
Przyrzagd z szybkim tgcznikiem do przenoszenia i
obracania pali lub rur.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczehnstwa podanych w rozdziale B
"BEZPIECZENSTWO".

Funkcjonowanie

W celu wyregulowania nachylenia, dziata¢ na dzwigni
obrotowej ptyty przyrzadow.

W celu chwycenia i obrécenia pali lub rur dziataé
na dzwigni blokujgcej tadunki, do ktérej zostaty
wczesniej podtgczone, uzywajgc tych samych
szybkoztgczek, przewodow zasilajgcych nowego
przyrzgdu doczepianego (patrzinstrukcje na stronie F-2).
Przyrzad jest wyposazony w zawér rozdzielczy
strumienia, ktéry pozwala na rozdwojenie linii zasilania
do zamkniecia szczypiec i do obrécenia pali do
przeniesienia.

Wybra¢ na ograniczniku tadunku typ przyrzadu F (widly
palet).

Konserwacja
Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzony przed
przystgpieniem do jego uzycia.

Srednica chwytu | 130+625 > . ) L .

Sprawdzi¢ czy niewystepujgwyciekiolejuhydraulicznego.

Szeroko$¢ mm 750 Nasmarowa¢ codziennie przeguby za pomocg pompy

Diugos¢ mm 3e0 | Smarowel

Wysokos¢é mm 1000

Ciezar kg 190

Obracanie 260°

Zastosowanie

) GIROLIFT

Srednica chwytu 3514 3518 | 5022

130+625 . . .
Upewnié sie czy ten przyrzad moze byé uzywany
w panstwie uzytkowania. W przypadku rynku
wloskiego, przyrzad ten musi byé zarejestrowany w
ISPESL i regularnie sprawdzany raz do roku.
Podanie o przeglad musi byé sporzagdzone przez
uzytkownika.
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Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
AKCESORIA OPCJONALNE

H F-1.8 WIDLY Z PRZENOSNIKIEM
HYDRAULICZNYM

==

Dane techniczne

Zakres stosowania
Przyrzagd z szybkim tgcznikiem do przenoszenia
tadunkow spaletyzowanych.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale B
"BEZPIECZENSTWO".

* Nie tadowac materiatu luzem.

* Nie przenosi¢ palet natozonych jedna na drugg

Funkcjonowanie

W celu przesuwutadunku, dziata¢ na dzwigni blokujgcej
tadunki, do ktorej zostaty wczesniej poditgczone,
uzywajgc tych samych szybkozigczek, przewodow
zasilajgcych nowego przyrzgdu doczepianego (patrz
instrukcje na stronie F-2).

Wybra¢ na ograniczniku fadunku typ przyrzadu F (widty
palet).

Konserwacja
Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzony przed
przystgpieniem do jego uzycia.

T Sprawdzi¢czy niewystepujgwyciekiolejuhydraulicznego.
Udzwig kg 3500 | Smarowa¢ codziennie przeguby za pomoca pompy
Szerokos$é mm 1400 smarowej i prowadnice za pomocg smaru grafitowego.
Dtugos¢ mm 1500
Wysokosé mm 650
Ciezar kg 180
Przesuw mm + 150
taczniki widet FEM 3
Zastosowanie
) GIROLIFT
Srednica chwytu 3514 3518 | 5022
130+625 . . .
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H F-1.9 KOSZ DO PRZENOSZENIA OSOB

Zastosowanie

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

AKCESORIA OPCJONALNE

Model kosza

3514

GIROLIFT
3518

5022

2P-200F
2P-200RNE
2P-200REM
3P-1000RNE
2P-800REM5500

W celu uzycia tego przyrzagdu odniesé¢ sie do
specjalnego dostarczonego podrecznika, kod:

57.0300.1100
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m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
° AKCESORIA OPCJONALNE

M F-1.10 ROBOT 5000/ 8000 / 15000

Zastosowanie
GIROLIFT
Model robota 3514 3518 | 5022
5000 . . .
8000 . . .
15000 - - .

W celu uzycia tego przyrzadu odnies¢ sie do
specjalnego dostarczonego podrecznika, kod:
57.0300.0100
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m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT
®

H F-1.11 RAMIE NASTAWIACZA KRAZYN

Wymiary:

Szerokosé mm
Dtugos$c mm
Wysokosé mm
Ciezar kg

96°

Zakres stosowania

Przyrzgd z szybkim tgcznikiem do podnoszenia,
ustawianiaiwykonaniakrgzyniakcesoridéw stuzgcych sie
do: siatki elekrozgrzewczej, tancuchéw do blokowania
krazyn itp.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczehnstwa podanych w rozdziale B
"BEZPIECZENSTWO".

Funkcjonowanie

Ramie do nastawiania krgzyn dysponuje przyrzgdami
sterujgcymi z miejsca kierowania operatora.

Odnies¢ sie scisle do tabel obcigzenia przyczepionych
na maszynie.

Wybraé na ogranicznikutadunku typ przyrzadu R (robot).

Konserwacja

Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzony przed
przystgpieniem do jego uzycia. Sprawdzi¢ czy nie
wystepujg wycieki oleju hydraulicznego. Nasmarowaé
codziennie przeguby za pomocg pompy smarowe;.
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TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

TABELE | ZALACZNIKI

Rozdziat G
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Tabela obcigzenia z widiami Girolift 3514 G-3.1.7 Schemat elektryczny Girolift 5022......... G-21
S oo GR18 Schemat sy GHOINS02..... G2
Tabela obcigzenia z widtami Girolift 3514 G-3.1.9 Schemat elektryczny Girolift 5022......... G-23
ze stabilizatorami - G-3.1.10 Schemat elektryczny Girolift 5022......... G-24
tadunek poprzeczny ........cccoccevveieeninnne G4 G-3.1.11 Schemat elektryczny Girolift 5022......... G-25
Tabela obcigzenia z widtami Girolift G-3.1.12 Schemat elektryczny Girolift 5022......... G-26
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TEREX.

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

TABELE | ZALACZNIKI

EEEN G-1 MOMENT DOKRECENIA SRUB | NAKRETEK

re|

Dxp Wstepne obcigzenie (N) Moment dokrecenia (Nm)

4.8 8.8 10.9 12.9 4.8 8.8 10.9 12.9
M4x0,7 1970 3930 5530 6640 1,5 3,1 4,3 52
M5x0,8 3180 6360 8950 10700 3 6 8,5 10,1
M6x1 4500 9000 12700 15200 5,2 10,4 14,6 17,5
M8 x1,25 8200 16400 23100 27700 12,3 246 34,7 41,6
M8x1 8780 17600 24700 29600 13 26 36,6 43,9
M10x1,5 13000 26000 36500 43900 251 50,1 70,5 84,6
M 10 x 1,25 13700 27400 38500 46300 26,2 52,4 73,6 88,4
M12x1,75 18900 37800 53000 63700 42,4 84,8 119 143
M 12 x 1,25 20600 41300 58000 69600 45,3 90,6 127 153
M14x2 25800 51500 72500 86900 67,4 135 190 228
M14x1,5 28000 56000 78800 94500 71,7 143 202 242
M 16 x 2 35200 70300 98900 | 119000 102 205 288 346
M16x 1.5 37400 74800 | 105000 | 126000 107 214 302 362
M 18 x 2,5 43000 86000 | 121000 | 145000 142 283 398 478
M18x1,5 48400 96800 | 136000 | 163000 154 308 434 520
M 20 x 2,5 54900 | 110000 | 154000 | 185000 200 400 562 674
M20x1,5 60900 | 122000 | 171000 | 206000 216 431 607 728
M 22 x 2,5 67900 | 136000 | 191000 | 229000 266 532 748 897
M22x1,5 74600 | 149000 | 210000 | 252000 286 571 803 964
M24 x3 79100 | 158000 | 222000 | 267000 345 691 971 1170
M24 x2 86000 | 172000 | 242000 | 290000 365 731 1030 1230
M 27 x 3 103000 | 206000 | 289000 | 347000 505 1010 1420 1700
M 27 x 2 111000 | 222000 | 312000 | 375000 534 1070 1500 1800
M 30 x 3,5 126000 | 251000 | 353000 | 424000 686 1370 1930 2310
M 30 x 2 139000 | 278000 | 391000 | 469000 738 1480 2080 2490

Czujniki zblizeniowe majg maksymalny moment dokrecenia rowny 15 Nm.
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m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
? TABELE | ZALACZNIKI

H G-2.1.1 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 3514 ZE STABILIZATORAMI -
LADUNEK WZDLUZNY
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m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
? TABELE | ZALACZNIKI

H G-2.1.2 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 3514 ZE STABILIZATORAMI -
LADUNEK POPRZECZNY
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m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
° TABELE | ZALACZNIKI

H G-2.1.3 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 3514 BEZ STABILIZATOROW -

LADUNEK WZDLUZNY
15
14
13 g
12 e \
11 / \

/
6 /'/
o / 2 z2l2(2 4
2| 2|22 /
5|5 5SS 3|8 3 £/ | 8500daN
4 T | T || o ololo
© O |00 O OO0 O
O | O O O O M~ /
3 N O N« NN
2 ﬁJ —
1 0)
0 | =
-//”/
-1
-2

m 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Strona G-5
Dokument 57.0009.0602 - 05/2007




m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
? TABELE | ZALACZNIKI

B G-2.1.4 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 3514 BEZ STABILIZATOROW -
LADUNEK POPRZECZNY

15

14

13

12

11

10

5 //
4*/
ZZZZ(ZU%
3 > 5|8 8|8 30T
|0 BT olo
S |ololo|oglo
2 ==k
© |[v|®B|~rr
1
o—\ -
kJ—///—/_
1
-2

m 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Strona G-6
Dokument 57.0009.0602 - 05/2007




m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
®

TABELE | ZALACZNIKI

H G-2.1.5 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 3518 ZE STABILIZATORAMI -

LADUNEK WZDLUZNY
18
X 17250
17 )
16
15
14

13 //

/
12 //
/
11 /
10 /
9
8
Sy
N
5 ) /
© ZZZZZZ/
4 'D%%memmmm
Ou-cgg""""’gg/
o o
3 ®» ololo|l B S8 8| 8| &
VI S ol | H|O | V| ©| O
“vcooos-rmwcooo
2 —J
1
o\ — =
-1
2

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

15180

Strona G-7
Dokument 57.0009.0602 - 05/2007




m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
® ‘

TABELE | ZALACZNIKI

H G-2.1.6 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 3518 ZE STABILIZATORAMI -
LADUNEK POPRZECZNY

18

R 17250

17

15 v
14 /

12 /
11 /

10

5/
%
‘ ZZ-c
2 2 2| 2 o
3 > 5|8 S5 8 5|8 88
NIEE RHE R B
1
o

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

15180

Strona G-8

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
® ‘

TABELE | ZALACZNIKI

H G-2.1.7 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 3518 BEZ STABILIZATOROW -

L ADUNEK WZDLUZNY
18
. K:\ 17030
16 /'
15
14 //
/f
13
//
12
/
11 /'
10 7
; //
8 /
: //
Sl
5 2| 2 2
= 2| 2| Z2| 2| © ©| ®©
- c| @ ©f @ ©| ©| ©
4 S | B O Blo| ol o
o o|l ol ol ol 6| ©| ©
©| ©| 6| | 6| ©| &
3 - (o0) Te] 0| - N
2 — |
’
0 \ ——
-1

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

15180

Strona G-9

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
® ‘

TABELE | ZALACZNIKI

H G-2.1.8 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 3518 BEZ STABILIZATOROW -
LADUNEK POPRZECZNY

18

Kf\ 17030

17

16 ]
15

14
v
13 z

11 /
10

\
1900 daN

150 daN

400 daN
700 daN

1200 daN
B
\\

{|
L
0 daN

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 a

15180

Strona G-10

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



TABELE | ZALACZNIKI

m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
® ‘ |

H G-2.1.9 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 5022 ZE STABILIZATORAMI -

e O O N e O O O™ Y U O I G I G R )
O = N W & O O N O © O = N O

N W A~ OO0 O N O ©

-2
m

L ADUNEK WZDLUZNY
T 21800
PEZum
// /
/
P 7
y /
// //
| Y /
/7
// / // /
/ / / //
// // // /
/ 20 Vs
/ A
/
/ o
/
Lzlz15]5E5IE]5|5] &
3N
\
e

20 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3

Strona G-11

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT
®

H G-2.1.10 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 5022 ZE STABILIZATORAMI -

- ed ek ek ek ek ek = = o= N N MDD
O = N W H» 01 O N 00O © O = DN O

N =2 O = N WA OO N ® ©

m

TABELE | ZALACZNIKI

LADUNEK POPRZECZNY

el

21800

7.
/// / //
/ // /
A /4

\\
\\

500/daN
750|daN

000 daN
500 daN
2500 da
.sOOﬂ‘d#\i
4000 daN
5000 daN

20 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4

Strona G-12

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
° TABELE | ZALACZNIKI

H G-2.1.11 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 5022 BEZ STABILIZATOROW -
LADUNEK WZDLUZNY

23
22 Jg:\ 21625
21
0 \
. // )
18 /’ /

/ /

N
N\

N

\\

N
N
A

N
N
A
A
\
N\

13 / // // v
12 4 // //
. / AV
10 // //'/ 7
e
NN a9
8 7
Sy
6
| zllz |35 3 |E | 3
SR BEINE siEl o BEN S
R R R EE R ]
Nl
2
1
o || S
|| T
1
-2

m 20 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Strona G-13
Dokument 57.0009.0602 - 05/2007




m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
? TABELE | ZALACZNIKI

B G-2.1.12 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 5022 BEZ STABILIZATOROW -
LADUNEK POPRZECZNY

N DN
N W
j‘;j

ﬁ 21625
21 iy
”0 < L
- . A
. P Ay \ER
e 7 A

1 74 4v 4
16 A V4

7 A
15 4

/ /

—
=

2 R
N
\\
A

WA AN
NEAT AL
A CNEA
A ANEAS
N\

//
10 / // /
9 7 /
8 V| 4
V4
7 //
Ny /
/ >l 5 [E] 2 |22
“ | & < @© ,tg © 2
Ny AN HEE
4 g -8 T T =)
“lal|® |||~ | co/
’ I
: \
1 \
0 \ I — —
1 L —
-2

m 20 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Strona G-14
Dokument 57.0009.0602 - 05/2007




=

W G-3.1.1

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

TEREX.

TABELE | ZALACZNIKI

SCHEMAT ELEKTRYCZNY GIROLIFT 5022
1 [ 2 [ 3 4 5
ENGINE WATER TEMPERATURE GAUGE(P1)
ENGINE IGNITION SWITCH(S11) coumg:(m) DIAGNOSTIC LIGHT PANEL(X1)
L] " S
H%._s"_‘”i'; _LTL'L_'I_'gl . ® o@d o
El
|1| Lz1 La Lk‘ La | Lv' La ‘!*1” K
I 5 I '—I'l o ¥ Z| & z
_': = <|( cl: :||: I
| |
3
0|
g <o g 9= - o s [xo
= 1
[14
9 N 2
A= .
—_—e
|+30 +15 15A |
| |
| |
Haasl
| r |
| aledd |
[ |
| |
| |
I RELAY |
L __ | BOARD|
n
T( C-B1 CElg 24
R‘_,D 21
ol o | ? &
X = c—B1 s I B ,,
B 7 9 10 9 1 4 5 6
30 (X30 X29 X29 29 X217 X29 X29 X29 X29
IC1 b
«<| g | L]
ul g g | ek .M\qr arn
E:_I B Ell:I B E-IZI | ] | | - 3 - ]
E HE ! ERE: i 4 i g
Bl 2,
B0A| 25A| NA EOA IIM E | o
4 = ili e
“ — |x‘1°s|%i|%l|f£|i1s|%s|£?a|£1‘s b
R50 o p
ENGINE CONTROL BOX Q,.\ o E‘\
T v e e @ [|! \ i)
A DISCONNETTING
BATTERYI(S1) = - - - - -
ol Z| Z| Z| Z| Z| Z|
2 21
d L ad L L Ld L L ® 2
& &
i @‘é\ &e“'} A"’é’ @!‘”&& &g@ e :;g&&
@4‘* & & fi}fﬁ W{é‘
X4

¢ ¢

g

Strona G-15

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007




m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT
®

TABELE | ZALACZNIKI

M G-3.1.2 SCHEMAT ELEKTRYCZNY GIROLIFT 5022

1 [ 2 [ 3 [ 4 [ 5
c—Bi CABIN EMERGENCY STOP PUSHBUTTON (S13-S55) EMERGENCY PUMP SWITCH(S17) SERVICE RELAY(KO4)
1.5 B
S rER BRI : B=R1, 4
HAND ACCELERATOR ACCELERATOR PEDAL = ]
]
g 8 &8 = 2 s § B § ol
g sl ¢
s EE D E 25§ E 5 VR -
iz 58 5 ] 5 )
SERVICE
'Ll 'Lz 'Ls 'LL J‘s 6 J‘n: 'LB 'I‘A 'I‘F E J‘D _ \ _ 'RELAY
x31 |x33 |aa |xa3 |xas fxa haz |xaz |xaz [xaz |xaz ez { 0Gh Gk
o\w| wf v v o] 0| w| 0 0 o) = = 5 & &
Sl gl o < g S o 9 o J i e e N
ol B 3| 2 = x = Z| o N 4 = |
4
R0 x20 N 34
il
15 —r
1.5 L C—Rly g4
3 CM1y g
Lok
12013 6 5 4
xs [x6  |xe X6 X6
5 = | z :
| & ! [ _xa
of o o 3 o 3
e
= 4 L;G‘>11‘1
2913 6 5 2 9
'__l( X6B_ _IX6B  __ IX6B __ __ _§X6B ____ _IXk _l("__|
| 10A |
| +15 |
| service |
| RELAY |
| RELAY |
L BOARD N
T T T T T T T T T T T T T . T T
X68 X68
5
1
T(s
Ml g 114
N-—Z1 N-Z1
9 V=71 vezie 1o
s
2 f10 1o |17 | 6 |1 |15 Boje |22 j21 22
K29 (K29 (K29 K29 \K29 K29 \X29 TK29 X29 (K29 (K29 (K29 a2
|J>ﬂ
ol o o = I = N I'T_l r'\I'A
Z = > |
o
i
|
37 828 B2 D1 N9 45 25 DLL 22 A7 D2 D23
|X1ﬁ |x1s l)ﬂi |x1s ‘xm rxm |X1ﬁ |x15 ‘xm |x1s |x15 |X1ﬁ
DIAGNOSTIC ENGINE Q
-
z
15 . > 31
f“fﬁ
%
N

Strona G-16

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT
®

TABELE | ZALACZNIKI

M G-3.1.3 SCHEMAT ELEKTRYCZNY GIROLIFT 5022

1 I 2 I 3 I 7 5
FORWARD—_REVERSE SWITGH(SX12) FIRST—SECOND_MECHANICAL
GEAR SWTCH(ST4) HAND BRAKE OPERATOR ON
PRESSURE SWITCH  SEAT SWTCH
N
|| ¥ 1 uL 9 \ E" 1
V- T § VA= |*"'
B k| B
4 1 qs 302 1otz f3 e QTS]
X122 XiZ (X2 XI2X1Z K61 X6 \X61 \(X61 &
EI-: 4 Z|
N1 o N1.5
158 > 5.1
25, Nl o o NI N1 41
B=Gl o 71
15
X19
Z | o = 5 5 |
>I ]I: | X171 ] _I‘ | 3
| &
b l)#s s s )
1.5 pL=Cl —
x|
2 205 179L A 8 <
- e ] IXeyx%6 o _yxiexw 1} X6 __ __|xe__ ________ __
r . RELAY
| 12 BOARD |
| |
| N | N N AN |
| L] |
| |
: -v! | i n||_ ! | | :
1 B | L o L - n|
| L] ) ] | L] ) - B Bl B '74-5 ] ) |
| r'l v L |
| | |
| |
| 10A |
| |
L +15 ]
T T T T T R & EN N V- -
X16 X6 X16 X16 rX16 X6 X16
| o 9 | 0] )
= = s ' = =
> =] M “La 1120 W21 {1
et el o T pxn
| P P P P P l P ELECTRICAL JOINT
[ A ol 20 a2 a0
X2%a X21a X2la X2la X2la X21a X21a
o) pr g m 0 - g
< - =
29 29 i 7 4 o -
o =
L—
1% 57 2 15
|_X_“ XQ1__(Xe1_ _ __ _ |X8 _ X8 _ yxe®8 _ __ __ __ __ __ _l
| |
| |
| |
| |
I SCIASSIS I
L RELAYS
ORI N NN R N N N
i XC1 XC6 B XC6 M[T’KE rXC1 B XC1 i XC1
: : 19 3
EI 5| | 23 7 0 |1 <|n >l of 19
S| = 55 x50 x50 5 X55 5 55
= | b
1 1 1 1 1
X122 X3 !mzs X146 gﬂ’ Xiz1 X128
} 2 2 |2 2 |2 2 2
sp(m ‘]Kﬂi wHZS ‘]KMS ‘IKﬂE ‘Ixﬂ'l ‘Kﬂl
Z Z Z =z z z Z z z Z
25 ° ® d * d * *> * * &l
S % AP B
O &8 KT R & & &
S & 5 \gf 9 & &
<& N S <
¢ ¢

Strona G-17

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



=

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

TEREX.

N G-

3.1.4 SCHEMAT ELEKTRYCZNY GIROLIFT 5022

TABELE | ZALACZNIKI

1 [ 2 [ 3 [ 4 [ 5
aor1 FUEL GAUGE(P3) HYDRAULIC OIL TEMPERATURE GAUGE(P2)  ROAD LIGHT SWITCH(S18)  WORK LIGHT SWITCH(S21) LIGHT SWITCH(S19) P
2.5 2= = 8.1
par ]
T I
] m|
1 R
VA= NA-—X—) ?
5| 1] 1|
- ) —
= ! I Z|
B i I L/R1
I I 5.1
351 N1 o Nl 54
H-B
V=B1L o
I 3 Lo 61
- 5.1
> |
. ] gl
4 5 3 AN 16 3 0N A3 1% 0 e 19 o8 7
xt  Ixw Ixie  Ixao  |xw X1 X xn  Ixn |xn X1 x20 [x0  [xw Ixz0 x20
| | | —| —| Z1 ) )
=z =z Z| O = O —] d H
- - - 4121 o
! o o S & | o)
N o 4 H-G1.5
) .
15 2L il i - 5.4
i 16 0N 3 10 2 10 w3
s xmw ___ dxme _ bom b Ime fxme  bam b o
- 1
| LT ma A oa F “l r T 5 ml]] 1.5A[[| 10A |
| B Bl B ) ] ) B ) |
| +30 |
| !A[|] ulﬁ SA[l] RELE' |
| SERVIZI |
| RELAY |
BOARD
I I s O o 1 _+t11_ 1
1 AN i 7, 3 5 7 1o
XITXTIRXS XS X9 XITB X
)|
W) |—Er CNig 64
| ) Nl
e N
z 5| 5 E= E A M 2
o : 1 X1 7
== 215 o *
e Sl | G-VI.S o 74
of o @
| 5 N
3 % |20 N 7 |8 |8 5 [ 3 2
K KT K2l XIAKTT 7 x2 KN 2 x21 21
4 3
i Ly 51
ﬁ 5.1
5.
Aly 51
é = é ] = I ) ol < Z[ 3 = ol = = b= | ! SI LAMPS LEGEND
N E= [ S = & ! ! & = =[ | —6%2 Low BEAM LIGHT
© b
—® HIGH BEAM LIGHT
S S 51 REAR POSITION LIGHT
xto|x10]xto [x10 XHz2 —®)=_ FRONT POSITION LIGHT
9¢
a| a| = a 3| #| = STOP UGHT
éH’ é—\ D/H’ QF) —@®EK BACK-UP LIGHT
—®-L GROUND
I 4«1«) %zz —® RIGHT TURN LIGHT
L
- - —| | —®-= LEFT TURN LIGHT
z b= ""_’ l: s
4 4
35 ° . . \é‘. f. > 51

Strona G-18

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007




m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT
®

TABELE | ZALACZNIKI

M G-3.1.5 SCHEMAT ELEKTRYCZNY GIROLIFT 5022

1 [ 2 [ 3 [ 4 S
LIGHTS\WINDSCREEN WIPER SELECTOR LEVER(SX11) WINDSCREEN WIPER MOTOR(M13) WASHER PUMP(M91)
| ‘ | WARNING LIGHT SWITCH(S16)
" Qg [ \‘\\lll' f
? wemrer ) V v
- . 4
L2 |3L|5|1 |7 R IO I 3 5 1 s l2 |t -
KITgXH 1 {] XN ORI (ST S B S INKINKD (Ko (Kot
? :? Z Ef N EI o4 = of = = Ef % | “Pf
> x| - < < - < < = < < =
35 112 N> . NI-5 e 61
45 » 6.1
45 /R0
H-G1.5
45 mtilo
45 V=Bl
45 . H=B1
4.5 p Ll Z1 Zl g 119
5 3 20 21 2 M
X26 x20 [x19  [xi9  [xaofx20
108 3 4 12
xofxo  _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ] Ixo__ Ixe_ Ixo  _ _
r 7
| |
| |0A[|] sA[I] |
| ree +30 |
| seRvz +15 27 |
| ——— p—=— 6.1 |
0Af[] %A I
| |
| |
| RELAY |
| BOARD |
U K 2
I P KB WM |
o = }1
X6 =
L1
45—
- %]
¢ 2 |1 =
X271 X271 X271 ol
- - - 21
ar = = par X6
Y-y S E—
4sptl |
45 2l
9
z
45 > . > 6

Strona G-19

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT
®

TABELE | ZALACZNIKI

M G-3.1.6 SCHEMAT ELEKTRYCZNY GIROLIFT 5022

1 [ 2 [ 3 [ 4 [ 5
WINDSCREEN Wi FLASHING CABIN AR CONDITIONING HEATING
LIGHT INDICATOR PANEL(X2) ~ WASHER WOTON(MS) BEACONGODT)  INTERIOR SWITCH(S7) cr(a20) FANMS)
LIGHT(X102)
oEEED ® _I—‘ -L é'o 2 -,_.| élb
® SRR = S e
5| 9| | 3| 9|
IA l7 ls ls 110 ln 2 1 N E {1
X2 X2 ‘]KI X2 ‘]KNE XM3 108X105 %“ﬁ
EEEEN R aldz |dd | A=
mf o v I - Z] < @ of =] ol of F z
5.5 N1.5 ° ° ° N1.5 ° N1.5 7.1
55 | N1 . . o > 8.1
2 2 o 2
> -
b B 21
45 mC=N1
45
B—R1 BRI o4
o s s s i s sl
=] ols | |
[ M1.5
+5 BRI B-R1 B=R1, g4
9 Ao a7 A g o 5 3
—_— X9 4x94x9 | | Ix9__ yx9_x9 _ ____ix8 __ __ ______ | 19
r -1 .
| |
| |
| |
| o527 |
| |
| |
| 15A[[| 15A[[75A mq] 15A |
| 30 l
| |
| |
| RELE' |
I SERVIZI I
RELAY
| BOARD |
o _|
17 n
X217 X29
& 3
= 3
>
1
XT4
=
- e -
-4 Z|
55 B . \é‘. * . 71
«i:s‘?f;“ ,g}ﬁ&
O
@“";@ é\a‘*
S

Strona G-20

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT
®

TABELE | ZALACZNIKI

M G-3.1.7 SCHEMAT ELEKTRYCZNY GIROLIFT 5022

1 [ 2 [ 3 4 5
WORK SECOND JOYSTICK LM CONTROL UNIT 2 'g 5 Jovsmck LMI CONTROL UNIT
LIGHT(H80) OPTIONAL E g & 3 E >
> & @
E . SEINIIN IR g 2 z8 s
z 2 2 F + B 2 s a2
i & 8 2 B8 385¢32 R & 5 8
BT R 3§ aaiffgigs : § kg
2 & E B ; 3 ;
T T P P T PO, P P P P P e P P P 1
Y XT' 'I'IK"'IK"'IKTIK"M”KT'IKTIKT'IKTAIK'" X&T W" [X8B X8y X688y X8y
ol 3 Z| = Z| s w2 o g o| o o N = Z Z| =
= I | 1 S| 1 ) | [
3 | o o| @ © = T < N| = of T
6.5 N5 | o - o
AN g 119
)
Z z == 0
3.5 mB—C1 s
12 13 N9 a0 MR 1 305 G 8 789 Mg L 16 12 BRI
x26 |x2s |xae |x2s |xae|xzs |xes 2 X2 x2s| xzs| x25|x2 X26 x25 X2 ”xzslxzslxzs
ol slslz EI = S B 5 z VN 1
G-=V1.5 5 & < — 14
o5 V01 ) LIS a =4S A 2| < 2 i\ Z N1y 114
| N-Zlg 114
R=N15 o~ .11
BENTo 41
VT o 104
e m— m:E 104
4 A7B1 A b
. = 1N
|)83 |)21P3 |x5m 1)?13‘)(2»3
__________________ -
| FUNCTIONS UNIT CONTROL |
I _
7 &l zmf o
z||KJ! n?llm' 3 -
N| O —Il
(&)
2 1 19 10 _L=Gl L-Gl_ g,
x21 ]0(21 X271 wa oo
1 2 ATAERN 16
M i R —
| {FLECTRICAL JOINT) 'R, i
a1 95 AjsaiLag &3 AL s
X21a X212 1%214 | X212
o 3 b= | b Hde e b}
i 4 4 N o yg=z= 4
1 19 ] a5 21
e Iy~ I T
| ﬂ /_)7 |
| SCIASSIS el sl al | L/R15
I recays AN 1Y 4 I 131
|| e 104 € o 101 p— H/NLS o 43
| 35 o 10.4 |
i Tooomo T 3
e 21
i
XI3XT3 X172 X72 X“,Lkﬂ),
13 :
N[ e | R-VI — — —
R=Vi1 ot Iglaso N A=|6== Iks s x 13|155
11 CE = T e 9
I | ] | — & [ | o
c sakdp L aadp Adp kli A d, | Loy > ) L aAde
XB10 XN'XMQ XB1fXB1y XBH XB2{XB2{ XB2 X5|IX51 X521 X52| X53)X53 <| XEleSk XB3{XB3{ XB3
- T 17— G- \I -
3511«‘51 1“352&1 2 13 \IK;SﬂM‘IE'o
= s s L ! TGTG o s
4
65 B o o o o . . . . 0.1
& S s & & & o
& X R % & e N
& 6 A GFE BT S S €\
f Jﬁe < &5 2
@
Qi*

Strona G-21

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007



Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

TEREX.

TABELE | ZALACZNIKI

M G-3.1.8 SCHEMAT ELEKTRYCZNY GIROLIFT 5022

1 I 2 I 3 7
JOBSITE-ROAD
C—B15 MANPLATFORM RELAY(K30)
2.5 pG=M1 G—M1
134 3%11‘5 —— MANPLATFORM STEERING MODES DIFFERENTIAL LOGKING
75— ‘LJAOAPNSFI’TLEATr'F?gRAﬂ LIGHT(HS) SELECTOR(S22) SWITCH(S15)
SELECTOR
) AS\MTCH(ssz)ils .J” ' ]
' F | = —
L_l_;%_:“,_ﬁ_'_ r:l':r A é W- W | v 5 1]
5 \'I B ) : z w| v] v 0| 0| 0|
B1 = & b H | o] = | @ H Z|l &
S sl & = sl o & &
. ] L 138 5 b
25
6.5 N1 o ° 3 3
5.5 bl
l 1011 5 N9 17918 a
3 xts|x19 3 lxw x19 |x1
75 LGl o LGl
xs
_______ X6B
T .
: Z-Nig 142
[Te] [Ts] )|
¥ w | & = 5
| il & !
+15 |
|
|
B 17 -
\Ix‘kiﬁﬁ 68
11
6
H-R1.5 H=R1.5 _ 104
|x613
r-r-r-—--——H™—F"F"FT—""T—7"FT™"™77" /77— 777 77— 1
| FUNCTIONS UNIT CONTROL | ¢— CBlg 01
L - - u
|17 lo 0 | |
)b XJb XJb XJe XJe
z o o| Z Z|
(7] > (&) [11] >
21 28 29 32 33 19 18 2
ot w2 w2 w2t [l o W o
L) b b ) EEcTRIcAL JoNT ] ] ]
[¥ 26 [¥2] @37 33 3 Y] ~22
X21a X2fa X21a X21a X21a X21a X21a X21a
- ) o) )
g ;I
= s (.I) [&]
1 3 17 19 12
@ __ __ D Xt l____ﬂ___)(_u___x‘_l‘
49 o 94 |
- |
L] |
SCIASSIS l
RELAYS N
R O T R N N N )
XCh (x} XCh XC1 XC1 XC1
= Z| Z 4 Z| |
o S > il & &
17 28 2 2 22 20
X50 55 PX50 X85 X55 YX55
= Z| Z i Z| |
| > > :||: c.') t.l)
1 1 1 1 1
X154 X7 X156 X167 X168 X149
2 {z 2 2 2 {z
‘]KEE ‘KE" \l«EE \lxva \|K|£l ‘K“D
= Z = = Z Z Z
\6‘. é&o é‘. j y- U . = 91
8 & & f&
SRR S X SR . S
S T &
-;#P &9& &"f f ,}e@* S

Strona G-22

Dokument 57.0009.0602 - 05/200

7



Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

=

TEREX.
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M G-3.1.11 SCHEMAT ELEKTRYCZNY GIROLIFT 5022
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re|

H G-4.3 OPIS KOMPONENTOW SCHEMAT HYDRAULICZNY GIROLIFT 5022

1 SILNIK DIESLA 42 ELEKTROZAWOR AWARYJNY KIEROWNICY (**)
2 POMPA HYDRAULICZNA NAPEDU 43 ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY (0,5 bara) (**)
3 GLOWNA POMPA HYDRAULICZNA SERWISOW 44 ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY (0,5 bara) (**)
4 DRUGORZEDNA POMPA HYDRAULICZNA SERWISOW 45 ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY (0,5 bara) (**)
5 ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY (2,5 bara) 46 AKUMULATOR CIECIA SZCZYTOW CISNIENIA POMPY
6 ZAWOR OGRANICZAJACY CISNIENIE (160 bara) 47 AKUMULATOR CYLINDRA ROZKLADANIA
7 POMPA HAMULCOW WSPOMAGANA 48 KUREK LINII SSAWNEJ POMP
8 AKUMULATOR HAMULCA SERWISOWEGO 49 ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY (1,5 bara)
9 STEROWANIE RECZNE HAMULCA POSTOJOWEGO 50 ZBIORNIK OLEJU HYDRAULICZNEGO
10 SILNIK WIRNIKA CHLODNICY WODY 51 ZtACZE HYDRAULICZNE OBROTOWE 13-DROZNE
11 SILNIK WIRNIKA CHELODNICY OLEJU 52 SILNIK HYDRAULICZNY NAPEDU
12 WYMIENNIK CIEPLA POWIETRZE-OLEJ 53 ELEKTROZAWOR WYBORU BIEGOW
13 ZESPOL FILTRA Z DOLADOWANIEM MECHANICZNYCH :
14 ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY (0 bara) 54 f/llégmrxll}l(c%eléﬁUUCZNY BIEGOW
15 55 ELEKTROZAWOR BLOKADY ROZNICOWE.J
16 56 SIOWNIK BLOKADY ROZNICOWE.
7 AKUMULAT(,)R HAMULCAPOSTOJOWEGO 57 ELEKTROZAWOR WYBORU KIEROWANIA
18 ZAWOR GLOWNY LOAD-SENSING 58 CYLINDER KIEROWNICY PRZEDNIEGO MOSTU
19 DYSTRYBUTOR ELEKTROPROPORCJONALNY NAPEDOWEGO
20 ZAWOR BLOKUJACY CYLINDRA PODNOSZENIA 59 PRZEDNI MOST NAPEDOWY
21 CYLINDER PODNOSZENIA 60 CYLINDER KIEROWNICY TYLNEGO MOSTU
22 VALVULA BLOQUEIO CYLINDRA ROZKtADANIA NAPEDOWEGO
23 CYLINDER ROZKLADANIA 61 TYLNY MOST NAPEDOWY
24 ZAWOR REDUKUJACY CISNIENIE (30 bara) 62 ELEKTROZAWOR STEROWANIA WYPOZIOMOWANIEM
25 ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY (5 bara) 63 CYLINDER WYPOZIOMOWANIA PRZEDNIEGO
26 ZAWOR BLOKUJACY CYLINDRA ROWNOWAGI PRAWEGO
27 CYLINDER ROWNOWAGI 64 Eg\l/.\}gggre WYPOZIOMOWANIA PRZEDNIEGO
28 ZAWOR BLOKUJACY CYLINDRA RUCHU WIDEL 65 ZAWOR BLOKADY CYLINDRA WYPOZIOMOWANIA
29 CYLINDER RUCHU WIDEL PRZEDNIEGO PRAWEGO
30 ELEKTRO-ZWROTNICA STRUMIENIA 66 ZAWOR BLOKADY CYLINDRA WYPOZIOMOWANIA
31 ELEKTROZAWOR BLOKADY WIEZYCZKI PRZEDNIEGO LEWEGO
32 ZAWOR BEZPIECZENSTWA CYLINDRA o7 ﬁX;‘ggg@gggKADY TYLNEGO PRAWEGO MOSTU
ZABLOKOWANIA WIEZYCZKI
33 CYUNDER BLOKADY WIEZYCZK] 68 ﬁxgggg@ EBégKADY TYLNEGO LEWEGO MOSTU
34 éﬁgg@iﬁ%ﬁzﬁxgm CYLINDRA 69 ZAWOR BLOKADY CYLINDRA TYLNEGO PRAWEGO
MOSTU NAPEDOWEGO
3 CY""T'DER BLOKADY OPRZYRZADOWANIA 70 ZAWOR BLOKADY CYLINDRA TYLNEGO LEWEGO
36 ZAWOR BLOKADY MOTOREDUKTORA OBRACANIA MOSTU NAPEDOWEGO
WIEZY _ 71 BLOKADA ELEKTROZAWOROW STABILIZ.
37 MOTOREDUKTOR OBRACANIA WIEZY PRZEDNIEGO
38 NAPED HYDRAULICZNY 72 BLOKADA ELEKTROZAWOROW STABILIZ. TYLNEGO
39 ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY (0 bara) (*) 73 ZAWOR BLOKADY CYL. RAMIENIA STAB. PRZEDNIEGO
40 ELEKTROPOMPA AWARYJNA (*) PR
41  AKUMULATOR AWARYJNY KIEROWNICY (**)
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CYLINDER RAMIENIA STABILIZATORA PRZEDNIEGO
PR

75

ZAWOR BLOKADY CYL. RAMIENIA STAB. PRZEDNIEGO
Lw

76

CYLINDER RAMIENIA STABILIZATORA PRZEDNIEGO
LW

7

ZAWOR BLOKADY CYL. NOZKA STABILIZATORA
PRZEDNIEGO PR

78

CYLINDER NOZKI STABILIZATORA PRZEDNIEGO PR

79

ZAWOR BLOKADY CYL. NOZKA STABILIZATORA
PRZEDNIEGO LW

80

CYLINDER NOZKI STABILIZATORA PRZEDNIEGO LW

81

ZAWOR BLOKADY CYL. RAMIENIA STAB. TYLNEGO PR

82

CYLINDER RAMIENIA STABILIZATORATYLNEGO PR

83

ZAWOR BLOKADY CYL. RAMIENIA STAB. TYLNEGO LW

84

CYLINDER RAMIENIA STABILIZATORATYLNEGO LW

85

ZAWOR BLOKADY CYL. NOZKA STABILIZATORA
TYLNEGO PR

86

CYLINDER NOZKI STABILIZATORA TYLNEGO PR

87

ZAWOR BLOKADY CYL. NOZKA STABILIZATORA
TYLNEGO LW

88

CYLINDER NOZKI STABILIZATORA TYLNEGO LW

89

ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY Z DELAWIKIEM

TYLKO Z KOSZEM OSOBOWYM
TYLKO DLA NORM TUV
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Zawor blok. 1
Zawor blok. 2
Zawor blok. 3
Zawor blok.

Zawor blok.

4
5
Zawor blok. 6
Zawor blok. 7
Zawor blok. 8
Zawor blok. 9
Ogr. Stab. 1
Ogr. Stab. 2
Ogr. Stab. 3
Ogr. Stab. 4
Mikro 1

Mikro 2
Mikro 3
Mikro 4
Mikro 5

ARB + Display
AWARIA

Bot. Joystick

Zawor blokujacy na cylindrze podnoszenia

Zawor blokujacy na cylindrze rownowagi widet

Zawor blokujacy na cylindrze rozkladania ramienia teleskopowego
Zawor blokujacy na cylindrze przenoszenia przyrzadow

Zawor blokujacy na cylindrze blokady przyrzadéow

Zawor blokujacy na cylindrze prawego przedniego stabilizatora
Zawor blokujacy na cylindrze lewego przedniego stabilizatora
Zawor blokujacy na cylindrze prawego tylniego stabilizatora
Zawor blokujacy na cylindrz lewego tylniego stabilizatora
Ogranicznik obecnosci na prawym przednim stabilizatorze
Ogranicznik obecnosci na lewym przednim stabilizatorze
Mikro interruptor de presenga prawym tylny stabilizatorze

Ogranicznik obecnosci na lewym tylny stabilizatorze

System zapobiegajacy wywracaniu - Karta elektroniczna i display
Przycisk do zatrzymania awaryjnego

Przycisk cztowiek znajdujacy sie na dzwigni sterujacej
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Celowo pozostawiona pusta strona
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