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Wazne

Przed przystgpieniem do uzywania maszyny
przeczyta¢, zrozumiec i przestrzega¢ norm
bezpieczenstwa i instrukcji dziatania. Tylko
wykwalifikowani i upowaznieni pracownicy mogg
obstugiwaé¢ maszyne. Niniejszy podrecznik musi
by¢ przechowywany w maszynie przez caly jej
okres eksploatacji.

W celu uzyskania ewentualnych wyjasnien,
zgtosic sie do Terexlift.

Kontakt:

ZONA INDUSTRIALE 1-06019 UMBERTIDE
(PG) - ITALIA

Telefon +39 075 941811

Fax +39 075 9415382

Serwis techniczny
Telefon: +39 075 9418129

+39 075 9418175
e-mail: UMB.Service@terex.com

Ttumaczenie instrukcji oryginalnych
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W celu zapoznania sie z wersjg elektroniczng
niniejszego podrecznika wej$¢ na strone internetowg

www.genielift.com/operator_manuals.asp
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m Oznakowanie

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

A UWAGA

Znak zagrozenia: jest
uzywany w celu ostrzezenia
pracownikoéw o potencjalnym
niebezpieczenstwie obrazen
osobistych. Respektowaé
wszystkie uwagi o
bezpieczenstwie, ktore
znajduja sie obok niniejszego
znaku w celu unikniecia
niebezpieczenstwa ciezkich
obrazen osobistych i $mierci.

Wkolorze czerwonym: zwraca
uwage na wystepowanie
sytuacji nieuniknionego
niebezpieczenstwa,
ktore jezeli nie zostanie
wyeliminowane, moze
spowodowaé¢ ciezkie
obrazenia lub $mieré.

W kolorze pomaranczowym:
zwraca uwage na
wystepowanie sytuacji
potencjonalnego
niebezpieczenstwa,
ktore jezeli nie zostanie
wyeliminowane, moze
spowodowaé ciezkie
obrazenia lub $mieré.

W kolorze zéftym: zwraca
uwage na wystepowanie
sytuacji potencjonalnego
niebezpieczenstwa,
ktore jezeli nie zostanie
wyeliminowane, moze
spowodowac¢ lekkie lub
Srednio ciezkie obrazenia.

Kod 57.0009.0609
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GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Wstep

m W kolorze niebieskim: zwraca

uwage na wystepowanie
sytuacji potencjonalnego
niebezpieczenstwa,
ktore jezeli nie zostanie
wyeliminowane, moze
spowodowaé uszkodzenie
maszyny i instalacji.

-
%a & WLACZONYM SILNIKIEW Wkolorzezielonym: manacelu

zwrdécenie uwagi na wazne
informacje dotyczgce ochrony
Srodowiska.
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Podrecznik Operatora

Sprawdzi¢ czy podrecznik obstugi odpowiada
maszynie, do ktérej sie odnosi.

B NAZWA

Terenowy wézek podnosnikowy o zmiennym
udzwigu

B MODEL GTH-4016 SR/ GTH-4018 SR

B PRODUCENT

TEREXLIFT srl

Zona Industriale-1-06019 UMBERTIDE (PG) - ITALY
Rej.Sgdowy w Perugia nr 4823

CCIAA Perugia nr 102886

NIP i Regon nr 00249210543

B ZASTOSOWANE NORMY

Dlabezpieczenstwa operatora, po przeanalizowaniu
ryzyka przenosnika z ramieniem teleskopowym,
zostaly zastosowane nastepujgce normy:

Dyrektywa Tytut

2006/42/WE Dyrektywa Maszynowa
2008/104/WE Kompatybilno$¢ Elektromagnetyczna
2000/14/WE Emisja Akustyczna w Srodowisku
Norma Tytuf

EN 1459:1988 Norma zharmonizowana.
A2:2009 Bezpieczenstwo wdzkéw

przemystowych. Wézki
samobiezne z ramieniem
teleskopowym.
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Identyfikacja Maszyny

B TABLICZKI ZNAMIONOWE MASZYNY

Do maszyny zostaty przyczepione nastepujgce
tabliczki znamionowe:

Tabliczka znamionowa maszyny

Tabliczka znamionowa przyczepiona na prawym
boku ramy, zawiera gtéwne dane identyfikacyjne
maszyny, wsréd nich miedzy innymi model, numer
fabryczny i rok produkgiji.

Tabliczka homologaciji ruchu drogowego

Umiejscowiona z prawej przedniej strony ramy (tylko
w maszynach przeznaczonych na rynek wioski).
Na tabliczkach sg podane dane homologacji oraz
masy odnoszgce sie do okreslonego modelu.

Tabliczka znamionowa widet

Znajduje sie z lewej strony ramy widet.

Na tabliczce znamionowej sg wydrukowane
informacje identyfikacyjne widet, miedzy innymi
model, numerfabryczny, rok produkcji, ciezar, udzwig
nominalny, srodektadunkuimodel maszyny, do ktérej
sg przyczepione widty.
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Identyfikacja Maszyny

B ZNAKCE

Niniejsza maszyna odpowiada wymogom Dyrektywy
Maszynowej. Ta zgodnos¢ jest udokumentowana w
postaci certyfikatu i do maszyny jest przyczepiony
znak CE, ktéry potwierdza te zgodno$c.

Znak CE jest umiejscowiony bezposrednio na
tabliczce znamionowej maszyny.

B WYBICIE NUMERU NA RAMIE

Numer ramy maszyny jest wybity w przedniej prawe;j
stronie na podtuznicy ramy.

B TABLICZKI ZNAMIONOWE GLOWNYCH
KOMPONENTOW

Tabliczki wszystkich gtéwnych komponentow, nie
wykonanych przez TEREXLIFT srl (np. silnik,
pompy itp.) sg bezposrednio przyczepione do
tych komponentéw, w punktach, w ktérych zostaty
oryginalnie przytwierdzone przez ich producentow.

JAK CZYTAC
NUMER
FABRYCZNY

Tabliczka znamionowa maszyny
(Tabliczka znamionowa jest przymocowana na prawym boku ramy)

Wybicie numeru na ramie
(Numer ramy maszyny jest wybity w przedniej prawej
stronie na podtuznicy ramy)

GTH 4016 SR,0717882

l
NUMER

SERYJNY

ROK
PRODUKCJI

Genie
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Oznakowania Zastosowane Na Maszynie

Podrecznik Operatora

al
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Temperatura oleju

Filtr Powietrza

Wstepne rozgrzewanie

Wysoka Temperatura

Poziom Paliwa Cisnienie hamulcow Swiatta robocze Hamulec Natadowanie baterii
postojowy
02 5 @0 =D
e > =
Filtr Oleju
Niskie Cisnienie Oleju Hydraulicznego Niski Poziom Oleju Kierunkowskazy Swiatta drogowe
Silnika Zapchany Hydraulicznego
L =
|(>| Z
F==a

Swiatta mijania

kabiny

Przemieszczania

hydraulicznego Zapchany Swiec Chiodziwa
~ -
bl &b /N 200z
O ©
Wybor kierowania Wentylator klimatyzacji Ustawienie Swiatla Awaryjne Swiatta pozycyjne

(T

1 bieg wigczony

(I

2 bieg wigczony

&

Mechaniczna skrzynia
biegéw

4

Zablokowanie
réznicowe

Pompa awaryjna

o

Klimatyzacja

fife
4
Pomocnicza linia
hydrauliczna

e

Wiacznik stabilizatorow

/>

Czerpak mieszajgcy

_.1;._

Poziomnica
elektroniczna

-
ww@
17

Ciagty przeptyw oleju
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Oznakowania Zastosowane Na Maszynie

B OPIS ETYKIET NIEBEZPIECZENSTWA

Niebezpieczehstwo
porazenia prgdem

o

Zachowac odlegtos¢

»
)
2

Niebezpieczenstwo
upadku przedmiotow

§\‘

7

e

Nie przechodzi¢
pod fadunkiem

L

Niebezpieczenstwo
upadku

a0

977

7

elektrycznym bezpieczenstwa
Mﬁé @
@
[TTTTT a . B
g Nie pali¢.
Nie podnosic¢ Niebezpieczenstwo | Poczeka¢ na Niebezpieczenstwo Nie uzywac¢ wolnego
0so6b poparzenia ochtodzenie instalacji | wybuchéw/oparzenia | piomienia
#
- Z
Przeczytac Podeprze¢ ramig ) . ) . ] ] Poczekac¢ na
podrecznik obstugii | przed przystapieniem | Niebezpieczenstwo | Niebezpieczenstwo | ochiodzenie
konserwagcji do konserwagji zgniecenia poparzenia powierzchni
[ ) 4j S k@) °
v | 0ol \& .
N o
Niebezpieczenstwo | Zachowa¢ odlegtos¢ | Niebezpieczenstwo | Zachowac odlegtos¢ |Zakaz dostepu do
zgniecenia od organéw w ruchu | zgniecenia od czesci w ruchu przedziatow
2 ) . <5 (]
B \e ‘ ©
‘ 0
=M | Vtrzymac — | Utrzymac
odpowiedni . . ] . .
Niebezpieczenstwo | odlegtosc 03 Ryzyko Niebezpieczenstwo ggl‘;%";’c;‘;grgg
zgniecenia stabilizatorow wywrocenia zgniecenia ewent. przeszkdd
4

S:]

A

, ) . Utrzymac Wiozy¢ kotnierz
Niebezpieczenstwo | oqpowiednia konserwacyjny Wytgcznik baterii | Znak zagrozenia
zgniecenia odlegto$é od pasa
Genie
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Etykiety | Tabliczki Przyczepione Do Maszyny

et

20

fa N\ \@y/l@‘ n/J
./3 7\}2 (\\\(

Gaenie
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Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Etykiety | Tabliczki Przyczepione Do Maszyny

Sprawdzi¢ czy wszystkie naklejki wyszczegdlnione w ponizszej tabeli sq obecne i dobrze widoczne.
Tabela zawiera rowniez ilos¢ i opis.

Odn. Tabliczka Kod Opis Il
1 09.4618.1398 | Funkcjonowanie Czopa Bezpieczenstwa 1
2 09.4618.1375 FI:::;rszt;zeegn:c nosnosci wozka razem z y
3 09.4618.0547 | Cisnienie opon P= 5,5bar / 80psi 4
4 09.4618.0918 | Niebezpieczennstwo upadku przedmiotéw | 3
5 09.4618.0919 | Niebezpieczenstwo zgniecenia 4
6 09.4616.0041 | Poziom mocy akustycznej 1
7 09.4618.0920 | Zakaz dostepu do przedziatow 1
8 Kg 4000 09.4616.0040 | Max udzwig 1

Genie
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Podrecznik Operatora

Etykiety | Tabliczki Przyczepione Do Maszyny

Odn. Tabliczka Kod Opis Il
9 > 09.4618.1050 | Etykieta-Maksymalnynaciskstabilizatoréw | 4
/\\\ Etykieta - Wewnetrzny system
10 I~ \ 09.4618.1399 . . iy ; 1
. odblokowujacy gorna czesé drzwi
u/- T
o2ty | tos
0 F 0
& CaJ
o
1 09.4618.1370 | Naklejka ze skroconginstrukcja i dzwignie 1
ol 1] ) i
52 @3 sterujace
a8 o8
S o
[
12 i 09.4618.0921 Etykl.eta-leltId usoinprossimitadilinee 1
elettriche aeree
13 @ :\l(-)‘. 09.4618.0933 | Niebezpieczenstwo zgniecenia 8
14 & k uI 09.4618.0922 | Niebezpieczenstwo zgniecenia 6
. . . 1
15 - 09.4618.0243 | Naklejka dekoracyjna na biatym tle - Logo
16 GmIQ® 09.4618.0241 | GENIE 1
R 09.4618.1108 1
Geni@cTH-4016 SR | 09.4618.1109 Naklejka dekoracyjna-Genie GTH-4016 SR| 1
17 09.4618.1061 2
18
19 09.4618.1111 1
GeniecTH-4018 SR | 09.4618.1112 | Naklejka dekoracyjna-Genie GTH-4018SR | 1
09.4618.1113 2

Kod 57.0009.0609
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Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Etykiety | Tabliczki Przyczepione Do Maszyny

Odn. Tabliczka Kod Opis 1l
20 \ _‘f 09.4618.0923 | Niebezpieczenstwo poparzenia 1
21 A\ - 09.4618.0924 | Niebezpieczenstwo wybuchéw/oparzenia 1
22 09.4618.0925 | Niebezpieczenstwo zgniecenia 1
23 09.4618.0926 | Nie podnosi¢ os6b 1
24 09.4618.0927 | Niebezpieczenstwo poparzenia 1
25 09.4618.0916 | Punkt podnos$nikowe 6
26 09.4618.0917 | Korek wlewowy paliwa 1
27 09.4618.0928 | Olej hydrauliczny 2
28 09.4618.1383 | Etykieta - Instrukcje sterowan recznych 1
29 09.4618.1001 | Etykieta - Kotnierz do konserwacji 1

Genie
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk Podrecznik Operatora

Etykiety | Tabliczki Przyczepione Do Maszyny

Odn. Tabliczka Kod Opis Il
30 09.4618.1381 | Przywotanie widet 1
30 09.4618.1608 Kat nachylenia ramienia dla GTH-4018SR 1

z przegubem GM-1 (opcjonalne)
31 09.4618.0986 | Niebezpieczenstwo zgniecenia 1
32 09.4618.1028 | Etykieta - Hamulec postojowy 1
33 09.4618.1120 | Niebezpieczenstwo zgniecenia 2
34 09.4618.1258 Etyklet'a_ - Tabl_lca bezpiecznikow i 1
przekaznikow kabiny
35 09.4618.1257 Etykle?a. - Tat.>I|.ca bezpiecznikéw i 1
przekaznikow silnika
36 % 09.4618.1051 | Instrukcje — Otwieranie maski silnika 2
./

nnnnnnnnnnn
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Etykiety | Tabliczki Przyczepione Do Maszyny

Odn. Tabliczka Kod Opis Il
37 09.4618.1052 InstrukCJ_e - _Za.blokowan|elodblokowan|e y
obracania wiezy
09.4618.0934 | Instrukcje -Punkty przegladu GTH-4018SR | 1
38
09.4618.1189 | Instrukcje -Punkty przegladu GTH-4016 SR | 1
39 09.4618.1379 | Instrukcje - Mechaniczna skrzynia biegow | 1
40 09.4618.1188 | Nie wchodzié¢ 4
Onownefazowanieramieniateleskopowego
M 09.4618.1386 | 1v| KO DLA GTH-4016 SR 1
42 09.4618.1255 | Pozycja zaworu zwrotnego 1
43 09.4618.1331 | Wytacznik baterii 1
44 09.4618.1334 | Instrukcje - Punkt przegladu 1
45 09.4618.1423 | Niebezpieczenstwo akumulatoréw 3
46 09.4618.1263 | Wskaznik wiezy 1
Genie
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk Podrecznik Operatora

Etykiety | Tabliczki Przyczepione Do Maszyny

Odn. Tabliczka Kod Opis Il
47 09.4618.1264 [ Wskaznik wyréwnanej wiezy 1
48 09.4618.1418 | Instrukcje - Wyjscie awaryjne 1
49 09.4618.1418 Olej _hydrauliczny ulegajacy biodegradacji >

(opcjonalny)
Etykieta - Ostrzezenia zwigzane z ruchem
50 } 09.4618.1029 | drogowym (tylko dlamaszynprzeznaczonych | 1
na rynek wtoski)
A
51 = 09.4618.1458 | Ryzyko wywrécenia 2
..... g
52 09.4618.1532 | Program GM-1dlaGTH-4018SR (opcjonalne) | 1
09.4618.1533 | Program GM-1dlaGTH-4016SR (opcjonalne) | 1
/’/ w 2 . . . .
53 ,\)\g | 09.4618.1645 Przetacznik wstrzymania ogranicznika ’
‘. \1, , fadunku
Genie
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Etykiety | Tabliczki Przyczepione Do Maszyny

Odn. Tabliczka Kod Opis Il

Tabliczka znamionowa maszyny. Sg

A / wydrukowanenaniejinformacjeidentyfikacyjne | 1
maszyny.
Tabliczka znamionowa widet. Sg

B / wydrukowanenaniejinformacjeidentyfikacyjne | 1
widet przyczepionych do maszyny.

C 09.0803.0357 | Kat nachylenia ramienia 1
Tabliczka homologacyjna drogowa. Sg

D 09.4616.0000 wydrukom’/a_ne na niej d’ane homologacyjne i y
masy witasciwe dla okreslonego modelu (tylko
dlamaszyn przeznaczonych narynek wioski).

Genie
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Podrecznik Operatora

B NIEBEZPIECZENSTWO ZWIAZANE Z
USZKODZONA MASZYNA

* Nie uzywac uszkodzonych lub Zle funkcjonujgcych
maszyn.

* Najpierw przeprowadzi¢ doktadng kontrole
maszyny i sprobowac¢ wszystkie funkcje przed
rozpoczeciem kazdej zmiany pracy. Oznaczy¢
i natychmiast postawi¢ w stan nieczynnosci
uszkodzone lub Zle funkcjonujgce maszyny.

* Upewni¢ czy sie czy wszystkie kontrole
konserwacyjne zostaty wykonane w sposéb
podany w niniejszym podreczniku i w odpowiednim
podreczniku konserwacji.

* Upewni¢ sie czy wszystkie naklejki sg obecne i
czytelne.

* Upewni¢ sie czy podrecznik operatora jest
nienaruszony, czytelny i umieszczony w specjalnej
przegrodzie znajdujgcej sie na maszynie.

B NIEBEZPIECZENSTWO OBRAZEN
OSOBISTYCH

* Nie uzywa¢ maszyny w przypadku wyciekéw oleju
z systemu hydraulicznego o powietrza. Ubytki
hydrauliczne lub powietrza moga spowodowac
obrazenia skory oraz poparzenia.

» Zawsze uzywac¢ maszyne w strefie odpowiednio
wentylowanej w celu unikniecia ryzyka zatrucia
tlenkiem wegla.

* Nie obniza¢ ramienia jezeli w strefie ponizej jego
znajdujg sie pracownicy lub przeszkody.

Kod 57.0009.0609
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Normy Bezpieczenstwa

B URZADZENIA BEZPIECZENSTWA

Na maszynie zostaly zamontowane urzadzenia
bezpieczenstwa, ktore nie moga by¢ naruszane
ani zdejmowane.

Nalezy wykonaé¢ kontrole okresowe pod
wzgledem ich sprawnosci.

W przypadku, gdyby nie byly w petni sprawne,
zatrzymaé maszyne i dopilnowaé ich wymiany.
Odnosnie sposobéw kontroli urzgdzen
bezpieczenstwa odsyta sie do Roz. “Konserwacja”.

B OGRANICZNIK LtADUNKU

OgraniczniktadunkumazazadaniepomocOperatorowi
w bezpiecznym uzywaniu maszyny, informujgc go
w postaci wizualnych i dzwiekowych sygnatéw o
zblizajgcym sie ewentualnym niebezpieczenstwie.
Jednakzeurzgdzenieniemozezastgpic¢doswiadczenia
Operatora: odpowiedzialno$¢ operacji wykonanych
bezpiecznie pozostajg do zadah Operatora oraz
przestrzeganie wszystkich obowigzujgcych norm
bezpieczenstwa.

B MIKROWYLACZNIK SIEDZENIA

Mikrowytgcznik znajduje sie w poduszce siedzenia,
jego funkcjg jest niedopuszczenie do jakiegokolwiek
ruchu napedu maszyny jezeli operator nie siedzi
prawidtowo na siedzeniu kierowcy.
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Normy Bezpieczenstwa

Brak przestrzegania instrukcji i
norm bezpieczenstwa zawartych
W niniejszym podreczniku moze
spowodowac smier¢ lub ciezkie
obrazenia ciata.

W przypadku nie speilnienia ponizszych
wymogow, nie nalezy uzywaé maszyny:

e Zrozumiec¢ i stosowaé¢ podstawowe zasady
odnosnie funkcjonowania maszyny w
warunkach bezpieczenstwa zawartych w
hiniejszym podreczniku.
1.Unika¢ sytuacji zagrozenia. Zapoznac sie
i zrozumie¢ normy bezpieczenstwa przed
zapoznaniem sie z nastepnym rozdziatem.
2.Przed rozpoczeciem pracy przeprowadzi¢
zawsze przeglad.

3.Przeprowadzi¢ zawsze probe funkcji przed
przystgpieniem do uzywania maszyny.

4.Sprawdzi¢ strefe pracy.

5.Uzywaé¢ maszyny wylacznie do celéw, dla
ktérych zostata zaprojektowana.

* Przeczyta¢, zrozumiec i przestrzegac instrukcji
Producenta oraz norm bezpieczenstwa,
podrecznikéw z przepisami bezpieczenstwa i
instrukcjami dla operatora, naklejek przyklejonych
do maszyny.

* Przeczyta¢, zrozumiec i przestrzegac instrukciji
i norm bezpieczenstwa odnosnie miejsca pracy.

e Przeczyta¢, zrozumie¢ i przestrzegad
obowigzujgcych przepiséw krajowych.

e Obstuga maszyny jest zastrzezona
dla wykwalifikowanych pracownikow,
zaznajomionych z wymaganymi normami
bezpieczenstwa.

Genie
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B OGOLNE ZALOZENIA

Wiekszos¢ wypadkéw spowodowanych przez
maszyny operatywne oraz ich konserwacje lub
naprawe wynikajg z nieprzestrzegania podstawowych
Srodkéw ostroznosci.

W zwigzku z tym nalezy zawsze by¢ czutym i
uwazac na potencjalne ryzyko wynikajgce z obstugi
maszyny, zachowujgc zawsze ostroznos$¢ podczas
wykonywania wszystkich dziatan na maszynie.

Rozpoznajac z wyprzedzeniem sytuacje
potencjalnie niebezpieczne, mozliwe jest
unikniecie wypadku!

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Instrukcje podane w niniejszym podreczniku
sg instrukcjami ustalonymi przez TEREXLIFT:
nie jest powiedziane, ze wystepujg inne
lepsze sposoby i na réwni bezpieczne w celu
wprowadzenia maszyny do uzytkowania, jej
obsftugi i naprawy, réwniez biorgc pod uwage
dostepng przestrzen i srodki pomocnicze.

Jezeli, w kazdym razie, decyduje sie postepowac

w sposob odmienny w stosunku do tego co

zostato podane w niniejszym podreczniku, nalezy

obowigzkowo:

*« upewni¢ sie czy metody, ktére chce sie
zaadoptowac nie sg wyraznie zabronione;

* upewni¢ sie czy metody te sg bezpieczne,
to znaczy odpowiadajg normom i przepisom
podanym w tym rozdziale podrecznika;

* upewnic¢ sie czy metody te nie powodujg
bezposrednich lub posrednich szkdd w maszynie,
powodujgc, ze stanie sie ona niebezpieczna;

» skontaktowac sie z biurem obstugi klienta
TEREXLIFT w celu uzyskania ewentualnych
porad i koniecznego pisemnego upowaznienia.

Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B WYMAGANIA STAWIANE PRACOWNIKOM
ODPOWIEDZIALNYM ZA OBSLUGE

B Wymagania dla OPERATORA

Operator, ktéry zazwyczaj lub nawet sporadycznie
uzywa maszyne (np. w celach transportowych) musi
spetnia¢ ponizsze wymagania:

medyczne:

przed i podczas pracy nie moze spozywac alkoholu,
lekéw lub innych substanciji, ktére mogg zawazyé na
jego stanie psychiczno-fizycznym i w konsekwencji
wptyng¢ negatywnie na jego zdolnos¢ obstugi
maszyny.

fizyczne:

dobry wzrok, dobry stuch, dobra koordynacja i
zdolno$¢ wykonywania w bezpieczny sposoéb
wszystkich wymaganych czynnosci do obstugi, w
sposob podany w niniejszym podreczniku.
umystowe:

zdolno$¢ zrozumienia i zastosowania ustalonych
norm, przepiséw i srodkéw ostroznosci; musi byc¢
uwazny i potrafi¢ przedsiewzigé wszystkie srodki
ostroznosci w celu zachowania bezpieczenstwa
dla siebie i innych; musi angazowac sie w petni w
celu prawidtowego i odpowiedzialnego wykonania
powierzonych mu obowigzkow.

emocjonalne:

musi by¢ spokojny i byé w stanie panowa¢ nad
stresem; umie¢ prawidtowo oceni¢ swoj stan fizyczny
i umystowy.

szkoleniowe:

musi przeczytac i uwaznie przeanalizowac¢ zawarto$¢
niniejszego podrecznika, zatgczone rysunki oraz
schematy, etykiety i nalepki ostrzegajgce przed
niebezpieczehstwem; musi by¢ poinstruowany i
kompetentny we wszystkich dziedzinach dotyczgcych
funkcjonowania i obstugi maszyny.

Od operatora moze by¢é wymagane posiadanie
licencji (lub prawa jazdy), jezeli prawo
obowigzujace w panstwie uzytkowania tego
typu maszyny ustala takg koniecznosé. Uzyskaé
informacje w tej kwestii. W przypadku terytorium
Wioch, operator musi byé petnoletni.

nnnnnnnnn
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Normy Bezpieczenstwa

BWymagania stawiane pracownikom
odpowiedzialnym za KONSERWACJE
Pracownicy odpowiedzialni za konserwacje
maszyny muszg posiada¢ kwalifikacje mechanika-
konserwatora maszyn do robdt ziemnych ogdlnie i
musi obowigzkowo spetnia¢ ponizsze wymagania:
fizyczne:
dobry wzrok, dobry stuch, dobra koordynacja i
zdolno$¢ wykonywania w bezpieczny sposéb
wszystkich wymaganych czynnosci do konserwaciji,
w sposob podany w niniejszym podreczniku.
umystowe:
zdolno$¢ zrozumienia i zastosowania ustalonych
norm, przepiséw i srodkéw ostroznosci; musi by¢
uwazny i potrafi¢ przedsiewzig¢ wszystkie Srodki
ostroznosci w celu zachowania bezpieczenstwa
dla siebie i innych; musi angazowac sie w petni w
celu prawidtowego i odpowiedzialnego wykonania
powierzonych mu obowigzkow.
szkoleniowe:
musi przeczytac i uwaznie przeanalizowac¢ zawarto$¢
niniejszego podrecznika, zatgczone rysunki oraz
schematy, etykiety i nalepki ostrzegajgce przed
niebezpieczenstwem; musi by¢ wyspecjalizowany i
kompetentny we wszystkich aspektach dotyczacych
funkcjonowania maszyny.

Konserwacja zwykta maszyny nie obejmuje
bardzo ztozonych operacji z punktu widzenia
technicznego i normalnym jest, ze réwniez
operator moze je wykonaé, pod warunkiem, ze
zna on podstawy mechaniki.
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Normy Bezpieczenstwa

B ODZIEZ ROBOCZA DO PRACY |
KONSERWACJI

Podczas obstugi, konserwacji i naprawy, nalezy
stosowa¢ odpowiednig odziez oraz $rodki ochrony
osobistej:

» Odziez robocza lub inna wygodna odziez, nie
za szeroka, taka, aby nie mogta wkreci¢ sie w
ruchome czesci

» Korki do uszu lub podobne oprzyrzgdowanie

» Kask ochronny

* Rekawice ochronne

* Buty ochronne.

W,

I8 w20

T LB

Uzywaé tylko homologowanych srodkéw
ochronnych i w odpowiednim stanie
Zakonserwowania.

B WYPOSAZENIE OCHRONY OSOBISTEJ

W przypadku, jezeli warunki operatywne tego

wymagaja, nalezy stosowac osobiste srodki ochrony

osobistej:

* Aparaty oddechowe
przeciwpytowe)

»  Okulary lub maski do ochrony oczu.

(lub maseczki

Genie
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B POZOSTALE NIEBEZPIECZENSTWA

B Niebezpieczenstwo zwigzane ze STREFA
PRACY

Zawsze bra¢ pod uwage charakterystyke strefy pracy,

w ktérej zamierza sie pracowac:

* Przeanalizowa¢ uwaznie strefe pracy:
skonfrontowaé¢ jg z wymiarami maszyny w
réznych konfiguracjach.

A\ NIEBEZPIECZENSTHO

Maszyna nie jest elektryczne izolowana i
nie posiada zabezpieczenn przed kontaktem
lub bliskoscia linii elektrycznych. inimalna
odlegto$¢é bezpieczernstwa od: ramienia
teleskopowego i od ewentualnego podniesionego
fadunku. Niebezpieczeristwo porazenia pradem
elektrycznym.

+ (Oddali¢ sie od maszyny w przypadku kontaktu z
liniami elektrycznymi pod napieciem. Pracownicy
na ziemi lub na maszynie nie mogg dotykac ani
wigcza¢ maszyny do momentu az nie zostanie
odfgczone zasilanie z linii elektryczne;.

RYZYKO SMIERCI LUB CIEZKICH OBRAZEN PRZY STYCZNOSCI
ZLINIAMI ELEKTRYCZNYMI POD NAPIECIEM.

SKONTAKTOWAC SIE ZAWSZE Z ZAKLADEM
ENERGETYCZNYM PRZED ROZPOCZECIEM
PRACY W STREFACH POTENCJALNIE
ZAGROZONYCH. PRZED ROZPOCZECIEM
PRACY, ODLACZYC KABLE POD NAPIECIEM.
NAPIECIE LINII MINIMALNA ODLEGLOSC
0 a 50 kV 10 ft  3.00 m
50 a 200 kv 15ft  460m
20 a 350 kv 20 ft 610 m
350 a 500 kv 25ft 762m
a
a

500 750 kV 35 ft  10.67 m
1000 kv 45 ft 1372 m

750

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Zakaz uzywania maszyny podczas burzy.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Operator musi sprawdzi¢ swoje pole widzenia w
czasie uzywania podnosnika.

Kod 57.0009.0609
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Teren, na ktérym jest ustawiana maszyna musi
by¢ odpowiedni do utrzymania maksymalnej
nosnosci. Jezeli podtoze ulegtoby usunieciu,
maszyna mogtaby sie przewréci¢. Aby tego
unikngg¢, przestrzegac nastepujgcych zalecen:

. Spyta¢ pracodawce (kierownika budowy,
nadzorcy budowlanego) czy pod stabilizatorami
mogg wystepowac ukryte wgtebienia, np.
kanaty, studzienki, stare cysterny, stropy piwnic,
gnojownie.

. Streszczenie oceny konsystencji terenu moze
by¢ wykonane uzywajgc np. tabel i szkicoéw
przedstawionych ponize;j.

. W zaleznosci od typu terenu i jego charakterystyki
geomorfologicznej, podtoze moze wytrzymywaé
naprezenia tylko w ograniczony sposob.
Tabela 1 wskazuje dozwolony nacisk na

Podrecznik Operatora

Normy Bezpieczenstwa

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Upewnié sie czy teren, na ktérym stoi maszyny
(kofa lub stabilizatory) jest dostatecznie twardy,
aby nie zagrazat jej stabilnosci.

Jezeli teren nie gwarantowatby stabilnosci
maszyny, przygotowaé plyty podporowe pod
stabilizatory lub pod kofa. Plyty te powinny
gwarantowacé nacisk na jednostke powierzchni
nie wiekszy od 1,2+1,5 kg/cm? (plyty o wymiarach
800x800 mm sg wystarczajace).

* Przeanalizowa¢ jak najlepsze dojscie do strefy
pracy.

* Podczas pracy maszyny, nikt nie moze znajdowac
sie w promieniu jej dziatania.

powierzchnie pod stabilizatorami maszyny.

Typ terenu,
charakterystyka
geomorfologiczna

Dozwolony nacisk
powierzchniowy

kg/cm? N/mm?

* Podczas pracy trzymaé w nalezytym porzadku

strefe pracy: nie pozostawia¢ zadnego typu
przedmiotéw porozrzucanych w otoczeniu, ktére
uniemozliwiajg lub zagrazajg bezpieczenstwu
przechodzgcych pracownikéw lub przejezdzajgcej
maszyny.

W przypadku wystepowania rowéw, obnizyé
stabilizatory w bezpiecznej odlegtosci od

teren luzny, inaczej moéwigc krawedzi rowu.
nie zwarty nie trwaty;
teren biotnisty, torfowy, wymaga specjalnych Nosnos¢
miekki Srodkéw 1
teren zwarty, miekki zapobiegawczych ‘
. a .
ter.en nie zwar_ty,ldobrze 2.0 0.2
ubity, piasek, zwir
’ . -_---rU---7T-"-""7T-""—""""- \
Srednio 1.0 01 N
mocny \ h
teren Zwarty mocny 20 0.2 PO\gnpearrzccignla \\\
twardy 4.0 0.4 \
Skata, beton, droga e —
asfaltowa przeznaczona ponad ponad
o 10.0 1.0 W przypadku obecnosci rowow obnizy¢ stabilizatory
do ciezkiego ruchu X ; . .
w bezpiecznej odlegtosci od krawedzi rowu.
Tabela 1 Odlegto$¢ (a) od podndza skarpy musi byc¢
odpowiednia do wysokosci (h) skarpy.
Jezeli podtoze jest odpowiednie:
a:h=1:1
(wartosci w szarym kolorze w tabeli 1)
W razie watpliwosci:
R a:h=2:1
Genie
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Normy Bezpieczenstwa

B Niebezpieczenstwo zwigzane z PRACA i
KONSERWACJA

Przed rozpoczeciem pracy nalezy sie do nigj

przygotowac:

* Przede wszystkim upewni¢ sie czy operacje
konserwacyjne zostaty wykonane z doktadnoscia,
z zachowaniem ustalonych terminéw.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Utrzymywaé maszyne w pozycji pracy
dopilnowujacjestprawidiowegowypoziomowania
za pomocg specjalnej poziomnicy amputkowej
znajdujacej sie z prawej strony kierownicy.

» Sprawdzi¢ czy macie wystepujgcg ilos¢ paliwa w
celu unikniecia nagtego zatrzymania silnika, na
przyktad podczas krytycznego manewru.

* Wyczysci¢ doktadnie cate oprzyrzgdowanie,
tabliczki, reflektory i szyby kabiny.

» Sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie wszystkich
urzgdzen bezpieczenstwa znajdujgcych sie na
maszynie i w strefie pracy.

* W przypadku trudnosci lub problemow,
jakiegokolwiek typu, poinformowac natychmiast
swojego przetozonego. Nie rozpoczynac pracy
bez zagwarantowania prawidtowych warunkow
bezpieczenstwa.

» Zakaz wykonywania prowizorycznych napraw,
zeby za wszelkg cene rozpoczgc prace!

Podczas wykonywania konserwacji lub naprawy,
nalezy zawsze zachowa¢ maksymalng ostroznosé:
» Zakaz przechodzenia i przebywania pod
podwieszonymitadunkamilub pod podwieszonymi
czesciami maszyny tylko przez dzwigniki
hydrauliczne lub tylko przez liny.
» Zawsze zachowac w czystosci uchwyty, podtoge,
podesty i schody maszyny
usuwajac z nich slady oleju,
smaru lub innych J
zanieczyszczen w celu
uniknigcia poslizgniecia lub

W celu wejscia lub wyjscia z kabiny lub innych
podwieszonych czesci, nalezy zawsze znajdowac
sie przed maszyng i nigdy nie ustawiac sie
plecami do nie;.

o

W przypadku koniecznosci wykonania operaciji
na niebezpiecznej wysokosci (wyzej niz 1,5
m od ziemi), uzy¢ paséw bezpieczenstwa lub
systeméw zawiesia homologowanych do tego
celu.

Zakaz wychodzenia lub wchodzenia na maszyne
podczas jej funkcjonowania.

Zakaz oddalania sie od miejsca sterowania
podczas funkcjonowania maszyny.

Surowy zakaz przebywania lub wykonywania
wszelkiego typu interwencji w strefie zawierajgcej
sie wewnatrz kot maszyny z uruchomionym
silnikiem. W przypadku konieczno$ci
interweniowania w tej strefie, nalezy obowigzkowo
wytgczy¢ silnik.

Zakaz wykonywania prac, konserwacji lub napraw
bez odpowiedniego oswietlenia.

Uzywajgc reflektorow, kierowac strumien Swiatta
tak, aby nie os$lepiaé pracujgcych operatorow.
Przed podtgczeniem napiecia do kabli
elektrycznych lub czesci elektrycznych, upewnic
sie czy jest prawidtowo wykonane ich podfgczenia
i czy prawidtowo funkcjonuja.

Zakaz wykonywania prac na czesciach
elektrycznych z napieciem przekraczajgcym 48
V.

Zakaz podtgczenia mokrych wtyczek gniazd
elektrycznych.

Tabliczki i znaki ostrzegawcze nie moga by¢ nigdy
usuwane, zakryte ani nieczytelne.

Zakaz usuwania, za wyjgtkiem celow
konserwacyjnych, urzgdzen bezpieczenstwa,
masek i oston. w przypadku koniecznosci
usuniecia tych czesci, mozna to wykonac

upadku. - wytgcznie z wytgczonym silnikiem i z zachowaniem
maksymalnej ostroznosci; przed ponownym

Genie
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Podrecznik Operatora

rozruchem silnika i uzyciem maszyny, muszg by¢
wszystkie z powrotem zamontowane.

* Nalezy wytgczyc silnik i odtgczy¢ baterie za kazdym
razem, gdy konieczne jest przeprowadzenie
operacji konserwacyjnych i naprawczych.

» Zakaz oliwienia, czyszczenia lub regulacji
organéw w ruchu.

» Zakaz uzywania rgk do wykonania operacji, ktére
wymagajg zastosowania specjalnych narzedzi.

» Surowy zakaz uzywania narzedzi w ztym stanie
konserwacyjnym lub w niewtasciwy sposéb (np..:
szczypce w miejsce statych kluczy).

« Zakaz aplikacji tadunkéw w punktach réznych od
ptyty narzedziowej.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Zakaz wykonywania interwencji na instalacji
hydraulicznej przez osoby nieupowaznione do
ich wykonania.

Instalacja hydrauliczna tej maszyny jest
wyposazona w akumulatory ci$nienia, ktére
moga stanowié powazne zagrozenie dla
bezpieczenstwa pracownikéw jezeli, przed
wykonaniem interwencji na instalacji, nie
zostalyby kompletnie wyladowane.

W celu wyftadowania akumulatoréw, wystarczy
naciskacé, przy zatrzymanej maszynie, 8+10 razy
pedaf hamulca.

P ¥

* Przed wykonaniem interwencji na liniach
pod cisnieniem (olej hydrauliczny, sprezone
powietrze) i/lub odtgczenia ich elementdw,
upewnic¢ sie czy linia zostata oprdzniona z
cisnienia i czy nie zawiera jeszcze cieptego ptynu.

Kod 57.0009.0609
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Normy Bezpieczenstwa

» Zakazoprézniania rur spalinowych katalizowanych
lub innych pojemnikéw zawierajgcych substancje
parzgce bez wczesniejszego przedsiewziecia
odpowiednich srodkéw ochronnych.

* Na zakonczenie konserwacji lub napraw, przed
uruchomieniem maszyny, sprawdzi¢ czy nie
pozostajg narzedzia, szmaty lub inny materiat
we wnekach ruchomych czesci lub w miejscach,
przez ktore przeptywa powietrze lub ssanie i
chtodzenie.

* Podczas wykonywania manewréw istnieje zakaz
dawania jednoczes$nie wskazowek i znakéw
innym osobom. Wskazowki i sygnaty mogg byc¢
przekazywane wytgcznie przez jedng osobe.

* Nalezy zawsze zwraca¢ uwage na zalecenia
przekazywane przez przetozonych.

* Unika¢ interwencji podczas faz pracy lub
wykonywania ztozonych manewrow.

» Surowy zakaz nagtego wotania operatora bez
konkretnego motywu.

» Zakaz"straszenia" 0s6b pracujgcych lub rzucania
przedmiotéw, rowniez dla zartow.

* Na koniec pracy zakaz pozostawiania maszyny
w stanie potencjalnego zagrozenia.

* Usung¢ przyrzad przymocowany do maszyny
przed przystgpieniem do pracy konserwacyjnych
lub naprawczych.

B Niebezpieczenstwo zwigzane z OBSLUGA
MASZYNY

Absolutnie unika¢ nastepujacych sytuacji w pracy:

* Nie przenosi¢ tadunkéw przekraczajgcych
nosnosc operatywng maszyny.

* Nie podnosi¢ ani nie rozktada¢ ramienia, gdy
maszyna nie jest ustawiona na stabilnej i
wypoziomowanej powierzchni.

* Nie uzywa¢ maszyny w obecnosci silnego wiatru.
Nie zwieksza¢ powierzchni ani tadunku na
widfach. Zwiekszenie powierzchni wystawionej na
dziatanie wiatru zmniejsza stabilno$¢ maszyny.

* Zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢ i pracowac
ze zredukowang predkoscig, gdy maszyna
zostaje przestawiona na powierzchnie nie
wypoziomowane, niestabilne, Sliskie lub pokryte
gruzem, w poblizu rowow i skarp.




Podrecznik Operatora
. __________________________________________________________________________________________________________________________|]

Normy Bezpieczenstwa

Zmniejszy¢ predkos¢ jazdy w oparciu o
warunki poditoza, nachylenie terenu, obecnosc
pracownikow i innych czynnikéw, ktére moga
spowodowac kolizje.

Nie ustawia¢ ani nie przymocowywac tadunkéw
wystajgcych poza jakgkolwiek cze$¢ maszyny.

B Niebezpieczenstwo WYBUCHU lub POZARU

Nie wigczaé silnika w przypadku wyczuwania
zapachu lub sladéw LPG, benzyny, ropy lub
innych substancji wybuchowych.

Nie wlewa¢ do maszyny paliwa z wtgczonym
silnikiem.

Wlewac¢ paliwo do maszyny i tadowac baterie
wytgcznie w strefie odpowiednio wentylowanej, z
dala od iskier, ptomieni i zapalonych papierosow.
Nie uzywac¢ maszyny w srodowisku
niebezpiecznym lub w obecnosci gazu lub
materiatéw tatwopalnych lub wybuchowych.

Nie pryskac eteru na silniki wyposazone w swiece
zaptonowe.

Nie zostawia¢ pojemnikéw lub karnistrow
zawierajgcych paliwa w strefach nie
przeznaczonych do ich magazynowania.
Zakaz palenia i uzywana wolnego ognia w
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miejscach, gdzie wystepuje zagrozenia pozaru i
w obecnosci paliwa, olei i baterii.

Obchodzi¢ sie ostroznie ze wszystkimi
substancjami tatwopalnymi lub niebezpiecznymi.
Zakaz naruszania gasnic lub akumulatoréw pod
cisnieniem.

Niebezpieczenstwo USZKODZENIA
KOMPONENTOW MASZYNY

Nie uzywac do rozruchu silnika prostownikow ani
baterii z napieciem przekraczajgcym 12V.

Nie uzywa¢ maszyny jako masy do wykonywania
prac spawalniczych.

Niebezpieczenstwo OBRAZEN OSOBISTYCH
Nie uzywac maszyny w przypadku wyciekéw oleju
z systemu hydraulicznego lub powietrza. Ubytki
hydrauliczne lub powietrza mogg spowodowac
obrazenia skéry oraz poparzenia.

Zawsze uzywac maszyne w strefie odpowiednio
wentylowanej w celu unikniecia ryzyka zatrucia
tlenkiem wegla.

Nie obniza¢ ramienia jezeli w strefie ponizej jego
znajdujg sie pracownicy lub przeszkody.
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B Niebezpieczenstwo zwigzane z
PODWIESZONYMI LtADUNKAMI

+ Kazdy tadunek podwieszony posiada swoj efekt
dynamiczny i w zwigzku z tym nie przewidywalny
dla stabilno$ci maszyny. Postepowac z
maksymalng ostroznoscig podczas przenoszenia
podwieszonych tadunkow.

* Przed podniesieniem tadunku, upewnic sie czy
podnos$nik teleskopowy jest zaparkowany na
spéjnym i ptaskim terenie.

* Nie witgcza¢ maszyny przy obecnosci oséb
znajdujgcych sie pod podwieszonym tadunkiem.

*  Wszystkie ruchy tadunku muszg by¢ wykonane
z jak najmniejszg predkoscia.

* Nie podnosi¢ zadnego tadunku przy obecnosci
wiatru o predkosci przekraczajgcej 20 mph (32
kmh).

* Przed podniesieniem tadunku nalezy
wypoziomowaé manipulator teleskopowy.

* Do kierowania tadunku i unikniecia jego oscylaciji,
postuzy¢ sie odpowiednimi linami i skorzysta¢ z
pomocy wykwalifikowanych pracownikow.

* Nie prébowac uzywaé funkcji wywazenia widet
manipulatora teleskopowego do zrébwnowazenia
tadunku oscylacyjnego.

* Nigdy nie ciggna¢ tadunku.

* Nie prébowac przenosi¢ tadunkéw statych lub
zwigzanych.

* Podnies¢ tadunek w pionie; nie wywierac nigdy
sity poziomej na tadunek w celu niedopuszczenia
do nadmiernej oscylacji fadunku.

W przypadku, gdy widocznos¢ jest lub mogta
by¢ zaktécona, operator musi postuzy¢ sie
alternatywnym/pomocniczym sprzetem do
przetransportowania tadunku w bezpiecznych
warunkach.

« Skorzysta¢ z pomocy pracownikdéw na ziemi
do kierowania zaréwno operatora podczas
fazy przesuwu jak i ruchu pojazdéw i oséb
znajdujgcych sie w poblizu.

» Zredukowac predkos¢ w przypadku wystepowania
warunkow, ktére mogtyby spowodowacé
nieprzewidziany ruch fadunku lub zaszkodzi¢ w
bezpiecznym transporcie tadunku.

Kod 57.0009.0609
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Normy Bezpieczenstwa

» Podczas przesuwu, ztozy¢é kompletnie ramie.

* Przesuwac wylgcznie po spojnych powierzchniach.

* Witgczaé, przesuwac, skrecac i wytgczaé z
zachowaniem ostroznosci w celu unikniecia
niestabilnosci lub oscylacji tadunku.

* Przesuwac powoli tadunek.

* Podczas transportu, utrzymywac tadunek jak
najblizej terenu.

* Nie uzywac zadnego przyrzadu sterujgcego do
ustawiania fadunku podczas przesuwu. Przed
prébg ustawiania tadunku, zatrzymac delikatnie
maszyne.

B Niebezpieczenstwo zwigzane z systemem
kontroli stabilnosci LLMI/ LLMC

LLMI/LLMC bedzie funkcjonowac¢ wedtug specyfikaciji

prOJektu tylko w przypadku, gdy:
pojazd jest unieruchomiony;

* pojazd jest zaparkowany na spojnym, ptaskim i
wypoziomowanym terenie;

* pojazd znajduje sie w trybie zatadunku lub
ustawiania;

e LLMI/LLMC jest aktywny (nie ominiety).

LLMI ogranicza sie do zasygnalizowania operatorowi

nieodpowiednich warunkéw stabilnosci wzdtuz

wzdtuznej frontowej ptaszczyzny.

LLMI/LLMC nie zostat zaprojektowany do ostrzezenia

operatora o ryzyku wywrécenia w przypadku:

* nieoczekiwanego przecigzenia;

e przesuwu z tadunkiem w pozycji podwieszonej;

e przesuwu po terenie wyboistym lub w obecnosci
przeszkod lub dziur;

*  przesuwu poprzecznego lub wykonywanego na
terenie pochytym;

e przesuwu na zakrecie z duzg predkoscig lub ze
zbyt wgskim promieniem skretu.

Regulacje, ktére wptywajg na ustawienie LLMI/LLMC

muszg by¢é powierzone wylgcznie upowaznionym

pracownikom.
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Opis Maszyny

H Opis Ogdiny Maszyny
GTH-4016 SR

Maszyna skfada sie gtéwnie z wozka mobilnego
wyposazonego w silniki kompletny uktad napedowy,
kot i wiezy obrotowej z kabing kierowcy dla
obstugujgcego operatora oraz ramie teleskopowe
z przytgczem przegubowym do przenoszenia
tadunku, ktéry moze przenosi¢ i transportowacé
tadunki nie przekraczajgce udzwigu nominalnego
samej maszyny.

Moc mechaniczna konieczna do umozliwienia
ruchu maszyny oraz uruchomienia mechanizmu
przenoszenia fadunku jest dostarczana przez silnik
Diesla zainstalowany po prawej stronie woézka
i sterowany za pomocg pedatu mechanicznego
umieszczonego wewnatrz kabiny kierowcy.

Ropa naftowa, ktéra zasila silnik znajduje sie w
stalowym zbiorniku umieszczonym z lewej strony
wozka, zaraz za zbiornikiem oleju i drabinkg dostepu
do kabiny kierowcy.

Silnik zasila trzy pompy hydrauliczne.

Wiekszg jest pompa ttokowa o zmiennej pojemnosci,
zamontowana kotnierzowo bezposrednio w miejscu
kota zamachowego silnika i jest podtgczona
hydraulicznie do ttokowego silnika hydraulicznego
0 zmiennej pojemnosci skokowej, ktéry wytwarza
odpowiednig pare sit do przesuwu maszyny.

Te dwie jednostki sg gtdwnymi czesciami skladowymi
napedu hydrostatycznego, ktory jest mechanicznie
podtgczony do osiikétmaszyny. Silnikhydrauliczny jest
osadzony przegubowo na reduktorze zamocowanym
na podtuznicy srodkowej, ktéra tgczy ze sobg dwa boki
wozka. Mechaniczny moment napedowy wytwarzany
przez silnik hydrostatyczny i ktéry przechodzi
przez reduktor jest przekazywany na przednig o$
i nastepnie na tylng o$ za pomocg dwdch watow
kardanowych umieszczonych na $rodkowej linii wozka
w celu dostarczenia mocy napedowej do czterech
kot napedzajagcych. Zardwno pompa hydrostatyczna
jak i silnik sg sterowane hydraulicznie i regulujg
automatycznie ich parametry funkcjonowania w oparciu
o obroty silnika i moc wymagang przez pompy.
Cztery kota sg wyposazone w opony odpowiednie
do funkcjonowania maszyny w kazdych warunkach
roboczych, ktére zostaly przewidziane dla tego
modelu i sg w stanie utrzyma¢ maksymalny ciezar
wytworzony przez mase maszyny i uniesiony
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tadunek.

Drugg pompgjestpompa zebata, jest przymocowana
kotnierzowo do tylnej czesci wiekszej pompy, jest
podtgczona mechanicznie do niej za pomocg WOM
(wat odbioru mocy) i wytwarza natezenie i cisnienie
konieczne do ruchu ramienia teleskopowego,
tgcznika przegubowego do przenoszenia tadunku,
urzgdzenia obrotowego do uruchomienia przednichi
tylnych stabilizatoréw oraz do zasilania uktadu skretu.
Trzecia pompa jest pompg zebatg, zamontowang
kotnierzowo na bocznym WOM rozrzadu silnika i
zasila serwisowy ukfad hamulcowy.

Te trzy pompy sg zasilane za pomocg linii ssawnych
oleju, ktére sg podigczone do zbiornika oleju
hydraulicznego umieszczonego z lewej strony wozka,
tuz przed zbiornikiem paliwa i z tytu drabinki dostepu
do kabiny kierowcy.

Ten zbiornik oleju jest wykonany ze staliiwyposazony
jest réwniez w filtr (na linii powrotnej), wskazniki
poziomu oraz korek wlewowy do uzupetnienia
poziomu.

Silnik i trzy pompy sg umieszczone wewnatrz
przedziatu silnika, odpowiednio sktadajgcego sie ze
statej dolnej przegrody wykonanejze stalioraz gornej
maski stalowej, otwieranej przy okazji wykonywania
czynnos$ci konserwacyjnych wewnatrz przedziatu
silnika.

Przedziat silnika zawiera rowniez chtodnice
do chtodzenia silnika i oleju hydraulicznego,
wyposazong w zbiornik ekspansyjny chtodziwa
silnika, filtr i przewdd ssawny powietrza, alternator,
akumulator, filtry oleju silnikowego i ropy.

Thumik wydechu i przewdd wydechowy silnika sg
poprowadzone z dna przedziatu silnika do tylnej
wewnetrznej czesciwbzkainakoniec do tylnej czesci
wozka z takim uktadem geometrii, ktéry pozwala na
wydalenie gazéw spalinowych silnika w gérnej tylnej
czesci maszyny.

Cztery stabilizatory, umieszczone w czterech
zewnetrznych rogach wézka dostarczajg maszynie
rozszerzonej zdolnosci zatadunku dzieki strefie
podpory o wiekszej stabilnosci, gdy cztery nogi
stabilizatorow sg catkowicie rozstawione na ziemi.
Cztery mechanizmy stabilizatoréw sktadajg sie z
wysiegnika stabilizatora obrotowego, wyposazonego

Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

w noge obrotowa, ktdra moze obracaé sie w dwoch
pozycjach (stabilizator zamkniety i stabilizator
otwarty), ktora jest osadzona na strukturze wozka.
Te wysiegniki sg aktywowane za pomocg cylindra
hydraulicznego osadzonego miedzy wysiegnikiem
obrotowym stabilizatora a strukturg wozka.
Ustawienie stabilizatorow oznacza catkowite
obrécenie w détwysiegnika obrotowego stabilizatora.
W fazie zamykania stabilizatorow, wysiegnik obrotowy
jest catkowicie obrécony do géry.

Ramie teleskopowe jest osadzony w tylnej czesci
wiezy obrotowej, sktada sie gtéwnie z trzech rur
stalowych o przekroju prostokgtnymijestwyposazony
w ztgcze przegubowe do ruchu i transportu fadunku.
Zewnetrzna czes¢ jest osadzona w tylnej gérnej
czesci wiezy i poruszana za pomocg cylindra
hydraulicznego umieszczonego miedzy dolng
powierzchnig a srodkowg strefg ramy.
Rozszerzanie i cofanie tego cylindra pozwala na
zewnetrzne obracanie czesci ramienia w zakresie
jego minimalnych i maksymalnych granic.
Posrednia czes¢ ramienia moze roztozyé sie w
stosunku do czesci zewnetrznej za pomoca cylindra
rozszerzania, ktory jestumieszczony nad ramieniem.
Wewnetrznaczeséramieniajestporuszanazapomocyg
innego cylindra teleskopowego umieszczonego
wewnatrz. Te dwa cylindry sg potgczone hydraulicznie
szeregowo i sg zaprojektowana w taki sposéb, aby
rozszerzenie wiekszego cylindra (ktére porusza
posrednig czescig ramienia) wytwarzato to samo
rozszerzenie co rozszerzenie mniejszego cylindra
(ktére porusza wewnetrzng czescig ramienia).
Zigcze przegubowe znajdujgce sie na szczycie
wewnetrznej czesci ramienia jest wyposazone w
ztgcze obrotowe, ktére moze by¢é w prosty sposob
wzajemnie potgczone z roznymi przyrzgdami i jest
uruchamiane za pomocg specjalnego cylindra..
Cylinder jest podtaczony hydraulicznie do innego
cylindra, osadzonego w tylnej czesci wiezy, miedzy
lewym bokiem pierwszej sekcjiramienia a dolng ptytg
wiezy obrotowej, tak, aby dostarczy¢ automatycznego
mechanizmu poziomowania widet, ktory utrzymuje
widly automatycznie wypoziomowane podczas
podnoszenia i opuszczania ramienia.

Rézne przyrzady wybrane do tej maszyny mogag by¢
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tatwo wymienione, sg one blokowane za pomocg
czopow mechanicznych (model standardowy) lub za
pomocg cylindra hydraulicznego z szybkoztgczka.
Cylindry ramienia opisane wyzej, silnik hydrauliczny
wiezy obrotowego oraz reduktor obrotowy wiezy
sg sterowane za pomocg dystrybutora, ktéry jest
sterowany elektrycznie za pomocg gtéwnego
joysticka umieszczonego na prawym podtokietniku
siedzenia kierowcy. Ten dystrybutor steruje réwniez
ruchem obrotowym wiezy oraz przednimi i tylnymi
stabilizatorami.

Operator moze uruchomi¢ stabilizatory za pomoca
czterech osobnych wytgcznikéw elektrycznych (dwu-
pozycyjnych) umieszczonych na frontowej lewej
desce rozdzielczej.

Inne gtdowne sterowania dostepne w kabinie
operatora to kierownica (do kontroli funkcji skrecania
maszyny), pedathamulca serwisowego oraz dzwignia
mechaniczna hamulca postojowego.

Kierownica jest podtgczona mechanicznie do uktadu
kierowniczego, ktéry zasila cylindry skrecajgce
zainstalowane na przedniej i tylnej osi, w ten sposob
kat skretu jest proporcjonalny do obrotéw kierownicy.
Pedat hamulca serwisowego jest podtgczony do
pompy hamulcéw, ktéra w zaleznosci od wykonanego
nacisku na pedat wytwarza cisnienie hydrauliczne,
ktére uaktywnia zestawy tarcz hamulcowych (w
kapieli olejowej), ktére sg zainstalowane wewnatrz
przedniej i tylnej osi dziatajgc na pétosie znajdujgce
sie wewnatrz osi.

Ten sam zestaw tarcz hamulcowych zainstalowany
na przedniej osi jest sterowany przez system
hamulca postojowego za pomocg wewnetrznego
mechanizmu, ktory jest uruchamiany mechanicznie
i zwalniany hydraulicznie. Gdy zostaje zwolniony
hamulec postojowy, za pomocg swojego uchwytu
umieszczonego wewngtrz kabiny kierowcy, z lewej
strony siedzenia operatora, zostaje wykonany nacisk
hydrauliczny na wewnetrzny mechanizm, ktéry w
ten sposdb wyzwala site na tarcze hamulcowe.
Gdy zostaje uruchomiony hamulec postojowy, ten
nacisk zostaje usuniety i mechanizm wewnetrzny
popychatarcze hamulcowe wytwarzajgc w ten sposob
wymagany nacisk hamujgcy.

Dwa dodatkowe cylindry hydrauliczne sg
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zainstalowane w tylnej czesci wozka i popychajg
tylng 0$, gdy zostanie wykonany nacisk hydrauliczny
na osie. Zadaniem tych cylindréw jest polepszenie
stabilnosci bocznej maszyny blokujgc tylng o$ gdy
kat ramienia przekracza okreslong wartos¢ lub gdy
wieza nie jest wyrdwnana z wozkiem.

Kabina operatora ma kompletne wyposazenie,
posiada przednigiboczne szyby dla bezpieczenstwa
operatora oraz w celu uzyskania optymalnej
widocznosci.

Miejscem operatora jest wysScietane i regulowane
siedzenie, z ktérego za posrednictwem specjalnych
sterowan umieszczonych nadesce rozdzielczejmoze
obstugiwa¢ maszyne wewnatrz kabiny.

Deska rozdzielcza jest wyposazona we wszystkie
sterowania i wskazniki konieczne do obstugi maszyny
w odpowiedni i bezpieczny sposob.

Jest rowniez dostarczony automatyczny system
kontroli stabilnosci z displayem umieszczonym
wewnatrz kabiny, kiory pokazuje operatorowi stan
stabilnosci maszyny oraz tadunek uzyteczny na
wybranym przyrzgdzie.

Praca systemu opierasie na sygnatach pochodzgcych
z nastepujgcych elementéw: przetworniki cisnienia
zamontowane na tloku i na komorze cylindrow
podnoszacych ramie oraz poziomowania widet
oraz przetworniki kgtowe i rozktadania ramienia,
ktére sg umieszczone w tym samym urzadzeniu
zainstalowanymw przedniejlewej czes$ci pierwszego
odcinka ramienia.

Maszyna jestwyposazonaréwniez w komplet Swiatet
drogowych, ktére pozwalajg na bezpieczny ruch
po drogach publicznych, ktére sg niedostatecznie
oswietlone.

W celu polepszenia stabilno$ci maszyny zostat
zainstalowany przeciwciezar w tylnej czesci wiezy
obrotowe;.
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B Opis Ogoélny Maszyny
GTH-4018 SR

Maszyna skitada sie gtéwnie z wbdzka mobilnego
wyposazonego w silniki kompletny uktad napedowy,
két i wiezy obrotowej z kabing kierowcy dla
obstugujgcego operatora oraz ramie teleskopowe
z przytaczem przegubowym do przenoszenia
tadunku, ktéry moze przenosi¢ i transportowac
tadunki nie przekraczajgce udzwigu nominalnego
samej maszyny.

Moc mechaniczna konieczna do umozliwienia
ruchu maszyny oraz uruchomienia mechanizmu
przenoszenia fadunku jest dostarczana przez silnik
Diesla zainstalowany po prawej stronie woézka
i sterowany za pomocg pedatu mechanicznego
umieszczonego wewnatrz kabiny kierowcy.

Ropa naftowa, ktéra zasila silnik znajduje sie w
stalowym zbiorniku umieszczonym z lewej strony
wozka, zaraz za zbiornikiem oleju i drabinkg dostepu
do kabiny kierowcy.

Silnik zasila trzy pompy hydrauliczne.

Wiekszg jest pompa ttokowa o zmiennej pojemnosci,
zamontowana kotnierzowo bezposrednio w miejscu
kota zamachowego silnika i jest podtgczona
hydraulicznie do ttokowego silnika hydraulicznego
0 zmiennej pojemnosci skokowej, ktory wytwarza
odpowiednig pare sit do przesuwu maszyny.

Te dwie jednostki sg gtéwnymi cze$ciami sktadowymi
napedu hydrostatycznego, ktory jest mechanicznie
podtgczony do osi i kot maszyny. Silnik hydrauliczny
jest osadzony przegubowo na reduktorze
zamocowanym na podtuznicy srodkowej, ktoratgczy
ze sobg dwa boki wézka. Mechaniczny moment
napedowy wytwarzany przez silnik hydrostatyczny
i ktéry przechodzi przez reduktor jest przekazywany
na przednig o$ i nastepnie na tylng o$ za pomocg
dwoch watéw kardanowych umieszczonych na
Srodkowej linii wozka w celu dostarczenia mocy
napedowejdo czterech kdtnapedzajgcych. Zaréwno
pompa hydrostatyczna jak i silnik sg sterowane
hydraulicznie i regulujg automatycznie ich parametry
funkcjonowania w oparciu o obroty silnika i moc
wymaganag przez pompy.

Cztery kota sg wyposazone w opony odpowiednie
do funkcjonowania maszyny w kazdych warunkach
roboczych, ktére zostaty przewidziane dla tego
modelu i sg w stanie utrzyma¢ maksymalny ciezar
wytworzony przez mase maszyny i uniesiony
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tadunek.

Drugg pompa jest pompa zebata, jest przymocowana
kotnierzowo do tylnej czesci wiekszej pompy, jest
podtgczona mechanicznie do niej za pomocg WOM
(wat odbioru mocy) i wytwarza natezenie i ciSnienie
konieczne do ruchu ramienia teleskopowego,
tacznika przegubowego do przenoszenia fadunku,
urzgdzenia obrotowego do uruchomienia przednichi
tylnych stabilizatorow oraz do zasilania uktadu skretu.
Trzecia pompa jest pompg zebatg, zamontowang
kotnierzowo na bocznym WOM rozrzadu silnika i
zasila serwisowy ukfad hamulcowy.

Te trzy pompy sg zasilane za pomoca linii ssawnych
oleju, ktére sg podigczone do zbiornika oleju
hydraulicznego umieszczonego z lewej strony wozka,
tuz przed zbiornikiem paliwa i z tytu drabinki dostepu
do kabiny kierowcy.

Tenzbiornik oleju jestwykonany ze staliiwyposazony
jest réwniez w filtr (na linii powrotnej), wskazniki
poziomu oraz korek wlewowy do uzupetnienia
poziomu.

Silnik i trzy pompy sg umieszczone wewnatrz
przedziatu silnika, odpowiednio sktadajgcego sie ze
statej dolnej przegrody wykonanejze stalioraz gérnej
maski stalowej, otwieranej przy okazji wykonywania
czynnosci konserwacyjnych wewnatrz przedziatu
silnika.

Przedziat silnika zawiera réowniez chtodnice
do chtodzenia silnika i oleju hydraulicznego,
wyposazong w zbiornik ekspansyjny chtodziwa
silnika, filtr i przewdd ssawny powietrza, alternator,
akumulator, filtry oleju silnikowego i ropy.

Thumik wydechu i przewod wydechowy silnika sg
poprowadzone z dna przedziatu silnika do tylnej
wewnetrznej czesciwdzkainakoniec do tylnej czesci
wozka z takim uktadem geometrii, ktéry pozwala na
wydalenie gazéw spalinowych silnika w gérnej tylnej
czesci maszyny.

Cztery stabilizatory, umieszczone w czterech
zewnetrznych rogach wozka dostarczajg maszynie
rozszerzonej zdolnosci zatadunku dzieki strefie
podpory o wiekszej stabilnosci, gdy cztery nogi
stabilizatorow sg catkowicie rozstawione na ziemi.
Cztery mechanizmy stabilizatoréw skfadajg sie z
wysiegnika stabilizatora obrotowego, wyposazonego
w noge obrotows, ktéra moze obracac sie w dwoch
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pozycjach (stabilizator zamkniety i stabilizator
otwarty), ktéra jest osadzona na wysiegniku
teleskopowym stabilizatora. Ten wysiegnik moze
ruszacsie nazewnagtrziwewnagtrz wézka przesuwajgc
sie wewnatrz specjalnych prowadnic znajdujgcych
sie na przedniej i tylnej czesci koncowej wozka. Te
dwie czesci sg aktywowane za pomocg cylindra
hydraulicznego osadzonego miedzy wysiegnikiem
obrotowym stabilizatora a strukturg wézka.
Ustawienie stabilizatoréw opiera sie na dwdch
oddzielnychruchach: najpierw wysiegnik teleskopowy
stabilizatora jest catkowicie roztozony i nastepnie
wysiegnik obrotowy stabilizatora zostaje catkowicie
obrécony do dotu. W fazie zamykania stabilizatoréw
dwa ruchy sg odwrdcone: najpierw wysiegnik
teleskopowy stabilizatora zostaje catkowicie
obrécony w gore i nastepnie wysiegnik teleskopowy
stabilizatora zostaje catkowicie cofniety.

Specjalny mechanizmiobwaod hydrauliczny pozwalajg
na to, aby te dwa ruchy odbywaty sie prawidtowo w
nastepstwie uruchomienia przez pojedynczy cylinder.
Ramie teleskopowe jest osadzony w tylnej czesci
wiezy obrotowej, sktada sie gtéwnie z czterech rur
stalowych.

Zewnetrzna czes¢ jest osadzona w tylnej gornej
czesci wiezy obrotowej i poruszana za pomocg
cylindra hydraulicznego umieszczonego miedzy
dolng powierzchnig a srodkowg strefg wiezy.
Rozszerzanie i cofanie tego cylindra pozwala na
zewnetrzne obracanie czesci ramienia w zakresie
jego minimalnych i maksymalnych granic.
Posrednia wieksza cze$¢ ramienia moze wyciggngc¢
sie w stosunku do czesci zewnetrznej za pomocg
cylindra rozszerzania, ktéry jest umieszczony nad
ramieniem. Posrednia mniejsza sekcja ramienia
oraz tawewnetrzna sg poruszane za pomocg uktadu
tancuchow ztozonego ztancuchdéw, zaprojektowanych
specjalnie do podnoszenia ciezaréw oraz kot
pasowych i czopow niezbednych do prawidiowego
funkcjonowania tancuchow. Wewnetrzna czesc¢
ramienia jest poruszana za pomocg innego cylindra
teleskopowego umieszczonego wewnatrz. Te dwa
cylindry sg potgczone hydraulicznie szeregowo i sg
zaprojektowana w taki sposéb, aby rozszerzenie
wiekszego cylindra (ktore porusza posrednig czescig
ramienia) wytwarzato to samo rozszerzenie co
rozszerzenie mniejszego cylindra (ktére porusza
wewnetrzng czescig ramienia). Ztgcze przegubowe
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znajdujgce sie na szczycie wewnetrznej czesci
ramienia jest wyposazone w ztgcze obrotowe, ktére
moze by¢ w prosty sposéb wzajemnie potgczone z
réznymi przyrzadami i jest uruchamiane za pomocg
specjalnego cylindra..

Cylinder jest podtgczony hydraulicznie do innego
cylindra, osadzonego w tylnej czesci wiezy, miedzy
lewym bokiem pierwszej sekcjiramienia a dolng ptytg
wiezy obrotowej, tak, aby dostarczy¢ automatycznego
mechanizmu poziomowania widet, ktoéry utrzymuje
widly automatycznie wypoziomowane podczas
podnoszenia i opuszczania ramienia.

Rézne przyrzady wybrane do tej maszyny moga by¢
tatwo wymienione, sg one blokowane za pomocg
czopow mechanicznych (model standardowy) lub za
pomocg cylindra hydraulicznego z szybkoztgczka.
Cylindry ramienia opisane wyzej, silnik hydrauliczny
wiezy obrotowego oraz reduktor obrotowy wiezy
sg sterowane za pomocg dystrybutora, ktéry jest
sterowany elektrycznie za pomocg gtéwnego
joysticka umieszczonego na prawym podtokietniku
siedzenia kierowcy. Ten dystrybutor steruje réwniez
ruchem obrotowym wiezy oraz przednimi i tylnymi
stabilizatorami.

Operator moze uruchomi¢ stabilizatory za pomoca
czterech osobnych wytgcznikéw elektrycznych (dwu-
pozycyjnych) umieszczonych na frontowej lewej
desce rozdzielczej.

Inne gtéwne sterowania dostepne w kabinie
operatora to kierownica (do kontroli funkcji skrecania
maszyny), pedathamulca serwisowego oraz dzwignia
mechaniczna hamulca postojowego.
Kierownica jest podtgczona mechanicznie do uktadu
kierowniczego, ktéry zasila cylindry skrecajgce
zainstalowane na przedniej i tylnej osi, w ten sposdb
kat skretu jest proporcjonalny do obrotéw kierownicy.
Pedat hamulca serwisowego jest podtgczony do
pompy hamulcéw, ktéra w zaleznosci od wykonanego
nacisku na pedat wytwarza cisnienie hydrauliczne,
ktére uaktywnia zestawy tarcz hamulcowych (w
kapieli olejowej), ktére sg zainstalowane wewnatrz
przedniej i tylnej osi dziatajgc na pétosie znajdujgce
sie wewnatrz osi.

Ten sam zestaw tarcz hamulcowych zainstalowany
na przedniej osi jest sterowany przez system
hamulca postojowego za pomocg wewnetrznego
mechanizmu, ktéry jest uruchamiany mechanicznie
i zwalniany hydraulicznie. Gdy zostaje zwolniony
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hamulec postojowy, za pomocg swojego uchwytu
umieszczonego wewnagtrz kabiny kierowcy, z lewej
strony siedzenia operatora, zostaje wykonany nacisk
hydrauliczny na wewnetrzny mechanizm, ktéry w
ten sposdb wyzwala site na tarcze hamulcowe.
Gdy zostaje uruchomiony hamulec postojowy, ten
nacisk zostaje usuniety i mechanizm wewnetrzny
popychatarcze hamulcowe wytwarzajgc w ten sposob
wymagany nacisk hamujgcy.

Dwa dodatkowe cylindry hydrauliczne sg
zainstalowane w tylnej czesci wozka i popychajg
tylng 0$, gdy zostanie wykonany nacisk hydrauliczny
na osie. Zadaniem tych cylindréw jest polepszenie
stabilnosci bocznej maszyny blokujgc tylng os gdy
kat ramienia przekracza okreslong wartos¢ lub gdy
wieza nie jest wyrdwnana z wozkiem.

Kabina operatora ma kompletne wyposazenie,
posiada przednigiboczne szyby dlabezpieczenstwa
operatora oraz w celu uzyskania optymalnej
widocznosci.

Miejscem operatora jest wyScietane i regulowane
siedzenie, z ktérego za posrednictwem specjalnych
sterowan umieszczonych na desce rozdzielczejmoze
obstugiwaé maszyne wewnatrz kabiny.

Deska rozdzielcza jest wyposazona we wszystkie
sterowania i wskazniki konieczne do obstugi maszyny
w odpowiedni i bezpieczny sposdb.

Jest réwniez dostarczony automatyczny system
kontroli stabilnos$ci z displayem umieszczonym
wewnatrz kabiny, ktéry pokazuje operatorowi stan
stabilno$ci maszyny oraz fadunek uzyteczny na
wybranym przyrzadzie.

Praca systemu opiera sie na sygnatach pochodzgcych
z nastepujgcych elementéw: przetworniki ciSnienia
zamontowane na ttoku i na komorze cylindréw
podnoszgcych ramie oraz poziomowania widet
oraz przetworniki kagtowe i rozktadania ramienia,
ktére sg umieszczone w tym samym urzgdzeniu
zainstalowanymw przedniej lewej czesci pierwszego
odcinka ramienia.

Maszyna jestwyposazonaréwniezw komplet Swiatet
drogowych, ktére pozwalajg na bezpieczny ruch
po drogach publicznych, ktére sg niedostatecznie
oswietlone.

W celu polepszenia stabilno$ci maszyny zostat
zainstalowany przeciwciezar w tylnej czesci wiezy
obrotowe;.
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B Dopuszczalne zastosowanie

Podnoénik zostat zaprojektowany i wyprodukowany
do podnoszenia, przenoszenia i transportowania
materiatéw rolniczych lub przemystowych za pomocg
uzycia specjalnych przyrzadéw (odn. rozdziat
“Akcesoria opcjonalne”) wyprodukowane przez
TEREXLIFT. Kazde inne zastosowanie nalezy
uwazac za niezgodne z tym ustalonym i w zwigzku
z tym niezgodne.

Zgodnos$¢ i Sciste przestrzeganie warunkow
uzytkowania, konserwacji i naprawy okreslonych
przez producenta sg podstawg ustalonego
uzytkowania.

Obstuga i konserwacja podno$nika muszg by¢
powierzone wytgcznie osobom zaznajomionym z
jego charakterystykg i odpowiednimi procedurami
bezpieczenstwa.

Ponadto konieczne jest przestrzeganie wszystkich
norm bezpieczenstwa i higieny pracy jak i wszystkich
przepisdw odnoszacych sie do ruchu drogowego.
Podnosnik moze by¢ uzywany w srodowisku
mieszkaniowym i handlowym, w przemys$le ciezkim
i lekkim.

A\ NIEBEZPIECZENSTIO

Zakazuje sie wprowadzania modyfikacji lub
wykonywania wszelkiego typu interwencji
na maszynie, wtgcznie z tymi dotyczgcymi
zwyklej konserwacji. Jakakolwiek modyfikacja
wprowadzona w maszynie, nie wykonana przez
TEREXLIFT lub autoryzowane centra serwisowe
powoduje automatyczne uniewaznienie
zgodnosci maszyny z Dyrektywa 2006/42/WE.

UWAGA

Sprawdzi¢ wyposazenie akcesoriow dostepnych
w Waszej maszynie.
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B Nieprawidlowe zastosowanie

Za nieprawidtowe zastosowanie uwaza sie uzywanie
podnos$nika w oparciu o kryteria pracy niezgodne z
instrukcjami zawartymi w niniejszym podreczniku
i stanowig zagrozenie dla obstugujgcego i oséb
znajdujgcych sie w poblizu.

A\ NEBEZPIECZENSTIO

Ponizej przedstawiamy spis przypadkow

najczesciej wystepujacych i niebezpiecznych

odnosnie nieprawidiowego uzycia:

e Transport os6b na maszyny

* Brak scistego przestrzegania instrukcji obstugi
zawartych w niniejszym podreczniku

* Praca z przekroczeniem granic zastosowania
maszyny

* Praca w rowach, na terenach niestabilnych lub
osuwajacych sie

* Przesuw w poprzek na terenach pochylonych
lub pagérkach

* Praca podczas wichury lub burzy

* Praca na terenach o nadmiernym nachyleniu

e Uzywanie akcesoriow réznych od tych
zalecanych przez producenta

* Uzywanie akcesoriow nieodpowiedniego Ilub
nie wyprodukowanego przez TEREXLIFT

* Praca w srodowisku potencjalnie wybuchowym

* Praca w Srodowisku zamknietym lub nie
wietrzonym

e Praca w miejscach nieodpowiednio
oswietlonych.

Kod 57.0009.0609
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©

©e 666 0

1. Regulowany wlot powietrza 9. Tablica rozdzielcza

2. Przetacznik biegu do przodu/wstecz - 10. Chytomierz
Klakson 11. Dzwignia Wielofunkcyjna

3. D_2wigni_a blokujgca regulacji nachylenia 12. Dzwignia hamulca postojowego
kierownicy : .

4 Przet ki K KazOW WV « 13. Pedat przyspieszenia

. S\r;; t?e?zm ierunkowskazow-Wycieraczek- 14. Pedat hamulca serwisowego

5. Przyrzady sterownicze wspomagajace 15. Kure.k podgr.zewac.:z:a w kablnle’ o
kierowce 16. Tablica bezpiecznikow i przekaznikow

6. Przelgcznik wstrzymania ogranicznika 17. Przyspiesznik reczny
tadunku 18. Potencjometr predkosci obracania

7. Ogranicznik tadunk wiezy

8. Przycisk zatrzymania awaryjnego 19. Joystick lewy (OPCJONALNY)

Genie
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20.

21.
22.
23.
24.
25.
26.

27.

Przetgcznik pomocniczego obwodu
hydraulicznego (OPCJONALNY)
Przetgcznik czerpaka mieszajgcego
(OPCJONALNY)

Przetgcznik swiatet roboczych
(OPCJONALNY)

Przetacznik droga/budowa/kosz
Przetgcznik wyboru skrecania
Przetgcznik rozruchu

Przetgcznik mechanicznej skrzynki
biegéw

Wytgcznik pompy awaryjnej (TYLKO
z KOSZEM)

36
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28.
20.

30.
31.

32.
33.

34.

Ganie

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Wytgcznik swiatet drogowych
Przetgcznik wentylatora klimatyzacji
kabiny

Przetgcznik klimatyzatora
(OPCJONALNY)

Wigcznik swiatet awaryjnych
Wytgcznik blokady réznicowej
Przetgcznik przeptywu oleju
hydraulicznego czerpaka
mieszajgcego (OPCJONALNY)
Wytgczniki stabilizatoréw
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B 25 _ Przelgcznik rozruchu
Dysponuje piecioma pozycjami:

Zaden obwdd pod napieciem, klucz jest
wyciggniety i silnik jest unieruchomiony.

Zaden obwdd pod napieciem, klucz jest
wyciggniety i silnik jest unieruchomiony

Obwody pod napieciem, przygotowanie do
rozruchu silnika. Funkcjonowanie sygnatéw
i przyrzgdow kontrolnych na maszynie.

Rozrusznik termiczny dla zimnych klimatéwi.
Przekreci¢ klucz do tej pozyciji i przytrzymac
go przez 10+15 sekund; nastepnie przekreci¢
go do pozycji ,Rozruch silnika” w celu
wigczenia silnika.

Rozruch silnika; klucz, gdy zostanie zwolniony,
powraca automatycznie do poz. I.

0
—~ N\

G

o
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B 2_Przetacznik biegu do przodu/wstecz

Dysponuje trzema pozycjami z zablokowaniem w
pozycji neutralnej:

0

Pozycja neutralna; zaden bieg

wyselekcjonowany

Podnoszac dzwignie i przesuwajgc jg do poz.
1 selekcjonuje sie bieg do przodu

Podnoszac dzwignie i przesuwajac jg do poz.
2 selekcjonuje sie wsteczny bieg

M
o
®

e ==

B Funkcja klaksonu:

Naciskajgc na przycisk na czole dzwigni wzdiuz
swojej osi wtgcza sie klakson, niezaleznie od innych
ustawionych funkcji.

Genie
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B 4_ Przelgcznik kierunkowskazéw-Wycieraczek-
Swiatet

B Funkcja spryskiwacza szyb:

W celu spryskania wodg szyby kabiny, nacisngc
drugg faze dzwigni wzdtuz swojej osi.

B Funkcja wycieraczek:
Wycieraczki wtagczajg sie przekrecajgc koncéwke
dzwigni do jednej z czterech pozycji:

---  Przerywanie
0 Wycieraczka zatrzymana
| Wycieraczka w 1 predkosci

Il Wycieraczka w 2 predko$ci

B Funkcja zmiany Swiatet:
Dzwignia dysponuje trzema pozycjami na osi
pionowej do funkcji zmiany Swiatet:

0 Swiatta mijania zapalone, pozycja stabilna

1 Swiatta drogowe zapalone, pozycja stabilna

2 Wigczenie Swiatet
sygnalizacyjnych;
powraca do pozycji 0.

drogowych w celach
puszczajgc  dzwignia

H U

B Funkcja wskaznikéw ukierunkowania:
Przestawiajgc dZzwignie do pozycji 1 sygnalizuje sie

Y/ zmiane kierunku w lewo, i odwrotnie, z dzwignig w
s pozycji 2, okre$la sie zmiane kierunku w prawo.
1]
(2]
Genie
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B Hamulce

14 _ Pedaf hamulca serwisowego

Naciska¢ stopniowo stopg w celu zwolnienia
predkosci lub zatrzymania maszyny.

Dziata na przednig oS.

Nacisniecie na pedat hamulca powoduje
wyzerowanie pojemnosci skokowejpompy przektadni
hydrostatycznej powodujgc w ten sposéb silniejsze
hamowanie.

12 _ Dzwignia hamulca postojowego

W celu zatgczenia pociggng¢ w gore trzymajgc
wcisniety przycisk blokujgcy. Pusci¢ przycisk po
uzyskaniu wymaganego naciggniecia. Dziata na
potosie tylnej osi i wytgcza, po zatgczeniu, zaréwno
ruch do przodu jak i do tytu.

A UWAGA

Nie uzywaé hamulca postojowego w celu
zmniejszenia predkosci maszyny, tylko w
przypadkach awaryjnych, poniewaz mogfoby to
obnizyé sprawnosé¢ samego hamulca.

B Przyspiesznik

13 _ Pedaf przyspieszenia

Jego nacisniecie kontroluje obroty silnika i w
potgczeniu ze zmiang biegow, predkos¢ maszyny.
Jest wyposazony, w dolnej czesci, w regulowany
ogranicznik.

17 _ Przyspiesznik reczny

Ciggna¢ za dzwignie w gore, zwieksza sie ilos¢
obrotow silnika. Ustawiajgc dzwignie do dotu,
zmniejsza sie predkos¢ silnika.

Przyspiesznik reczny funkcjonuje tylko dla:
kosza, wciggarki, czerpaka mieszajgcego, haka
i pala kotwigcego konserwacyjnego.

Kod 57.0009.0609
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B Systemy bezpieczenstwa i awaryjne

31 _Wiacznik $wiatef awaryjnych
Dysponuje dwoma pozycjami - wigczony/
wytgczony i steruje symultanicznym
przerywanym witgczaniem
kierunkowskazow sygnalizacyjnych.
Gdy wigcza sie sygnalizacja, wtgcznik
i lampka kontrolna sygnalizatoréw
Swietlnych zapalajg sie migajac.

— i

8 _ Przycisk zatrzymania awaryjnego
Uruchomienie tego przycisku powoduje
wytgczenie silnika maszyny. Przed
ponownym witgczeniem silnika,
nalezy przywréci¢ dziatanie przycisku
przekrecajgc go w kierunku zgodnym
z ruchem wskazéwek zegara.

27 _Wylacznik pompy awaryjnej (OPCJONALNY)
Wytacznik dwupozycyijny.
0 Wytagczony

1 Nacisngc¢ i przytrzymacé wcisniety w
“ celu wigczenia pompy elektryczne;j
i uruchomienia sterowan.

A UWAGA

Sprawdzac cotydzien prawidfowe funkcjonowanie
pompy awaryjnej, ktéora moze psuc sie, rowniez
w przypadku braku jej uzywania.

6 _ Przelgcznik wstrzymania ogranicznika
tadunku

Ograniczniktadunku moze by¢wytgczony zapomocg
przetgcznika kluczykowego znajdujgcego sie pod
pokrywkg ochronna, patrz odpowiedni paragraf w
sekcji “Funkcjonowanie i Obstuga”.

A\ NIEBEZPIECZENSTIO

PRACAZWYtACZONYMOGRANICZNIKIEMtADUNKU MOZE
BYC PRZYCZYNA WYWROCENIA MASZYNY Z POWAZNYM
ZAGROZENIEM ZDROWIA | ZYCIA OPERATORA.

Klucz do wylgczania ogranicznika fadunku jest
aktywny tylko w trybie Budowa. W trybie Kosz,
ogranicznik fadunku nie moze by¢ wyfgczony.
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26 _ Przefgcznik mechanicznej skrzynki biegow

Przycisk z zielong szybkg uzywany do ustawienia
1° i 2° biegu. Nacisng¢ przycisk w celu wybrania
wiasciwej funkcji: kazdy nacisk odpowiada nowemu
biegowi

0 Pierwszy bieg wtgczony

1 Drugi bieg wtgczony

na szybka jest zawsze zapalona.

A

W celu wybrania nowego biegu, upewnié¢ sie
czy maszyna nie znajduje sie w ruchu i czy
przefgcznik biegéw do przodu/wstecz znajduje
sie na luzie.

B Selekcja skrecania

24 _ Przetgcznik wyboru skrecania
Dysponuje trzema pozycjami do selekcjonowania
typu zwrotnosci:

1 Przesuw “naokoto wtasnej osi”
1 % 0 Tylko przednie kota
rsiey
% —o—

®

2 Cztery kota kierujgce

Genie
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B Wybor droga/budowalkosz

23 _ Przetacznik droga/budowa/kosz

Wytgcznik trzypozycyjny:

1 Tryb budowa (uruchomienie
podnosnika za pomocg sterowan
0 w kabinie)
1 e 2 0 Trybdroga

*S" “?’ 2 Tryb kosz (uruchomienie
@ podnos$nika za pomoca sterowan
w koszu). Zapala sie zielona

lampka kontrolna.

W trybie Budowa:

* sg uaktywnione wszystkie funkcje maszyny

W trybie Droga:

* ruchy ramienia, obracanie wiezy i stabilizatory sg
wstrzymane

* mozliwe jest tylko skrecanie przednich kot

W trybie Kosz:

* jedynymi dozwolonymi funkcjami sg ruchy
opuszczania/podnoszenia i rozktadania/powrotu
ramienia

» wszystkie sterowania w kabinie sg wstrzymane.

B Przyrzagdy sterownicze wspomagajace
kierowce

29 _ Przefacznik wentylatora klimatyzacji kabiny
Dysponuje trzema pozycjami:

0 Wytagczony
1 Woprowadza pierwszg predkos¢
2 Wprowadza drugg predkos¢

3\=—=—=29cznik blokady réznicowej
Wytgcznik dwupozycyjny. Nacisniecie tego przycisku
powoduje zablokowanie wytgcznika réznicowego:

0 Zablokowanie réznicowe
WYLACZONE

1 Zablokowanie réznicowe
WLACZONE

Kod 57.0009.0609
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28 _ Wylacznik $wiatet drogowych
Dysponuje trzema pozycjami:

0 Swiatta wylgczone

1 Swiatta pozycyjne zapalone
(zapala sie czesciowo lampka
w wytgczniku).

2 Swiatta mijania zapalone
(zapala sie lampka w
wytgczniku).

30 _ Przefacznik klimatyzatora (OPCJONALNY)
Dysponuje dwoma pozycjami:

0

Klimatyzacja wigczona

— 1

Klimatyzacja wyfgczona

22_Przefgcznik$wiatefroboczych(OPCJONALNY)
Dysponuje dwoma pozycjami:

0 Swiatta zgaszone

1 Swiatta zapalone

20 _ Przetacznik pomocniczego obwodu
hydraulicznego (OPCJONALNY)

Przetgcznik dwupozycyjny, ktéry gdy zostanie
wcisniety przetgcza obwdd hydrauliczny do zasilania
przyrzadow doczepianych wyposazonych w linie
pomocnicze.

B I
S 0 Olej w gtdbwnym obwodzie
1 Olej w obwodzie
— hydraulicznym przyrzgdu

doczepianego

Przetgcznik jest wyposazony w blokade, ktéra
utrzymuje wytacznik we wecisnietej pozycji. Przed
przetgczeniem przetgcznika konieczne jest
odblokowanie zacisku B umieszczonego na jego
koncowce.

Kod 57.0009.0609
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21 _ Przelgcznik czerpaka mieszajgcego
(OPCJONALNY)

Dysponuje dwoma pozycjami i gdy jest wcisniety
uaktywnia slimak mieszajgcy wewnatrz czerpaka.

0 Czerpak mieszajgcy wytgczony

1 Czerpak mieszajgcy wtgczony

LI

Przetgcznik jest wyposazony w blokade, ktéra
utrzymuje wytgcznik we wcisnietej pozycji. Przed
przetgczeniem przetgcznika konieczne jest
odblokowanie zacisku B umieszczonego na jego
koncowce.

33 _Przetacznik przepfywu oleju hydraulicznego

czerpaka mieszajgcego (OPCJONALNY)
Przetgcznik trzypozycyjny: Nacisniecie tego
przycisku pozwala na wystanie przeptywu oleju w
prawo lub w lewo.

2 Przeptyw oleju w lewo

0 Zaden przepltyw oleju do czerpaka
mieszajgcego

1 Przeptyw oleju w prawo

15 _ Kurek podgrzewacza w kabinie

Znajduje sie z lewej strony u podstawy siedzenia

kierowcy.

* Przekrecajgc go w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara zamyka ogrzewanie.

* Przekrecajg go w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara, otwiera ogrzewanie kabiny.

» llos¢ cieptego powietrza jest regulowana przez
przetgcznik wentylatora klimatyzacji kabiny 29.
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B Przyrzady i sygnalizatory swietlne (odn. 9)

N

Genie
GTH-4016 SR - GTH-4018 SR Kod 57.0009.0609
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B OPIS

35_ Wskaznik temperatury oleju hydraulicznego
Sygnalizuje temperature oleju hydraulicznego
wewnatrz zbiornika. Gdy temperatura przekracza
dozwolong granice lub zapala sie lampka 35.1 w
przyrzadzie, zatrzymaé maszyneiznalez¢ przyczyny
usterki.

36 _ Wskaznik poziomu paliwa

Sygnalizuje poziom paliwa w zbiorniku. Gdy poziom
paliwa przejdzie w stan rezerwy, zapala sie lampka
kontrolna 36.1 w przyrzadzie.

37 _ Licznik godzin

Licznik godzinowy do sygnalizowania czasu
pracy maszyny. Uzywaé go systematycznie przy
wykonywaniu konserwacji zaprogramowane;.

38 _ Lampka kontrolna — niski stan zatadowania
akumulatora

Wskazuje, ze zatadowanie alternatora jest
niedostateczne.

39 _ Lampka kontrolna — niskie cisnienie oleju
silnika
Zapala sie, gdy cisnienie oleju silnika jest za niskie.

40 _ Lampka kontrolna - filtr powietrza zapchan

Gdy ta lampka kontrolna zapala sie, przystgpi¢ do
wyczyszczenia lub wymiany wkiadu filtra powietrza.

41 _Lampka kontrolna — hamulec postojowy
zaciagniety

Gdy jest zapalona wskazuje, ze hamulec postojowy

jest zaciagniety.

42 _ Lampka kontrolna — niskie ciSnienie
hamulcéw

Zapalasie, gdy cisnienie obwodu hamulcowego jest
za niskie do prawidtowego funkcjonowania.

43 _ Lampka kontrolna — swiatfa drogowe
Sygnalizuje, ze Swiatta drogowe sg zapalone.

Kod 57.0009.0609
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44 _Lampka kontrolna — kierunkowskazy
Sygnalizuje, ze kierunkowskazy sg zapalone.

45 _ Lampka kontrolna - Swiatfa pozycyjne
Sygnalizuje, ze sSwiatta pozycyjne sg zapalone.

46 _ Lampka kontrolna — Swiece wstepnego
podgrzewania

Pomaranczowe swiatto zapala sie w fazie wstepnego
podgrzewania $wiec silnika.

47 _ Lampka kontrolna — niski poziom oleju
hydraulicznego

Ta lampka zapala sie w celu wskazania, ze poziom

oleju hydraulicznego jest niski do prawidtowego

funkcjonowania maszyny. Wyeliminowaé wycieki

oleju i napetnic.

48_ Lampka kontrolna—filtr oleju hydraulicznego
zapchany

Gdy zapala sie ta lampka, wymieni¢ natychmiast filtr

oleju na linii powrotu zbiornika.

49 _ Lampka kontrolna — alarm ogoélny
Czerwone $wiatto sygnalizuje problem w maszynie.
Skontaktowaé¢ sie z Serwisem Technicznym
TEREXLIFT.

50_ Lampka kontrolna— poziomowanie maszyny
(TYLKO z KOSZEM)

Wskaznik swietlny, ktéry sygnalizuje poziomowanie

maszyny na stabilizatorach w zakresie +/- 2°

(display systemu kontroli wyswietla komunikat

+STABILIZATORY FRONTOWE lub BOCZNE”).

51 _ Lampka kontrolna wigczonego biegu

Lampki kontrolne sprzegta 1 lub 2 biegu, ktére
zapalajg sie w zaleznosci od zatgczonego biegu.

52 _ Wskaznik temperatury chifodziwa silnika
Sygnalizuje temperature chtodziwa silnika. Gdy
strzatka przechodzi do czerwonego pola i zapala si¢
lampka sygnalizacyjna 52.1 w przyrzadzie, zatrzymac
maszyne i znalez¢ przyczyny usterki.
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B DZWIGNIA STERUJACA

Podnosniki sg wyposazone w wielofunkcyjng
dzwignie sterujaca 11 do kontroli wszystkich ruchow
maszyny, zainstalowang po prawej stronie siedzenia
operatora.

Z przodu dzwigniznajduje sie przycisk zamierzonego
rozruchu 4, ktére musi by¢ utrzymany wcidniety az
do zakonczenia manewru. Bez uruchomienia tego
przycisku, dzwignia, mimo jej uruchomienia, nie
wykonuje zadnej funkcji.

Joystick moze by¢ poruszany w czterech kierunkach:
do przodu, do tytu, w prawo i lewo.

Chwyci¢ prawidlowo dzwignie sterujgca i lekko
poruszacé ja.

Predkos¢ ruchu serwomotoréw zalezg od
pozycji, w ktorej zostata ustawiona dzwignia:
nieznaczne przestawienie powoduje powolny
ruch serwomotoréw; odwrotnie, ustawiajac
dzwignie na maksymalne wychylenie powoduje
maksymalng predkos$¢ serwomotoru.

A UWAGA

Dzwignia sterujgca musi by¢ uruchomiona tylko
przez operatora siedzgcego prawidiowo na
miejscu kierowania.

A\ NIEBEZPIECZENSTIO

Przed uruchomieniem dzwigni sterujacej upewnicé
sie czy w promieniu operatywnym nie znajduja
sie zadne osoby.

Genie
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B FUNKCJA STANDARDOWEJ DZWIGNI STERUJACEJ

Genie
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Selekcja funkcji

Po nacisnieciu przycisku rozruchu zamierzonego

41

dzwignia sterujgca zostaje uaktywniona do

wykonania nastepujgcych ruchéw:

Opuszczanie/podnoszenie ramienia

W celu uaktywnienia funkcji, uruchomi¢ dzwignie
sterujgcg w kierunku A lub B
Ztozenielrozkladanie ramienia teleskopowego
W celu uaktywnienia funkcji, przekreci¢ krgzek
1 w kierunku A lub B bez ruszania dzwignig
sterujgcg

Przechylanie do tytu/do przodu
oprzyrzadowania doczepianego

W celu uaktywnienia funkcji, uruchomi¢ dzwignie
sterujgcg w kierunku C lub D
Zaczepienie/odczepienie doczepianych
przyrzadow

nacisngc¢ przycisk 3 i uruchomié dzwignie
sterujgcg w kierunku C lub D

Obracanie wiezy

W celu uaktywnienia funkcji, przekreci¢ krazek
2 w kierunku C lub D bez ruszania dzwignig
sterujgca

Gdy przycisk 4 zostanie zwolniony przez czas
przekraczajgcy0,5sekundypodczaswykonywania
ruchu, funkcja zostaje zablokowana.

w

celu ponownego uaktywnienia ruchu

powtérzy¢ procedure wyboru funkcji.

46

Ganie

®
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B Podnoszenie/opuszczanie ramienia =
A
= 1 &

A NESEPECZENSTHO et

g
Przed wykonaniem ruchu ramienia, upewnié /
sie czy w promieniu dziafania nie znajdujg sie
niepozadane osoby.

W celu wykonania ruchu ramienia:

» Ustawic¢ dzwignie na srodku i nacisngé przycisk
4.

* Uruchomi¢ delikatnie dzwignie w kierunku B w
celu podniesienia ramienia lub w kierunku A w
celu obnizenia.

Genie
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B Zlozenie/rozktadanie ramienia teleskopowego

A NIERE7R
o WY

Przed wykonaniem ruchu ramienia, upewnié

sie czy w promieniu dziatania nie znajduja sie

niepozadane osoby.

W celu rozktadania lub ztozenia ramienia

teleskopowego:

» Ustawi¢ dzwignie na srodku i nacisng¢ przycisk
4.

» Obracac¢ krazkiem 1 w kierunku poz. A w celu
roztozenia ramiena lub w kierunku poz. B w
celu ztozenia ramiena bez ruszania dzwignig
sterujgca.

Genie
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B Przechylanie do przodu/do tytu ptyty
wspornikowej oprzyrzgdowania @

A NIERE7R
o WY

Przed wykonaniem ruchu ramienia, upewnié¢

sie czy w promieniu dziatania nie znajduja sie

niepozadane osoby.

S
\

W celu nakierowania ptyty oprzyrzgdowania:

» Ustawi¢ dzwignie na srodku i nacisng¢ przycisk
4.

* Uruchomi¢ delikatnie dzwignie w kierunku D w celu
nakierowania do przodu ptyty oprzyrzgdowania
lub w kierunku C w celu nakierowania jej do tytu.

Genie
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B Szybkie zablokowanie oprzyrzadowania
doczepianego

A\ NEBEZPIECZENSTHO

Przed wykonaniem ruchu ramienia, upewnié
sie czy w promieniu dziatania nie znajdujg sie
niepozadane osoby.

W celu zablokowania/odblokowania przyrzaddw:

» Ustawi¢ dzwignie na srodku i nacisng¢ przycisk
4.

* Nacisng¢ przycisk 3 w celu wybrania funkcji
zablokowania przyrzgdéw doczepionych i
trzymajac wcisniety do catkowitego wykonania
sterowania.

* Uruchomi¢ delikatnie dzwignie sterujgcg w
kierunku C w celu zablokowania przyrzgdu lub
w kierunku D w celu odblokowania przyrzadu.

Genie
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B OBRACANIE WIEZY

Sterowanie obracaniem wiezyczk

Przedwigczeniem sterowania obracaniem wiezy,
upewni¢ sie czy zostal usuniety czop anty-
rotacyjny.

W celu wykonania obrécenia wiezyczki:

» Ustawi¢ drgzek na $rodku i nacisng¢ przycisk 4.

» Obracac krgzkiem 2 w kierunku pozycji D w celu
obrécenia wiezy w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara bez uruchamiania dzwigni;
obraca¢ krgzek w kierunku pozycji C w celu
obrécenia wiezy w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara bez uruchamiania dzwigni.

TYLKO DLA GTH-4018 SR: Gdy uruchamia sie
obracanie wiezy z przegubem GM-1 (opcjonalne),
sprawdzi¢ kat ramienia w oparciu o ponizszy
rysunek:

Genie
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18 _ Potencjometr predkosci obracania wiezy
Obracajgc potencjometr w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara, zwieksza sie predkos¢
obracania wiezy.

53_ Czop blokujacy obracanie wiezy
To urzadzenie reczne znajduje sie z tytu kabiny.

W celu wykonania zablokowania/odblokowania
obracania wiezy:

Zablokowanie obracania

» Obracac¢ wieze az do wyswietlania na 8-ej linii
displayu LMl komunikatu ,WIEZAWYROWNANA".

»  Wylgczy¢ silnik, zaciggng¢ hamulec postojowy i
wyjs¢ z kabiny.

* Ustawi¢ urzgdzenie w pozycji A w celu
zablokowania wiezy.

Odblokowanie obracania
* Ustawi¢ urzgdzenie w pozycji B w celu
odblokowania wiezy.

Ganie
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Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk Podrecznik Operatora

Sterowania | Przyrzady

B FUNKCJE DZWIGNI STERUJACEJ Z MASZYNA WYPOSAZONA W OPCJONALNY LEWY JOYSTICK

Genie
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W 19 Joystick lewy (OPCJONALNY):

Mozliwe jest zainstalowanie dodatkowego lewego
joysticka 19 na podtokietniku nastawnym w celu
wejscia lub wyjscia z miejsca sterowania.

Z przodu dzwigni znajduje sie przycisk zamierzonego
rozruchu 4, ktére musi by¢ utrzymany wcisniety az
do zakonczenia manewru. Bez uruchomienia tego
przycisku, dzwignia, mimo jej uruchomienia, nie
wykonuje zadnej funkciji.

Po nacisnieciu przycisku rozruchu zamierzonego
4, dzwignia sterujgca zostaje uaktywniona do
wykonania nastepujgcych ruchow:

* Przechylanie do przodu/do tytu ptyty
wspornikowej oprzyrzadowaniai
W celu uaktywnienia funkcji, przestawic¢
delikatnie dzwignie w kierunku pozycji D w celu
nakierowania do przodu ptyty oprzyrzgdowania
lub w kierunku pozycji C w celu nakierowania jej
do tytu.

« Zaczepienie/lodczepienie przyrzadéw
doczepianych
W celu uaktywnienia funkcji, przestawic¢

delikatnie dzwignie w kierunku pozycji A w celu
zablokowania przyrzgdu lub w kierunku pozycji

B w celu odblokowania. ( )
\Li

Genie
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* Rozwijanie/nawijanie liny wciagarki
W celu uaktywnienia funkcji, ustawi¢ delikatnie
dzwignie w kierunku A w celu rozwiniecia
linii wciggarki; ustawi¢ w kierunku B w celu
ponownego nawiniecia liny wciggarki.

Gdy przycisk 4 zostanie zwolniony przez czas
przekraczajgcy0,5sekundypodczaswykonywania
ruchu, funkcja zostaje zablokowana.

W celu ponownego uaktywnieniaruchu powtorzy¢
procedure wyboru funkcji.

Chwycic¢ prawidtowo dzwignie sterujgcg i lekko
poruszac ja.

Predkos$¢é ruchu serwomotoréow zaleza od
pozycji, w ktorej zostata ustawiona dziwignia:
nieznaczne przestawienie powoduje powolny
ruch serwomotoréw; odwrotnie, ustawiajac
dzwignie na maksymalne wychylenie powoduje
maksymalng predkos¢ serwomotoru.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Przed wykonaniem ruchu ramienia, upewnié
sie czy w promieniu dziatania nie znajdujg sie
niepozadane osoby.

Gdy maszynajestwyposazonaw lewy opcjonalny

joystick, wowczas prawy joystick zachowuje te
same funkcje konfiguracji standardowej maszyny,
zawyjatkiem funkcji ruchu posuwisto-zwrotnego
do przodu/do tytu i zablokowania/odblokowania
doczepianego przyrzadu.

Kod 57.0009.0609
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B Ruchy stabilizatoréw (odn. 34)

A\ NIEBEZPIECZENSTIO

Przed obnizeniem stabilizatoréw, upewnié¢ sie
czy w promieniu operatywnym maszyny nie
wystepujg zadne osoby.

W celu uruchomienia stabilizatorow:

Stabilizator przedni lewy

* Nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk A w
celu uaktywnienia funkgc;ji:
wybra¢ X w celu obnizenia stabilizatora
wybra¢ Y w celu podniesienia stabilizatora

Stabilizator przedni prawy

* Nacisngé i przytrzymac wcisniety przycisk B w
celu uaktywnienia funkgc;ji:
wybraé¢ X w celu obnizenia stabilizatora
wybra¢ Y w celu podniesienia stabilizatora

Sterowania | Przyrzady

A

Z ramieniem podniesionym pod katem
przekraczajgcym 20° nie jest mozliwe poruszanie
stabilizatorami.

Stabilizator tylny lewy

* Nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk C w
celu uaktywnienia funkcii:
wybra¢ X w celu obnizenia stabilizatora
wybra¢ Y w celu podniesienia stabilizatora

Stabilizator tylny prawy

* Nacisngc¢ i przytrzymaé wcisniety przycisk D w
celu uaktywnienia funkgiji:
wybra¢ X w celu obnizenia stabilizatora
wybra¢ Y w celu podniesienia stabilizatora

4

ll

=

—

E
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B STEROWANIA RECZNE

Za kazdym razem, gdy nie jest mozliwe wykonanie
sterowania za pomocg drgzka sterowego, mozliwe
jest sterowanie reczne w awarii rozdzielacza.
Rozdzielacz dysponuje trzema dzwigniami
sterujgcymi, ktére wigczajg nastepujgce funkcje:

Dzwignia 1 w poz.
W poz.
Dzwignia 2 w poz.

Podnosi ramie

Obniza ramieg
Rozktadanie ramienia
Powrét sktadaniaramienia

Obracanie wiezyczki
zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara

w poz. B Obracanie wiezyczki w

kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara

W poz.
Dzwignia 3 w poz.

>wW>w >

Sterowania reczne moga by¢ uzywane tylko
jezeli maszyna jest uruchomiona lub jezeli jest
wyposazona w pompe awaryjng.

W celu uzycia sterowan recznych z pompg awaryjng

postepowacé w nastepujgcy sposoéb::

* Nacisna¢ przycisk awaryjny w kabinie lub w koszu.

* Otworzy¢ przedziat dystrybutora z tytu kabiny i
dojs¢ do dystrybutora.

e Zamontowac dzwignie sterujgce (nawyposazeniu)
na elementach dystrybutora.

* Uaktywni¢ pompe awaryjng trzymajac wcisniety
przycisk Z. Przycisk, gdy jest puszczony,
zatrzymuje dziatanie pompy.

e Uruchomi¢ dzwignie dystrybutora w celu
wykonania zgdanego sterowania.

A\ NEBEZPIECZENSTHO

* Dziatajgc w trybie recznym ze sterowaniami
awaryjnymi, ogranicznik tadunku nie
interweniuje.

W celu uzycia sterowan awaryjnych wykonaé
dokifadnie nastepujgce czynnosci:
Dzwignia2 wB Catkowite zlozenie
ramienia

Dzwignia1 wB Opuszczenie ramienia

1: ]

Genie
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Pamietaé i przestrzegac:

M Zrozumie¢ i stosowaé¢ podstawowe zasady
odnosnie funkcjonowania maszyny w warunkach
bezpieczehAstwa zawartych w niniejszym
podreczniku.

1 Unikac¢ sytuacji zagrozenia.

2  Przed rozpoczeciem pracy przeprowadzic¢
zawsze przeglad.

Zapoznac sie i zrozumie¢ wstepna kontrole
operatywng przed przystgpieniem do
nastepnego rozdziatu.

3 Przeprowadzi¢ zawsze prébe funkcji przed
przystgpieniem do uzywania maszyny.

4  Sprawdzi¢ strefe pracy.

5 Uzywac¢ maszyny wytgcznie do celéw, dla
ktérych zostata zaprojektowana.

Kod 57.0009.0609

Genie
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Przeglady

Wstepna kontrola operatywna
Podstawowe elementy

Wstepna kontrola operatywna i konserwacja zwykta
maszyny nalezg do kompetencji operatora.

Wstepna kontrola operatywna jest przeglgdem
wizualnym wykonywanym przez operatora przed
kazdg zmiangroboczaw celu ustalenia wystepowania
usterek przed przystgpieniem do przetestowania
funkgiji.

Wstepna kontrola operatywna stuzy ponadto do
ustalenia czy sg konieczne interwencje konserwacji
zwyktej. Operator moze wykonywac tylko interwencje
konserwacji zwyktej okreslone w niniejszym
podreczniku.

Odniesc¢ sie do spisu na nastepnej stronie i sprawdzic¢
kazdy komponent.

W przypadku wykrycia uszkodzenia lub jakiejkolwiek
nieupowaznionej modyfikacjinamaszynie w stosunku
do normalnych warunkéw oznakowaé i wycofac
maszyne z uzytku.

Naprawy mogg by¢ przeprowadzane jedynie przez
wykwalifikowany personel na podstawie specyfikaciji
technicznych producenta. Po zakohczeniu napraw
operator musi ponownie dokona¢ przegladu przed
przystgpieniem do testu dziatania.

Czynnosci konserwacji programowej mogg zostac
przeprowadzone jedynie przez wykwalifikowany
personel na podstawie specyfikacji technicznej
producenta i spetniajgc wymogi wymienione w
podreczniku dotyczagcym odpowiedzialnosci.
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Przeglady
B PRZEGLAD PRZED ROZPOCZECIEM PRACY

* Upewni¢ sie, czy podreczniki operatora sg
nienaruszone, czytelne i umieszczone wewnatrz
maszyny.

* Upewni¢ sie, czy wszystkie tabliczki
bezpieczenstwa sg obecne i czytelne. Odniesc¢ sie
do rozdziatu “Etykiety i tabliczki przyczepione
do maszyny”.

e Sprawdzi¢ czy nie dochodzi do ewentualnych
wyciekow oleju silnikowego oraz czy poziom oleju
jest prawidtowy. Dolac olej w razie koniecznosci.
Przeczyta¢ rozdziat “Konserwacja”.

* Sprawdzi¢ ewentualne wycieki oleju z osi
oraz sprawdzi¢ poziom oleju. Dola¢ olej
w razie konieczno$ci. Przeczyta¢ rozdziat
“Konserwacija”.

» Sprawdzi¢ czy nie dochodzi do ewentualnych
wyciekéw oleju systemu hydraulicznego oraz
czy poziom oleju jest prawidtowy. Dola¢ olej
w razie koniecznos$ci. Przeczyta¢ rozdziat
“Konserwacija”.

» Sprawdzi¢ czy nie dochodzi do ewentualnych
wyciekéw chtodziwa silnika i czy pozom chiodziwa
jest prawidtowy. W razie koniecznosci dola¢
chtodziwo. Przeczyta¢ rozdziat “Konserwacja”.

* Sprawdzi¢ czy nie dochodzi do ewentualnych
wyciekéw ptynu akumulatorowego i sprawdzi¢
czy poziom ptynu jest prawidtowy. W razie
koniecznosci dola¢ wode destylowana. Przeczytac
rozdziat “Konserwacja”.

Sprawdzi¢ nastepujgce czesci w celu
zidentyfikowania ewentualnych uszkodzen, czesci
brakujgcych lub nieprawidtowo zamontowanych oraz
nieupowaznionych modyfikaciji.

» czesci elektryczne, okablowanie, i przewody

elektryczne
* hydrauliczne przewody rurowe, ztgczki,
cylindry i rozdzielacze

» zbiorniki paliwa i systemu hydraulicznego

* pompe i silnik przesuwu oraz osie napedowe

* instalacje kierownicy

* ukfad hamowania

* suwaki ramion teleskopowych

* naprezenie tancuchow ramienia

» czystos¢ szyb, Swiatet i lusterek wstecznych

* silnik i odpowiednie komponenty

* sygnalizator akustyczny

* lampy
» sterownik witgczenia maszyny
* nakretki, Sruby i inne zaciski

Genie
58 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Sprawdzi¢ catg maszyne w celu okres$lenia

ewentualnej obecnosci:

* peknie¢ na czesdciach spawanych lub
elementach konstrukcyjnych

. wgniecen lub uszkodzen maszyny.

Upewni¢ sie, czy wszystkie elementy

konstrukcyjne i inne fundamentalne czesci sg

obecne i wszystkie odnos$ne zaciski i czopy sg

zamontowane i odpowiednio zablokowane.

Po zakonczeniu kontroli upewnic¢ sie, czy

wszystkie pokrywy przegrod sg zamontowane

w odpowiedniej pozyciji i zablokowane.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Nawet gdy tylko jedna kontrola nie zakonczy
sie wynikiem pozytywnym, nie rozpoczynaé
pracy, zatrzymaé maszyne i przystapi¢ do
wyeliminowania nieprawidfowosci.

Kontrola opon

*  Sprawdzi¢ prawidtowe cisnienie napompowania
opon. Patrz “Pompowanie opon” w rozdziale
konserwaciji.

Sprawdzi¢ wystepowanie nacie¢, uszkodzen i
zuzycia korddw.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Pekniecie opony moze spowodowac ciezkie
obrazenia; nigdy nie uzywaé¢ maszyny
z uszkodzonymi oponami, nie prawidfowo
napompowanymi lub zuzytymi.

W przypadku, gdyby maszyna miataby byc¢
uzywana w srodowisku morskim lub podobnym,
nalezy zabezpieczy¢ jg za pomocg odpowiedniego
dziatania przeciw zasoleniu w celu unikniecia
tworzenia sie rdzy.

*

Kod 57.0009.0609
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B PRZETESTOWANIE FUNKCJI

Zapoznac¢ sie i zrozumie¢ niniejszg instrukcje
przed przystapieniem do nastepnego rozdziatu.
Przetestowanie funkcji zostato zaprojektowane
do wykrywania ewentualnych usterek przed
przystgpieniem do uzywania maszyny. Operator
musi odnie$¢ sie do instrukcji dostarczonych w celu
przeprowadzenia wszystkich funkcji maszyny.
Nigdy nie uzywac¢ uszkodzonej maszyny. W
przypadku wystepowania usterek, oznaczyciustawic¢
w stan nieczynnosci maszyne. Naprawy muszg
by¢ wykonane wytgcznie przez wykwalifikowanych
pracownikéw technicznych, w oparciu o specyfikacje
techniczng producenta.

Na zakonczenie naprawy, operator musi ponownie
przeprowadzi¢ wstepng kontrole operatywng oraz
prébe funkcji przed uzyciem maszyny.

Pamietaé i przestrzegac:

M Zrozumie¢ i stosowac¢ podstawowe zasady
odnosnie funkcjonowania maszyny w warunkach
bezpieczenstwa zawartych w niniejszym
podreczniku.

1 Unika¢ sytuacji zagrozenia.

2  Przed rozpoczeciem pracy przeprowadzi¢
zawsze przeglad.

3 Przeprowadzi¢ zawsze prébe funkcji przed
przystgpieniem do uzywania maszyny.

4  Sprawdzi¢ strefe pracy.

5 Uzywac¢ maszyny wytgcznie do celow, dla
ktérych zostata zaprojektowana.

B TESTY

1 Wybraé¢ stabilne, wypoziomowane i wolne od
przeszkdd miejsce do przeprowadzenia testow.
Upewnic sie czy nie wystepuje zaden tadunek na
widtach lub na doczepianym przyrzadzie.

2 Wejsc¢ do kabiny operatora i usig$¢ na siedzeniu
kierowcy.

3 Zatozy¢ pasy bezpieczenstwa.

4 Ustawi¢ wszystkie lusterka. Patrz sekcja
niniejszego podrecznika “Regulacja lusterek
wstecznych”.

5 Sprawdzi¢ czy hamulec reczny jest zaciggniety i
dzwignia napedu znajduje sie na luzie.

Kod 57.0009.0609
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Przeglady

6 Wigczycsilnik odnoszgc sie do instrukcji rozdziatu
“Rozruch Silnika” w sekcji “Funkcjonowanie |
Obstuga”.

B Kontrola dzwigni sterujacej - wersja z
pojedynczym joystickiem (naciskajac zawsze
przycisk 4)

7 Uruchomié¢ dzwignie sterujgcg i sprobowac
podnie$¢ badz obnizy¢ ramie iwyprowadzi¢ widty
do przodu i do tytu.

© Wynik: Wszystkie funkcje muszg by¢ operatywne
i prawidtowe.

8 Uzywajgckrgzka 1 sprobowacroziozy¢inastepnie
ztozy¢ ramie.

© Wynik: Wszystkie funkcje muszg by¢ operatywne
i prawidtowe.

9 Uruchomi¢ dzwignie sterujgca i biaty przycisk 3 i
sprobowac zablokowac i odblokowac doczepiany
przyrzad.

o Wynik: Wszystkie funkcje muszg by¢ operatywne
i prawidtowe.

10 Uzywajgc krgzka 2 sprobowacé obroci¢ wieze
w kierunku zgodnym lub przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

© Wynik: Wszystkie funkcje muszg by¢ operatywne
i prawidtowe.

B Kontrola dzwigni sterujacej - wersja z
podwéjnym joystickiem (naciskajac zawsze
przycisk 4)

Joystick prawy:

11 Uruchamiajgc joystick, sprobowac podnies¢ bgdz
obnizy¢ ramie.

© Wynik: Wszystkie funkcje muszg by¢ operatywne
i prawidtowe.

12 Uzywajgckrazka 1 sprébowac roztozyCinastepnie
ztozy¢ ramie.

© Wynik: Wszystkie funkcje muszg by¢ operatywne
i prawidtowe.

13 Uzywajgc krgzka 2 sprébowac obréci¢ wieze

w kierunku zgodnym lub przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.
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© Wynik: Wszystkie funkcje muszg by¢ operatywne
i prawidfowe.

Joystick lewy:

14 Uruchamiajgcjoystick, sprébowacé podnies¢ badz
obnizy¢ ramie i wyprowadzi¢ widty do przodu i
do tytu.

© Wynik: Wszystkie funkcje muszg by¢ operatywne
i prawidtowe.

15 Uruchamiajgc joystick, sprobowac zablokowac i
odblokowac¢ doczepiany przyrzad.

© Wynik: Wszystkie funkcje muszg by¢ operatywne
i prawidfowe.

B Kontrola uktadu kierowania

16 Nacisng¢ z prawej strony przetgcznika w celu
wybrania kierowania na cztery kota.

17 Sprawdzi¢ funkcjonowanie przekrecajac
kierownice o okoto V4 obrotu w obu kierunkach.

© Wynik: Przednie kota muszg obracac sie w tym
samym kierunku co kierownica; tylne w kierunku
przeciwnym.

18 Wyréwnac kota.

19 Ustawi¢ przetgcznik w srodkowej pozycji w celu
wybrania kierowania na dwa kofa.

20 Sprawdzi¢ funkcjonowanie przekrecajac
kierownice o okoto %4 obrotu w obu kierunkach.

© Wynik: Przednie kota muszg obracac sie w tym
samym kierunku co kierownica; tylne muszg
pozostac nieruchome.

21 Wyréwnac kofa.

22 Ustawi¢ przetgcznik w pozycji przesuwu “naokoto
wiasnej osi”.

23 Sprawdzi¢ funkcjonowanie przekrecajac
kierownice o okoto %4 obrotu w obu kierunkach.

© Wynik: Przednie i tylne kota muszg obracac sie
w tym samym kierunku co kierownica.

B Kontrola napedu i hamulcéw

24 Upewnic sie czy ramig jest catkowicie obnizone
i ztozone.

25 Nacisng¢ pedat hamulca serwisowego.

Genie
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26 Ustawi¢ dzwignie selekcji przesuwu do pozyciji
biegu do przodu. Zwolni¢ stopniowo pedat
hamulca serwisowego. Gdy tylko maszyna
zacznie sie poruszac, nacisng¢ pedat hamulca
serwisowego.

© Wynik: Maszyna musi przesuwac¢ sie do przodu
i nastepnie gwattownie sie zatrzymac.

27 Ustawi¢ dzwignie selekcji przesuwu do pozyciji
biegu wstecznego. Zwolni¢ stopniowo pedat
hamulca serwisowego. Gdy tylko maszyna
zacznie sie poruszac, nacisng¢ pedat hamulca
serwisowego.

© Wynik: Maszyna musi przesuwaé sie wstecz i
nastepnie gwattownie sie zatrzymadé. Z dzwignig
przesuwu w pozycji wstecznej, sygnalizator
akustyczny biegu wstecznego musi sie wigczyc¢.

28 Ustawi¢ dzwignie selekcji przesuwu do pozyciji
luzu.

29 Pociggng¢w gore dzwignie hamulca postojowego.

© Wynik: Czerwona lampka kontrolna hamulca
postojowego musi zapali¢ sie w celu
zasygnalizowania wtgczonego hamulca.

30 Ustawi¢ dzwignie selekcji przesuwu najpierw do
przodu i nastepnie do tytu.

© Wynik: Maszyna nie moze sie ruszac.

31 Obnizy¢ dzwignie hamulca postojowego.
Zgaszenie lampki kontrolnej wskazuje, ze
hamulec postojowy jest wylgczony.

B Kontrola stabilizatoréw

32 Uzywajgc przycisku 19, obnizy¢ lub podniesé
catkowicie stabilizatory.

© Wynik: Stabilizatory muszg by¢ operatywne.

33 Podnies$¢ ramie o kolejne 2 metry.

© Wynik: Stabilizatory nie powinny by¢ operatywne.

B Kontrola swiatet drogowych
34 Sprawdzi¢ dziatania wszystkich Swiatet.

Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk Podrecznik Operatora
. __________________________________________________________________________________________________________________________|]

Przeglady
B PRZEGLAD STREFY PRACY

Przeglad strefy pracy pozwala operatorowi
na okre$lenie czy jest ona kompatybilna z
funkcjonowaniem maszyny w warunkach
bezpieczenstwa. Kontrola musi by¢ wykonana przed
przestawieniem maszyny do miejsca pracy.

Pamietaé i przestrzegac:

M Zrozumie¢ i stosowac¢ podstawowe zasady
odnosnie funkcjonowania maszyny w warunkach
bezpieczenstwa zawartych w niniejszym
podreczniku.

1 Unika¢ sytuacji zagrozenia.

2  Przed rozpoczeciem pracy przeprowadzi¢
zawsze przeglad.

3 Przeprowadzi¢ zawsze prébe funkcji przed
przystgpieniem do uzywania maszyny.

4  Sprawdzi¢ strefe pracy.

5 Uzywac¢ maszyny wytgcznie do celow, dla
ktérych zostata zaprojektowana.

Odpowiedzialnoscig operatora jest poznanie i
zapamietanie zagrozen zwigzanych ze strefg
pracy i w konsekwencji by¢ przygotowanym do ich
zapobiezeniapodczas przestawiania, przystosowania
i funkcjonowania maszyny.

Rozpoznanie i uniknigecie nastepujgcych sytuacji

zagrozenia:

« skarpy lub rowy

* wystepowanie wybojow, przeszkod lub gruzu na
ziemi

* powierzchnie nachylone

* powierzchnie niestabilne lub slizkie

* przeszkody powyzejmaszynyilinie napowietrzne
wysokiego napiecia

* $rodowisko niebezpieczne

* powierzchnie no$ne nieodpowiedniedoutrzymania
wszystkich naprezen tadunku wytworzonych
przez maszyne

» wiatr i zta pogoda

* obecnosé¢ nieupowaznionych pracownikow

e inne warunki potencjonalnego zagrozenia.

Genie
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Celowo pozostawiona pusta strona
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Ten rozdziat wskazuje niektoére techniki i procedury
do bezpiecznego uzywania maszyny wyposazonej
w standardowe widly. Odnosnie uzywania roznych
oprzyrzgdowania doczepianego odsyta sie do
wskazowek zawartych w rozdziale “Akcesoria
opcjonalne”.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Przed uzyciem maszyny przeegzaminowac strefe
pracy w celu wykrycia ewentualnej obecnosci
standéw zagrozenia. Sprawdzi¢ czy nie wystepuja,
dziury, osiadajgce nasypy lub gruz, ktére moga
zaszkodzi¢ w kontroli maszyny.

AN NIEBEZPIECZENSTHO

Zachowaé szczegdblng ostroznosc¢ przy kablach
elektrycznych. Sprawdzié¢ ich pozycje upewniajac
sie czy zadna z czesci maszyny nie pracuje w
odlegfosci ponizej 6 metrow od kabli.

Pamieta€ i przestrzegac:

Zrozumie¢ i stosowac¢ podstawowe zasady
odnosnie funkcjonowania maszyny w warunkach
bezpieczenstwa zawartych w niniejszym
podreczniku.

1 Unikac¢ sytuacji zagrozenia.

2  Przed rozpoczeciem pracy przeprowadzi¢
zawsze przeglad.

3  Przeprowadzi¢ zawsze prébe funkcji przed
przystgpieniem do uzywania maszyny.

4  Sprawdzi¢ strefe pracy.

5 Uzywac¢ maszyny wylgcznie do celdw, dla
ktérych zostata zaprojektowana.

Kod 57.0009.0609
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Funkcjonowanie | Obstuga

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

W celu uzywania maszyny w warunkach
bezpieczenstwa, sprawdzaé zawsze ciezar
fadunkéw przeznaczonych do przenoszenia.
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Funkcjonowanie | Obstuga
B WEJSCIE NA MASZYNE

B WEJSCIE DO KABINY W celu uwolnienia zaczepionych drzwiczek w

pozycji otwartej:
Upewni¢ sie, przed wejsciem na drabinke przed

* Nacisngc przycisk 4 w celu
uwolnienia drzwi z zaczepu
N
SN
kabing, czy ma sie suche i czyste buty oraz rece.
N
\

ogranicznika.
Ustawic sie zawsze przodem do maszyny w celu
wejscia lub wyjscia z kabiny przytrzymujac sie
rekoma za odpowiednie uchwyty.

* Po uwolnieniu ich z
zaczepu w pozycji otwartej,
zamknac je z powrotem w
dolnej czesci za pomocyg
uchwytu 3.

Kabina podnosnika jest wyposazona w drzwiczki z
lewej strony.

W celu otwarcia drzwi od zewnatrz:

« Witozy¢ klucz w celu ]
otwarcia zamka 1.

* Dziata¢ na przycisku 1 i
otworzy¢ drzwiczki.

B Wyjscie z kabiny w sytuacji zagrozenia
W przypadku zagrozenia,
kabina dysponuje wyjsciem

W celu zamknigcia drzwi od wewnatrz: bezpieczenstwa w tylnej
* Mocno je pociggnaé: drzwi blokujg sie same. szybie.

Posiada ona uchwyty blokujgce

W celu otwarcia drzwi od wewnatrz: wyposazone w plastikowe

*  Obnizy¢ dzwignie 2 w celu czopy 5 ftatwo wyciggane w

zwolnienia zamka, aby méc celu umozliwienia kompletnego

otworzy¢ drzwi.

* Przekreci¢ uchwyt 3 w celu
otwarcia gornej czesci drzwi
otwierajgc jg na osciez
az do zablokowania na
specjalnym ograniczniku.

A UWAGA

W przypadku, gdyby goérna czesc¢ drzwiczek nie
bytaby odpowiednio zakotwiona o tylng cze$¢
kabiny, nalezy przymocowac jg do dolnej czesci
drzwi.

otwarcia szyby.

Genie
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B REGULACJA SIEDZENIA

Odpowiednie wyregulowanie siedzenia pozwala
operatorowi na bezpieczng i wygodng obstuge
maszyny. Siedzenie podnosnika jest wyposazone
w urzgdzenia, ktére pozwalajg na regulowanie jego
resorowania, wysokosci, odlegtosci od przyrzgdow
sterujgcych, nachylenia oparcia oraz wysokosci
oparcia.

* Regulacja odlegtosci siedzenia od tablicy
rozdzielczej
W celu przesuniecia do przodu lub cofniecia
do tylu siedzenia, postuzy¢ sie dzwignig A i
nacisng¢ na siedzenie w odpowiednim kierunku.
Po przesunieciu zwolni¢ dzwignie, sprawdzajac
czy siedzenie pozostaje zablokowane w
wybranej pozyciji.

* Regulacja wysokosci i resorowania
Zwolni¢ dzwignie gatki B i przekreci¢ jg w
kierunku zgodnym lub przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara do momentu uzyskania
wymaganego resorowania. Upewnic sie, w celu
sprawdzenia prawidtowej regulacji, czy zoétty
wskaznik C znajduje sie w zielonym polu z
operatorem siedzgcym na miejscu kierowania.

* Regulacja nachylenia oparcia
Dziata¢ na dzwigni D i naciska¢ lub oddalac plecy
od oparcia w celu uzyskania odpowiedniego
nachylenia, nastepnie pusci¢ dzwignie.

* Regulacja wysokosci oparé

Podniesc¢ oparcie E i dziata¢ na pokretle F w celu
zmodyfikowania pozycji oparcia.

A UWAGA

» Siedzenie tylko dla jednej osoby.
* Nie regulowac siedzenia z wlgczong maszyna.

Kod 57.0009.0609
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B ZALOZENIE PASOW BEZPIECZENSTWA

Usig$c¢ na siedzenie przed kierownica:

+ Pasy sg wyposazone w nawijacz. W celu
zatozenia pasow, pociggnac¢ za klin 1 i wsadzi¢
go do klamry 2 az do zaczepienia.

* W celu odczepienia paséw, nalezy nacisng¢ na
przycisk 3 i wyciggngc¢ klin z klamry.

» Sprawdzi¢ czy pasy opierajg sie na biodrach a
nie na brzuchu.

* Ditugos$¢ pasa moze by¢ regulowana na jej
koncowkach. Dopilnowac, aby klamra znajdowata
sie w srodkowej pozycji.

A\ NEBEZPIECZENSTHO

Nie zakfadanie paséw bezpieczenstwa moze
spowodowacé szereg obrazen a nawet $Smieré

Aoperatora.
Genie
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B REGULACJA NACHYLENIA KIEROWNICY

Zarowno kierownica jak i tablica mogg by¢
wyregulowane pod réznym kagtem.

W celu wyregulowania nachylenia kierownicy
poluzowaé dzwignie 1 i przyblizy¢ lub oddali¢
kierownice do wymaganej pozycji, nastepnie docisng¢
dzwignie 1.

A\ NIEBEZPIECZENSTIO

Przed rozpoczeciem pracy, upewnic sie zawsze
czy kierownica jest perfekcyjnie zablokowana.

B REGULACJA LUSTEREK WSTECZNYCH

Maszyna dysponuje trzema zewnetrznymilusterkami
wstecznymi:

Ganie

Lusterko 1 jest ustawione na specjalnym
wsporniku w przesunietej pozycji tak, aby
umozliwi¢ kontrole przestrzeni znajdujgcej sie
z tytu maszyny po prawej stronie. Wyregulowac
jego pozycje obracajgc go recznie na przegubie,
w ktory jest wyposazony.

Lusterko 2 jest umieszczone na gérnym przednim
nadlewie przedniej szyny i stuzy do kontroli
przestrzeni znajdujgcej sie z tylu maszyny
po lewej stronie. Wyregulowaé¢ jego pozycje
przekrecajgc go recznie na przegubie, w ktéry
jest wyposazony.

Lusterko 3 jest ustawione na specjalnym
wsporniku umieszczonym w tylnej czesci
ramienia i kontroluje zaréwno tylng czes¢ pojazdu
jak i tylny prawy stabilizator. Wyregulowaé jego
pozycje przekrecajgc go recznie na przegubie,
w ktory jest wyposazony.

T
|
0.
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B ROZRUCH SILNIKA

» Ustawi¢ przetgcznik biegu do przodu/wstecz na
luzie.

*  Wiaczyc silnik przekrecajgc przetgcznik rozruchu
W pozycji 8) zwalniajgc go nieznacznie gdy
tylko silnik zostanie witgczony. Jezeli, po 20

o

sekundach, silnik nie zostanie wtgczony, pusci¢
kluczyk i poczeka¢ okoto dwdch minut przed
ponowng prébg rozruchu.

- Po wtagczeniu 0
zmniejszy¢ do
minimum obroty silnika P sl
i poczekac kilka minut
przed wigczeniem (
biegu w taki sposéb,
aby umozliwic
stopniowe rozgrzanie \
oleju silnika i w celu
zoptymalizowania ~
smarowania.

« Jezeli silnik bytby wtgczony za pomocg
zewnetrznego zrédta, usungc kable potgczeniowe
(patrz nastepny rozdziat).

Jezeli sygnalizatory swietlne nie gasng lub

zapalaja sie, gdy silnik jest wigczony, nalezy

natychmiast go wylagczy¢ i poszukaé przyczyny
usterki.
A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Po uruchomieniu, schodzac z miejsca kierowania,

silnik pozostaje wigczony. NIE ODDALAC SIE

Z MIEJSCA KIEROWANIA BEZ UPRZEDNIEGO

WYLACZENIA SILNIKA, OBNIZENIA DO ZIEMI

RAMIENIA, USTAWIENIA PRZEtACZNIKA

KIEROWANIA W POZYCJI NEUTRALNEJ ORAZ

ZACIAGNIECIA HAMULCA POSTOJOWEGO.

Nie jest mozliwe wigczenie silnika, jezeli blok

zwrotniczy nie znajduje sie w pozycji neutralnej.

Kod 57.0009.0609
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B ROZRUCH SILNIKA ZA POMOCA ZRODLA
ZEWNETRZNEGO

Nie wigczaé maszyny za pomocg szybkich
rozrusznikéw w celu niedopuszczenia do
uszkodzenia kart elektronicznych.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Gdy wigcza sie silnik z zastosowaniem zrédfa
zewnetrznego, z podfgczeniem do baterii innej
maszyny, upewnié¢ sie czy dwa urzadzenia nie
stykaja sie ze sobg w celu unikniecia wytworzenia
sie iskier. Baterie wytwarzajg gaz fatwopalny,
ktéry mogtby sie zapalic za pomocg iskier i w
konsekwencji spowodowac wybuch baterii.

Nie pali¢ tytoniu podczas kontroli elektrolitu.

Trzymaé z dala kabel dodatni (+) baterii od
wszelkich przedmiotéw metalowych, takich
jak klamry, paski zegarkow itp., ktére moglyby
spowodowaé zwarcie miedzy tym samym
biegunem i znajdujgcymi sie w poblizu
blachamiz konsekwentnym niebezpieczeristwem
poparzenia dla operatora.

Bateria awaryjna musi mieé to samo napiecie
nominalne i pojemnos¢ co bateriazamontowanej
na podnosniku.

W celu rozruchu za pomocag zewnetrznego zrodta

zasilania postepowac¢ w nastepujgcy sposob:

+ Wytgczy¢ za pomocg specjalnych dzwigni
sterujgcych, ewentualnie wigczonych odbiorcow.

* Ustawi¢ dzwignie zmiany biegéow na luz i
zaciggng¢ hamulec postojowy.

* Upewni¢ sie czy bateria do wsparcia A jest
odpowiednio podtgczona do uziemienia, czy
nakretki sg dobrze docisniete i czy poziom
elektrolitu jest regularny.

+ Potgczyé dwie baterie odnoszgc sie do
wskazowek zawartych na rysunku podtgczajgc
najpierw bieguny dodatnie dwéch baterii miedzy
sobg i nastepnie biegun pomocniczej baterii B do
uziemienia maszyny.




Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Funkcjonowanie | Obstuga

« Jezeli bateria rezerwowa znajdowataby sie
na innym pojezdzie, upewni¢ sie czy nie
styka sie z urzgdzeniem do wspierania. W
celu niedopuszczenia do uszkodzenia
oprzyrzadowania elektronicznego maszyny,
silnik urzadzenia zabezpieczajgcego musi by¢é
wytaczony.

* Uruchomi¢ podnos$nik dziatajgc na przetgczniku
rozruchowym.

» Odtaczyc¢ kable usuwajgc najpierw kabel ujemny
z uziemiania i nastepnie z baterii rezerwowej.
Odtgczy¢ kabel dodatni z baterii do wsparcia i
nastepnie z baterii rezerwowej.

Uzywaé¢ wylgcznie baterii 12 V poniewaz
inne urzadzenia (fadowarki baterii itp.) moga
spowodowaé wybuch baterii lub szkody w
instalacji elektrycznej.

B ODLACZENIE BATERII

Podczas prac konserwacyjnych, naprawczych lub
spawalniczych przekreci¢ wytacznik roztgcznika
baterii €, ktéry znajduje sie wewnatrz przedziatu
silnika, pod filtrem powietrza silnika.

Genie
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B ROZRUCH SILNIKA PRZY NISKICH
TEMPERATURACH

W przypadku rozruchu na zimno zaleca sie uzycie
olei o lepkosci SAE, odpowiedniej do temperatury
zewnetrzne;.

W tym celu odnies¢ sie do podrecznika obstugi i
konserwacji silnika.

Maszyna jest dostarczana z olejem SAE 15W/40.

auml B

-1 F 35

SAE 15W/40

K SAE 30
SAEE)'W\
L4

-10
-15

OF

W celurozruchu na zimno postepowacé w nastepujgcy

sposob:

» Ustawic przetacznik biegu do przodu/wstecz na
luzie.

* Przekreci¢ kluczyk stacyjki do pozycji
wstepnego podgrzewania swiec i poczeka¢ na
wytgczenie lampki kontrolnej 46. Nacisng¢ na
pedat przyspieszenia do oporu i wtgczy¢ silnik
przekrecajgc kluczyk stacyjki. Pusci¢ go, gdy
tylko wigczy sie silnik.

* Po rozruchu zmniejszy¢é do minimum obroty
silnika i poczeka¢ kilka minut przed wtgczeniem
biegu w taki sposob, aby umozliwi¢ stopniowe
podgrzanie oleju silnika i w celu zoptymalizowania
smarowania.

f
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B ROZRUCH MASZYNY

Po doprowadzeniu silnika do temperatury roboczej,

upewnic sie czy wszystkie organy znajdujg sie w

pozycji przesuwu i czy dzwignia przesuwu jest na

luzie, nastepnie nalezy:

«  Wybrac¢ typ wymaganego skretu.

*  Wybrac¢ kierunek przesuwu (do przodu lub do
tytu).

« Zwolni¢ hamulec postojowy.

» Dziata¢ stopniowo na pedale przyspiesznika w
celu rozpoczecia przesuwu.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Nie uruchamiaé dzwigni selekcjibiegu do przodu/
wstecz z uruchomiong maszyng. Maszyna
gwaftownie zamienitaby kierunek biegu z ciezkim
zagrozeniem dla operatora.

B ZATRZYMANIE | PARKOWANIE MASZYNY

Zatrzymaé maszyne, gdy jestto mozliwe, na ptaskim
terenie, suchym i stabilnym i nastepnie postepowac
w nastepujgcy sposob:

« Zatrzymacé delikatnie maszyne zwalniajgc
stopniowo pedat przyspiesznika i naciskajgc na
hamulec gtéwny.

»  Ustawi¢ przelgcznik biegu do przodu/wstecz naluzie.

» Zaciggng¢ hamulec postojowy i sprawdzi¢ czy
zapala sie odpowiednia lampka kontrolna na
tablicy rozdzielczej.

* Zwolni¢ pedat hamulca gtéwnego.

* Oprze¢ na ziemi oprzyrzgdowanie doczepiane
zamontowane na ramieniu.

* Przekreci¢ klucz stacyjki do pozycji “0” i
wyciggngc go.

* Zej$¢ z miejsca kierowania i zamkng¢ na klucz
drzwi kabiny.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Ustawi¢ sie zawsze przodem do maszyny w celu
zejscia z miejsca kierowania; upewnic¢ sie czy
buty i rece sg czyste i suche i przytrzymac sie
rekoma o specjalne podpory w celu unikniecia
poslizgu lub upadku.

Kod 57.0009.0609
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A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Pokazdymzatrzymaniumaszynyzaciggngaézawsze
hamulec postojowy w celu niedopuszczenia do
przypadkowego przesuniecia sie pojazdu.

B ZJAZD OPERATORA Z WIEZA POD KATEM 90°

Jezeli wieza pozostaje zablokowana w pozycji
obroconej o 90°, operator moze w tatwy sposob
wyjs¢ z maszyny po dwéch zelaznych stopniach
znajdujgcych sie na dwdch koncéwkach ramy, w
sposéb przedstawiony na ponizszych rysunkach.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Przytrzyma¢ sie zawsze specjalnych uchwytéw
w celu uniknigcia upadku lub po$lizgnigcia.
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B KORZYSTANIE Z TABEL UDZWIGU

Tabele udzwigu 1 wskazujgce maksymalnie
dozwolonytadunekw stosunku doroztozeniaramienia
i typu uzywanego przyrzgdu przyczepionego, z lub
bez uzycia stabilizatorow i w stosunku do pozycji
wiezy, sg przyczepione w kabinie. W celu dziatania
w bezpiecznych warunkach, odnie$¢ sie zawsze
do tych tabel.

Wysoko$¢ rozktadania ramienia, w poréwnaniu do
wartosci podanych wtabelach udzwigu, jestokreslana
za pomoca liter (A, B, C, D, E) pomalowanych na
ramieniu (poz.3). Rzeczywiste stopnie nachylenia
ramienia sg widoczne na wskazniku kgtowym 2.
Znaczek 4 umieszczony na gérze kazdej tabeli
udzwigu, wskazuje typ uzytego przyrzadu.

Zafgczone tu tabele majg wylacznie wartosé¢
ilustracyjng. W celu okreslenia granic fadunku
odnie$¢ wylacznie do tych zaaplikowanych w
maszynie.

Genie
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A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Tabele zaaplikowane na maszynie odnoszg sie do
maszyny unieruchomionej na terenie masywnym
i dobrze wypoziomowanym.

Podnies¢ tadunki na kilka centymetrow i
sprawdzié¢ ich stabilnosé¢ przed rzeczywistym
ich podniesieniem.

@80
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Bl 9 _OGRANICZNIK tADUNKU

W tylnej czesci kabiny znajduje sie ogranicznik
tadunku, ktéry kieruje systemem zapobiegajgcym
wywracaniu maszyny.

Zebrane dane w powigzaniu z typem uzywanego
przyrzgdu, sg stale konfrontowane z danymi
wprowadzonymi do programu systemu. Wynik
przetwarzania jest ttumaczony na trzy mozliwe
sytuacje z displayu wyswietlone przez lampki
kontrolne umieszczone z lewej strony displayu:

1 Zielona Dioda zapalona
Stan stabilnosci. Podniesiony tadunek nie
przekracza 90% dozwolonego tadunku w tabeli
w tej wstepnie ustalonej pozycji pracy.

2 Zétta Dioda zapalona
Stan przed-alarmu. Podniesiony ftadunek
przekracza 90% ale jest mniejszy od maksymalnie
dozwolonego tadunku. Ruchy ramienia sg
spowolnione i brzeczyk wigcza serie krotkich
sygnatow ,bip”.

3 Czerwona Dioda zapalona
Stan alarmu. Podniesiony tadunek przekracza
maksymalnie dopuszczalny udzwig. Brzeczyk
wigczadtugie sygnaty ,bip” i zostajg zablokowane
ruchy maszyny, za wyjatkiem ruchéw powrotnych
do pozycji stabilnosci.

Funkcjonowanie | Obstuga

Panel ogranicznika jest podzielony na trzy strefy:

Strefa Diod: Wystepujg trzy Diody, ktére wskazujg
zmiane warunkéw operatywnych:

1 Zielona Dioda - maszyna stabilna

2 Zélta Dioda - maszyna w przed-alarmie

3 Czerwona Dioda - maszyna w alarmie

Klawisze sterujace
ESC Do powrotu na poprzednig strone
ENTER Do zatwierdzenia i otwarcia
powigzanej strony

STRZALKAMI Do przesuwu wewngtrz menu w
gore lub w dot

PLUS (+) Dodatkowy przycisk wyboru
MINUS (=) Dodatkowy przycisk wyboru

Genie
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Wyswietlacz podzielony na 8 linii_ rys.A W Uzycie

1. Pasek procentu zatadunku .

2. Wskazuje typ przyrzadu

3. Wskazuje tryb operatywny

4. Wskazuje max podnoszony ciezar

5.Wskazuje ciezar podniesiony do
wykalibrowania systemu

6. Wskazuje kgt ramienia

7. Wskazuje rozkladanie ramienia (zramieniem
catkowicie ztozonym musi wynosi¢ = 0
metréow)

8. Wskazuje odlegtosétadunku od osi obrotnicy
i w przypadku koniecznosci wyswietla
odpowiedni komunikat ostrzegawczy.

FORKS
OUTRIGGERS LATERAL

1
p
3
4
5
6
7
8

W przypadku uzywania doczepianego przyrzadu

nie zawartego w tabeli, ale dostarczonego przez @ @
TEREXLIFT, wybraé tryb funkcjonowania WIDtY EXTESOR —

w linii 2.

Ganie

B)

Po witgczeniu maszyny, system zapobiegajgcy
wywracaniu przeprowadza kontrole progresywng
i zostajg wyswietlone dane programu.

Po okoto 3 + 4 sekundach zostaje wyswietlona
lista przyrzgddéw, ktére mozna zastosowac.
Za pomocg strzatek, operator musi wybrac¢
odpowiedni przyrzad i nastepnie nacisngc
ENTER w celu zatwierdzenia.

Po wybraniu przyrzadu, wyswietlacz pokazuje
Strone Standardowg (rys. A).

Na tej stronie, naciskajgc PLUS (+) przez kilka
sekund, operator moze wej$é na WYZSZY
POZIOM (B), na ktérym sg wyswietlane inne
czterypod-menu;jedenznich,menu LANGUAGE
(jezyk) (C) moze by¢ zmodyfikowany,

(B)

LANGUAGE
EXTENSION SENSOR EXTENSION SENSOR
ANGLE SENSOR ANGLE SENSOR

CLOCK

i ——

ITALIANO 15:25:42
10/01/09

FRANCAIS

ESPANOL

pozostate za$ trzy, CLOCK (zegar) (D),
EXTENSION SENSOR (czujnik rozktadania) (E)
i ANGLE SENSOR (czujnik nachylenia) (F), sg
tylko do konsultaciji.

EXTENSION SENSOR
ANGLE SENSOR
CLOCK CLOCK

7 eV

MINT 20 MIN2 20
MAX1 1000 MAX2 1000
N1 915 N2 913 N1 552 N2 551

ZERO1511 ZERO2511

72 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

* Naciskajgc klawisz ESC powraca sie do
Standardowej Strony.

* Nacisnac¢ jednoczesnie dwa przyciski PLUS (+) i
MINUS (-) w celu wejscia na Strony Diagnostyki.
Te strony sg tylko do konsultacji; w celu przejscia
z jednej strony na drugg postuzyc sie klawiszami
STRZALKAMI.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Przed uzyciem maszyny upewnic sie, czy pierwsza
zielona Diodajestzapalonaiczy tryb operatywny
wskazany w 3 linii oraz typ przyrzadu wskazany w
2 linii odpowiadajg tym rzeczywiscie uzywanym.
Wskaznik stabilnosci nie moze by¢ zastosowany
do sprawdzenia tadunku do podniesienia: jest
wylgcznie zaprojektowany do sygnalizowania
ewentualnych wytrgcen z rownowagi maszyny
wzdfuz osi przesuwu.

Te wytracenia z rownowagi mogg by¢ réwniez
spowodowane zbyt gwattownym uzywaniem
dzwigni sterujgcej podczas przenoszenia
fadunkow. Jezeli podczas pracy zapalitaby sie
wieksza ilos$¢ swiatet sygnalizacyjnych, nalezy
uzywac¢ mniej sify przy przestawianiu dzwigni.

B Przelgcznik wstrzymania ogranicznikatadunku
Przetgcznik wstrzymania pozwala na obejscie
systemu LMI w celu przywrdcenia funkcjonowania
maszyny w nastepujgcych przypadkach:

w przypadku zablokowania z powodu interwencji LMI;
w przypadku usterek maszyny, ktére wymagajg
odblokowania wszystkich ruchéw maszyny.

W celu unikniecia nieprawidtowego uzycia urzgdzenia
(np. praca poza granicami zatadunku i stabilnosci
maszyny), system kontroli jest wyposazony w timer
(ustawiony na 10 sekund). Po uptywie tego czasu,
funkcje blokady zostajg przywrdcone automatycznie

Kod 57.0009.0609
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B PRZENOSZENIE LADUNKOW

B Regulacja widet

Z widtami typu FEM (opcjonalne)

Widty muszg by¢é wyregulowane na szerokos¢ w

oparciu o tadunek przeznaczony do przeniesienia.

W tym celu:

» Podnies¢ dzwignie blokujgcg widty.

* Przestawi¢ widty do wymaganej pozyciji,
nastepnie zaczepi¢ z powrotem dzwignie
blokujgca.

Z widtami wahliwy

Jezeli wystepujg wi

* Poluzowac
nakretke srub
mocujgcych.

* Podniesc¢ widty
i przesuwac je
na czopie az
do uzyskania
wymaganej
odlegtosci.

« Zablokowac
$ ruby
mocujgce
i docisng¢
nakretke.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

+ Srodek ciezkosci musi zawsze znajdowaé sie
miedzy dwoma widfami.

e Sprawdzié ciezar zatadunku przed
przystapieniem do jego przenoszenia.

* Nie przekraczaé¢ dopuszczalnej granicy
tadownosci w stosunku do diugosci zasiegu.

e Skonsultowaé i zastosowacé granice
fadownosci wskazane w tabeli znajdujgcej
sie na szybie wewnatrz kabiny.

* Rozszerzyé widly jak najbardziej to mozliwe
w stosunku do fadunku przeznaczonego do
przeniesienia.
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B FAZY PRACY

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Operator musi sprawdzi¢ uwaznie swoje pole
widzenia w czasie uzywania podnosnika.

Faza zatladunku

* Przyblizy¢ sie prostopadle do tadunku
przeznaczonego do przeniesienia sprawdzajgc
na poziomnicy amputkowej prawidtowe

wypoziomowanie maszyny. an % j
« Witozy¢ widly, na catej swojej dtugosci, pod d |
tadunek i podnies¢ go na kilka centymetréw od B e ‘ ALt
ziemi. A = z
* Wykonac¢ przechylenie widet w celu przywotania ——
tadunku.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Podczas przenoszeniatadunku, ryzyko wystepuje
giéwnie w kierunku tylnym podczas ruchu
wstecznego.

Genie
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Faza przesuwu

* Unika¢ gwattownego startu i zahamowan.

* Przenies¢tadunek do miejsca jego przeznaczenia
zachowujgc maksymalng ostroznosc i utrzymujgc
podniesiony fadunek na nie wigcej niz 20+30 cm
od ziemi.

* Przystosowaé predkos¢ do typu terenu, po ktérym
sie jezdzi w celu unikniecia niebezpiecznych
wytrgcen z réwnowagi i zarzucania pojazdu i w
konsekwenciji utrate tadunku.

* W przypadku ewentualnych ramp lub nachylen
terenu nalezy zawsze ustawi¢ sie z tadunkiem z
przodu.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Jezeli podwieszony fadunek lub konsekwentna
geometria ramienia stalyby sie przyczyna
zablokowania, operator powinien rozwazy¢
zastosowanie alternatywnego urzadzenia
transportowego.

A\ NIEBEZPIECZENSTHO

Zakaz przemieszczania sie bocznie po
nachyleniach poniewaz ten btedny manewr jest
gtéwng przyczyng wypadkéw wywrécenia sie
pojazdu.

Kod 57.0009.0609
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Faza wytadunku

* Przyblizy¢ sie do strefy wytadunku z
wyprostowanymi kotami i zatrzymac¢ delikatnie
maszyne pozostawiajgc wystarczajgcg przestrzen
do manewrowania ramienia.

» Zaciggna¢ hamulec postojowy i ustawic na luzie
przektadnie.

* Ustawi¢ tadunek kilka centymetrow nad
wymagang pozycjg i ustawi¢ w poziomie widty.

» Obnizy¢tadunek az do wytadunku ciezaru z widet.

*  Wyciggna¢ ostroznie widly dziatajgc na elemencie
zwijanym ramienia i w razie koniecznosci,
modyfikujac wysokos$¢ ramienia podczas wyjscia
widet spod fadunku.

» Po catkowitym uwolnieniu widet z fadunku, z
powrotem ustawi¢ je w pozycji przenoszenia.

» Zwolni¢ hamulec postojowy i przygotowac sie do
nowego cyklu pracy.
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B WYMIANA OPRZYRZADOWANIA
DOCZEPIANEGO

A UWAGA

Uzywacwyligcznieoprzyrzgdowaniadoczepianego
zaprojektowanych i przewidzianych przez
Terexlift dla podnosnika i opisanych pojedynczo
w rozdziale “Akcesoria opcjonalne”.

Wersja z ZABLOKOWANIEM RECZNYM

W celu wymiany oprzyrzgdowania doczepianego

postepowacé w ponizszy sposob:

*  Przyblizy¢ sie do miejsca, w ktérym zamierza
sie zdeponowac zamontowany oprzyrzgdowanie
(w miare mozliwosci na zewnatrz i na twardym
podtozu).

» Odfgczyé ewentualne szybkoztgczki, w ktore
oprzyrzgdowanie moze by¢ wyposazone.

* Wyciagnag¢ czop 1 blokujgcy przyrzad po
usunieciu kotka bezpieczenstwa 2 znajdujgcego
sie na koncowce.

» Ustawi¢ na ziemi przyrzad.

+ Wykonywac przechylenie do przodu ptyty
wspornikowej przyrzgdow i obnizy¢ ramie w celu
odfgczenia gornej blokady przyrzadu.

» Cofng¢ sie z maszyng az do dojscia do nowego
przyrzadu, ktéry pragnie sie uzyc.

» Z ptytg przyrzadow skierowang do przodu
zaczepi¢ gorng blokade nowego przyrzadu.

* Pobrac¢ i podnies¢ na kilka centymetrow od
ziemi przyrzad, ktéry automatycznie zostanie
wycentrowany na ptycie przyrzadéw.

« Z powrotem wtozy¢ czop 1 uwazajac,
aby przymocowac¢ go za pomocg kotka
bezpieczenstwa 2 poprzednio wymontowanego.

» Zpowrotem podtgczy¢ ewentualne szybkoztgczki,
w ktore przyrzad moze by¢ wyposazony.

Genie
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Po wymianie oprzyrzagdowania doczepianego,
przeddziafaniemnamaszynie, sprawdzi¢ wizualnie
czy przyrzad jest odpowiednio przyczepiony do
ramienia. Przyrzad nie zaczepiony prawidfowo
jestzagrozeniem dla operatorajakiewentualnych
0soOb i rzeczy znajdujgcych sie na miejscu.

A
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Wersja z ZABLOKOWANIEM HYDRAULICZNYM

(opcjonaine)

W celu wymiany oprzyrzagdowania doczepianego

postepowacé w ponizszy sposob:

* Przyblizy¢ sie do miejsca, w ktérym zamierza
sie zdeponowac zamontowany oprzyrzgdowanie
(w miare mozliwosci na zewnatrz i na twardym
podtozu).

* Odtaczy¢ ewentualne szybkoztgczki, w ktore
przyrzgd moze by¢ wyposazony i podtgczyc
ponownie rury do cylindra zablokowania
hydraulicznego przyrzadéw na sprzegtach 3.

* Ustawi¢ na ziemi przyrzad.

* Usungc¢ czop bezpieczenstwa 2 umieszczony na
koncoéwce.

* Usung¢ przyrzad doczepiany w uzyciu dziatajgc na
sterowaniu cylindra zablokowania/odblokowania
przyrzgdow.

 Wykonywaé¢ przechylenie do przodu ptyty
wspornikowej przyrzgddéw i obnizy¢ ramie w celu
odfgczenia gornej blokady przyrzadu.

» Cofna¢ sie z maszyng az do dojscia do nowego
przyrzadu, ktéry pragnie sie uzyc.

» Z ptytg przyrzgdéw skierowang do przodu
zaczepi¢ gorng blokade nowego przyrzgdu.

* Pobrac i podnies¢ na kilka centymetréow od
ziemi przyrzad, ktéry automatycznie zostanie
wycentrowany na ptycie przyrzgdow.

» Dziata¢ na dzwigni sterujgcej (opcjonalne) w
celu ostatecznego zablokowania przyrzadu
i przymocowa¢ go za pomocg czopu
bezpieczenstwa 2 poprzednio przesunigtego.

» Zpowrotem podtgczy¢ ewentualne szybkozigczki,
w ktére przyrzad moze by¢ wyposazony.

Kod 57.0009.0609
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A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Zaleca sie ponowne podfaczenie przewodoéw
zaczepu/odczepu przyrzagdéw do odpowiednich
opraw “spoczynkowych” odpowiednio
umieszczonych na koricéwkach wysiegnika,
niezaleznie od typu uzywanego przyrzadu.
Przeduruchomieniemwysiegnika upewnié sie czy
przyrzad jestprawidtowo zablokowany zapomoca
cylindra szybkozfgczki i przymocowanego za
pomoca recznego czopu blokujgcego.
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B USTAWIENIE tADUNKU

1. Ustawi¢ sie w wymaganym miejscu i zatrzymac =
maszyne z zachowaniem ostroznosci. V¥

2. Ustawi¢ dzwignie skrzyni biegéw na luzie.

3. Zaciggna¢ hamulec postojowy.

4. Obnizy¢ stabilizatory, jezeli jest to konieczne do
konfiguracji.

5. Wypoziomowaé rame jezeli chytomierz maszyny
nie znajduje sie na 0.

6. Uruchomic¢ delikatnie dZzwignie sterujgcg w celu

podniesienia i roztozenia ramienia na wymagang
wysokos$c.

€

8. Uruchomi¢ delikatnie dzwignie sterujgcg w celu
podniesienia i ztozenia ramienia wyprowadzajgc
P widty spod tadunku.

H

%,

‘o

‘IIII

nisp

9. Po uwolnieniu widet z fadunku i ze struktury
mozliwe jest obnizenie ramienia.

7. Uruchomi¢ delikatnie ramie w celu obnizenia i
roztozenia ramienia az do osiggniecia koncowej
pozycji. Obnizy¢ tadunek az do catkowitego
usuniecia ciezaru z widet. Nie forsowa¢ w dot
widet.

Genie
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B PRZEMIESZCZANIE PO DRODZE LUB NA
PLACU BUDOWY

W celu przemieszczania sie po drogach publicznych,
odniesc¢ sie skrupulatnie do przepiséw odnosnie ruchu m
drogowego obowigzujgcych w panstwie uzytkowania

maszyny. Ruch po drogach publicznych jest dozwolony
Nalezy zawsze jednak przestrzega¢ ponizszych wylgcznie do przemieszczania i bez zadnego
norm: typu tadunku.
*  Wiaczy¢ silnik. Maszyna nie jest przystosowana do holowania
*  Wyréwnac tylne kota. przyczep.
* Tylko dla rynku wloskiego, zainstalowac
urzadzenia blokujace wymienione w dowodzie TYLKO DLA RYNKU WLOSKIEGO
rejestracyjnym maszyny: A S
1. zainstalowac ling blokujgcg rozktadanie ramienia 5 x
2. zainstalowac kotnierz mocujgcy B na dzwigarze / 5 <N \ \\
nachylenia; / g2 % \ N
3. zainstalowac kotnierz mocujgcy C na dzwigarze / p en \\
podnoszenia; UM )
4. zainstalowac zelazne tancuchy D na wysiegniku “ % ) B
stabilizatorow. _

Zatozyc¢ ostony na zeby widet lub przewréci¢ widty
nieobcigzone.

Z widtami wahliwymi
wywroéconymi nie
uruchamiac cylindra
przegubowego widef. ( N
Mozespowodowacto *
szkody w maszynie.

* Ustawi¢ w pozycji przenoszenia ramie oraz
przyrzad terminalny.

» Ustawi¢ przetgcznik “DROGA/BUDOWA/KOSZ”
w pozycji “DROGA”

» Upewni¢ sie czy reflektory, sygnalizator dzwiekowy
oraz kierunkowskazy sprawnie dziatajg.

*  Wigczy¢ bieg. —

* Predkos¢ przesuwu jest zalezna od liczby
obrotow silnika i wigczonego biegu.

Genie
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B ZASTOSOWANIE Z KOSZEM

W przypadku uzywania kosza do przenoszenia oséb,
postepowacé w nastepujgcy sposob:

1.
2.

E

Zaczepi¢ kosz do pomostu narzedziowego

Obnizy¢ do ziemi cztery stabilizatory i za pomoca
chytomierza 10 w kabinie sprawdzi¢ czy maszyna
jest prawidtowo wypoziomowana.

Wypoziomowac podtoge kosza.
Przekrecic¢ kluczyk zaptonu silnika do pozyciji P.

Wyciagnac¢ kluczyk ze stacyjki “droga/budowa/
kosz” w celu uzycia sterowan “Kosza”(zapalona
zielona lampka).

A

Podtfoga kosza nie moze byé wypoziomowana
po przeniesieniu sterowan. Upewnié sie czy
jest ona odpowiednio wypoziomowana przed
rozpoczeciem dziatan z koszem.

6.

7.

Wyciggna¢ kluczyk ze stacyjkikabina-droga-kosz
w celu uzycia sterowan kosza.

Usung¢ czop blokujgcy obracanie wiezy
znajdujacy sie z tytu kabiny.

Otworzy¢ pokrywe ochronng gniazdka prgdowego
na ramieniu i wsadzi¢ do niego wtyczke kosza.
Wejs¢ do kosza i witozy¢ klucz, poprzednio
wyciggniety, do stacyjki aktywaciji sterowan.

80

Ganie

Funkcjonowanie | Obstuga

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

W przypadku, gdyby po wiozeniu klucza,
sterowaniaw koszu pozostawafyby wstrzymane,
sprawdzi¢ lampke kontrolng 50: jezeli miga
maszyna nie jest wypoziomowana.

&l
=

a
9
a
9

+=

A

Odnosnie obstugi i konserwacji kosza, odsyfa
sie do specjalnego podrecznika.

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR
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B PRZENOSZENIE MASZYNY W AWARII

Holowanie maszyny jest zalecane wytgcznie w
przypadku gdy nie ma inne mozliwos$ci transportu.
Zawsze zaleca sie, gdy jest to mozliwe, naprawe
maszyny na miejscu.

W przypadku nieuniknionej koniecznosciholowania,
nalezy postepowac w ponizszy sposoéb:

.

Odblokowa¢ hamulec postojowy.

Ciggnac¢ przyczepe przez kroétki dystans i ze
zredukowang predkoscia (ponizej 5 km/h).
Zastosowac sztywny drgzek holowniczy.
Wyselekcjonowaé zwrotno$¢ na dwdch kotach.
Ustawi¢ przetgcznik biegu do przodu/wstecz na
luzie.

Ustawic skrzynie biegéw na luzie (patrz ponizej).
Podnies¢ przednie kota maszyny.

W miare mozliwosci witgczy¢ silnik w celu
skorzystania z kierowania ze wspomaganiem i
systemu hamowania.

Wylaczenie hamulca postojowego

W celu odblokowania hamulca ujemnego maszyny
w stanie awaryjnym:

Usungc¢ trzy sruby blokujgce (1) z obu stron
przedniej osi uzywajac klucza szesciokgtnego
8 mm. Uwaga: Podczas tej operaciji, utrzymacé w
pozycji specjalne sruby (2) uzywajgc podwojnego
klucza 25 mm.

Wkreci¢ Sruby odblokowania hamulca (3) o p6t
obrotu kazdorazowo w kolejnosci (A, B, C) az

Transport Maszyny

do catkowitego poluzowania (4+5 obrotow).

Wiaczenie hamulca postojowego

W celu ponownego uaktywnienia hamulca ujemnego:

Usunac¢ sruby blokujgce (1) i wykreci¢ sruby
odblokowania hamulca (3) z dwoéch stron
osi przedniej az do punktu krancowego (do
styku ze specjalnymi srubami (2). Uwaga: nie
przestawia¢ specjalnych srub (2).

Zamontowac $ruby blokujgce (1) na specjalnych
Srubach (2).

Zablokowac specjalne $ruby (2) z momentem
dokrecania 30 Nm, nastepnie docisng¢ sruby
blokujgce na dwéch koncéwkach z momentem
20 Nm.

Kod 57.0009.0609
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Transport Maszyny

Ustawienie dzwigni przelgczajacej na luzie

Nie holowaé maszyny przed uprzednim ustawieniu
dzwigni na luzie bieg—w mechanicznych.

W celu ustawienia dzwigni na luzie:

« Za pomocag regulowanych szczypiec
samoblokujgcych, ustawi¢ dzwignie w pozycji
wskazanej ponizej.
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B PODNOSZENIE MASZYNY

W przypadku koniecznosci podniesienia maszyny,

postuzyc sie urzgdzeniamio nosnosci odpowiadajgce;j

ciezarowipodnos$nika. Charakterystyczne dane oraz

srodek ciezkosci sg wyszczegdlnione w sekcji “Dane

Techniczne” niniejszego podrecznika.

W celu podniesienia maszyny postepowac w

nastepujgcy sposob:

*  Ziozy¢ i obnizy¢ catkowicie ramie.

»  Zaciggng¢hamulec postojowyiustawi¢ przyrzad
w pozycji réwnolegtej do podtoza.

*  Wytaczy¢ silnik i zamkng¢ kabine kierowcy.

*  Przymocowactancuchy w czterech specjalnych
uchwytach (zaznaczone na maszynie naklejkg).

A UWAGA

Podnies¢ maszyne dopiero po tym, jak fancuchy
zostang odpowiednio przymocowane we
wszystkich otworach.

Transport Maszyny

B TRANSPORT NA POJEZDZIE

W celu przetransportowania maszyny na pojazdach,

nalezy postepowac w ponizszy sposob:

* Upewni¢ sie czy rampy sg ustawione w prawidtowy
sposob.

» Ustawic¢ ramie w pozycji transportu.

» Kierowa¢ z zachowaniem ostroznosci maszyne
na pojezdzie transportowym.

 Zaciggng¢ hamulec postojowy i potozyc¢
oprzyrzgdowanie doczepiane na ptaszczyznie
pojazdu.

» Sprawdzi¢ czy ogolne gabaryty mieszczg sie w
dopuszczalnych granicach.

» Zatrzymac silnik i zamkng¢ kabine kierowcy.

* Przymocowa¢ maszyne na ptaszczyznie
wkfadajgc pod cztery kota kliny.

* Przymocowa¢ maszyne do podstawy $rodka
transportujgcego przymocowujac jg za pomocag
tancuchow zaczepionych w specjalnych hakach
A przygotowanych w podwoziu.

Kod 57.0009.0609
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Transport Maszyny
B PARKOWANIE | WYCOFANIE Z UZYTKU

B Kroétkie postoje

Na koniec kazdego dnia pracy, kazdej zmiany lub

podczas postojow w nocy, zaparkowa¢ maszyne w

taki sposéb, aby nie stanowita ona zagrozenia.

Przedsiewzig¢ wszystkie $rodki ostroznosci w celu

unikniecia ryzyka zagrozenia dla oséb zblizajgcych

sie do maszyny, gdy nie jest ona wigczona:

e Zaparkowa¢ maszyne w miejscu, gdzie nie
bedzie stanowita przeszkody.

* Obnizy¢ na ziemie ramie z oprzyrzgdowaniem
doczepianym.

» Zaciggng¢ hamulec postojow.

*  Wyciggnac klucz ze stacyjki i zamkng¢ na klucz
drzwi kabiny.

A UWAGA

Pozostawienie podiaczonej baterii moze
spowodowacé zwarcie z niebezpieczenstwem
pozaru.

Genie
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B Okresy wydtuzonego postoju

W przypadku koniecznosci zaparkowania maszyny
przez dituzszy okres czasu nieczynnos$ci, oprocz
przestrzegania norm odnoszacych sie do krotkich
postojéw, nalezy pamietac, aby:

» Dokfadnie umy¢ maszyne. W tym celu, w celu
sprawniejszego wykonania tej czynnosci, zaleca
sie wymontowanie krat i oston ochronnych.

* Poumyciu wysuszy¢ doktadnie wszystkie czesci
za pomocg strumienia powietrza.

*  Przeprowadzi¢ kompletne smarowanie maszyny.

+ Dokona¢ ogdélnego przeglgdu i wymienic
ewentualne zuzyte lub uszkodzone czesci.

» Ponownie polakierowaé czesci ewentualnie
uszkodzone lub zuzyte.

* Wymontowaé baterie i po uprzednim
nasmarowaniu wazeling biegundw, nalezy ustawic¢
ja w suchym miejscu. W razie koniecznosci uzy¢
jej do innych celéw lub w przeciwnym razie
okresowo sprawdzac jej poziom natadowania.

* Napetni¢ zbiornik paliwa w celu unikniecia
utlenienia sie wewnetrznych Scian.

+ Ustawi¢ maszyne w miejscu zadaszonym i dobrze
wentylowanym.

*  Wigczy¢ silnik przez okoto 10 minut co najmniej
raz w miesigcu.

W przypadku klimatéw szczegdlnie zimnych,
oproznic radiator z chtodziwa.

Pamieta¢ réwniez, ze podczas okresu wydtuzonej
nieczynnosci, konserwacja okresowa musi by¢
zawsze regularnie wykonywana ze szczegélnym
uwzglednieniem ptynéw i wszystkich
elementéw ulegajgcych zestarzeniu. W kazdym
razie, przed ponownym wprowadzeniem
maszyny do eksploatacji, przeprowadzié¢
konserwacje ponadprogramowg z doktadng
kontrolag wszystkich czesci mechanicznych,
hydraulicznych i elektrycznych.

Kod 57.0009.0609
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B CZYSZCZENIE | MYCIE MASZYNY

W celu prawidlowego wyczyszczenie maszyny nalezy

wykonaé ponizsze operacje:

*  Wyczysci¢ czesci brudne od oleju lub smaru
tylko za pomoca rozpuszczalnikdw na sucho lub
mineralnego spirytusu.

* Przed montazem, usung¢ materiat ochronny,
ktory pokrywa nowe czesci zamienne (produkt
przeciwrdzewny, smar, wosk itp.).

* Gdy tylko zauwaza sie $lady rdzy na czesciach
metalowych maszyny, wyczysci¢ je ptétnem
szmerglowym i ponownie pokry¢ je ochronng
warstwg (produkt przeciwrdzewny, lakier, olej

itp.).

Podczas mycia unikac¢ uzywania lanc zwodg pod
cisnieniem, szczegdlnie w niektorych punktach
maszyny (dystrybutor, elektrozawory, czesci
elektryczne).

Mycie zewnetrzne

Przed przystgpieniem do mycia upewni¢ sie czy silnik
jestwytgczonyisgzamkniete wszystkie drzwiiszyby.
Do czyszczenia nie uzywaé paliwa, tylko wody
lub strumienia pary. W zimnym klimacie, w celu
niedopuszczania do zablokowania zamkéw po
umyciu, nalezy wysuszyc¢je lub ewentualnie nasgczyc¢
antyfryzem.

Przed uzyciem doprowadzi¢ maszyne do stanu
sprzed mycia.

Mycie wewnetrzne

Umy¢ wnetrze maszyny tylko i wytgcznie recznie
wodgw wiadrze igabka. Nie uzywacé strumienia wody
pod cisnieniem. Na zakonczenie nalezy wysuszyc¢
szmatka.

Mycie silnika
Umyc¢silnik dopilnowujgc zabezpieczenia ssaniafiltra
suchego powietrza przed wlotem wody.

W przypadku, gdyby maszyna miataby by¢
uzywana w sSrodowisku morskim lub podobnym,
nalezy zabezpieczy¢ jgzapomocg odpowiedniego
dzialania przeciw zasoleniu w celu unikniecia
tworzenia sie rdzy.

Kod 57.0009.0609
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Transport Maszyny

B ROZBIORKA

&Y 7AKAZ OTWIERANIA Z
s

WLACZONYM SILNIKIEM

Na zakonczenie cyklu pracy maszyny,
nalezy pamieta¢, aby nie pozostawiac jej
czesci w sSrodowisku, tylko przekaza¢ je do
specjalistycznych zaktaddw, ktére dopilnuja
likwidacji odpaddéw z maszyny w oparciu o
obowigzujgce w tej materii normy.

B Likwidacja baterii

&Y 7AKAZ OTWIERANIA Z
e

WLACZONYM SILNIKIEM

Wyczerpane baterie olowiowe nie mogg byc¢
wyrzucane razem z innymi trwatymi odpadkami
przemystowymi, lecz ze wzgledu na to, ze
sg wykonane z materiatéw trujacych, musza
by¢ zebrane, zlikwidowane i/lub ponownie
utylizowane wedfug obowiazujgcych przepiséw
w kraju uzytkownika.

Wyczerpana bateria musi by¢ pozostawiona w
suchym i odizolowanym miejscu. Upewnic¢ sie
réwniez czy bateria jest sucha i czy zatyczki
elementéw sa odpowiednio dobrze zamkniete.
Przyczepi¢ kartke ostrzegawczg na baterii,
ktoéra sygnalizuje zakaz uzywania. Jezeli bateria,
przed jej likwidacja, zostanie pozostawiona na
wolnym powietrzu, konieczne nalezy jq wysuszy¢,
pokry¢ warstwg smaru skrzynke i elementy i
zamknaé zatyczki tych elementéw. Nie kfas¢
jej bezposrednio na ziemi; lepiej na deskach
drewnianych lub palecie i ewentualnie przykry¢
ja. Likwidacja baterii musi by¢ wykonana jak
najszybciej to mozliwe.
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Celowo pozostawiona pusta strona
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Podrecznik Operatora

Zapoznac sie i przestrzegac
* Operator moze wykonywac
wylgcznie konserwacje zwyktg
okreslong w niniejszym
podreczniku.

Interwencje konserwacji
zaprogramowanej musza
by¢ wykonane przez
wykwalifikowanych
pracownikéw technicznych
w oparciu o specyfikacje
techniczng Producenta.

Legenda znakéw konserwaciji:

Ponizsze symbole zostaly zastosowane w
niniejszym podreczniku w celu uproszczenia
zrozumienia instrukcji. Jeden lub wiecej symboli
na poczatku kazdej procedury konserwacyjnej
wskazuja nastepujace sytuacje:

Oznacza, ze w celu przeprowadzenia
procedury, konieczne jest uzycie
odpowiedniego oprzyrzadowania.

N\

‘ Oznacza, ze w celu przeprowadzenia
procedury, konieczne sg nowe
o komponenty.
&?, Oznacza, ze procedure mozna
PR wykonac¢ z ochtodzonym silnikiem.

Q @
CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie

Zwykte

Oznacza przerwe w interwencjach
konserwacyjnych wyrazonych w
godzinach roboczych.

Kod 57.0009.0609
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Konserwacija
B WSTEP

Doktadna i okresowa konserwacja gwarantuje
operatorowi sprawnie dziatajgcq i bezpieczng
maszyne.

Ztego powodu, po pracy w szczegolnych warunkach
(teren btotny, zapylony, ciezkie roboty itp.) nalezy
umy¢, nasmarowac i przeprowadzi¢ prawidtowg
konserwacje maszyny.

Sprawdzi¢ zawsze czy wszystkie czesci sg w
odpowiednio dobrym stanie, czy nie wystepujg
ubytkioleju, czy ostonyiurzadzenia bezpieczenstwa
sprawnie dziataja, w przeciwnym razie wyszukac
przyczyn tych usterek i naprawic je.

Brak przestrzegania norm zaprogramowanej
konserwacji, wskazanej w niniejszym podreczniku
uniewaznia automatycznie gwarancje TEREXLIFT.

Odnosnie norm konserwacji silnika odsyfa sie do
specjalnego podreczniku Obstugi i Konserwacji
dostarczonego wraz z maszyna.

A UWAGA

Usunagé przyrzad przed przystapieniem
do wykonywania jakiejkolwiek interwencji
konserwacyjnej.
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Konserwacija

I CZESCI ZAMIENNE

A UWAGA

Uzywaé wytacznie oryginalnych czesci
zamiennych. Odnie$¢ sie do odpowiedniego
Podrecznika Czesci Zamiennych.

CZESCI ZAMIENNE URZADZEN BEZPIECZENSTWA

LMI - Display i Karta

56.0016.0066

Przycisk uaktywniajacy ruchy
Joysticka

07.0741.0012

Przycisk pompy awaryjnej

07.0703.0430

Przycisk do zatrzymania awaryjnego 07.0703.0441
Mikrowytacznik na siedzeniu 07.0703.0484
Z'awér bIoI.(ujapy na cylindrze 04.4239.0003
rownowagi

Zawor blokujgcy na cylindrze

podnoszenia 04.4239.0001
Zavyo.r _bloku.Japy Cylindra Rozktadania 04.4239 0041
2-ciej zerdzi

Zawor blokujacy cylindra

rozktadania 3-ciej zerdzi - GTH- 04.4239.0001
4018 SR

Zawor blokujacy cylindra ruchu 04.4239.0000

posuwisto-zwrotnego przyrzadu

Zawoér blokujacy cylindra blokady
tylnej osi

04.4240.0041

Zawor blokujacy cylindra
stabilizatorow

04.4239.0080

Czujnik zblizeniowy

56.0012.0000

Czujnik magnetyczny

56.0012.0065

Interfejs czujnika magnetycznego

56.0012.0066

Ogniwo obcigznikowe

09.0802.0035

Czujnik hamulca postojowego 1

05.4329.0016

Czujnik hamulca postojowego 2

05.4329.0017

Przetwornik kata rozktadania
ramienia

56.0012.0028

88
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I SMARY | OLEJE - NORMY
BEZPIECZENSTWA | HIGIENY
PRACY

Higiena

Wydtuzony kontakt olei ze skdérg moze by¢ przyczyng
jej podraznienia. W zwigzku z tym zaleca sie
zaopatrzy¢ w gumowe rekawice i okulary ochronne.
Przy obchodzeniu sie z olejami, zaleca sie doktadne
umycie rgk wodg i mydtem.

Magazynowanie

Smaryioleje nalezy przechowywaéw pomieszczeniu
zamknietym i z dala przed zasiegiem dzieci. Nigdy
nie trzymac¢ smaréw i olejow na wolnym powietrzu
i bez etykiety wskazujacej zawartosci pojemnika.

Likwidacja

Olej pozostawiony w srodowisku, nowy lub zuzyty
jest wysoko szkodliwy!

Przechowywac nowy olej i ten zuzyty w specjalnych
pojemnikach w oczekiwaniu na ich likwidacje w
specjalnych zaktadach zbiérki tego typu odpadow.

Rozlewanie

W razie przypadkowych ubytkéw oleju dopilnowac,
aby mogt byé on pochtoniety przez piasek lub
specjalny granulat. Zebra¢ otrzymang w ten sposob
mase i dopilnowac jej likwidacjijako odpad chemiczny.

Pierwsza pomoc

Oczy: W przypadku kontaktu z oczami,
nalezy je ptukac¢ obfitg iloscig biezacej
wody. W przypadku znacznego
podraznienia, zgtosic¢ sie na Pogotowie
Ratunkowe.

W przypadku potkniecia oleju, nie
wywotywacé wymiotow. Zgtosi¢ sie
natychmiast do lekarza.

W przypadku nadmiernego i
wydtuzonego kontaktu ze skéra, umy¢é
wodg i mydtem.

Potkniecie:

Skora:

Pozar
W przypadku pozaru, uzywac¢ gasnic sniegowych,
proszkowych lub pianowych. Nie uzywac¢ wody.

Kod 57.0009.0609
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Podrecznik Operatora

Hl KONSERWACJA
ZAPROGRAMOWANA

Btedna lub nieprawidtowa konserwacja moze
spowodowacé, ze maszyna stanie sie niebezpieczna
dla operatora i dla os6b znajdujgcych sie w jej
poblizu. Dopilnowac, aby konserwacja i smarowanie
maszyny byty wykonywane w regularnych odstepach
czasu wedtug wskazowek producenta w celu
utrzymaniamaszyny w stanie doskonatej sprawnosci
i bezpieczenstwa.

Operacje konserwacyjne sg ustalone w oparciu
0 godziny pracy wykonywane przez maszyne.
Sprawdzaé i utrzymywac¢ w sprawnosci licznik w
celu odpowiedniego okreslenia odstepow czasowych
konserwacji. Upewni¢ sie czy wszystkie defekty
wykryte podczas konserwacji zostaty natychmiast
wyeliminowane przed przystgpieniem do uzywania
maszyny.

A UWAGA

Wszystkie operacje poprzedzone symbolem “A”
muszg by¢é wykonane przez wyspecjalizowanego
technika.

W ciagu pierwszych 10 godzin pracy

1 Sprawdzi¢ poziom oleju w reduktorach i w
mechanizmie réznicowym.

Sprawdzi¢ czesto docisniecie srub koét.
Sprawdzi¢ ci$nienie opon.

Sprawdzi¢ docisniecie Srub ogodlnie.

Sprawdzi¢ ewentualne wycieki oleju z tgcznikdw.

a b~ WD

W ciagu pierwszych 50 godzin pracy

1 Nasmarowac czesci przesuwne zerdzi
teleskopowych i czopu podparcia ramienia
podnoszacego.

W ciagu pierwszych 250 godzin pracy
1 Nasmarowacé czesci przesuwne zerdzi
teleskopowych i czopu podparcia ramienia

Konserwacija

Co 10 godzin pracy lub codziennie

1 Sprawdzi¢ poziom oleju w silniku.

2  Wyczyscic filtr ssawny powietrza.

3 Wyczysci¢ wstepny filtra ssawny powietrza.

4 Odprowadzi¢ pyt z filtra za pomoca specjalnej

gumowej membrany znajdujacej sie na filtrze.

Sprawdzi¢ poziom chtodziwa silnika.

Wyczysci¢, w razie koniecznosci, chtodnice.

7 Sprawdzi¢ poziom oleju hydraulicznego w
zbiorniku.

8 Sprawdzi¢ czy elementy dtuzyc sg dobrze
nasmarowane w okolicy przesuwu suwakow.

9 Nasmarowac obrotnice drugiej ramy/wiezyczki.

10 Nasmarowac ptyte wspornikowg przyrzgdow.

11 Nasmarowac¢ wszystkie przeguby ramienia i
stabilizatoréw, przegub tylnego mostka, waty
napedowe, przednie i tylne osie i ewentualne
oprzyrzgdowanie dostarczone w wyposazeniu
maszyny.

12 Sprawdzi¢ funkcjonowanie instalacji elektrycznej
o$wietlenia.

13 Sprawdzi¢ funkcjonowanie systemu
hamulcowego i hamulca postojowego.

14 Sprawdzi¢ funkcjonowanie zablokowania
wytgcznika réznicowego.

15 Sprawdzi¢ sprawnos¢ systemu selekgji
zwrotnosci.

16 Sprawdzi¢ funkcjonowanie wybierania zmiany
biegéw mechanicznych.

17 Sprawdzi¢ funkcjonowanie przetacznika biegu
do przodu/do tytu.

18 Sprawdzi¢ czy system réwnowagi widet jest
sprawny.

19 Sprawdzi¢ czy zastosowane urzadzenia
bezpieczenstwa sg sprawne.

(<233, |

Co 50 godzin pracy lub raz w tygodniu
Operacje do wykonania oprécz tych wczesniej wskazanych.

1 Sprawdzi¢ naprezenie pasa alternatora.
2 Sprawdzi¢ cisnienie opon.

3 Sprawdzi¢ doci$niecie nakretek kot.

4

podnoszgcego. - AR
Sprawdzi¢ doci$niecie srub w watach
kardanowych.
Genie
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Sprawdzi¢ dokrecenie srub mocujacych obrotnicy
drugiej ramy/wiezyczki.

Sprawdzi¢ dokrecenie slizgaczy prowadzacych
ramienia teleskopowego.

Sprawdzic¢ tulejki potaczeniowe filtra powietrza i
chtodzenia silnika.

Sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie pompy
awaryjnej (jezeli jest zainstalowany).

Co 250 godzin pracy lub raz w miesiacu
Operacje do wykonania oprécz tych wczesniej wskazanych.

1
2
3

11

12
13

14
15

Wymieni¢ olej silnik i odpowiedni filtr.
Sprawdzi¢ poziom oleju w skrzyni biegow.
Sprawdzi¢ poziom oleju w mechanizmie
réznicowym.

Sprawdzi¢ poziom oleju w czterech reduktorach
kot.

Sprawdzi¢ poziom oleju w reduktorze obracania
drugiej ramy/wiezyczki.

Sprawdzi¢ integralno$¢ gtéwnego wktadu filtra
powietrza silnika i w razie koniecznosci wymienic
go.

Sprawdzi¢ docisniecie terminali na biegunach
baterii.

Sprawdzi¢ integralno$¢ przewodu ssawnego
powietrza miedzy silnikiem a filtrem.

Sprawdzi¢ stan trzpieni chromowanych cylindrow.

Sprawdzi¢ czy przewody hydrauliczne nie sg
zuzyte z powodu ocierania sie o rame lub inne
organy mechaniczne.

Sprawdzi¢ czy kable elektryczne nie ocieraja sie
o rame lub inne organy mechaniczne.

Sprawdzi¢ zuzycie suwakoéw dtuzycy ramienia.

A  Wyregulowaé luz suwakoéw prowadnicy
dtuzyc ramienia.

A Wyregulowa¢ hamulec postojowy.
Sprawdzi¢ poziom ptynu w baterii.

Co trzy miesigce pracy

1

Sprawdzi¢ dobre funkcjonowanie zaworéw
blokujacych.

90
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Co 500 godzin pracy lub co dwa miesigce
Operacje do wykonania oprocz tych wezesniej wskazanych.

1 Sprawdzi¢ wizualnie ilos¢ dymu z wylotu silnika.
Sprawdzi¢ docisniecie srub mocujacych silnika.
Sprawdzi¢ docisniecie Srub mocujgcych kabiny.
Sprawdzi¢ czy nie wystepuje nadmierny luz
miedzy czopami a tulejami we wszystkich
przegubach.

Sprawdzi¢ luz obrotnicy.

Wymieni¢ wktad filtra powietrza silnika.
Wymieni¢ wktad filtra paliwa silnika.

Wymienic filtr oleju hydraulicznego napedu.
Sprawdzi¢ sprawnos¢ systemu hydraulicznego
przez wyspecjalizowanego technika.

A WODN

© 00N O O,

Co 1000 godzin pracy lub co sze$¢ miesiecy
Operacje do wykonania oprécz tych wczesniej wskazanych.

1 Wymieni¢ olej w przednim i tylnym mechanizmie

réznicowym.

2 Wymienic olej w reduktorze obracania drugiej
ramy/wiezyczki.

3  Wymienic¢ olej w czterech reduktorach kot.

4 Wymieni¢ olej hydrauliczny.

5 Usung¢ stary smar z ramienia i hasmarowac
nowym przesuwane czesci dtuzyc.

6 Wyczyscic filtr powietrza kabiny i w razie
koniecznos$ci wymienic¢ go.

7 NasmarowaC czesci przesuwne zerdzi
teleskopowych i czopu podparcia ramienia
podnoszacego.

Co 1500 godzin pracy lub okresowo
Operacje do wykonania oprocz tych wczesniej wskazanych.

1  Wymienia¢ olej w skrzyni biegow.
Co 2000 godzin pracy lub raz w roku

Operacje do wykonania oprocz tych wezesniej wskazanych.
1 Wymieni¢ chtodziwo w silniku.

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk Podrecznik Operatora
. __________________________________________________________________________________________________________________________|]
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Po 6000 godzinach pracy lub po 5 lat i nastepnie
co 2 lata
Operacje do wykonania oprocz tych wczesniej wskazanych.
1. Sprawdzi¢ integralno$c struktury ze szczegdlnym
zwrdéceniem uwagi na przyspawane tgczniki
nosne oraz czopy ramienia.
B PROGRAM WYMIANY OLEI
Interwencja Godzuly OdStpr* Typ oleju
pracy czasowe
Kontrola poziomu 10 codziennie | SHELL RIMULA 15W-40
Silnik 1° zmiana 500 - (API CH-4/CG-4/CF-4/CF;
Przerwa w zmianie oleju 500 razwroku |ACEAES3; MB228.3)
Kontrola poziomu 300-400 miesiecznie TRACTORENAULT THFI
Dsiel |1 zmiana 150-200 - 208 LF SAE 80W; API GL4
P / FORD M2C 86B; MASSEY
I€gOW | Przerwa w zmianie oleju 1500 okresowo | FERGUSON M 1135
Kontrola poziomu 10 codziennie | GAZPROMNEFT HYDRAULIC
Olej 1° zmiana - B HDZ 46
hydrauliczny (DIN 51524 cz 3 HVLP, ASTM
Przerwa w zmianie oleju 1000 co 6 miesiecy [ Dg158 HV, SAE MS1004 MS)
Kontrola poziomu 250 miesiecznie | SHELL OMALA 150
ng'o‘:ﬁ” 1° zmiana - - DN 51 517-3 CLP, ISO 12295-
o y 1 TYPE CKC, US STEEL 224,
wiezyczki | przgrwa w zmianie oleju 1000 co 6 miesiecy | pAVID BROWN 51.53.101

* Wymiana oleju przy pierwszej osiggnietej wartosci.

Ganie

Kod 57.0009.0609
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I INTERWENCJE KONSERWACYJNE

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Wszystkie interwencje konserwacyjne musza
byé wykonane przy wyfaczonym silniku, z
zaciggnietym hamulcem postojowym, organami
pracy kompletnie opartymi o ziemie i zmiang
biegéw w pozycji luzu.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Przed wykonaniem jakiejkolwiek operacji
konserwacyjnej, ktéra pociaga za soba
podniesienie jednego z komponentow,
przymocowac stabilnie i bezpiecznie podniesiony
komponentprzedprzystapieniemdowykonywania
interwencji.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Surowo zakazuje sie wykonywania interwencji
na instalacji hydraulicznej przez osoby do tego
wyraznie nieupowaznione.

Instalacja hydrauliczna tej maszyny jest
wyposazona w akumulatory cisnieniowe, ktére
moga stanowié diugotrwate i powazne ryzyko
dla pracownikéw, jezeli przed przystapieniem
do interweniowania na instalacji, nie zostatyby
kompletnie wytadowane.

W celu wytadowania akumulatoréw wystarczy
wykonaé szereg skrecen przy wytaczonym
silniku az do uzyskania progresywnej sztywnosci
kierownicy.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Przed wykonaniem interwencji na liniach i
komponentach hydraulicznych, upewnic¢ sie czy
nie wystepuje resztkowe ci$nienie w instalacji.
W tym celu, po wytaczeniu silnika i zaciagnieciu

Genie
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hamulca postojowego, dziata¢ na dzwigniach
sterujagcych dystrybutoréw (alternatywnie w
kierunkach pracy) w celu wytadowania cisnienia
Z obwodu hydraulicznego.

A UWAGA

Przewody pod wysokim cisnieniem moga
by¢é wymienione wytacznie przez wysoko
wykwalifikowanych pracownikoéw.
Jakiekolwiek zanieczyszczenie, ktére wchodzi
w obieg w obwodzie zamknietym decyduje o
uszkodzeniu napedu.

A UWAGA

Wykwalifikowany personel interweniujacy na
obwodzie hydraulicznym musi zapewnié w
skrupulatny sposoéb czystos¢ stref naokoto przed
wykonaniem wszelkiego typu interwencji.

&Y 77AKAZ OTWIERANIA Z
T,

WLACZONYM SILNIKIEM

Manipulowanie oraz likwidacja zuzytych olei
moze by¢ regulowana przez normy i przepisy
krajowe oraz regionalne. Korzysta¢ z ustug
autoryzowanych zakfadow likwidacji odpadow.

Po wykonaniu jakiejkolwiek interwencji
naprawczych lub konserwacyjnych i przede
wszystkim, w przypadku koniecznosci spawania
na maszynie, nalezy wytaczy¢ gféwny wytacznik
baterii znajdujacej sie wewnatrz przegrody
silnika, pod filtrem powietrza silnika.

Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B DOSTEP DO PRZEGRODY SILNIKA

Aby wykonaé¢ dowolng interwencje wewnatrz
przedziatu silnika konieczne jest otwarcie maski
ochronne;j.

Maska jest wyposazona w amortyzatory
pneumatyczne, ktére odcigzajg mase i utrzymuja jg
w pozycji po podniesieniu. W tym celu:

»  Wylgczyc¢ silnik i zaciggng¢ hamulec postojowy.

* Przekreci¢ klucz w celu odblokowania i otwarcia
przedniej czesci maski (patrz rys. A).

» Otworzy¢ specjalne tgczniki umieszczone z obu
stron gornej czesci maski (patrz rys. B).

Kod 57.0009.0609
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Zblizy¢é sie z zachowaniem ]

ostroznosci. Niektore czesci silnika
moga by¢ znacznie rozgrzane.
Uzywac rekawic ochronnych.
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B FILTR POWIETRZA SILNIKA

Wyczyscicfiltr powietrza silnika i w razie koniecznosci

wymienic¢ wktady.

1 Czyszczenie
zewnetrznego

- Wytaczyc¢silnikizaciggnaé hamulec postojowy.

- Otworzy¢ cztery zaczepy zaciskowe A.

- Wymontowac¢ pokrywe ochronng B.

- Wyciagnac¢ wktad filtrujgcy C.

- Wyczysci¢ wnetrze korpusu filtra.

- Uderza¢ wkfad o stét drewniany w celu
usuniecia hagromadzonego w nim kurzu.

- Wyczysci¢ wktad za pomocg strumienia
sprezonego powietrza (pod cisnieniem nie
przekraczajgcym 6 baréw) kierujac strumien
od wnetrza w kierunku na zewnatrz wktadu.

- Sprawdzi¢ czy nie wystepujg szczeliny w
elemencie filtrujgcym wkladajac do srodka
lampe.

- Z powrotem zamontowa¢ wktad nakladajac
cienkgwarstwe smarunauszczelce, upewniajgc
sie czy jestona zatozonaw prawidtowy sposaob.

- Zpowrotem zamontowac pokrywe B idokreci¢
zaczepy A.

Element zewnetrzny musi by¢é wymieniony
natychmiast, gdy zapali sie w kabinie lampka 40.
Wkiad nie nalezy my¢ woda ani wszelkiego typu
rozpuszczalnikami.

lub wymiana wktadu

2 Wymiana wkiadu wewnetrznego

- Postepowac¢ jak w punkcie 1 w celu
wymontowania wktadu zewnetrznego.

- Wyciggna¢ wktad wewnetrzny D.

- Wyczysci¢ wnetrze korpusu filtra.

- Zamontowac nowy element naktadajgc cienkg
warstwe smaru na uszczelce, upewniajac sie
czy jest ona zatozona w prawidtowy sposoéb.

- Z powrotem zatozy¢ gtowny wktad i pokrywe
w sposéb opisany w punkcie 1.

Genie
94 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Element wewnetrzny filtra musi by¢é wymieniony
co dwie wymiany elementu zewnetrznego.
Wkiad nie nalezy myé woda ani wszelkiego typu
rozpuszczalnikami.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Zadne

co10 godzin

Wymiana wkiadu zewnetrznego _ Co 500 godzin

Docieranie

Czyszczenie

Wymiana wkfadu wewnetrznego _ Co 1000 godzin

Kod 57.0009.0609
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Podrecznik Operatora

B INSTALACJA CHLODZACA SILNIKA

A UWAGA

Gdy chifodziwo jest ciepfe, instalacja znajduje sie
pod cisnieniem. Z cieplym silnikiem odkrecic¢
powoli i z zachowaniem ostroznosci korek
chiodnicy, bez catkowitego wyciagania w celu
umozliwienia wytadowania cisnienia. Chronié
rece nakfadajac rekawice oraz chroni¢ twarz.

» Sprawdzi¢ raz w tygodniu, przed rozpoczeciem
pracy (gdy chiodziwo jest zimne), poziom
chtodziwa w zbiorniku A.

* W razie koniecznosci dola¢ czystej wody lub
antyfryzu przez korek B.

* Antyfryz musi by¢ wymieniany co dwa lata.

W celu catkowitego wytadowania mieszanki

nalezy:

- Poczekac az silnik sie ochtodzi.

- Otworzy¢ korek C umieszczony na zewnatrz
z przodu radiatora. Poczeka¢ na wyciek
chtodziwa do specjalnego pojemnika.

- Nazakonczenie oprézniania zamkng¢ korek C
iwla¢ nowg mieszanke antyfryzu w proporcjach
50% wody i 50% antyfryzu. Ta proporcja jest
skuteczna dla temperatur do -38°C.

» Czysci¢ codziennie kratke chtodnicy za pomocg
pedzla z twardego wiosia lub za pomocg
sprezonego powietrza pod cisnieniem nie

Konserwacija

(L) "%%% o =

Maszyna jest dostarczona z mieszankg antyfryzu w
proporcjach 50% wody i 50% antyfryzu.

przekraczajacym 6 bardw. TEREX PRO COOL
Ochrona przed zagotowaniem/zamarznieciem

Produkt % Punkt Punkt

zamarzania wrzenia

33 -17°C 123°C

40 -24°C 126°C

50 -36°C 128°C

CZESTOTLIWOSCE INTERWENCJI 70 -67°C 135°C
Docieranie Zadne
Zwykte co 50 godzin

Genie
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Konserwacija

Bl KONTROLA POZIOMU OLEJU W ZBIORNIKU

A UWAGA

Drobne strumienie oleju hydraulicznego pod
cisnieniem moga przedostac sie w giab skory.
Nie sprawdza¢ ewentualnych wyciekéw golymi
palcami, tylko za pomoca kawatka papieru.

1. Sprawdzi¢ poziom oleju hydraulicznego
(wizualnie) na specjalnym wzierniku A
umieszczonym w zbiorniku znajdujacym sie
blisko stopni dostepu do kabiny.

2. W razie konieczno$ci dolac olej przez specjalny
korek znajdujacy sie pod maska B.

3. Odkreci¢ pokretta D i sciaggng¢ maske B.

4. Dolac¢ olej.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie W ciagu pierwszych 10 godzin

Zwykte Cco 50 godzin

B WYMIANA OLEJU HYDRAULICZNEGO

Zatrzymaé¢ maszyne na ptaskim terenie i
zaciggna¢ hamulec postojowy.

2 Wydali¢ resztki cisnienia z obwodu hydraulicznego.

3 Przygotowac odpowiedni pojemnik pod korkiem
wylotowym C znajdujacym sie w dolnej czesci
zbiornika w celu zebrania wycieku oleju.

4 Sciagnaé korek wylotowy C i poczekaé¢ az
wycieknie do pojemnika.

5 Z powrotem zatozy¢ korek wylotowy C.

6 WiIla¢ nowy olej, upewniajgc sie czy odpowiada
on typowi przewidzianemu az do osiggniecia
poziomu A.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Zadne
co 1000 godzin

Docieranie

Zwykte

&Y 7pKAZ OTWIERANIA Z
% WLACZONYM SILNIKIEM

Manipulowanie oraz likwidacja zuzytych olei
moze byé regulowana przez normy i przepisy
krajowe oraz regionalne. Korzysta¢ z ustug
autoryzowanych zakfadow likwidacji odpadow.

Genie
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Konserwacija
B WYMIANA WKELADU FILTRA OLEJU

W celu wymiany wkfadu filtra oleju hydraulicznego

postepowacé w ponizszy sposob:

1 Zatrzymaé maszyne na ptaskim terenie i
zaciggna¢ hamulec postojowy.

2 Przygotowaé odpowiedni pojemnik pod filtrem w
celu zebrania wyciekow oleju.

3 Wykreci¢ pokrywe filtra w celu uzyskania dostepu
do wktadu A.

4 Wyciagna¢ i wymieni¢ wktad dopilnowujac, aby
wyczysSci¢ i nasmarowac oprawe oraz uszczelke.

5 Z powrotem zamontowac i dokrecic¢ pokrywe filtra.

Wkiad filtra oleju hydraulicznego musi by¢
wymieniony za kazdym razem, gdy zapala sie
lampka kontrolna 48 znajdujaca sie na tablicy
rozdzielczej (patrz par. Sterowania i Kontrole).

Wkiadly filtrujace olej hydrauliczny nie moga by¢
w zaden sposob ponownie uzyte w nastepstwie
czyszczenia i umycia. Muszq by¢ natomiast
wymienione na nowe, typu zalecanego przez
producenta.

&Y ZAKAZ OTWIERANIA Z
K,

WLACZONYM SILNIKIEM

Manipulowanie oraz likwidacja zuzytych olei
moze by¢ regulowana przez normy i przepisy
krajowe oraz regionalne. Korzystaé¢ z ustug
autoryzowanych zakfadoéw likwidacji odpadow.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne

Zwykte co 500 godzin

Genie
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Konserwacija

B FILTR POWIETRZA KABINY

2

O
Co szes$¢ miesiecy wyczyscic filtr powietrza kabiny i
gdy ogniwa filtra bytyby zniszczone lub uszkodzone

natychmiast dopilnowa¢ wymiany wktadu.

1 W celu wyczyszczenia lub wymiany wkiadu:

Wytgczyé silnikizaciaggnac hamulec postojowy.
Sciagnag¢ filtr A, do ktérego dostep jest od
zewnetrznej przegrody kabiny.

Wyczysci¢ wnetrze korpusu filtra.

Wyczysci¢ wktad filtrujgcy uderzajac go
o drewniany stét. W przypadku, gdy jest
uszkodzony wymieni¢ jg na nowy element.

Absolutnie nie uzywaé strumienia sprezonego
powietrza do czyszczenia filtrow, tylko umyé je

woda i/lubwszelkiego rodzaju rozpuszczalnikami.

GmAQ
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Hl POZIOM OLEJU W OSIACH

W celu sprawdzenia poziomu oleju w osiach:

e Zatrzyma¢ maszyne na ptaskim terenie i
zaciggna¢ hamulec postojowy.

+  Wykrecié korek poziomu @ i sprawdzi¢ czy olej
znajduje sie na poziomie otworu.

* W razie koniecznosci uzupetni¢ poziom przez
otwor kontrolny.

+ Z powrotem zatozy¢ i dokreci¢ korek @.

W przypadku koniecznosci wymiany oleju:

» Ustawi¢ odpowiednich wymiaréw pojemnik pod
korkiem spustowym @.

W celu wylania oleju, usuna¢ jeden z dwdch
korkow poziomu @ i korek spustowy @.

» Poczekac¢ na catkowity wyptyw oleju.

+  Wyczyscié korek @ i dokreci¢ go z momentem
dokrecania 60 Nm.

+  Wykreci¢ korek wlewowy @ i dolaé zalecany

rodzaj oleju az do dolnej krawedzi otworu
poziomu.

» Poczekac, aby umozliwi¢ wptyw oleju do osi.
* Sprawdzi¢ ponownie poziom i w razie koniecznosci
dola¢ do zalecanego poziomu.

+ Dokreci¢ korek @ z momentem dokrecania 60
Nm.

Konserwacija

B POZIOM OLEJU W REDUKTORACH
EPICYKLOIDALNYCH

W celu sprawdzenia poziomu oleju w reduktorach

kota:

* Zatrzymac¢ maszyne na ptaskim terenie i
zaciggna¢ hamulec postojowy oraz sprawdzi¢
czy korek znajduje sie na osi poziome;j.

»  Wyczyscic strefe naokoto korka i wyciggna¢ go w
celu sprawdzenia czy poziom oleju znajduje sie
na poziomie otworu.

* Uzupetni¢ w razie koniecznosci poziom oleju
dolewajgc go przez otwér do momentu az nie
zacznie wyptywac z otworu.

» Z powrotem zatozy¢ korek zamykajacy.

W przypadku koniecznosci wymiany oleju:

* Przed wylaniem oleju z kohcéwek kota, obracac
kotem az do doprowadzenia korka @ do
najwymnszej pozycji [poz.A], nastopnie wykrocio
go nieznacznie w celu wyeliminowania w catosci
ci$nienia resztkowego.

+ Obraca¢ kotem az do doprowadzenia korka @
odwrdconego w kierunku terenu [poz.B].

« Sciagna¢ korek i poczekaé na catkowity wyptyw
oleju.

*+ Obracac¢ kotem az do
doprowadzenia korka @
do pozycji zilustrowanej
obok. o

* Wykreci¢ korek i dola¢
zalecany rodzaj oleju az )
do dolnej krawedzi otworu
poziomu.

e Dokracio korek z momentem dokracania 60 Nm.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Docieranie W ciggu pierwszych 10 godzin

Co 250 godzin

Zwykte

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Docieranie W ciggu pierwszych 10 godzin

co 250 godzin

Zwykte

Kod 57.0009.0609
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Konserwacija

B POZIOM OLEJU W SKRZYNCE BIEGOW

N
o Korek wlewowy

W celu sprawdzenia poziomu oleju skrzynki biegow
* Zatrzymac¢ maszyne na ptaskim terenie i e Korek spustowy
zaciggna¢ hamulec postojowy.

+  Wyczysci¢ strefe naokoto korka poziomu @.

* Usuna¢ korek i sprawdzi¢ czy olej znajduje sie
na poziomie otworu.

» W razie koniecznosci uzupetnic olej przez korek
@ do momentu wyptywu oleju z otworu.

e Z powrotem zatozy¢ i dokreci¢ korek.

W przypadku koniecznos$ci wymiany oleju:

» Ustawi¢ odpowiedniej wielkosci pojemnik pod Q
korkiem spustowym oleju.

+  Wykreci¢ korek @.

e Wykreci¢ korek spustowy @ i poczekaé na
catkowity wyptyw oleju ze skrzynki biegow.

» Z powrotem zatozy¢ i docisng¢ korek spustowy //
oleju @.

+  WIlaé nowy olej przez korek @ umieszczony w
gornej czesci skrzyni biegéw az do momentu
osiagniecia poziomu otworu @.

« Z powrotem zatozy¢ i dokreci¢ korek @.

Q @
CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Docieranie W ciagu pierwszych 50 godzin

Zwykte co 350 godzin

Genie
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B REDUKTOR OBRACANIA WIEZY

B Kontrola poziomu oleju reduktora obracania
wiezy

W celu sprawdzenia poziomu w reduktorze obracania

wiezy:

* Zatrzymaé maszyne na ptaskim terenie i
zaciggna¢ hamulec postojowy.

»  Wyczysci¢ strefe naokoto korka poziomu A.

*  Wykreci¢ korek poziomu A i sprawdzi¢ czy olej
znajduje sie na poziomie otworu.

* W razie koniecznosci wykreci¢ korek z otworu
wlewowego B i wla¢ olej przez otwdr do momentu
az nie wyptynie z otworu A.

» Zpowrotem zatozyc¢ i dokreci¢ korek A i korek B.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne

Zwykte Co 250 godzin

B Wymiana oleju reduktora obracania wiezy

W przypadku koniecznosci wymiany oleju w

reduktorze obracania wiezy:

* Zatrzyma¢ maszyne na ptaskim terenie i
zaciggng¢ hamulec postojowy.

* Ustawi¢ odpowiedniej wielkosci pojemnik pod
korkiem spustowym oleju C.

+ Sciagna¢ korek spustowy C i poczekaé na
catkowity wyptyw oleju z reduktora.

*  Wykreci¢ korek wlewowy B.

*  Wyczysci¢ strefe naokoto korka poziomu A.

*  Wykreci¢ korek poziomu A.

* Z powrotem zatozy¢ i docisng¢ korek spustowy
oleju C.

*  WIlac¢ nowy olej przez otwor wlewowy B, do
momentu az olej nie bedzie wyptywat z otworu

Konserwacija

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

A Docieranie Zadne
+ Z powrotem zatozy¢ i dokrecié korek A i korek B. Zwykte co 1000 godzin
Genie
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B SMAROWANIE

A UWAGA

Przed wstrzyknieciem smaru do smarownic,
wyczyscié je dokfadnie w celu niedopuszczenia,
aby bfoto, pyt lub inne obce ciata zmieszafly sie
ze smarem powodujac zmniejszenie lub nawet
zatracenie efektu smarowania. W ramionach
teleskopowych, przed zaaplikowaniem nowego
smaru, wyczyscic dokfadnie zanieczyszczenia za
pomoca produktéw odtluszczajacych.

Smarowac¢ maszyne regularnie w celu utrzymania
jej w sprawnosci i przedtuzenia jej zycia.
Wstrzykng¢ za pomocag pompy smar przez specjalne
smarownice.

Zatrzyma¢ smarowanie, gdy tylko widoczny jest
wyciek swiezego smaru ze szczelin.

Na rysunkach sg wskazane punkty smarowania,
gdzie:

- za pomocg symbolu zostaty wskazane

punkty do smarowania za pomocg pompy

- za pomocg symbolu zostaiy wskazane

punkty do smarowania za pomocg pedzla.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne

Zwykte co 10 godzin

Genie
102 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

A UWAGA

W celu nasmarowania czesciprzesuwnych zerdzi
teleskopowych uzyé wylacznie smaru PTFE
INTERFLON FIN GREASE LS 2 w nastepujacych
terminach:

* Po pierwszych 50 godzinach pracy (1 tydzien)
* Popierwszych 250 godzinach pracy (1 miesiac)
e Co 1000 godzin pracy (6 miesiecy)

Usunaé stary smar z ramienia i nastepnie
rozprowadzi¢ cienka warstwe smaru w strefie, w
ktorej przesuwaja sie suwaki prowadzace.

Smarownice zaznaczone na czerwono znajduja
sie tylko na GTH-4018 SR.

[
—ii f—] o
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Nasmarowac suwaki przesuwne znajdujace sie
w dolnej czeSci ramienia i krazki oraz suwaki
przesuwne znajdujace sie z tytu ramienia.

W 4-tym rozktadaniu ramienia modelu GTH 4018 SR

znajduje sie szes¢ punktéw smarowych, ktére musza,

by¢ smarowane co 100 godzin. W celu nasmarowania

wykonaé ponizszg procedure:

* roztozy¢ catkowicie ramie w pozycji poziomej,

* nasmarowa¢ szes¢ smarownic M6x1 w
specjalnych otworach na przedniej czesci
czwartego rozktadania ramienia;

* nasmarowac¢ szes¢ punktéw smarowania
wprowadzajgc okoto 6 gramow smaru PTFE
INTERFLON GIN GREASE LS 2;

* usung¢ smarownice z otwordw na ramieniu.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne

Zwykte co 100 godzin

Kod 57.0009.0609 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR
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Konserwacija

l OPONY | KOLA

Opony nadmierne napompowane moga
wybuchnaé.

Opony przegrzane moga wybuchnaé. Nie
cig¢ ani nie zgrzewa¢ na obreczy kofa. W
przypadku koniecznosci naprawy, zgfosi¢ sie
do wyspecjalizowanego technika.

PRAWIDLOWY

Odnosnie pompowania lub wymiany opon odsyta
sie do ponizszej tabeli:

GTH-4016 SR
GTH-4018 SR
Wymiary 18-19.5
(prz.ityl.)
P.R.'(Iuk} wskaznik 16 pr
obcigzenia)
Obrecz 14x19.5
Tarcza kota 10 otworéw DIN 70361
Cisnienie
bar/Psi 5,5/80

Genie
104 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Na nowych maszynach, i za kazdym razem,
gdy zostaje wymontowane lub wymienione koto,
sprawdzi¢ docisniecie nakretek kota co 2 godziny
az do kompletnego jej dopasowania.

Moment dokrecania: 400 Nm.
W przypadku wymiany opon uzywadé tylko

wymiaréow przewidzianych w dowodzie
rejestracyjnym.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Docieranie W ciagu pierwszych 10 godzin

Co 250 godzin

Zwykte

B HAMULCE

Wprzypadkujakiejkolwiekusterkiwinstalacjihamujgcej
(regulacjai/lub wymiana tarcz hamulcowych) zgtosic
sie do Serwisu Technicznego TEREXLIFT lub do
autoryzowanego Biura Obstugi Klienta TEREXLIFT.

Kod 57.0009.0609
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B USTAWIANIE KOL

Podczas uzywania maszyny mozliwe jest, ze
wyrownanie miedzy przednig a tylng osig ulegnie
zmianom. Moze to nastgpic¢ z powodu wycieku oleju
z obwodow sterujgcych zwrotnosci, ale réwniez na
przyktad w sytuacjach, gdy ustawia sie zwrotnos¢
na obie osie w momencie, gdy przednie kota nie
znajdujg sie doktadnie wyréwnane z tylnymi.
W celu rozwigzania tego problemu, zamiast tylko
zaufa¢ kontroli wizualnej wyréwnania, zaleca sie
wykonanie ponizszych operacji:

1) Ustawi¢ maszyne na ptaskim terenie i

pozbawionym wypuktoSci

2) Ustawi¢ przetgcznik wyboru zwrotnosci 24 na
“cztery kota kierowane” (poz. 2)

3) Przekreci¢ przektadnie kierownicza do oporu
(obojetnie, w prawo albo w lewo)

4) Ustawi¢ przetacznik wyboru zwrotnosci “tylko
na przednie kota kierowane” (poz. 0)

5) Przekreci¢ przektadnie kierowniczg do oporu
w tym samym kierunku co poprzednio

6) Ustawi¢ przetagcznik wyboru zwrotnosci na
“cztery kota kierowane” (poz. 2)

7) Przekreci¢ przektadnie kierowniczag (po
przeciwnej stronie w stosunku do punktu 3) do
momentu az tylna o$ osiagnie punkt krancowy

8) Z powrotem ustawi¢ przetgcznik wyboru
zwrotnosci na “tylko przednie kota kierowane”
(poz. 0)

9) Przekreci¢ przektadnie kierowniczg (w tym
samym kierunku co w punkcie 7) do momentu
azprzednia os$ nie osiggnie, tak jak tylna, punktu
krancowego

10) Z powrotem ustawi¢ przetgcznik wyboru
zwrotnosci na “cztery kota kierowane” (poz. 2)

W tym miejscu kota powinny by¢ wyréwnane.

Konserwacija

(e (e— ] (e—) ] (e—)|

Maszyna jest wyposazona w automatyczny
system wyréwnywania tylnych két. W celu
wyrownania tylnych két przestawié przetacznik
wyboru skrecania do pozycji 0, nastepnie
obracaé powoli kierownicq az do zablokowania
tylnych két. Display LMIwyswietla automatycznie
komunikat, gdy tylne kofa nie sa wyréwnane
(“tylne kota nie wyréwnane”).

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne
Zwykte Gdy jest to konieczne
Genie
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B REGULACJALUZU SUWAKOW PROWADNICY
DLUZYCY RAMIENIA

Kazdy element rozktadany dysponuje suwakami
regulowanymi z czterech stron profilu. Suwaki sg
przymocowane zarowno w statej czedci jak i w
ruchomej czesci kazdej dtuzycy.

Wszystkie suwaki sg regulowane poprzez
umieszczenie specjalnych podktadek dystansowych
dostarczonych przez TEREXLIFT.

Regulacja suwakow:

* Usung¢ lub ewentualnie poluzowac¢ $ruby, ktore
przytwierdzajg suwaki w pozycji podktadki
dystansowej (jezeli z lub bez otworéw).

* Witozy¢ odpowiednig ilos§¢ podktadek
dystansowych.

» Jezeli pozostata oktadzina suwaka nie bytaby
wystarczajgca lub w kazdym razie bliska
maksymalnego punktu zuzycia, bedzie konieczna
wymiana suwaka.

* Docisng¢ $ruby, ktére przytwierdzajg suwaki
uzywajac w tym celu klucza dynamometrycznego
i przestrzega¢ momentu dokrecania wskazanego
ponizej.

Moment dociskania $rub suwakéw w oparciu o

srednice sruby
Sruby M10 Nm 30

Sruby M14 Nm 50 Max grubo$é¢ zuzycia

Naprezenia dokrecania przekraczajace te wska-
zane moga spowodowaé uszkodzenie suwaka
lub gwintowanej tulei blokujacej.

A UWAGA e |

Suwaki musza by¢ koniecznie wymienione w
sytuacji, gdy resztkowa okfadzina materiatu
plastikowego jest rowna lub mniejsza od 1 mm
w stosunku do zelaznej tulei mocujacej suwak.

o 52 .. Minimum 1 mm
CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne N

Zwykte Gdy jest to konieczne

Genie
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B PONOWNE FAZOWANIE ROZKLADANIA
RAMIENIA TELESKOPOWEGO (tylko dla
GTH-4016 SR)

Jezeli podczas pracy, wystapi zmiana rozktadania

ramienia o 150 mm lub wiecej, gdy dtuzyce ramienia

sg kompletnie zawrécone, przystapi¢ do ponownego

fazowania w nastepujacy sposob:

1.Doprowadzi¢ do kompletnego powrotu cylindra
ramienia teleskopowego i utrzymac system w
nacisku (okoto 15 sekund) az do ponownego
fazowania dtuzycy.

Jezeli, po tej procedurze, ramie kontynuuje utrate
fazy pracy, postepowaé w nastepujacy sposob:

2.Ustawi¢ ramie w pozycji zero, przywroci¢ do
punktu krancowego rozktadanie teleskopowe i
utrzymac system skfadania w nacisku przez okoto
20 sekund.

3.Podnies¢ ramie na okoto 60° nachylenia i wiaczyé
funkcje sktadania przez okoto 20 sekund.

4.0bnizy¢ ramie do ziemi bez dotykania gruntu i
wigczy¢ system sktadania przez okoto 20 sekund.

Jezeli, pomimo wykonania tych operacji, ramie
nie jest fazowane, podnies¢ ramie na okoto 60°
nachylenia, rozszerzy¢ i doprowadzi¢ dtuzyce do
punktu krancowego wtgczajac system sktadania we
wszystkich kierunkach (okoto 20 sekund).
Przestrzeganie tej procedury zapewnia ponowne
fazowanie prawidtowego ramienia.

Konserwacija

B NAPREZENIE LANCUCHOW RAMIENIA (tylko
dla GTH-4010 SR)

W celu naprezenia fancuchow ramienia, nalezy
wykonaé ponizsza procedure:

1. Roztozyé ramie na maksymalng dtugosé
rozktadania

2. Zitozy¢ ramie na okoto 20/30 cm.

3. Naprezy¢ tancuch do maksymalnej wartosci
naprezenia rownej 50 Nm.

4. Upewni¢ sie czy wszystkie tanicuchy zostaty
naprezone w ten sam sposéb. W przeciwnym
razie powtérzy¢ operacje.

5. Zablokowa¢ napinacz fancucha za pomocg
przeciwnakretki i nakretki bezpieczenstwa.

W celu prawidiowego naprezenia czterech dolnych
tancuchéw postepowacé w nastepujacy sposoéb:

1. Dokreci¢ pierwszg pare fancuchéw z momentem
dokrecania 2,5 Nm.

2. Dokreci¢ druga pare ftancuchéw z momentem
dokrecania 2,5 Nm.

3. Dokreca¢ zawsze w sposob przemienny dwie
pary tancuchoéw o 0,5 Nm za kazdym razem, az
do osiggniecia naprezenia 50 Nm.

CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne
o &2 - Zwykle co 500 godzin
@ CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI
Docieranie Zadne
Zwykte Gdy jest to konieczne
Genie
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Konserwacija
B KONTROLA URZADZEN BEZPIECZENSTWA

B KontrolaSYSTEMUKONTROLISTABILNOSCI
(przy kazdym uzyciu)

System kontroli stabilno$ci przewiduje przy
wigczeniu maszyny automatyczne wykonanie
kontroli funkcjonowania. W przypadku wystapienia
problemoéw, zapali sie czerwona dioda, brzeczyk
zasygnalizuje btad, maszyna w alarmie nie bedzie
mogta funkcjonowac.

W celu przeprowadzenia kontrolirecznejpostepowac

w nastepujgcy sposob:

- Zatadowac¢ duzy ciezar 1000 kg.

- Podnies¢ ramie na okoto 30 cm od ziemi.

- Roztozy¢ ramie teleskopowe upewniajac
sie czy system przechodzi w stan alarmowy
przy odlegtosci przewidzianej na wykresach
udzwigu odpowiednio do potaczenia maszyn-
zastosowanego doczepionego przyrzadu.
Jezeli system nie przechodzi w stan alarmu,
nalezy skontaktowac¢ sie z Serwisem
TechnicznymTEREXLIFT.

@ ESC A
] 55%
© FORKS
+ OUTRIGGERS LATERAL
ot || W7
@ ANGLE...... °
EXTENSIOI 2.3m
RADIUS....
- ENTER
Genie
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Przeprowadzi¢ kontrole w dwéch pozycjach: z
wiezyczka wzdfuzng iz wiezyczkq obrécong o 90°.

Genie
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B WYLACZNIK AKTYWACJI FUNKCJI na
DZWIGNI STERUJACEJ

Dzwignia sterujgca jest wyposazona w wytacznik
aktywacji funkcji. Przycisk czerwony musi byé
wcisniety i przytrzymany w pozycji przez caty czas
trwania wykonywania funkcji za pomocag dzwigni
sterujacej. Jezeli zostanie puszczony wykonywany
ruch zostaje zablokowany.

B Kontrola WYLACZNIKA AKTYWACJI
FUNKCJI DZWIGNI STERUJACEJ (przy
kazdym uzyciu)

W celu sprawdzenia prawidtowego dziatania
wytgcznika aktywacji funkcji na dzwigni sterujacej,
wystarczy sprobowaé uruchomié joystick bez
naciskania przycisku.

Sterowanie nie powinno by¢ wykonane, w przeciwnym
razie, skontaktowaé sie z Serwisem Technicznym
TEREXLIFT.

Kod 57.0009.0609
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B Sprawdzenie DZIALANIASTACYJKIMASZYNY
(25)(przy kazdym uzyciu)

Sprébowac wiaczy¢ silnik z wigczonym biegiem do

przodu i do tytu.

Silnik nie moze sie witgczy¢é. W przeciwnym

razie skontaktowac sie z Serwisem Technicznym

TEREXLIFT.

Wykonac operacje wrzucajgc najpierw jeden a potem

drugi bieg.

B KontrolafunkcjonowaniaPOMPY AWARYJNEJ
(27) (raz w tygodniu)

Gdy jest ona zainstalowana, sprawdzi¢ odpowiednie
funkcjonowanie pompy awaryjnej raz na tydzien.

Pompa moze ulec uszkodzeniu w nastepstwie
niedostatecznego jej uzywania z ryzykiem jest
niesprawnosci w przypadku koniecznosci jej uzycia.
W tym celu, z wytgczonym silnikiem wcisna¢ przycisk
wigczenia pompy awaryjnej przez kilka sekund w
celu sprawdzenia prawidtowego jej funkcjonowania.

Konserwacija

B PRZYCISKDO ZATRZYMANIA AWARYJNEGO
(8)

Umieszczony na tablicy rozdzielczej po prawej

stronie kierownicy. Gdy jest wcisniety, zatrzymuje

silnik.

Przed ponownym wigczeniem wyeliminowac

przyczyny, ktére spowodowaty zatrzymanie awaryjne,

nastepnie przywroéci¢ dziatanie przekrecajac go w

kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

B Sprawdzenie przycisku do zatrzymania
awaryjnego (przy kazdym uzyciu)

W celu przeprowadzenie kontroli dobrego

funkcjonowania przycisku, wystarczy nacisng¢

podczas wykonywania jednego zruchow. Wcisniecie

przycisku powinno spowodowac zatrzymanie ruchu

i wytaczenie silnika.

O

L ! [
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B MIKROWYLACZNIK NA SIEDZENIU
Umieszczony wewnatrz siedzenia, ten mikrowytacznik
blokuje naped, gdy operator nie siedzi na miejscu
kierowcy.

B Kontrola MIKROWYLACZNIKOW na
SIEDZENIU (przy kazdym uzyciu)

W celu przeprowadzenia kontroli prawidtowego
funkcjonowania mikrowytgcznika wystarczy
sprobowac¢ uruchomi¢ maszyne bez operatora
siedzgcego na miejscu kierowcy. W tych warunkach
maszyna nie moze uruchomic sie.

Jezeli tak nie jest, nalezy zgtosi¢ sie do Serwisu
Technicznego TEREXLIFT.

Odnies¢ sie do codziennej listy kontrolnej
urzadzen bezpieczenstwa znajdujacej sie
na koncu niniejszego podrecznika w celu
zanotowania odpowiednich kontroli.

B Czujnik na STABILIZATORACH

Kazdy stabilizator jest wyposazony w dwa czujniki i

ogniwo obcigznikowe:

A Czujnik zblizeniowy: sygnalizuje ogranicznikowi
tadunku, gdy wysiegnik stabilizatora rozpoczyna
obnizac¢ sie wylgczajac naped.

B Czujnik magnetyczny z interfejsem:
Sygnalizuje ogranicznikowi tadunku, gdy jeden
z stabilizatorow dotyka podtoza.

C Ogniwo obcigznikowe: Sygnalizuje gdy
stabilizator jest obnizony poniewaz namierza
nacisk, ktoéry ciezar maszyny wykonuje na
podioze.

Ogranicznik tadunku zmienia skale ze stanu

“NIE USTABILIZOWANEGO” do stanu

,=USTABILIZOWANEGO?”, tylko gdy rejestruje

symultanicznie ze stabilizatoréw prawidtowy stan

czujnikéw i ogniwa obcigznikowego.

B Kontrola czujnikéow na STABILIZATORACH
(przy kazdym uzyciu)

W celu sprawdzenia czujnikow na stabilizatorach:

- Obnizy¢ lub podnies¢ wszystkie stabilizatory.

- Na displayu ogranicznika tadunku nalezy
zwrdéci¢ uwage na zmiane skali dopuszczalnych
udzwigow.

W przeciwnym razie skontaktowaé sie z Serwisem

Technicznym TEREXLIFT.

A\ NIEBEZPIECZENSTIO

Jezeli czujnik jest uszkodzony, wymienié go
natychmiast.

)
e
N
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7
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B ZAWORY BLOKUJACE na wszystkich
CYLINDRACH

Zawory blokujgce sg zainstalowane na wszystkich
cylindrach znajdujacych sie na w maszynie:

» Zawor blokujacy na cylindrze podnoszenia

e Zawor blokujacy na cylindrze rownowagi

e Zawor blokujgcy na cylindrze rozktadania
ramienia teleskopowego

» Zawor blokujacy na cylindrze ruchu posuwisto-
zwrotnego ptyty przyrzadow
» Zawor blokujacy na cylindrach stabilizatorow

Kod 57.0009.0609

Konserwacija

' RE7E
o Wil

Zalozy¢ zawsze hamulce bezpieczenstwa

na cylindrze podnoszenia (patrz ponizszy

rysunek) przed wykonaniem interwencji

konserwacyjnych na cylindrze lub zazwyczaj w

strefie ponizej ramienia:

I. Podnies¢ i roztozy¢ ramie
Ill. Poluzowa¢ dwie S$ruby na podwoziu

(odn. A) w celu odblokowania zacisku
bezpieczenstwa

lll. Ustawi¢ hamulec na cylindrze podnoszenia
(odn. B)

IV. Zablokowac¢ zacisk dokrecajac odpowiednie
Sruby.

Genie
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B Sprawdzenie zaworéw blokujacych (co 3
miesigce)

Pilotowane zawory blokujgce pozwalajg na

utrzymanie w pozycji tadunku rowniez w przypadku

rozsadzenia weza.

W celu spowodowania prawidtowego funkcjonowania

zaworu nalezy postepowac¢ w nastepujacy sposob:

 Obcigzy¢ ramie ciezarem zblizonym do
maksymalnego udzwigu.

* Podnie$¢ tadunek na kilka centymetréw od
ziemi (max 10 cm). W celu sprawdzenia zaworu
na cylindrze rozktadania teleskopowego
doprowadzi¢ ramie na maksymalng wysokos¢ i
roztozy¢ go o kilka centymetréw.

* Poluzowac ostroznie przewody oleju w cylindrze,
ktdrego chce sie przeprowadzi¢ kontrole zawordw.

* W celu sprawdzenia funkcjonowania zaworow
blokujgcych na stabilizatorach, ustawic¢ je na
ziemi i odcigzy¢ ciezar z kot podnoszac je z ziemi.
Poluzowac¢ weze na cylindrze w celu sprawdzenia
sprawnosci zaworu.

Podczas préby nastgpi wyciek oleju znajdujgcego sie

w przewodzie, podczas, gdy tadunek musi pozostac

zablokowany w pozycji. W przypadku osiadania

zaworu, nalezy go wymieni¢, w tym celu zgtosi¢ sie
do Serwisu Technicznego TEREXLIFT.

Genie
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B Demontaz zaworow blokujacych cylindry

- Obnizy¢ do ziemi ramie w sposob stabilny,
poniewaz demontaz zaworu blokujgcego lub
cylindra powoduje niekontrolowane obnizenie.

- Po ponownym zamontowaniu zaworéw i
cylindréw dopilnowa¢ kompletnego napetnienia
obwodu, usuwajgc wystepujace powietrze, przed
rozpoczeciem pracy. W tym celu przesuwac
wielokrotnie do oporu w dwdch kierunkach
(otwieranie/zamykanie) odpowiednie cylindry. W
przypadku cylindra réwnowagi widet, wykonaé ruch
podnoszenia/opuszczania ramienia i przegubu
widet.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Przeprowadzié prébe kontrolng funkcjonowania

zaworow stosujac wszystkie mozliwe srodki

ostroznosci:

- Zalozyc¢ okulary ochronne

- Zalozy¢ rekawice ochronne

- Zalozyc buty ochronne

- Zalozy¢ odziez robocza, odpowiednia do
wykonywanej pracy

- Uzywac¢ oston chroniacych przed wylotem
oleju pod ci$nieniem

- Przeprowadzi¢ prébe na wolnym powietrzu i
ogrodzonym terenie w celu niedopuszczenia
do maszyny osob postronnych

- Utrzymac¢ w bezpiecznych warunkach
komponent do sprawdzenia, uwazajac, aby
wykonywane czynnosci nie spowodowaty
niekontrolowany ruch maszyny.

Kod 57.0009.0609
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B Presostat na hamulcu postojowym (1 i 2)

1- Presostat, z zaciggnietym hamulcem
postojowym wstrzymuje przesuw maszyny.
W kazdym razie mozliwe jest wtgczenie silnika.

2- Z zaciggnietym hamulcem postojowym, ten
presostat uaktywnia lampke kontrolng 41
znajdujacy sie na tablicy sterownicze;.

B Kontrola presostatu na hamulcu postojowym
(przy kazdym uzyciu)

W celu sprawdzenia odpowiedniego funkcjonowania

presostatu na hamulcu postojowym:

- Zaciggna¢ hamulec postojowy i witgczy¢ silnik.

- Lampka kontrolna 41 musi sie zapali¢.

- Sprobowac przesung¢ maszyne. Maszyna nie
moze sie ruszac.

W przeciwnym razie skontaktowac sie z Serwisem
Technicznym TEREXLIFT.

Kod 57.0009.0609
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B Tensometr ramienia (3) (przy kazdym uzyciu)
W celu przeprowadzenia kontroli funkcjonowania
tensometru na ramieniu postepowac w nastepujacy
sposob:

- Sprawdzi¢ wizualnie integralno$¢ kabla.

Jezeli kabel jest uszkodzony, zgtosi¢ sie do Serwisu
Technicznego TEREXLIFT.

W przypadku uszkodzenia tensometru lub
zerwania kabla na displayu wyswietla sie
komunikat btedu.




Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk
. __________________________________________________________________________________________________________________________|]
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B KONTROLA INTEGRALNOSCI STRUKTURY
Po 5 latach od pierwszego rozruchu maszyny
lub po 6000 godzinach pracy, w zaleznosci od
tego, ktéry z tych terminéw uptynie jako pierwszy,
przeprowadzi¢ kontrole struktury, szczegodlnie
tacznikdw nosnych oraz czopdéw ramienia i kosza
(jezeli jest zainstalowany).

A NIEBEZPIECZENSTWO

Po pierwszych 5 latach, ta kontrola musi by¢
wykonana co 2 lata.

Genie
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EEE INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Konserwacija

AANIEBEZPIECZENSTO 4h UWAGA

Wszystkie interwencje konserwacyjne musza by¢
wykonane z wylaczonym silnikiem, zaciagnietym
hamulcem postojowym, z organami roboczymi
kompletnie opartymi o ziemie i biegiem w pozycji
luzu.

A\ NIEBEZPIECZENSTIO

Przed wykonaniem jakiejkolwiek operacji
konserwacyjnej, ktéra wymaga podniesienia
komponentu, przymocowaé¢ w stabilny i
bezpieczny sposéb podniesiony komponent
przed wykonaniem interwencji.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Absolutnie zakazuje sie wykonywania interwencji
nainstalacjielektrycznejprzez nieupowaznionych
pracownikoéw.

Modyfikacje lub dodatki w instalacji elektrycznej
musza by¢ zgodne z norma EN12895.

Kod 57.0009.0609

Ganie

Nie montowaé bezpiecznikéw o wartosci
Amperow przekraczajacej te wskazanag:
moze to spowodowac uszkodzenie instalacji
elektrycznej.

Jezeli przerwanie bezpiecznika powtarza
sie w kroétkich odstepach czasu, odszukaé
przyczyne problemu przeprowadzajgc
kontrole instalacji elektrycznej.

Trzymaé zawsze zapas bezpiecznikéw w
przypadkach awaryjnych.

Nigdy nie prébowaé naprawiaé lub zwieraé
uszkodzone bezpieczniki.

Sprawdzié ponadto czy styki bezpiecznikéw
i uchwyty bezpiecznikowe gwarantuja
prawidlowe pofaczenie elektryczne i nie sa
utlenione.

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR 115
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B BEZPIECZNIKI | PRZEKAZNIKI

Instalacja elektryczna jest zabezpieczona przez o
bezpieczniki topikowe umieszczone z lewej strony B Przekazniki
kabiny. Przed wymiang zepsutego bezpiecznika na

inny o tej samej liczbie Amperdéw, nalezy znalez¢ Odn. - Obwod
i wyeliminowa¢ przyczyne, ktéra spowodowata K1 __ | SWIATLA DROGOWE
usterke. K2 | SWIATLA DROGOWE
o K3 | SYGNALIZATOR AKUSTYCZNY
M Bezpieczniki K4 | OPCJONALNE
Odn. Obwod Amp. K5 | ZMIANA 1/2-go BIEGU MECHANICZNEGO
F1 | WYCIERACZKI PRZEDNIE 10 5 | OPCIONALNE
F2_ | OGRZEWANIE 15 k7 | TRYB DO PRZODU
F3__| OPCJONALNE , 5 K8 | TRYB BIEGU WSTECZNEGO/SYGNALIZATOR
F4 | WYCIER. TYLNE, WYCIER. GOR. 75 DZWIEKOWY
F5 | LAMPA OSTRZEGAWCZA 10 K9 | WYLACZENIE START DO PRZODUWSTECZ
F6 | SWIATLA DROGOWE 15 K10 | WYLACZENIE START DO PRZODU/WSTECZ
F7 | SWIATLAPOZYCYJNE 3 K11 | POZWOLENIE NAROZRUCH
F8 | SWIATLAPOZYCYJNE 3 K12 | OPCJONALNE
F9 | SWIATLASTOP 75 K13 | OPCJONALNE
F10 | WYL, SWIATEA POZYCYJNE 75 K14 | OPCJONALNE
F11 | OSWIETLENIE TABLICY 75 K15 | OPCJONALNE
STEROWNICZEJWYLACZNIKOW 16 | OPCIONALNE
F12_| OPCJONALNE 10 K17 | SWIATLAROBOCZE
F13 | TRYB KOSZA 10 K18 | CAN BUS RAMIENIA WYSOKO
F14_| Wyt START DO PRZODUWSTECZ 10 15 | CAN BUS RAMIENIANISKO
F15_| SWIATLA DROGOWE 10 0 | SWIATLAROBOGZE
F16 | SWIATLA AWARYJNE 15 31 | OPCIONALNE
F17_| WYLACZNIK SWIATEL POZYCYINYCH |10 <7 | ZASILANIE KOSZA
F18 | SWIATLAROBOCZE 10 K23 | SWIATLAAWARYJNE
F19 | GRZYBEKAWARYJNY 10 K24 | MECHANICZNA SKRZYNIA BIEGOW
F20 | ZASILANIE PROXIMITY 10
F21 | SYGNALIZATOR AKUSTYCZNY 15
F22 | ZASILANIE KOSZA 15 M Bezpieczniki w komorze silnika
F23 | SWIATLO PLAFONIERY 10 Odn. Obwad Amp.
F24 | AWARIAKABINY 10 F1G | KLUCZYK ZAPLONU 50
F25 | WYL. 2-GIEJ LINI HYDRAULICZNE 10 F2G | TABLICA BEZPIECZNIKOW/ 50
RAMIENIA PRZEKAZNIKOW KABINY
F26 | OPCJONALNE 10 F3G | SWIECE 50
F27 | ZASILANIE BLOKU STERUJACEGO LMI | 15 F4G | ROZRUCH SILNIKA 30
K1G | SWIECE
K2G | ROZRUCH SILNIKA
Genie
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B Bezpieczniki i przekazniki

Podrecznik Operatora

Konserwacija

/7

K23
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K1

K11

K9

K2

K4

K3

* Nie montowaé bezpiecznikéw o wartosci
Amperéw przekraczajacej te wskazana:
moze to spowodowaé uszkodzenie instalacji
elektrycznej.

e Jezeli przerwanie bezpiecznika powtarza
sie w krotkich odstepach czasu, odszukaé
przyczyne problemu przeprowadzajac
kontrole instalacji elektryczne.

e Trzymac¢ zawsze zapas bezpiecznikow w
przypadkach awaryjnych.

e Nigdy nie prébowaé¢ naprawia¢ lub zwierac¢
uszkodzone bezpieczniki.

* Sprawdzi¢ ponadto czy styki bezpiecznikéw
i uchwyty bezpiecznikowe gwarantuja
prawidfowe pofaczenie elektryczne i nie sq

Kod 57.0009.0609

e W Fiz | utlenione.
R ey e g pa §§ KOLOR PRZEWODOW
99 KOLOR OPIS
S @ @3 @@ &3 BK Czarny
iy | p—— %17 BL Niebieski
BL/BK Niebiesko/czarny
[F2 I Fe ) @ &3 BL/WH Niebiesko/biaty
¢ BN Brazowy
&» &8 GN Zielony
Sovee 15 430 : GN/BK Zielono/czarny
\ < J GN/WH Zielono/biaty
GY Szary
B Bezpieczniki w komorze silnika OR Pomaranczowy
OR/BK Pomaranczowo/czarny
( .y N OR/WH Pomaranczowo/biaty
o [ < O] PP Fioletowy
g i RD Czerwony
of o S S RD/BK Czerwono/czarny
E] @ RD/WH Czerwono/biaty
WH Biaty
WH/BK Biato/czarny
! J | J | J PK Rézowy
LB Bfekitny
Y Zotty
Genie
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Konserwacija
B BATERIA
CHARAKTERYSTYKA
AKUMULATORA ROZRUCHOWEGO

Napiecie 12V
Natezenie 185 Ah
Dtugos¢ @ 510 mm
Szerokos$é G 218 mm
Wysokos¢ @ 228 mm
Ciezar 46 kg

Sprawdzi¢ poziom elektrolitu baterii co 250 godzin
pracy; w razie koniecznosci uzupetni¢ poziom
dolewajgc wody destylowane;j.

Uwazag, aby ptyn znajdowat sie nad elementami
0 5+6 mm i aby wszystkie komory znajdowaty sie
na odpowiednim poziomie.

Sprawdzi¢ czy zaciski kabli sg odpowiednio
przymocowane do biegunow baterii. W celu
docisniecia zaciskow postuzyé sie statym
kluczem, nigdy nie szczypcami.

Zabezpieczy¢ bieguny, pokrywajac je warstwg
czystej wazeliny.

Jezeli przewiduje sie dtuzszg przerwe w uzywaniu
maszyny, zaleca sie wymontowanie baterii i
przechowanie jej w suchym miejscu.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Elektrolit baterii zawiera kwas siarkowy,
ktory moze spowodowaé poparzenia przy
stycznosci ze skéra lub oczami. Naktadaé
okulary i rekawice ochronne do przenoszenia
baterii i uwazacé, aby nie wyciekt z nich
elektrolit. Trzymacé¢ wszystkie przedmioty
metalowe (zegarki, pierscionki, tancuszki) z
dala od biegunéw baterii poniewaz mogtyby
spowodowacé zwarcie i w konsekwencji
poparzenia.

Przed odfaczeniem lub podfaczeniem baterii,
wylfaczyé wszystkie wylaczniki znajdujace sie
w kabinie.

118
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* W celu odlaczenia baterii, odfaczy¢ najpierw
biegun ujemny (-) masy.

e W celu podfaczenia podiaczyé najpierw
biegun dodatni (+).

* Naftadowac baterie z dala od maszyny w
dobrze wentylowanej strefie.

e Zakaz zblizania sie z przedmiotami, ktére
wytwarzaja iskry, wolny ptomien lub
zapalonym papierosem.

* Nie ktas¢ przedmiotow metalowych na baterii.
Moga one spowodowaé niebezpieczne
zwarcia, przede wszystkim podczas fadowania.

e Poniewaz elektrolit jest wysoko korozyjny,
nie nalezy dopuszczaé¢ do jego stycznosci
z rama podnosnika lub komponentami
elektrycznymi lub elektronicznymi. Jezeli
miafoby to miejsce, nalezy skontaktowac sie
Z autoryzowanymi punktem serwisowym.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wybuchu i zwarcia. Podczas
tadowania baterii, wytwarza sie mieszanka
wybuchowa gazu wodorowego.

A UWAGA

Nie dodawa¢ kwasu siarkowego, lecz tylko wody
destylowane.
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Konserwacija
H TANKOWANIE
Pojemnos¢
Organ Produkt l(litry)

Silnik Diesla Olej silnikowy 11,5
Instalacja chtodzaca silnika Woda + antyfryz 15
Zbiornika paliwowy Olej napedowy 205
Zbiornik instalacji hydraulicznej Olej hydrauliczny 220
Skrzynia biegow Olej 4

Mechanizm réonicowy Olej 8

Reduktory epicykloidalne Olej 1,3
Reduktor obrotowy wienyczki Olej 2,8

B SPECYFIKACJA PRODUKTOW
B Olej silnikowy

Stosowac olej zalecany przez Producenta silnika Diesla. (Odnies$¢ sie do specjalnej instrukcji zatgczonej
do dokumentacji maszyny).

Oryginalnie maszyna zostaje dostarczona z olejem silnikowym:
SHELL RIMULA SAE 15W-40 (API CH-4/CG-4/CF-4/ CF, ACEA E3, MB 228.3)

B Oleje smarowe
Maszyna jest zaopatrzona w ponizsze oleje smarowe:

Zastosowanie Produkt Okreslenie
Skrzynia biegoéw-Mechanizm TRACTORENAULT API GL4 / FORD M2C 86B
réznicowy-Redutory THFI 208 LF SAE 80W Massey Ferguson M1135
DIN 51 517-3 CLP, ISO 12295-1
Reduktor obrotowy wiezyczki SHELL OMALA 150 TYPE CKC, US STEEL 224, DAVID
BROWN 51.53.101

Instalacia hvdrauliczna i hamulce GAZPROMNEFT DIN 51524 cz 3 HVLP, ASTM

jany HYDRAULIC HDZ 46 D6158 HV, SAE MS1004 MS

Unikaé¢ mieszania olei o r6znym typie i charakterystyce: ryzyko anomaliii uszkodzenia komponentoéw.

Olej do instalacji hydraulicznego:

Klimat arktyczny: Temperatury ponizej -10°C Uzy¢ oleju SHELL Tellus T22
Klimat umiarkowany: Temperatury zawierajace sie miedzy -15°C a +45°C  Uzy¢ oleju HDZ 46

Klimat tropikalny: Temperatury przekraczajgce +30°C Uzy¢ oleju SHELL Tellus T68

Olej hydrauliczny ulegajacy biodegradacii: Uzy¢ oleju SHELL Naturelle Fluid HF-E

&Y ZAKAZ OTWIERANIA Z
s

WLACZONYM SILNIKIEM

Nie dopuszczaé¢ do mieszania oleju ulegajacego degradacji z tradycyjnym olejem mineralnym w celu
zachowania wiasciwosci biodegradacyjnych.

-

wenie
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B Paliwo

W celu uzupetnienia postuzy¢ sie korkiem A.
Stosowac wytacznie olej napedowy, z zawartoscig
siarki ponizej 0,5%, wedtug specyfikacji podanych
w instrukcji obstugi silnika Diesla.

Gdy temperatura otoczenia wynosi ponizej
-20°C, stosowac wytacznie olej napedowy typu
“Arctic” lub mieszanki ropy i oleju napedowego,
ktérego skfad moze zmieniaé sie w zaleznosci
od temperatury otoczenia az do maksymalnie
80% ropy.

Genie
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B Smary
Do smarowania maszyny uzywac:

Smar litowy Vanguard
LIKO type EP2

We wszystkich punktach
smarowych z pompa

We wszystkich punktach
smarowych za pomocg

Smar grafitowy AGIP typu
GRNG 3

pedzla
Smar INTERFLON FIN Do ramienia
GREASE LS 2 teleskopowego

Unika¢ mieszania smaréw réznych typow i o
roznej charakterystyce i nie uzywa¢ smaréw o
mniejszej charakterystyce.

B Chlodziwo silnika

Zaleca sie zastosowanie mieszanki antyfryzu w
proporcjach 50% wody i 50% antyfryzu; maszyna
jestdostarczona z mieszankg w wyzejwymienionych
proporcjach:

TEREX PRO COOL by VALVOLINE

Uzycie tego produktu zapewnia ochrone obwodu
przez 3 lata lub 7.000 godzin bez koniecznosci dry
coolant additive.

TEREX PRO COOL
Ochrona przed zagotowaniem/zamarznigciem
Produkt % Punkt . Punk_t

zamarzania wrzenia
33 -17°C 123°C
40 -24°C 126°C
50 -36°C 128°C
70 -67°C 135°C

Uzy¢é mieszanki antyfryzu w proporcjach
zalecanych przez producenta w oparciu o
temperature otoczenia miejsca pracy.

Kod 57.0009.0609
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Podrecznik Operatora

Problemy Funkcjonowania | Wyszukiwanie Usterek

B PROBLEMY FUNKCJONOWANIA |
WYSZUKIWANIE USTEREK

Niniejszy rozdziat stanowi dla operatora przewodnik
podczas naprawy usterek, od banalnych z jednej
strony, a z drugiej do wskazania interwencji,
ktéore mogag by¢ wykonane wytgcznie przez
wyspecjalizowanych technikow.

W przypadku wszelkich watpliwosci w zrozumieniu
dziatan do wykonania na maszynie, zgtosi¢ sie do
wyspecjalizowanego technika.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Wszystkie interwencje konserwacyjne,
wyszukiwanie usterek i naprawa musza byc¢
wykonane na wylgczonej maszynie, z ramieniem
w pozycji spoczynkowej lub opartym o ziemie,
z zaciagnietym hamulcem postojowym oraz
wyciagnietym kluczem ze stacyjki.

USTERKI

PRZYCZYNY

NAPRAWY

» Bateria jest odfgczona

TABLICANIE WLACZA

SIE » Bezpiecznik

przerwany
skrzynce przegrody silnika

» Z powrotem podigczy¢ baterie za
pomocg wytgcznika
Sprawdzi¢ bezpiecznik
w przegrodzie silnika w
koniecznosci wymienic go

F16
razie

SILNIKROZRUCHOWY | -
NIE OBRACA SIE .

+ Bateria jest odtaczona

* Przetgcznik ruchu do przodu/do |«
tytu nie jest w pozycji zerowe;j
Przycisk awaryjny wcisniety .
Bezpiecznik przerwany

Ustawi¢ przetgcznik w pozycji 0

Przywréci¢ do pierwotnego stanu

* Sprawdzi¢ i w razie koniecznosci
wymienic¢ bezpiecznik F46

» Natadowac lub wymieni¢ baterie

» Wyczerpane paliwo

SILNIKROZRUCHOWY
OBRACA SIE, ALE

SILNIK NIE STARTUJE | * RUrY oleju

opréznione  (w
wyczerpania paliwa)

* Filtr oleju napedowego zapchany | °

napedowego | ¢
nastepstwie

* Dolac¢ paliwa

Wymieni¢ filtr (patrz  Instrukcja
Obstugi i Konserwacii silnika)

Dola¢ paliwa i odniesc sie do Instrukgciji
Obstugi i Konserwaciji silnika

» Dzwignia
pozycji luzu

MASZYNA NIE|, %br.:lazn?gzyrﬁ:
PRZESUWA SIE DO stgbilizator()w nisko
PRZODU/DO TYLU

zmiany biegow w|-e

* Hamulec postojowy zaciggniety | °
» Jeden lub kilka stabilizatoréw jest | ¢

aktywnych | »

» Bezpiecznik przerwany

Ustawi¢ dzwignie prowadnicy

Wytgczy¢ hamulec postojowy
Podnies¢ stabilizatory

Wytaczyc je

» Sprawdzi¢ bezpiecznik F14

» Poziom oleju hydraulicznego jest |+ Sprawdzic¢ poziom oleju
niski hydraulicznego w zbiorniku
» Operator nie siedzi prawidtowo » Usigsc¢ prawidtowo
Genie
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Problemy Funkcjonowania | Wyszukiwanie Usterek

USTERKI

PRZYCZYNY

NAPRAWY

NIENASTEPUJEWYBOR
TYPU ZWROTNOSCI

Przetacznik trybu skretu uszkodzony

Przetacznik “DROGA-BUDOWA-
KOSZ” jest ustawiony na “DROGA”

Sprawdzi¢ jego dziatanie i w razie
koniecznosci wymienic¢ go
Ustawi¢ na “BUDOWA”

STABILIZATORY NIE
FUNKCJONUJA

Przetacznik “DROGA-BUDOWA-
KOSZ” jest ustawiony na “DROGA”
Ramie podniesiony na ponad 10°

Ustawié¢ na “BUDOWA”

Obnizy¢ ramie ponizej 10°

RAMIE NIEPORUSZASIE

Przetacznik “DROGA-BUDOWA-
KOSZ” jest ustawiony na “DROGA”

Ustawi¢ na “BUDOWA”

MASZYNA W STANIE
ALARMOWYM
(Czerwona dioda LED
na displayu IDR)

System zapobiegajgcy wywracaniu
w stanie alarmowym

Przywrécic  do pierwotnej pozyciji
lub podnies¢ ramie w granicach
bezpieczenstwa (patrz tabele
udzwigu)

Wykrywajac usterki nie podane w niniejszym rozdziale, nalezy zgtosi¢ sie do Serwisu Technicznego
lub autoryzowanego najblizszego warsztatu lub do sprzedawcy TEREXLIFT.

Ganie
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Problemy Funkcjonowania | Wyszukiwanie Usterek

B MOMENT DOKRECENIA SRUB | NAKRETEK

Dxp Wstepne obcigzenie (N) Moment dokrecenia (Nm)

438 8.8 10.9 12.9 438 8.8 10.9 12.9
M4 x0,7 1970 3930 5530 6640 1,5 3,1 4,3 5,2
M 5 x 0,8 3180 6360 8950 10700 3 6 8,5 10,1
M6x1 4500 9000 12700 15200 5,2 10,4 14,6 17,5
M 8 x 1,25 8200 16400 23100 27700 12,3 24,6 34,7 41,6
M8 x1 8780 17600 24700 29600 13 26 36,6 43,9
M10x1,5 13000 26000 36500 43900 251 50,1 70,5 84,6
M 10 x 1,25 13700 27400 38500 46300 26,2 52,4 73,6 88,4
M 12 x 1,75 18900 37800 53000 63700 42,4 84,8 119 143
M 12 x 1,25 20600 41300 58000 69600 45,3 90,6 127 153
M 14 x 2 25800 51500 72500 86900 67,4 135 190 228
M14x1,5 28000 56000 78800 94500 71,7 143 202 242
M 16 x 2 35200 70300 98900 119000 102 205 288 346
M16x 1.5 37400 74800 105000 126000 107 214 302 362
M 18 x 2,5 43000 86000 121000 145000 142 283 398 478
M18x1,5 48400 96800 136000 163000 154 308 434 520
M 20 x 2,5 54900 110000 154000 185000 200 400 562 674
M 20 x 1,5 60900 122000 171000 206000 216 431 607 728
M 22 x 2,5 67900 136000 191000 229000 266 532 748 897
M22x1,5 74600 149000 210000 252000 286 571 803 964
M 24 x 3 79100 158000 222000 267000 345 691 971 1170
M24 x 2 86000 172000 242000 290000 365 731 1030 1230
M 27 x 3 103000 206000 289000 347000 505 1010 1420 1700
M 27 x 2 111000 222000 312000 375000 534 1070 1500 1800
M30x3,5 126000 251000 353000 424000 686 1370 1930 2310
M 30 x 2 139000 278000 391000 469000 738 1480 2080 2490

Czujniki zblizeniowe majq maksymalny moment dokrecenia réwny 15 Nm.
Genie
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|

Celowo pozostawiona pusta strona

Genie
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Akcesoria Opcjonalne

I \WSTEP

Ten rozdziat ma za zadanie dostarczenie operatorowi
informacji na temat oprzyrzgdowania doczepianego
przeznaczonego do podnosnikéw.

Zaleca sie stosowanie wytgcznie przyrzadow
oryginalnych, podanych na niniejszych stronach,
po uwaznym przeczytaniu ich charakterystyki i
zrozumieniu ich obstugi.

Odnosnie montazu i demontazu oprzyrzgdowania
doczepianego odsyta sie do procedury standardowej
opisanej w rozdziale “Funkcjonowanie i Obstuga”.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Podczas operacji wymiany przyrzadow, nalezy
oddali¢ ze strefy pracy wszystkie osoby
postronne.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Montaz oprzyrzagdowania opcjonalnego, przede
wszystkim pala kotwigcego, zmienia Srodek
ciezkosci na podnosniku: przed przystgpieniem
do przeniesieniatadunku sprawdzi¢ zawsze jego
ciezar i skonsultowac¢ tabele fadunku. Udzwigi
nominalne musza by¢ zredukowane o ciezar
zastosowanego oprzyrzgdowania.

A UWAGA

Usunagé przyrzad przed przystapieniem
do wykonywania jakiejkolwiek interwencji
konserwacyjnej.

Genie
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Akcesoria Opcjonalne

B WIDLY WAHLIWE
(kod 55.0750.0052)

Zakres stosowania
Przyrzgd z szybkoztgczkg do przenoszenia
fadunkow na paletach.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogoélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa”.

» Nie fadowac¢ materiatu luzem.

* Nie przenosic¢ palet natozonych jedna na druga.

Funkcjonowanie

Wyregulowac¢ recznie odlegto$¢ miedzy dwoma
widtami.

Wyregulowac¢ nachylenie widet za pomocg dzwigni
sterujgcej.

Konserwacja

Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzona przed
jej uzyciem.

Nasmarowac codziennie przeguby za pomocg
pompy smarowe;j i prowadnice przesuwne grafitowym
smarem.

DANE TECHNICZNE
Udzwig 4000 kg
Szerokos¢ 1380 mm
Dtugosc¢ 1615 mm
Wysokosé 1260 mm
Ciezar 395 kg
Srodek Cigezkosci 310 mm
Genie
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B WIDLY FEM 3 NA RAMIE
(kod 55.0750.0055)

DANE TECHNICZNE
Udzwig 4000 kg
Szerokosé 1390 mm
Dtugosc¢ 1620 mm
Wysokos¢ 1175 mm
Ciezar 410 kg
Srodek Ciezkosci 320 mm

Genie

Kod 57.0009.0609

Akcesoria Opcjonalne

Zakres stosowania
Przyrzgd z szybkoztgczkg do przenoszenia
fadunkow na paletach.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa”.

* Nie fadowac¢ materiatu luzem.

* Nie przenosi¢ palet natozonych jedna na druga.

Funkcjonowanie

Wyregulowac¢ recznie odlegtos¢ miedzy dwoma
widtami.

Wyregulowaé nachylenie widet za pomocg dzwigni
sterujgcej.

Konserwacja

Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzona przed
jej uzyciem.

Nasmarowac codziennie przeguby za pomocg
pompy smarowej i prowadnice przesuwne grafitowym
smarem.
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Akcesoria Opcjonalne

B WIDLY FEM 3 Z PRZENOSNIKIEM
HYDRAULICZNYM

(kod 59.0601.5004)

Zakres stosowania

Przyrzad z szybkoztgczkg do przenoszeniatadunkéw
paletyzowanych z mozliwoscig przesuwu tadunku
£ 100 mm.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa”.

* Nie fadowac¢ materiatu luzem.

* Nie przenosic¢ palet natozonych jedna na druga.

Funkcjonowanie

Wyregulowac¢ nachylenie za pomocg dzwigni
sterujgcej.

W celu przesuwu bocznego tadunku uruchomié
joystick po podtgczeniu linii zasilajgcych nowego
przyrzadu do szybkoztgczek.

Konserwacja

Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzona przed
jej uzyciem.

Sprawdzi¢ czy nie wystepujg wycieki oleju

DANE TECHNICZNE rl:l);ldsrrarzualIr(i)zvr\;zg(:o-codziennie przeguby za pomocg
Udzwig 4000 kg pompy smarowej i prowadnice przesuwne grafitowym
Szerokos$¢ 1370 mm smarem.
Dtugosc¢ 1700 mm
Wysokosé 1180 mm
Ciezar 545 kg
Przesuw +100
taczniki widet FEM 3
Srodek Ciezkosci 385 mm
Genie
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B CZERPAK 800 LITROW
(kod 59.0201.9001)

Przyrzad z szybkoztgczkg do przenoszenia zboza,
kruszywa, ziemi, piasku itp.

Funkcjonowanie
W celu pobrania i wydalenia tadunku dziata¢ na
dzwigni rotacji ptyty wspornikowej przyrzgdow.

Konserwacja
Sprawdzi¢ wzrokowo czy przyrzgd nie jestuszkodzony
przed przystgpieniem do jego uzywania.

Bezpieczenstwo
Odnies¢ sie skrupulatnie do ogolnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa”.

A UWAGA

* Uzywajac fopaty zaleca sie pobranie tylko i
wyfacznie zramieniem catkowicie zamknietym
inaciskaé na zwatz wyprostowanymi kotami.

* Przyblizy¢ sie prostopadle do tadunku
przeznaczonegodoprzeniesieniasprawdzajgc
na poziomnicy amputkowej prawidiowe
wypoziomowanie maszyny.

A UWAGA

Nie nadaje sie do uzywania do wykopow ziemi.

Genie

Akcesoria Opcjonalne

DANE TECHNICZNE
Pojemno$¢ 800 litri
Szerokos¢ 2435 mm
Dtugosc¢ 1140 mm
Wysokos¢ 1170 mm
Ciezar 510 kg
Srodek Ciezkosci 420 mm

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

* W przypadku wjazdu po pochyfosciach pod

gore z czerpakiem zatadowanym materiatem,

poruszac¢ sie zawsze z biegiem do przodu.

Czerpak musi by¢ utrzymywany dostatecznie

nisko nad ziemia.

W przypadku zjazdu po pochytosciach w dof z

czerpakiem zaladowanym materiatem, poruszac¢

sie zawsze z biegiem wstecznym.

W przypadku wjazdu po pochyfo$ciach w gore

z pustym czerpakiem, poruszaé sie zawsze z

biegiem wstecznym.

W przypadku zjazdu po pochytosciach w doéf

z pustym czerpakiem, poruszac sie zawsze z

biegiem do przodu.

e W przypadku, gdy w czerpaku zostang
zatadowane wyroby reczne lub okragte
przedmioty, takie jak na przykiad, pojemniki
zawierajgce olejnapedowy itp., przymocowac je
linamilub pasamiipostepowac ze zredukowana
predkoscia.

e Nie uzywac maszyny o napedzie drogowym do
transportu oséb w czerpaku.

Informacje odnosnie obstugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.

Kod 57.0009.0609 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR 129



Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Akcesoria Opcjonalne

B CZERPAK MIESZAJACY 500 LITROW .
Zakres stosowania

(kod 59.0401.2002) Przyrzad z szybkoztgczkg do przenoszenia do
mieszaniaidystrybucji konglomeratu cementowego.

Bezpieczenstwo
Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa’.

Funkcjonowanie
W celu pobrania i wydalenia tadunku dziata¢ na
dzwigni rotacji ptyty wspornikowej przyrzgdow.

Konserwacja

Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzona
przed jej uzyciem. Doktadnie umy¢ jg wodag
na zakonczenie dnia pracy lub przed okresem

DANE TECHNICZNE nieuzywania w celu doprowadzenia do skrzepniecia

Szerokosé (A) 1650 mm konglqmeratl: Iubpozoste_aklnfci ?rpduhktg. Spla_rawdzi(’:
— czy nie wystepujg wycieki oleju hydraulicznego
Wysok'c?sc (B) 990 mm z przewodow lub szybkozigczek. Po odtgczeniu
Diugos¢ (C) 880 mm szybkoztgczek przyrzadu od ztgczy na ramieniu,
Ciezar 550 kg pamietac, aby z powrotem je podigczy¢ do Slepych
Pojemnosé 450 litrow pynktéw znajdL_Jjacych sie na pltzyrza_dzie w Ce|l,,|
- — niedopuszczenia do wprowadzenia zanieczyszczen
Srodek Cigzkosci 415 mm do obwodu. Gdy nie sg uzywane, zabezpieczyé

slepe punkty specjalnymi zatyczkami dostarczonymi
W wyposazeniu.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Przed wykonaniem wszelkiego typu konserwacji
naczerpaku, nalezy ustawic go najpierw na ziemi,
zatrzymac maszyne, wyciggnac klucz ze stacyjki i
zamhknac¢ kabine na klucz w celu niedopuszczenia
osob postronnych do tablicy rozdzielczej.

]
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Informacje odnosnie obstugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.

Genie
130 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

Akcesoria Opcjonalne

B CZERPAK DO CEMENTU 500 LITROW

(kod 59.0400.0000 _ Wersja reczna) Zakres stosowania
(kod 59.0400.1000 _ Wersja hydrauliczna)

Przyrzgd doczepiany do standardowych widet
podnosnika i przymocowany za pomoca specjalnych
tancuchoéw ze strzemigczkami dostarczonymi w
wyposazeniu.

Bezpieczenstwo
Odnies¢ sie skrupulatnie do ogoélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa’.

Funkcjonowanie

Zatozy¢ czerpak na widty zwracajgc uwage na bok,

skad zamierza sie wytadowac produkt.

Przymocowaé czerpak na widtach za pomocg

specjalnych tancuchéw dostarczonych w

wyposazeniu.

W celu wytadowania produktu:

* Wersja reczna: Dziata¢ recznie na dzwigni
otwierania.

* Wersja hydrauliczna: Dziata¢ na dzwigni
blokujgcej przyrzaddéw, na linii ktorej zostaty
prewencyjnie podtgczone, zuzyciemtych samych
szybkoztgczek, przewody zasilajgce nowy

doczepiany przyrzad.
Konserwacja
Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzona przed
DANE TECHNICZNE jej uzyciem.
Pojemno$é 500 litri Doktadnie umy¢ jg wodg na zakonczenie dnia
Szerokosé 1110 mm pracy lub przed okresem nieuzywania w celu
— doprowadzenia do skrzepniecia konglomeratu lub

Diugosc 1110 mm pozostatosci produktu.
Wysokosé 1320 mm Sprawdzi¢ czy nie wystepujg wycieki oleju
Ciezar 230 kg hydraulicznego z przewodow lub szybkoztgczek.
Pojemnosé SAE 05me Zabezple_czyc odpowledmo szybko_z’raczkl pokazdym
- odtgczeniu w celu niedopuszczenia, aby brud dostat
Srodek Ciezkosci 700 mm sie do $rodka obwodu.

Sprawdzi¢ przy kazdym uzyciu, integralnosc¢
tancuchdéw mocujgcych i wymienié je, gdy sg zuzyte
lub zdeformowane.

Informacje odnosnie obsfugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.

Genie

Kod 57.0009.0609

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR 131



Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Akcesoria Opcjonalne

B CZERPAK DO CEMENTU 800 LITROW

Zakres stosowania

(kod 59.0400.2000 _ Wersja reczna) Przyrzad doczepiany do standardowych widet
(kod 59.0400.3000 _ Wersja hydrauliczna) podnosnikaiprzymocowany za pomoca specjalnych

tancuchoéw ze strzemigczkami dostarczonymi w
wyposazeniu.

Bezpieczenstwo
Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa”.

Funkcjonowanie

Zatozy¢ czerpak na widty zwracajgc uwage na bok,

skad zamierza sie wytadowac produkt.

Przymocowac czerpak na widtach za pomocg

specjalnych tancuchow dostarczonych w

wyposazeniu.

W celu wytadowania produktu:

* Wersja reczna: Dziata¢ recznie na dzwigni
otwierania.

* Wersja hydrauliczna: Dziata¢é na dzwigni
blokujgcej przyrzgddéw, na linii ktérej zostaty
prewencyjnie podtgczone, z uzyciemtych samych
szybkoztgczek, przewody zasilajgce nowy
doczepiany przyrzad.

Konserwacja
Sprawdzi¢ wizualnie czy nie jest uszkodzona przed

DANE TECHNICZNE

jej uzyciem.

Pojemnosc¢

800 litrow Dokftadnie umy¢ jga wodg na zakonczenie dnia
pracy lub przed okresem nieuzywania w celu

Szerokosc¢

1110 mm doprowadzenia do skrzepniecia konglomeratu lub

Dtugosé¢

1110 mm pozostatosci produktu.

Wysokosé

1520 mm Sprawdzi¢ czy nie wystepujg wycieki oleju

Ciezar

250 k hydraulicznego z przewodow lub szybkozigczek.
9 Zabezpieczy¢ odpowiednio szybkoztgczki po kazdym

Pojemnos¢ SAE

0.8 m® odfgczeniu w celu niedopuszczenia, aby brud dostat

Srodek Ciezkosci

750 mm sie do srodka obwodu.

Sprawdzi¢ przy kazdym uzyciu, integralnosc¢
tancuchdéw mocujgcych i wymienié je, gdy sg zuzyte
lub zdeformowane.

Informacje odnos$nie obstugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.

Ganie

132
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B STALY HAK NA PLYCIEA
(kod 59.0700.9002)

DANE TECHNICZNE
Szerokosé 1335 mm
Wysokos¢ (pozycja spoczynkowej 2) 1110 mm
Dtugos¢ 830 mm
Wysokos¢ (pozycja roboczej 1) 1070 mm
Ciezar 160 kg
Udzwig 4000 kg
Srodek Cigezkosci 180 mm

* Nie powodowaé oscylacji podwieszonych
fadunkéw.

Nie ciagngé¢ zaczepionych fadunkoéw.

* Podwieszony fadunek ma swojg wiasng
dynamike, w zwigzku z tym moze mie¢ nie
przewidzialne efekty na stabilno$¢ maszyny.
Dziata¢ z zachowaniem ostroznos$ci.

Upewnic sie czy ten przyrzad moze by¢ uzywany
w panstwie uzytkowania.

Podanie o przeglad musi by¢ sporzagdzone przez
uzytkownika.

Kod 57.0009.0609

Genie
GTH-4016 SR - GTH-4018 SR 133

Akcesoria Opcjonalne

Zakres stosowania
Przyrzad z szybkoztgczkag do podnoszeniatadunkéw

za pomocg specjalnych zawieszen.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogoélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa”.

Nie powodowac oscylacji podwieszonych fadunkow.
Nie ciggng¢ zaczepionych fadunkow.

Podniesc¢ tadunek przed rozktadaniem ramienia.

Funkcjonowanie

* Przyczepi¢ i przymocowac przyrzad uzywajgc
systemu blokady przyrzadéw (mechaniczny lub
hydrauliczny).

» Doprowadzi¢ wsporniki przyrzadu do pozycji
roboczej 1 za pomocg specjalnych czopow A.

* Wszystkie tadunki muszg byé przymocowane
poprzez specjalne ich obwigzanie, linami lub
tancuchami, zgodne z obowigzujgcymi normami.

» W celu przeniesienia tadunkow, podnies¢iobrécic¢
ramie teleskopowe podnosnika.

* W celu usuniecia przyrzgdu, doprowadzic
wsporniki do pozycji spoczynkowej 2, przechyli¢
powoli przyrzad do przodu, obnizy¢ ramie az do
utozenia na ziemi przyrzadu i nastepnie ztozy¢
ramie.

Konserwacja

Sprawdzi¢ wzrokowo czy przyrzad nie jest
uszkodzony przed przystgpieniem do jego uzywania.
Sprawdzi¢ obecnos$¢ i sprawnos¢ dziatania zacisku
bezpieczenstwa na haku.

A UWAGA

Hak na plycie zostat zaprojektowany w
celu utrzymania fadunku wskazanego obok.
Maksymalna granica udzwigu odpowiada
udzwigowinominalnemu podnosnika, do ktérego
jest przymocowany i podany jest w tabelach

fadunku dostarczonych z przyrzagdem.

Informacje odnos$nie obstugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.




Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Akcesoria Opcjonalne

B PAL KOTWIACY DO KONSERWACJI 900 KG
(kod 59.0802.3008 _ Wersja mechaniczna)

DANE TECHNICZNE
Szerokosé 1190 mm
Wysokos¢ (pozycja spoczynkowej 2) 1220 mm
Dtugosc¢ 4450 mm
Wysokos¢ (pozycja roboczej 1) 980 mm
Ciezar 245 kg
Udzwig 900 kg
Srodek Cigzkosci 1340 mm

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

¢ Nie powodowaé oscylacji podwieszonych
fadunkow.

Nie ciagna¢ zaczepionych fadunkoéw.

e Podwieszony tadunek ma swojg wilasng
dynamike, w zwigzku z tym moze mieé¢ nie
przewidzialne efekty na stabilnos¢ maszyny.
Dziata¢ z zachowaniem ostroznosci.

Upewnié¢ sie czy ten przyrzad moze by¢ uzywany
w panstwie uzytkowania.

Podanie o przeglad musi by¢ sporzadzone przez
uzytkownika.

Genie
134 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Zakres stosowania

Przyrzad z szybkoztgczkg do prac konserwacyjnych,
gdy jest konieczne dojscie do stref pracy na duzych
wysokosciach.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa”.

Nie podnosi¢ tadunkéw zZle obwigzanych.

Nie wykonywa¢ gwattownych ruchéw lub zwolnieh.
Unika¢ oscylowania fadunku i przede wszystkich
przesuwania go poza pion naciggu.

Nie wykonywa¢ sko$nego holowania.

Funkcjonowanie

* Przyczepi¢ i przymocowac przyrzad uzywajgc
systemu blokady przyrzadéw (mechaniczny lub
hydrauliczny).

* Doprowadzi¢ wsporniki przyrzgdu do pozycji
roboczej 1 za pomocg specjalnych czopow A.

» Podnies¢ wspornik 3 przyrzadu i zablokowa¢ go
za pomocg dostarczonego czopa B.

* Wszystkie tadunki muszg by¢é przymocowane
poprzez specjalne ich obwigzanie, linami lub
tancuchami, zgodne z obowigzujgcymi normami.

* W celu przeniesienia tadunkéw podnies$¢ i
przekreci¢ ramie teleskopowe podnos$nika.

» W celu usuniecia przyrzgdu, doprowadzi¢ wsporniki
do pozycji spoczynkowej 2, opusci¢ wspornik
przyrzadu 3 blokujgc w pozycji spoczynkowej za
pomoca specjalnego czopa B, przechyli¢ powoli
przyrzad do przodu, obnizy¢ ramie az do utozenia
na ziemi przyrzadu i nastepnie ztozy¢ ramie.

Konserwacja

Sprawdzi¢ wzrokowo czy przyrzad nie jest
uszkodzony przed przystgpieniem do jego uzywania.
Sprawdzi¢ obecnos$¢ i sprawnos$é dziatania zacisku
bezpieczenstwa na haku.

Smarowac codziennie przeguby za pomoca pompy
smarowej.

Informacje odnos$nie obstugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.

Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B PAL KOTWIACY DO KONSERWACJI 900 KG
(kod 59.0802.3009 _ Wersja hydrauliczna)

0

|
A
DANE TECHNICZNE

Szerokos¢ 1190 mm
Wysoko$¢ (pozycja spoczynkowej 2) 1220 mm
Dtugosc¢ 4485 mm
Wysokos¢ (pozycja roboczej 1) 1610 mm
Ciezar 320 kg
Udzwig 900 kg
Srodek Ciezkosci 1400 mm

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

* Nie powodowac¢ oscylacji podwieszonych
tadunkow.

Nie ciagng¢ zaczepionych fadunkow.

* Podwieszony tfadunek ma swojg wfasng
dynamike, w zwigzku z tym moze mie¢ nie
przewidzialne efekty na stabilno$¢ maszyny.
Dziata¢ z zachowaniem ostroznosci.

Upewnic¢ sie czy ten przyrzad moze by¢ uzywany
w panstwie uzytkowania.

Podanie o przeglad musi by¢ sporzadzone przez
uzytkownika.

Informacje odnosnie obstugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.

Kod 57.0009.0609

Genie
GTH-4016 SR - GTH-4018 SR 135

Akcesoria Opcjonalne

Zakres stosowania

Przyrzad z szybkoztgczkg do prac konserwacyjnych,
gdy jest konieczne dojscie do stref pracy na duzych
wysokosciach.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdlnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa”.

Nie podnosi¢ tadunkéw Zle obwigzanych.

Nie wykonywa¢ gwattownych ruchéw lub zwolnien.
Unika¢ oscylowania tadunku i przede wszystkich
przesuwania go poza pion naciggu.

Nie wykonywaé skosnego holowania.

Funkcjonowanie

* Przyczepi¢ i przymocowac przyrzad uzywajgc
systemu blokady przyrzgdéw (mechaniczny lub
hydrauliczny).

* Doprowadzi¢ wsporniki przyrzadu do pozycji
roboczej 1 za pomocg specjalnych czopow A.

» Podnies¢ wspornik 3 przyrzadu i zablokowaé go
za pomocg dostarczonego czopa B.

* Wszystkie tadunki muszg byé przymocowane
poprzez specjalne ich obwigzanie, linami lub
tancuchami, zgodne z obowigzujgcymi normami.

* W celu przeniesienia tadunkéw podniesc¢ i
przekreci¢ ramie teleskopowe podnosnika.

* W celu usuniecia przyrzgdu, doprowadzi¢ wsporniki
do pozycji spoczynkowej 2, opusci¢ wspornik
przyrzadu 3 blokujgc w pozycji spoczynkowej za
pomoca specjalnego czopa B, przechyli¢ powoli
przyrzad do przodu, obnizyé ramie az do utozenia
na ziemi przyrzgdu i nastepnie ztozy¢ ramie.

Po odigczeniu szybkoztgczek przyrzgdu od
ztgczy na ramieniu, pamietaé, aby z powrotem
je podtgczy¢ do Slepych punktéw znajdujgcych
sie na przyrzgdzie w celu niedopuszczenia do
wprowadzenia zanieczyszczen do obwodu. Gdy nie
sg uzywane, zabezpieczy¢ Slepe punkty specjalnymi
zatyczkami dostarczonymi w wyposazeniu.

Konserwacja

Sprawdzi¢ wzrokowo czy przyrzad nie jest
uszkodzony przed przystgpieniem do jego uzywania.
Sprawdzi¢ obecnos$¢ i sprawnosé dziatania zacisku
bezpieczenstwa na haku.

Smarowac codziennie przeguby za pomocg pompy
smarowej.




Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Akcesoria Opcjonalne

B PAL KOTWIACY DO KONSERWACJI 2000 KG
(kod 59.0802.3007)

DANE TECHNICZNE
Szerokosé 1335 mm
Wysoko$¢ (pozycja spoczynkowej 2) 1080 mm
Dtugosé¢ 2290 mm
Wysokos¢ (pozycja roboczej 1) 800 mm
Ciezar 255 kg
Udzwig 2000 kg
Srodek Ciezkosci 490 mm

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

* Nie powodowaé oscylacji podwieszonych
fadunkéw.

Nie ciagnac¢ zaczepionych fadunkow.

e Podwieszony fadunek ma swojg wiasng
dynamike, w zwigzku z tym moze mie¢ nie
przewidzialne efekty na stabilnos¢ maszyny.
Dziafa¢ z zachowaniem ostroznosci.

Genie
136 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Zakres stosowania

Przyrzad z szybkoztgczka do prac konserwacyjnych,
gdy jest konieczne dojscie do stref pracy na duzych
wysokosciach.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczehstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa”.

Nie podnosi¢ tadunkéw Zle obwigzanych.

Nie wykonywac¢ gwattownych ruchéw lub zwolnien.
Unika¢ oscylowania tadunku i przede wszystkich
przesuwania go poza pion naciggu.

Nie wykonywac¢ sko$nego holowania.

Funkcjonowanie

* Przyczepi¢ i przymocowac przyrzad uzywajgc
systemu blokady przyrzadéw (mechaniczny lub
hydrauliczny).

» Doprowadzi¢ wsporniki przyrzadu do pozycji
roboczej 1 za pomocg specjalnych czopow A.

* W celu zmodyfikowania wysokosci pracy,
uruchomi¢ dzwignie w sposob zilustrowany w
paragrafie “Szybki zaczep przyrzgdow”.

* W celu usuniecia przyrzgdu, doprowadzic
wsporniki do pozycji spoczynkowej 2, przechyli¢
powoli przyrzad do przodu, obnizyé ramie az do
utozenia na ziemi przyrzadu i nastepnie ztozy¢
ramie.

Konserwacja

Sprawdzi¢ wzrokowo czy przyrzad nie jest
uszkodzony przed przystgpieniem do jego uzywania.
Sprawdzi¢ obecnos$¢ i sprawnos$é dziatania zacisku
bezpieczenstwa na haku.

Smarowac codziennie przeguby za pomocg pompy
smarowej.

Upewnic¢ sie czy ten przyrzagd moze by¢ uzywany
w panstwie uzytkowania.

Podanie o przeglad musi by¢ sporzadzone przez
uzytkownika.

Informacje odnos$nie obstugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.

Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B WCIAGARKA HYDRAULICZNA 3000 KG
(kod 59.0901.9002)

DANE TECHNICZNE
Szerokos¢ 1335 mm
Wysokos¢ (pozycja spoczynkowej 2) 1260 mm
Dtugos$c 830 mm
Wysokos¢ (pozycja roboczej 1) 1840 mm
Ciezar 350 kg
Udzwig 3000 kg
Srodek Cigezkosci 260 mm

* Nie powodowaé oscylacji podwieszonych
fadunkow.

Nie ciagng¢ zaczepionych fadunkow.

e Podwieszony tadunek ma swojg wfasng
dynamike, w zwigzku z tym moze mie¢ nie
przewidzialne efekty na stabilno$¢ maszyny.
Dziata¢ z zachowaniem ostroznosci.

Informacje odnosnie obsfugi tego przyrzadu sg
podane w specjalnym podreczniku.

Kod 57.0009.0609

Genie
GTH-4016 SR - GTH-4018 SR 137

Akcesoria Opcjonalne

Campo di utilizzo
Przyrzad z szybkoztgczka do podnoszeniatadunkéw

za pomocg specjalnych zawieszen.

Bezpieczenstwo

Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdélnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa’.

Nie powodowac oscylacji podwieszonych fadunkow.
Nie ciggng¢ zaczepionych tadunkow.

Podnies¢ tadunek przed rozktadaniem ramienia.

Funkcjonowanie

* Przyczepi¢ i przymocowac przyrzad uzywajgc
systemu blokady przyrzgdéw (mechaniczny lub
hydrauliczny).

» Doprowadzi¢ wsporniki przyrzadu do pozycji
roboczej 1 za pomocg specjalnych czopow A.

* W celu zmodyfikowania wysokosci pracy,
uruchomié dzwignie w sposob zilustrowany w
paragrafie “Szybki zaczep przyrzadéw”.

* W celu usuniecia przyrzgdu, doprowadzic
wsporniki do pozycji spoczynkowej 2, przechyli¢
powoli przyrzad do przodu, obnizy¢ ramie az do
utozenia na ziemi przyrzadu i nastepnie ztozy¢
ramie.

Po odtgczeniu szybkoztgczek przyrzgdu od
ztgczy na ramieniu, pamietac, aby z powrotem
je poditaczyé¢ do $lepych punktéw znajdujgcych
sie na przyrzadzie w celu niedopuszczenia do
wprowadzenia zanieczyszczeh do obwodu. Gdy nie
sg uzywane, zabezpieczy¢ slepe punkty specjalnymi
zatyczkami dostarczonymi w wyposazeniu.

Konserwacja

Sprawdzi¢ wzrokowo czy przyrzad nie jest
uszkodzony przed przystgpieniem do jego uzywania.
Sprawdzi¢ obecnos$¢ i sprawnos¢ dziatania zacisku
bezpieczenstwa na haku.

Upewnic¢ sie czy ten przyrzagd moze by¢ uzywany
w panstwie uzytkowania.

Podanie o przeglad musi by¢ sporzadzone przez
uzytkownika.
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Akcesoria Opcjonalne

B KOSZ DO PRZENOSZENIA OSOB 3P/700
REM4400

(kod 59.1111.6002)

Informacje odnosnie obsfugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.

DANE TECHNICZNE
Udzwig 700 kg
Ciezar 920 kg
Szerokosé 2520 (az do 4700) mm
Dtugosé 2110 mm
Wysokos¢ 1850 mm
Rotacja +90°
Genie
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Akcesoria Opcjonalne

B KOSZ DO PRZENOSZENIA OSOB 2P/300 F
(kod 59.1111.6005)

Informacje odnos$nie obstugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.

DANE TECHNICZNE
Udzwig 300 kg
Ciezar 400 kg
Szerokosé 2300 mm
Dtugos¢ 1490 mm
Wysokos¢ 1710 mm

Genie
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Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Akcesoria Opcjonalne

B KOSZ DO CEGIEL
(kod 59.0400.7000)

DANE TECHNICZNE
Pojemnos¢ 500 litrow
Szerokos¢ 800 mm
Dtugosc¢ 1100 mm
Wysokos¢ 1150 mm
Ciezar 120 kg
Srodek Ciezkosci 550 mm

Informacje odnosnie obstugi tego przyrzadu sa
podane w specjalnym podreczniku.

Genie
140 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Zakres stosowania

Przyrzad do przenoszenia wyrobéw budowniczych
przyczepiany do standardowych widet podnosnika i
przymocowany za pomocg specjalnych tancuchow
ze strzemigczkami dostarczonymi w wyposazeniu.

Bezpieczenstwo
Odnies¢ sie skrupulatnie do ogdlnych norm
bezpieczenstwa podanych w rozdziale “Normy
bezpieczenstwa”.

Funkcjonowanie

Zatozy¢ kosz na widly od tylnej strony z drzwiczkami
otwieranymi znajdujgcymi sie we frontowej czesci.
Przymocowackosz nawidtach zapomocg specjalnych
tancuchéw dostarczonych w wyposazeniu.

Konserwacja
Sprawdzi¢ wzrokowo czy przyrzad nie jestuszkodzony
przed przystgpieniem do jego uzywania.

Kod 57.0009.0609
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GTH-4016 SR %j\
. s __. o

Podrecznik Operatora

Dane Techniczne

GTH-4018 SR
o @ e o
A=)t
L+J
o (D}
® a
o ¥
LT}
(8]
@ :<.T> o

GTH-4016 SR GTH 4018 SR
B GLOWNE WYMIARY
A Wysoko$¢ z catym oprzyrzgdowaniem. ............... mm 2990 2990
B WysokoS¢ przy Kierownicy ..........ccocceevviieeeennnnee mm 2220 2220
C Szerokosc¢ z catym oprzyrzgdowaniem................ mm 2400 2400
D Szeroko$¢ wewnetrzna kabiny ..........ccocceeeenne mm 930 930
E Rozstaw KOt........oooviiiiiii mm 1950 1950
F SUW oo mm 3000 3000
G Dtugosé przednich opon ........cc.eeeeviiiieeeiiiiiieeens mm 4660 4675
H Dtugos¢ ptyty zaczepu oprzyrzgdowania. ............ mm 6760 6600
I Wolna wysokos¢ od ziemi, orodek......................... mm 345 345
L Szerokos¢ z rozszerzonymi stabilizatorami.......... mm 3600 4400
M Zwis tylny boczny .........cccooiiiiii mm 2595 2610
N Zwis przedni......cccccooiiiiiiiiii mm 4170 3990
O Dtugos¢ z catym oprzyrzadowaniem ................... mm 7960 7800
* Kat wewnetrzny skretu ... mm
* Kat zewnetrzny skretu........ooooieiiiiiiiies mm

Genie
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Podrecznik Operatora

Dane Techniczne

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk
. __________________________________________________________________________________________________________________________|]

GTH-4016 SR GTH 4018 SR
B GRANICE ZASTOSOWANIA
M1 Kt ZACZepU......uueeieeiiieieieeeeeeeeeeeeee 33° 26°
M2 Kgt WYIOtOWY.....eeiiiiiiii i 33° 26°
» Temperatura otoczenia (Min./Max.)......cc..cccceeeeennnns °C -20°/+40° -20°/+40°
B CIEZAR
» Ciezar operatywny w porzadku pracy ..................... kg 12.900 14.000
B OSIAGI PRACY
» Maksymalna predkosc¢ (petne obcigzenie).......... km/h 5 5
» Maksymalna predkosc¢ (z widtami) ...........cccceee. km/h 35 35
EOSIAGI UDZWIGU | ZAKRESU
* Wysoko$¢ podnoszenia (Max.).......ccoeueeveeeueeneenne. mm 15420 17540
* Zakres maksymalnej wysokos$Ci ..o mm 3400 3800
* Zakres do przodu (Max.) .......ccceeveereiieiieniisiieneenns mm 13350 15530
* Rotacja ptyty wspornikowej oprzyrzagdowania............. 138° 138°
* Maksymalny UdZwig .......ccccooiieeeeiiiiiiieeieee e kg 4000 4000
» Udzwig przy maksymalnej wysokosci ................... kg 2500 2000
» Udzwig przy maksymalnym zakresie ..................... kg 700 500
EWIDLY (TYP NIEOBCIAZONY)
S WYMIAIY. . e mm 1200x120x50 1200x120x50
# CHBZAN ettt et kg 70 70
* Plyta wspornikowa widet w klasie............ccccooinnnnnee. FEM 11l FEM 1lI
B SILNIK DIESEL
S IMAKE. ... PERKINS PERKINS
¢ MO I TYP et 1104 D-44T 1104 D-44T
* CharakterystyKa............coocvuuiiiiiee e Diesel Diesel
4 cylindry w linii 4 cylindry w linii
4-suwowy 4-suwowy
witrysk witrysk
bezposredni bezposredni
* Catkowita pojemnos$¢ skokowa...........cccvveeeeeeeeeennn. cc 4400 4400
S IMOC. .t kW 74.5@2300rpm | 74.5@2300rpm
* Moment Obrotowy...........cooeeeiiiiiiiiiien N-m 392 @1400rpm | 392 @1400rpm
BINSTALACJA ELEKTRYCZNA
* NapIQCIE.. ..o \Y, 12 12
eBateria........cccooiii Ah 185 185
Genie
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. __________________________________________________________________________________________________________________________|]

Dane Techniczne

GTH-4016 SR GTH 4018 SR

Bl POZIOM WIBRACJI
Sredni poziom wibracji zréwnowazony

przekazywany na ramiona ...........cccceeeeeeeuvereeeennnen. XXX mM/s? XXX m/s?
Sredni poziom wibracji zrébwnowazony

przekazywany NaKorpus..........ccoueeeeeeiveeeeeeiivveeeeenns XXX mM/s? XXX m/s?
Max $rednia wartos¢ kwadrato-

wa zréwnowazonego przyspieszenia w XXX XXX
czestotliwosci, ktorej poddany jest operator

Niedoktadnos$¢ pomiaru. .........ccoccovevieeiiiiiineece, + XXX m/s? * XXX m/s?

Wartosci obliczone wedtug normy EN13059
Bl POZIOMY HALASU MASZYNY
Namierzony poziom ci$nienia akustycznego

(obliczony wedtug EN12053) ..eeeeeeeeeiaieniieieeeeaeaaaaanns Lpa 74 dB 74 dB
Gwarantowany poziom mocy akustycznej

(obliczony wedtug Dyrektywy 2000/14/WE) ...cevereeeeeaaaannnnes Lwa 103 dB 103 dB
B OBCIAZENIE NA PODLOZE

Strefa podtoza zajeta przez koto............ccccveeeennnn. 5,85 m? 5,85 m?
Strefa podtoza zajeta przez stabilizator.................. 15,60 m? 19,00 m?
Nacisk podtoza zajetego przez koto............cceeee. 21,00 kPa 22,50 kPa
Nacisk podtoza zajetego przez stabilizator............. 8,00 kPa 7,00 kPa
Max obcigzenie na Kole ..........ccccooviiiveeiniiiineennn, 7190 kg 7220 kg
Max obcigzenie na stabilizatorze ...............cccccc.... 6255 kg 6385 kg
Max obcigzenie Na OSi .........ccveveiiiiiieeeieieee e 14375 kg 14445 kg
Max obcigzenie na granicy stabilnos$ci................... 12510 kg 12770 kg
Nacisk styku Kota ..., 440 kPa 445 kPa
Nacisk styku stabilizatora ............cccccoociiiiiiiinnnnn. 690 kPa 710 kPa

Ganie
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|

Dane Techniczne

B SRODEK CIEZKOSCI GTH-4016 SR

2334 mm

= 27657 b

3000 mm
910

MASS = 12545 kg

il

950 mm
5

100 mm =

Genie
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|

Dane Techniczne

B SRODEK CIEZKOSCI GTH-4018 SR

2299 mm

=29608 b

MASS = 13430 kg

3000 mm
910

—p]

[SiE

—

T ‘.._:' i
59 mm>‘-‘<—
I
1950 mm
Pt

Genie
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|

Celowo pozostawiona pusta strona

Genie
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk Podrecznik Operatora

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z WIDLAMI - GTH-4018 SR
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Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z HAKIEM - GTH-4018 SR
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Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PALEM KOTWIACYM 900 KG - GTH-4018 SR
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Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z WCIAGARKA - GTH-4018 SR
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Podrecznik Operatora

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PALEM KOTWIACYM 2000 KG - GTH-4018 SR
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Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z CZERPAKIEM - GTH-4018 SR
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Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z KOSZEM 3P/700 REM 4400 - GTH-4018 SR
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B TABELA UDZWIGU Z KOSZEM 2P/300 F - GTH-4018 SR
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Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z WIDLAMI - GTH-4016 SR
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Podrecznik Operatora

B TABELA UDZWIGU Z HAKIEM - GTH-4016 SR

Tabele Udzwigu
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Genie

Kod 57.0009.0609

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

155



Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PALEM KOTWIACYM 900 KG - GTH-4016 SR
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Ganie

156

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk Podrecznik Operatora

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PALEM KOTWIACYM 2000 KG - GTH-4016 SR
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Genie
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Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z WCIAGARKA - GTH-4016 SR
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Genie

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk Podrecznik Operatora

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z CZERPAKIEM - GTH-4016 SR
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Genie
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Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z KOSZEM 3P/700 REM 4400 - GTH-4016 SR
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B TABELA UDZWIGU Z KOSZEM 2P/300 F - GTH-4016 SR
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Genie
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PRZEGUBEM GM-1 | WIDLAMI - GTH-4018 SR
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Genie

Kod 57.0009.0609

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR
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Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PRZEGUBEM GM-1 | PALEM KOTWIACYM

1200 KG

GTH-4018SR GM-1

2118 m

17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

; ..
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Genie

162

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

P1200 - GTH-4018 SR
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Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PRZEGUBEM GM-1 | PALEM KOTWIACYM P4000 - GTH-4018 SR
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Genie

Kod 57.0009.0609

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR
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Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PRZEGUBEM GM-1 | HAKIEM PC40 - GTH-4018 SR
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Qnie

164 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR Kod 57.0009.0609




Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B TABELA UDZWIGU Z PRZEGUBEM GM-1 | WCIAGARKA H3T S4 - GTH-4018 SR

Pl /o

Tabele Udzwigu
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Kod 57.0009.0609

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Genie
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Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PRZEGUBEM GM-1 | WIDLAMI - GTH-4016 SR
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Qnie

166 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR Kod 57.0009.0609




Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PRZEGUBEM GM-1 | HAKIEM PC40 - GTH-4016 SR
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Genie

Kod 57.0009.0609

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR
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Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PRZEGUBEM GM-1 | PALEM KOTWIACYM P1200 - GTH-4016 SR
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168

ATEREX BRAND.

enie

GTH-4016 SR - GTH-4018 SR

Kod 57.0009.0609



Pierwsze Wydanie - Drugi Druk Podrecznik Operatora

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PRZEGUBEM GM-1 | PALEM KOTWIACYM P4000 - GTH-4016 SR

4000 KG 4000 KG
e =Y / O - ) / O \
4 GTH-4016 SR F% 4 GTH-4016SR GM-1 %
s ‘\ -
270° N ~
18 ¥ 19000 18 *’””*
1 i T34 17 ‘ Na?
7
75°
16
16 -
15
15 -+ =‘
14 14 !
D
13 13 5
12 12 Cj
1 11 2 B
10 10
A A g
o S ° 30 =
e d
8 N 8 =
7 7 ||
6 6 |.20°
5 5
4 4 S =
Py
3
2 2 $
1
1 ° i
lan lan
4 1] 4 LB [ [ 1] |
140312110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 140312110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
13.25m 13.25m

K 09.4618.1552 / K 09.4618.1553 /

4000 KG 4000 KG

4 GTH-4016SR GM-1 4 GTH-4016SR GM-1

i a
i a

/).@?\ = N
17 |\1:2;| 17 *:_o*
16 16
15 15
14 14
13 13
12 12
1" 1"
10 10
9 £ 9 E
8 § 8 ¢
7 N 7
6 6
5 5
4 4
3 3
2 2
* i iz=
= o= ‘
- -
1413121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 1413121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1
1325m 13.25m

\_ 094618.1554 _/  \_ 09.4618.1555 _/

Genie
Kod 57.0009.0609 GTH-4016 SR - GTH-4018 SR 169




Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Tabele Udzwigu

B TABELA UDZWIGU Z PRZEGUBEM GM-1 | WCIAGARKA H3T S4 - GTH-4016 SR
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 1/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)
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Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Schematy

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 2/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 3/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)

Schematy
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Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk
|

Schematy

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 4/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 5/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)

Schematy
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Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Schematy

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 6/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)
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Schematy
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Podrecznik Operatora

Schematy

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 8/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk Podrecznik Operatora

Schematy

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 9/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)
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Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Schematy

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 10/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)
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. | Lok, xR, 5
X240 X240 | uen Dxuestxause]xuee peall
< = E =
L Y of | N [
7 T I A7
o . *
5 o
X208 xa08
1| o =
I ! PK/BK1
B 4 ) 13.50 |B|
255 H—BK1 c o Y=BNT o 1310
PK=BKTy 13 s
.
BL-RDI5 4o
OR—BKT.5 01510
CY=Y1.5 gz 10
7.48 e WH=R1 HRl pttae
SN 1218
C
8.5¢ w11 EAEINETRT
6.58 PK1.5
2.5¢ pWH=BKI . . .
|
= | g € =
pa o da o X
I
0A i o ¥ ‘
1 1
%[ N
D D
+15 415
|
 RELAY BOARD )
5 | \;,
L R1.5 - Ll
3.58 _ x ~  GND.35
3 &
8.50 w1 * 035 1394
13.5A
7.58 mm ® .
£ g o e = o g 23 l £
o o of o o o | o o 1R R
| | | | I | [} | I |
= E e E =l LB-RD1 . 7a
n e A IRt r A B A 7A
7.8
o o o o 7.18
= S/~
7 = Bl L
] ]
Fl osrm ! . e i |F
& 2 o
& & S <
& & & &
S S S S
§ N NS N
SO S SO
O A OR
& S SE
S S S e—— 1
& S e | (OP)=Optional Part |
e d
N
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 11/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)

Schematy

1 I fad 3 4 I ]
r—————— OP4) - —— —— ——————— (OP4) —— [ ——-(OP3)-——4
BOOM MAN PLATFORM | CABIN WORK BOOM WORK | |BOOM AUXILIARY |  RADIO REMOTE CONTROL
INTERFACE FOR X127 CONNECTOR (Page 14.1A/14.2A) | LIGHT UGHT | | HYDRAULIC LINE | INTERFACE
| 1 |
=
g 2 Eju . | FRONT  FRONT  REAR I |
= £ | 1 I >
Sz 2 B | I | a
I . h
3 s 5 B _
A 2 g 2 8 £ ] 1% % % o I X | = A
I35 2 8 ¢ £z 2 | 1 s z =z
Z z =2 Z © «~ 5 & = =
S 82 8 % 3 e =2z 7 | Il casle Reel | g z z
T = = £ 5 & 2 £ = £ = I [l @ I ] o F o=
= S 3 3 ® ¥ & 38 3 3 3 ! I ! T &5 = 8
R T e A A e S S Lot by oy mo i g I 2| R IR
iz cian fxizn Yxian Ixian Bcrar Dz eaar Yxn fxian i | bawban Iasslxass Iassbxase 1 beoben | 37{x03
I I e I s B = B~ I = P I s I o] © c 5 g ol o«
i€ I I | o - < o sl < B e m "
1 = I [=] | = & | I
2 2~ g 4 @ i L 4 3 : 2
5| Z = ! g Q s
Do o) o g | O 0 2 8 2
7 X567 X567
H 7 8 6 12 Az Ay Lo s
10.50 - X208 208 X208 xs67 13 |xssr LoNYos 354
10,500 R
B.50 0 0 0 0
PR = - = - 2
B .58 " — o & 1 B
150 w GY=BL15 ! T b
1418 HH"‘:” - o
2.58 —
T5c s RD—BK1
10.50m— 211
. . . . . .
GY—BL1.5
8.5D -
| | 520 m RD=GNI ||
3.58 011
13.50m 201
7.4pm WH=RD]
C c
1
X900
X900
BN/BK1 oo ir
Y/BK1 oy s
Y/RDT oo
PK/BK1
34F
LB—WHT 5 sr
RD/BK1 43'5F
D D
3Y/RD1
34F
LB/RDT oo sr
PP /WHT 5 or
BL/RD1 & ysyr
1B/CN1 4 1 5'sr
PP/BKT o151
ml BN/WHT o ysr ]
GN/WHT o 5
3.5F
R/BKT o5 ar
BL/WH1 5
Bl gn
CN/BKT o1 350
A . A o o] B B B ENEEEE ISP
E N =) o oI x ol o = o X T x I >~ X N E
o o @ o o g e @ @ 3 S @ ke
- > I - | o o i - > @ 3 o = o
g o 2 oo ) I 5 ¢ T 5 a
2L 14 19 1 15 26 2 16 21 L 18 23 3 17 22 5 6 7 8
X101 § x101 ¥ X101 X567 X101 § X101 X567H X101 § X101 X5674 X101 § X101 X567§ X101 § X101 X567 X567 X567 X567
o I = I - o o T =) < I I & z - s <
o o & o o g = @ o @ 5 o @
| -
=l - - I = - o o J o o p o 3 o z o
| 00 o3 By o B T g B HiN g o B | Cing s | | i |
L xto4 | xt0 D xtos x10s | x5 B 10 x106 | X106 | X106 X107} x07 107 x108 | x1o8 | x108 X1 X109 X103 X102 -
F F
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Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Schematy

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 12/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)

1 I 3 I 5]
RELAY UNIT 1 (x181)
ﬁ(“% REMOTE EMERGENCY STOP | —
Al 20 = —»‘86 EMERGENCY PUMP SWITCH | — A
— —
|
8.58 =N MANPLATFORM NODE | < Z%
~C={oND | <
~C={oND | <
| 1358 =={IN REMOTE EMERGENCY STOP SWTCH | < H
1.5€ —{STOP ENGINE SOLENOID VALVE | <
5.5E —{POWER SUPPLY STOP ENGINE SOLENOID VALVE | — ‘
] | <= Z% E::I’
—=lono [
B 2.58 —ls6 evraency punp aBLITATION I < B
v | <
13.98 —»‘\N ACTIVE RADIO REMOTE CONTROL ‘ —
{-} } <
<= < Z% [::F
141A —>‘\N SWTCH MANPLATFORM EMERGENCY PUMP | —
H 1aic TIOUT EVERGENCY PUUP FROM NANPLATFORM | ~C= m
2.58 7{0UT CABIN ENERGENGY STOP | <
= | =<
2.58 ={OUT ENGINE SOLENOID VALVE | {F*—l
Bl | z% E:}
c 1.5E ={STOP ENGINE SOLENOID VALVE | < c
L= (=130 RADIO REMOTE EMERGENCY STOP | <
e —
RELAY UNIT 2 (X205)
[ 1058 x —»‘EJT GREEN FLASHING BEACON | ~ [
11,56 ZCm0UT TO EVS FUNCTIONS ABIITATION —<
13,58 e LEBKT ] < ‘ ‘ <
13.18 =N N ALARY | <
~={aND | <
D ~C=1oND | < |
13.18 =={IN ORANGE FLASHING BEACON | <
10.58 =-OUT ORANGE FLASHING BEACON | <
] | < ‘
13.50 =N Evs ENABLING FUNCTIONS | =y % E::I’
—cmlann | |
[ 8sc — I Funcrions asiLTanon [ []
o | <
13.98 —}ow GREEN FLASHING BEACON } ~ ‘
= —
<= - z} ﬁ}
£l 1058 —>‘OuT RED FLASHING BEACON | — £l
— =t
Tl \
10.5¢ {POWER SUPPLY RED FLASHING BEACON | <
— | <
$—————C={POWER SUPPLY GREEN FLASHING BEACON | {F*—l
i i < i) i
=] | <
L———<C={POWER SUPPLY ORANGE FLASHING BEACON | ¢
- 1
F| sk w = I |
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 13/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)

Schematy

1 [ 2 [ 3 I 4 ]
- T - = -
=S| FUNCTIONS CONTROL UNIT \ﬁ
&
7.5C EEY i‘w IN-SLAVE CYLINDER BOTTOM SIDE Gs‘i% .
7.5¢ m DEPP] 2 IN-SLAVE CYLINDER ROD SIDE FWH 10.56
al 7.sc F\[\:F‘F‘: ={3 IN-LFT CYLINDER ROD SIDE LOW CAN 5w — ‘H‘ . 10.5E |p
7.5¢ 4 IN-LIFT CYLINDER BOTTOM SIDE HIGH CAN ') — 22 11.58
7.5 g LW =5 IN-BOOM LENGHT SIGNAL 1 LOW CAN 52w = MOS0 11.58
9.50 w01 -‘s IN-RIGHT JOYSTICK UP/DOWN BOOM  IN-LOCK/UNLOCK ATTACHAMENT LEFT JOYSTICK 51‘* Al 950
=7 IN~TURRET ROTATION POTENZIOWETER 50-mmm LBl g5¢
—(={8 IN-EV LOCK FRONT LEFT OUTRIG,TRANSM.CUT OFF 40w EL O 7
0.58 =3 IN-REAR RIGHT OUTRIG. DOWN SWITCH N-£V LOCK REAR LEFT QUTRIG TRANSH.CUT OFF 4§ E‘LLE E‘ : 7.5D
| | os8 =10 IN-FRONT RIGHT QUTRIGGER DOWN SWITCH IN-FRONT TURRET 47-=m 850 | |
0.58 =i -rea LEFT oummiceeR pow: swic N-ALGNED TURRET 46 mm /DKy g5p
5.58 =17 N-REAR LEFT oUTRIGEER UP SWITCH IN-WATCH DOG ENABLING FUNCTIONS 45}wmm L0 By 1200
8.58 =13 IN-JOBSITE MODE > —
8.58 =4 IN-HANPLATFORM MODE QUT-REMOTE EMERGENCY STOP SWITCH 43 Tl
7.5€ =15 N-LOW FRONT RIGHT OUTRIGGER OUT-EV FRONT LEFT OUTRIGGER 47 8.50
8.58 = lisour-vine ucker noicatoR UsHT N-PARKING BRAKE 41 o BL/RD o 658
1218 =17 IN-acTvE RaDIO REMOTE ConTROL 40
Bl 12.1e =={18 OUT-GREEN FLASHING BEACON RELAY o= B
12,10 =% OUT-ORANGE FLASHING BEACON RELAY IN-LOW REAR LEFT QUTRIGGER TRANSM. 36} LB 750
12.1D =20 0UT-RED FLASHING BEACON RELAY(LMI ALARM) IN-MIXING BUCKET SWITCH 37, = Ol 558
—=hy N-B00M AVKLIARY HYDRAULC LIE SHITCH 36l-mm BL-BKI y gs5c
3.5 mIL/DK] =3 ou1- ABLITATION OUT-FUNCTIONS ABILITATION LEFT JOYSTICK 341 )
4.58 o5l =3 OUT-HORN IN-CONNECTED MANPLATFORM 34{-== Bl e 18
5.5€ ] —124 QUT-EV FOUR WHEELS STEERING 33—3—
856wl WHI =125 OUT-EV CRAB STEERING 3= =
1A e 00 oBo s N-B00N LENGHT SIAL 231 Lom EN  7.5¢
7.5¢ mWH/CN b7 +5v0L7 b=
Ry {28 +12V0LT MAN-SUPPLY 200
10.58 BN 9 IN-X AXLE ELECTRONIC LEVEL T
9.50 g LGl =30 IN-TURRET ROTATION RIGHT JOYSTICK 27—
9.50 m KO—DKI "31 IN-BOGM IN/OUT RIGHT JOYSTICK "t‘»‘_%
¢l s® HH:;U 132 IN-TILT FORK RICHT JOYSTICK (WITHOUT P1) P c
7.5C =—{33 IN-BODM ANGLE SIGNAL 1 24f-m—=d—
9.50 11 =34 IN-TLT FORK LEFT J0YSTEK 23—
(=35 2= :
OUT-EV LOCK FRONT RIHT QUTRIGGER 2] Lo R
9.58 Y/RD1 =157 N-REAR RIGHT OUTRIGGER UP SWITCH QUT-EVgbis STAND-BY MLT MAIN VALVE 20! CU/BE 41 5
9.58 /0K =—{38IN-FRONT RIGHT OUTRIGGER UP SWITCH OUT-EV FRONT RIGHT OUTRIGGER 13| LD O g5e
9.58 m L /D1 {38 IN-FRONT LEFT OUTRIGGER DOWN SHITCH OUT-EV LOCK REAR RIGHT OUTRIGGER [6-=m U 75c
[ o.omm /WM =140 IN-FRONT LEFT OUTRIGGER UP SWITCH  OUT-START ENGINE FROM REMOTE CONTROL {7—=m FO-Brlp 15c ]
8.50 L1 141 N~CRAB STEERING MODE QUT-EV REAR RIGHT OUTRGGER 6= PE W o g5E
8.5 /W 2 N-FOUR WHEELS STEERING MODE QUT-EV LOCK FRONT LEFT OUTRIGGER 15-em e 750
7.5¢ w00 EL =13 IN-LOW REAR RIGHT OUTRIGCER OUT-EV LOCK REAR LEFT OUTRIGGER {4 H/ER 750
8.5 1 144 QUT-FUNCTIONS ABILITATION RIGHT JOYSTICK IN-EVERGENCY PUVP SWITCH 13j-= B0l 558
9.50 =45 IN-LOCK/UNLOCK. ATTACHAMENT RIGHT JOYSTICK QUT-EV REAR LEFT OUTRIGGER 17— B W e s
9.58 R 46 IN-CONTINUOUS FLOW SIDE A OUT-EV9 ENABLING FUNCT\ONSML— N )
D| o.se m—EC =47 IN-CoNTINUOUS FLOW SIDE B REAR AXLE LOCK EV1(] N g0 |D
7.58 LD {48 IN-LOW FRONT LEFT OUTRIGCER REAR AXLE LOCK EV Of== Elip 950
7.50 L] =#3IN-REAR WHEELS ALIGNWENT SENSOR OUT-LEVEL LIGHT INDICATOR 8- P/BK ] jp58
7.5D HoChl IN~EV LOCK REAR RIGHT OUTRIG,TRANSM. CUT OFF  OUT-BOOM AUX. HYDR. LINE EV 7= B R0l 1i1e
7.5 RO IN-EV LOCK FRONT RIGHT QUTRIG,TRANSM. CUT OFF  QUT-FUNCT. ABILITATION OUTRIG. EL- LE D 40
52 6D ~5V0LT S N=BKT 0 g 50
=53 o OND ~5VOLT 4f-omm H/RD e 750
— e e e T 3 I-BODM ANGLE SGNAL 2 S W e 750
.50 ' =55 0UT +5VOLT s =
Loenis (g oot wanosueey -] M“}
30 o 2z 315
o g g Sed =2 .
N z =] 2232 = = =X ~WH0.35
S 2= =35 - xS R P 74A
| g 5o =3 b3ozz g gl CNO.35 o 5 45
5_2838. ez EZS58 2.8 =
[ Zzg5=2> -2z 2255 o 5EZ|
= | 2Zzz¢ £25 835588 S, =B85 E
£E823%8 £ Fpa87 =z 8538
| SZZZ8 52 SEgpw oz 20|
| zx:x3 »EB g22%g° BF 888
TEEEAL ELL BHEYLL LL 60 S
| 23233 #3323 22233 33 =zzzl
1A_2A 3A 4A 5A 6A 7A BA 1B 2B 3B 4B 5B 6B 7B 8B_1C 2C 3C 4C 5C_6C 7C &C
xossd B0 AL d R b d R b B LI d g e
! ks Ty Y T e T !
LO/BD o 41.5p
11.50 g DL/RD] LB WHT o 45D
11,50 me /DK [/ERT 150
1150 g BN/BKT
1.50 e /ED] RD/BK1 o 150
F| 1415 mCHEKT PR/ e 150 |
R /BK1
11,50 meLELDK] PR-BR1y 0.58
.50 R0 L‘E‘ ‘H‘: 11.50
d .58
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Podrecznik Operatora

Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Schematy

B SCHEMAT ELEKTRYCZNY 14/14 (Akt.D, Kod: 57.1800.5115)

1 [ 2 [ 3 I 5]
RELAY UNIT 3 (x931)
1218 Co={OUT NANPLATFORM EVERGENCY STOP |
Al rse = —~‘OuT +12V OUTRIGGERS UP | — A
— —
9.58 =N FUNCTIONS ABILITATION FROM MANPLATFORM | —C Z% I:::I'
—C={oND | <
. ~C={GND | <
(| 25c ==1{IN EMERGENCY PUMP | = H
-—{O\JT EMERGENCY PUMP FROM MANPLATFORM ‘ —C
(o] | < ‘
13.0F —J\N +12V OUTRIGGERS UP ‘ (= % l::j,
. =l [
4(——]\7% SAFETY OUTRIGGER UP ‘ —C
B . ~=Jon |« B
1118 =!IN MANPLATFORM EMERGENCY STOP SWITCH ‘ <
= ‘ — ‘
2.5¢ = OUT EMERGENCY PUMP FROM CABIN } ~ Z% E::F
8.5¢ -‘OUT FUNCTIONS ABILITATION FROM MANPLATFORM‘ —<
— < | —C=—tg —
13.5D =N + 12V OUTRIGGERS | <
4:—-1 ‘ —Cs ‘
5.5 -‘\N +12V MANPLATFORM EMERGENCY STOP SW\TCH‘ —(———
<= <=1 Z% Eﬁ%
c (=] | = C
12.1¢ —C={IN +12V EMERGENCY PUMP FROM MANPLATFORM | —C
e - _ 1
D D
E E
F| 12sF m . > 15 |F
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Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Podrecznik Operatora

B SCHEMAT HYDRAULICZNY GTH-4016 SR (Akt.G, Kod: 57.2201.3500)

Schematy

“Third section boom

Hydraulically piloted

cracking pressure:
5 bar
FShutoff valve

Ev2
e lPs Fa_Fa1_Fe

=l

Auxiliary circuit
pressure test port
Tpd

Mechanical gear sped
selector actuator

| o turctons gear pump

A displacement 43 cclrov

Diesel engine

Auxiliary gear pump
brakes circuit
displacement: 14 ccirev,
Hydrostatic transmission pump
max displacement: 71 calrev
‘ Auxilary circuit max pressure relef valve

Hydrostatic transmission
boost pressure test port

Tp2

Mocharical gear (2 poeds)

! il\
= ‘Shutoff valve

uction screen

Hydrostatic transmission motor
max displacement: 80 ccrev

Flushing valve

Double overcenter safety valve ingle overcenter safety val
HYDRAULIC CIRCUIT piloting rafio: 4/1  elescoping cylinder 8 Bty sy valve double check valve Quick coupling . _ __ _ __ _ __ _ _ _
COLORS LEGENDA. cracking pressure: 350 bar Eracking pressure: 350 bar piloting ratio: 4/1 hydraulic ports | & |
— - - I Lo
— Open circuis pressure lines Forks {lt cylinder -, I A
= Closed circuits high pressure lines . | A6I [% stablizers |
~— Functions lines I
I st = T
— Lowpresur nes | et o B8, o |
i Turret rotation hydraulic motor
Load sensing and piloting ines i double overcenter safety valve 2 — - — - V2 | |
§ piloting ratio: 3/1 T
Suction lines cracking pressura: 150 bar | | [ |
— TUniocking ____—3 1
Tank lines 1 pockn X | A5, [5 |
15/50 bar |
Double overcenter safety valve Loz | I [ B5, é] !
piloting ratio: 7.6/1 Turret rotation | [ |
cracking pressure: 350 bar hydraulic motor o o 1 vi | | »
" T |C3
Forks self-levelling -— - r Attachments ]
articulation slave | Doubls avercente saely valve 1 [5 |
i piloting rati:
cylinder o~ cracking pressure: 350 bar O BA{
capacity: 1 vy |
0.5 Litri I I
precharge Telescopic boom, turret and |
undercarriage |
pressure 1 functions main vaive | p— o AT
I r Telescoping |
1 [5 |
! erT T e ‘ A3; |
I
-2 o % |1 B3, O !
oo |
Seling pressure: 50 bar | —
[——— T |
Second section boom Ir 320 bar 1
S ing cylinder Forks tilt
A2, |
Single overcenter safety valve B2' 1
o Aty I
[Telescopic boom . piloting ratio: 4/1 o
"ffcy"nde, cracking pressure: 350 bar Priority valve ‘ | 3200 |
load sensing type ar i
Capacity: Capacity: Parking brake | = = r |
1.5 litres. 0.5 litres handle selector e ,
precharge precharge valve ‘ Al |
ressure pressure |
: 35 bar 50 bar ! Pressure B1 1
- _ = q\Pressure I 30 bar switch I
Wi | g~ — ~ TT activating | | steering rotating | I
| ([ ] ectivating pressure _ i
L ressure ¥ .
(i P 10-20bar| | gipiacement: !
Pressure 2-10 bar
switch (I Hydraulically powered 200 cclrev | 1
o i akes
activating T4 pedal pump ]
pressure I Air condition I
70 bar hydraulic motor Tp13
1 displacement 16 cc/rev . |
(optional) Telescopic boom,
| - — turret and L ]
I undercarriage T
| R el SR | functions hydraulic
- =7 [ o L L, circuit test port !
e e O ||| — - — — — | m— — —
RRIAGE BOUNDARY TURRET-UNDERCARRIAGE BOUNDARY |
— S— — — — — — —— " —— — | m— —
Steering modes 7 Rotating joint
Rotating joint ‘/seleclo?valve ’ " 7 Rotating joint<
I\ . Differential lock SR
4 ways / 3 positions selector valve
Rear axle pivoting 3 ways / 2 positions
lockout valves  Rear axle s ve 2P0 [ outriggers selector
2 ways/2 positions L: valves block
TP
Airbleeding E_
valve '\] F — % _ B
Rear axle pivoting Front axle A
cylinder (left) I
| |
R lxd ——B |
?“_“- ! A e tar
T = outiggercyinder
Test port = ——B
73
I A
] | I 1
Front axle r———=——B o}
steering cylinder | p — — -r
Rear axle pivoting Pressure reducing valve, - -I 1 A
cylinder (right) Setting pressure: 10 bar I | double check valve double check velve /. double check valve  double chock vave
Air bloedi [ ] 7 1 pioting rato: 411 ploting ratio: 411/ pilting rato: 411 pting raio: 411
ir bleeding = == -
i switch
[ Rear axle lockoul cyinders control vaive T 11575a_ Emergency line max pressure | activating
orffice dia.: 2 mim cracking pressure: 0.5 bar 6 3 relief valve (optional) pressure
[ Check valve = = 1| Emergency line oo
3 h ity cracking pressure: |@:¢ | stporcpiona) [
0.5 bar (optional) — Emergency electrical L "—
- A [B—r et eleiend T"Tnotor driven pump set
1 high pressure test port TP3 & L) 2.6 calrev (optional)
Check valve

Return fiter
with suction line
pressurized at 0,5 bar

Oil tank
capacity ‘

/ 220 liters.
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Podrecznik Operatora Pierwsze Wydanie - Drugi Druk

Schematy

B SCHEMAT HYDRAULICZNY GTH-4018 SR (Akt.G, Kod: 57.2201.3600)

Hydraulically piloted
Doubls fe | i
ouble safety valve Forks attachment Hyaraulically PIOUES Quick coupling o

Tp1
Telescopic boom,
turret and

displacement 16 co/rev

(optional) 260 bar

HYDRAULIC CIRCUIT piloting ratio: 4/1 quick coupling cylinder 0 =Cf hydraulic ports 1
COLORS LEGENDA cracking pressure: 350 bar (optional) :P“‘Ollng ratio: 4-/'1‘/ 1y P o I
— Open ciraus pressure lines Forks (it cylinder N HJ—LQ.QT - |' *:
—— Closed circuits high pressure lines .| Pressure reducing valve| e || | - 1
Functions lines | setingpressure:s0bar | — A6, |
- T |
— Low pressure ines i L B8, [ i
Load sensing and piloting lines . Turret rotation C2 — _ _;3_!\,2 | h
Suction lines hydraulic motor | r |
— i Uniocking I
ok s | e | ns O |
15/50 bar |
Double overcenter safety valve Mgt 1 Bs; !
piloting ratio: 7.6/1 Turret rotation hydraulic motor | [é |
i double overcenter safety valve
cracking pressure: 350 bar piloting ratio: 3/1 _ I
cracking pressure: 150 bar ci===-F v r )
Forks self-levelling - Attachments |
articulation slave I Double overcenter safety valve 1
cylinder o pilting ratio: 4/1 Ll B4, [5 |
capacity: | cracking pressure: 350 bar Ad' |
0.5 Litri I [é
precharge | |
pressure | | — X
| [ Telescoping |
1
1 Telescopic boom, turret and ‘ A3, [5 |
undercarriage |
I functions main va\ve\\ﬂ. L i
| — )
Second section boom [ 320 bar I
Anticavitation valve telescoping cylinder 1 Forks tilt
cracking pressure R A2, |
Single overcenter safety valve 5 bar B2 !
relescopic boom piloting ratio: 4/1 - [
I'f? lind cracking pressure: 350 bar Priority valve M1 I
ift cylinder N -0 load sensing type | s20bar |
Capacity: Capacity: Parking brake | = =~ -— - | [ Boom lift
1.5 litres. 0.5 litres handle selector e 1 I h I
precharge valve m | = A1, |
pressure 1 —+ |
35 bar | |Pressure Bl
- 3 Drossure | - 30 bar switch [ |
| activating = — T T~ ;a)‘r:;l;/sal?rneg Steering rotating | AR — P
_T—1 pressure 10-20 bar|| g | ‘ P
F’ressur‘e— 2-10 bar displacement: :
woitch Hydraulically powered 2 200 celrev | AL <E]> 'Ls2
: rakes I [ &
activating pedal pump —) \ - H
pressure ‘Air condition L o
70 bar hydraulic motor I ¥
1
[

undercarriage P LS1
functions hydraulic
circuit test port
RRET-UNDERCARRIAGE BOUNDARY _— __ T T T TURRET-UNDERCARRIAGE EOUNDARY |
2 — Rotating joint

' Steering modes e
Rotating joint —_ ‘/selec(or valve Differential lock > 1% Rotating '°'n(§ Outriggers retraction
! 4 ways / 3 positions ‘ line test port

| selector valve o5 0
3 ways / 2 positions . LS
3 Y "i Outriggers selector ul.-[i}

valves block tiggers tefescope LT et Ouriggers reacton ine

P E._ - lockout cylinder max pressure relief valve
Todoe  ERR

Rear axle pivoting
lockout valves  Rear axle
2 ways/2 positions

Rear axle pivating ] |

1
cylinder (left) A Outiggers
I @ lockout valve
I TR 2 ways/2 positions
f—— ——B [ -
| A Frontiet
outiogercyinger
| | U
Testport g m—
To75.
1 A
IRE==agl
Front axle mi— ——B
o steering cylinder o | -
Rear axle pivoting steering cylinder s g ave_pg T Hycraulal pioed ’
vt ot | e e o e o
H Outriggers telescope | | piting ratc: 411 Dioling ratio: 411/ piloling raio: /1 photing ratio: 4/1
s Ut ) s =R, e
valve 3 Roar lof ourigger cyinder Rear right outigger cyinder Pressure
| Rear axie lockout cylinders control val 1 Jiorma™ _Ememencyline mex pressure | SWIICH
ear axle. ut cylinders control valve 150 bar I il
orifice dia.: 2 mm - cracking pressure: 0.5 bar Tp6, relief valve (optional) activating|
] e o emergency it areseurs
Check valve test port (optional i [shoe
12N e NI L | || cmergoncy doctical 15| 2
R | < e\ | | S T e —a
i T~ e oy i P11p
ock vaive et B2
cracking pressure: k Tk e R J_FS_FE_E: _Fe_NB —‘ Heat exchang - |
2.5 bar. i ‘ - —
-Shutoff valve bad }
Ausilary circut | Ts -
pessuoesiport [Mpm . Evsl — -1
T 1

=] Mochanicalgoar specd]

I b =
= D 4 wayslS posions |
o 2 T 1 LR et geer s
P '\M@{ﬂ‘ seloctor actuator L
' | Soom unctonsgear pump
[u displacement: 43 cclrev | Check valve

Diesel engine

i
— L[ | cracking possure:
8 bar

Flushirg valve Retur filter
with suction ine
pressurized at 0,5 bar

Mochanicalgear (2 spoods)

Auxiiary gear pump.
brakes circuit
displacement: 14 ccirev|

Hydrostatic transmission| Tp3 Hydrostatic transmission motor

o

Hydrostatc ransmission pum *

r{ax displacement: 71 csrevp boost pressure test port @l\ssu'stv;l;:“ max displacement: 80 cclrev
X v

‘ Auxiliary circuit max pressure relief valve.

Oil tank
capacity ‘

/220 liters
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Test

I PROCEDURA PROBY PRZECIAZENIA

Manipulatory teleskopowe wyposazone w przyrzady ze srodkiem grawitacji statego tadunku (widty, czerpaki,
chwytaki):

1,33 xQ

Odn. norma EN1459

Q = Udzwig nominalny

Manipulatory teleskopowe wyposazone w przyrzady ze $rodkiem grawitacji tadunku oscylacyjnego (hak,

pal kotwigcy, wciggarka):

1,33xQ + 0,1 x Fb na gumie
1,25 x Q + 0,1 x Fb na stabilizatorach

Odn. norma EN13000
Q = Udzwig nominalny
Fb = Ciezar zredukowanego ramienia (jednakowy w momencie wywracania) na szczycie ramienia.

Genie
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Podrecznik Operatora

Deklaracja Zgodnosci CE

B DEKLARACJA ZGODNOSCI CE — TEKST KOMPLETNY

Producent i osoby upowaznione do wypetnienia pliku technicznego:

TEREXLIFT s.r.l. Zona Industriale Buzzacchero 06019 Umbertide (PG) Italia

niniejszy oswiadczaja, ze nizej opisana maszyna
Nazwa: Terenowy wézek podnosnikowy o zmiennym udzwigu
Funkcja: podnoszenie tadunkéw

Model GTH XXXX YY
Numer fabryczny XXXXX

jest zgodny z Dyrektywg Maszynowg 2006/42/WE
jest zgodny z rozporzgdzeniami normy 2004/108/WE
i ponadto jest zgodny z Dyrektywa 2000/14/WE jako poprawka
Model:nr 37 zatgcznik | dyrektywy 2000/14/WE
Procedura zastosowana do oceny zgodnosci: nr 2 zatgcznik VI

Instytucja notyfikujgca: xxxxx

Zainstalowana moc (KW):

Zmierzony poziom ci$nienia akustycznego dB(A):

Gwarantowany poziom cisnienia akustycznego dB(A):

jest zgodny z nastepujgcymi standardami europejskimi, standardami krajowymi i przepisami technicznymi:

EN 1459:1998/A2:2009

B PRZYKLAD

DoCntG o0 T T

Griginal

Original

Griginal

Original

EC DECLARATION OF
Y

DECLARATION CE DE

DECLARACION CE DE

EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Manufacturer and person
lauthorized to compile the
technical file

Fabricant et personne autorisée 3
constituer le dossier technique

El fabricante y la persona
autorizada para elaborar el
expediente técnico

Hersteller und Person berechtigt, die
technischen Unterlagen

TEREXLIFT s.r.l.

Zona Indust

riale Buzzacchero

06019 Umbertide (PG)

Italia

Hereby declares that the
machinery described below

Déclare que la machine désignée
ci-dessous

Declaramos que el equipo

Erklart, dass die nachfolgende
maschine

Designation: Rough Terrain
|Variable Reach Truck

Désignation:

Designacién:

Bezeichnung:

Function: handiing loads

Fonction: manipuler des charges

Funcion: manejar las cargas

Funktion: handhabung von lasten

Model

Serial number

[complies with the provisions of
the machinery directive
2006/42/EC

Modzle

[est Conforme aux Gispositions de
la directive machines

Modelo

Cortesponde 2 fas exgentias
basicas de la Directiva Maguinas

Modell

Mit den bestimmungen der
maschinenrichtiinie 2006/42/EC

[also complies with the provisions
/of the Directive 2000/14/EC as
lamended

est également conforme aux
dispositions de la Directive
2000/14/EC modifiée avec

esta, ademas, en conformidad con|
las exigencias de la Directiva
2000/14/CE incluidas las
modificaciones de la misma

[ebenfalls mit den bestimmungen der
Richtlinie 2000/14/EG geanderte
richtiinie 2005/88/EG

Model: n°37 annex 1 directive
2000/14/EC
|Conformity assessment procedure

Désignation: n° 37 annexe T
Directive 2000/14/CE
Procédure appliquée pour

[Tipo: n°37 anexo 1 Directiva
2000/14/CE
de evaluacion e la

Bezeichnung: n° 37 anhang T Richtlinie
2000/14/EG

followed: n° 2 annex VI
Notified body:

Net installed power (KW):
Measured sound power level:

dB(A)
|Guaranteed sound power level:
dB(A)

Iévaluation de la conformité: n°2

+n° 2 anexo VI

annexe VI
(Organisme notifié

Puissance nette installée (KW):
Niveau de puissance acoustique
mesuré: dB(A)

Niveau de puissance acoustique
garanti:_dB(A)

(Organismo notificado

Potencia neta instalada (kW):
Nivel de potencia acistica
medido: dB(A)

Nivel de potencia acistica
|qarantizado: dB(A)

Konformitatsbewertungsverfahren: n° 2
lanhang VI

Name und Anschrift der benannten
|Stelle

[Installerte Nutzleistuna in kW:
Maschinen gemessener
Schalleistunaspedel: dB(A)
Maschinen garantierter

dB(A)

[Also complies with the following
European Standards, National
|Standards and technical
provisions

Est également conforme aux
normes européennes, aux normes
nationales et aux dispositions

techniques suivantes

Umbertide, 11/12/2009

EN 1459:1998/A2:2009

Las siguientes normas nacionales
o internacionales y
especificaciones técnicas fueron
aplicadas

Ebenfalls mit folgenden europaischen
normen, nationalen normen Und
technischen Vorschriften bereinstimmt

Ing. Maurizio Baldinucci
(Technical Director)

Kod 57.0009.0609
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Tabela Kontroli

I CODZIENNY PRZEGLAD URZADZEN BEZPIECZENSTWA

DATA

KOMPONENT WYNIK NOTATKI PODPIS

i . 3 pozytywny
LMI - Display i Karta 0 negatywny

Przycisk uaktywniajgcy ruchy 3 pozytywny
Joysticka 3 negatywny

3 pozytywny

Przycisk pompy awaryjnej 0 negatywny

Przycisk do zatrzymania 3 pozytywny
awaryjnego O negatywny

3 pozytywny

Mikrowytgcznik na siedzeni
ikrowytaczni iedzeniu 0 negatywny

Zawor blokujgcy na cylindrze 3 pozytywny
réwnowagi O negatywny
Zawor blokujgey na cylindrze 3 pozytywny
podnoszenia O negatywny
Zawor blokujgcy Cylindra 3 pozytywny
Rozktadania 2-ciej zerdzi O negatywny

Zawor blokujacy cylindra
rozkladania 3-ciej zerdzi -
GTH-4018 SR

3 pozytywny
3 negatywny

Zawor blokujacy cylindra

ruchu posuwisto-zwrotnego O pozytywny

3 negatywny

przyrzadu

Zawor blokujgcy cylindra O pozytywny
blokady tylnej osi O negatywny
Zawor blokujacy cylindra 3 pozytywny
stabilizatorow 3 negatywny

Genie
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Tabela Kontroli

KOMPONENT

WYNIK

NOTATKI

PODPIS

Czujnik zblizeniowy

O pozytywny
0 negatywny

Czujnik magnetyczny

3 pozytywny
O negatywny

Interfejs czujnika
magnetycznego

3 pozytywny
O negatywny

Ogniwo obcigznikowe

O pozytywny
O negatywny

Czujnik hamulca postojowego
1

3 pozytywny
O negatywny

Czujnik hamulca postojowego
2

3 pozytywny
O negatywny

Przetwornik kata rozktadania
ramienia

O pozytywny
0 negatywny
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